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Technologie réwniarek samobieznych Cat® zostaty
opracowane, by zapewnié¢ praktyczne i niezawodne
rozwiazania, ktore sprawdza sig w réznych

zastosowaniach. Pomagaja one uzyska¢ maksymalng
wydajno$¢, poprawiaja bezpieczenstwo i redukuja koszty.
Niezaleznie od liczby maszyn we flocie technologie Cat

pomoga Ci zyska¢ przewage konkurencyjna i osiaga¢

DOSTEPNE TYLKO DLA WYBRANYCH MODELI” sukcesy.
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* Szczegotowe informacje mozna uzyskac u dealera Cat.
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TECHNOLOGIE FABRYCZNE

Technologia opracowana i przetestowana z my$la o rowniarkach samobieznych Cat ma na celu zapewnienie optymalnej wydajnosci.
Oczekuj ptynnej funkcjonalno$ci, ktérej nie oferuje wyposazenie innych firm.

+ Oferujemy szeroka game opcji zwiekszajacych bezpieczenstwo, komfort i wydajnos¢ operatora.
+ Zautomatyzowane funkcje pomagaja poczatkujacym operatorom szybko osiaga¢ wigksza wydajno$¢ przy minimalnym wysitku.

+ Doswiadczeni operatorzy czerpia korzysci z mniejszego obcigzenia i zmeczenia w pracy oraz szybszych i doktadniejszych wynikéw.
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TECHNOLOGIA CAT

WYZSZA WYDAJNOSC OPERATORA

Wykorzystuj w petni potencjat wyposazenia, optymalizujac kazda godzine pracy dzigki technologii Cat productivity.
Osiagaj wyzsza efektywnos$é i wejdz na wyzszy poziom!
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CAT GRADE

WIEKSZA PRECYZJA MNIEJ PRZEBIEGOW

Cat Grade zapewnia wskazowki, ktore pomagaja operatorom
szybko spetni¢ precyzyjne wymagania dotyczace nachylenia.
Ponadto opcjonalne zautomatyzowane sterowanie pomaga
zmniejszy¢ zuzycie zasobOw i ogranicza zmeczenie.

SYSTEM GRADE
Z FUNKCJA 3D

System Grade z funkcja 3D pozwala
na korzystanie z informacji o potozeniu
dostarczanych w czasie rzeczywistym przez
nawigacje satelitarng. System ten wykorzystuje
jeden lub dwa odbiorniki GNSS oraz zrédto
danych korekcyjnych, aby zapewni¢ wskazowki
dotyczace trojwymiarowego pofozenia
uzyskiwane dzigki technologii pomiaréw Real
Time Kinematic (RTK).
+ Doskonata precyzja z wykorzystaniem
wielu maszyn dzigki funkcji planowania w
rzeczywistych warunkach i funkcji sterowania.
+ Konfiguracja obszaréw niebezpiecznych 2D
w pliku projektowym w celu poinformowania
operatorow o miejscach, ktérych nalezy unika¢
podczas pracy.
+ Wszystkie systemy Grade 3D sa kompatybilne
z radiami i stacjami bazowymi producentéw
Trimble, Topconii Leica.

CROSS SLOPE ASSIST

System Grade z funkcja Cross Slope Assist
umozliwia operatorom szybsze i dokfadniejsze
profilowanie poprzez automatyzacje spadku
poprzecznego lemiesza.

+ Szybciej uzyskasz docelowy profil terenu,
oszczedzajac koszty zwigzane z czasem, praca,
paliwem i zuzyciem materiatow.

+ Zintegrowane przetaczniki umozliwiaja
ustawianie i regulowanie docelowego spadku
poprzecznego podczas pracy.

+ Tworz wiasciwe nachylenia, podwyzszenia
poboczy i szeroko$ci drog przed likwidacja drég
dojazdowych.

+ Zapewnienie odpowiedniego drenazu na
drogach ze spadkiem poprzecznym. Wtasciwy
drenaz redukuje koszty i wymaga mniej
konserwacji.
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FUNKCJA E-FENCE

System Grade z funkcjg 3D i Cross Slope Assist
obejmuje fabrycznie zainstalowane funkcje
E-fence. Po wiaczeniu funkcji system ustawia
automatyczne granice, aby zapobiec kontaktowi
lemieszy $rodkowych z oponami i drabinka.
Ponadto zapobiega kontaktowi migdzy belka
taczaca a gérnym dyszlem.

+ Maszyna chroni sama siebie automatycznie, dzigki
czemu operator moze catkowicie skupié sie na
wykonywanych zadaniach.

+ Brak masztéw i catkowicie zintegrowane
okablowanie pozwolity praktycznie wyeliminowa¢é
ryzyko uszkodzenia elementéw maszyny.

+ Z E-fence mozna korzysta¢ bez ograniczen,
zachowujac petna
kontrolg nad funkcjami, takimi jak
nacisk/pochylenie lemieszy srodkowych,
przegubowo$¢, przechylenie kot itp.



WIEKSZE MOZLIWOSCI

OPCJE SYSTEMU GRADE

GRADE 3D READY

Aby ograniczy¢ wstepny koszt wybranych modeli, mozna zaméwic fabryczna opcje sprzetowa Grade 3D Ready, a licencje zainstalowaé pozniej, w

miarge potrzeb. Dalszych informacji moze udzieli¢ dealer Cat.

CYFROWY MIERNIK NACHYLENIA LEMIESZA

Technologia klasy podstawowej, ktora dostarcza w czasie rzeczywistym
informacje o nachyleniu lemiesza, pomagajac operatorowi utrzyma¢
staty profil nachylenia powierzchni. Pozwala to zaoszczedzi¢ czas,
ograniczajac konieczno$¢ recznego sprawdzania profilu.

OPCJA GOTOWA DO INSTALACJI OSPRZETU

Maszyna jest fabrycznie przygotowana do tatwej instalacji systemow
2D lub 3D, co pozwala zaoszczedzi¢ czas i pieniadze. W zalezno$ci
od modelu maszyny moze by¢ wymagany dodatkowy osprzet.

CROSS SLOPE ASSIST

Zintegrowany system 2D, ktéry umozliwia operatorom szybsze i
doktadniejsze osigganie nachylenia poprzez automatyzacje spadku
poprzecznego lemiesza. Inne zapewniajace oszczedno$¢ kosztow korzysci
obejmuja nizsze zuzycie paliwa i 0 40% mniejsze zuzycie materiatow.

ROZWIAZANIA GNSS

Réwniarki samobiezne Cat mozna skonfigurowaé z technologiami GNSS, aby dopasowac je do r6znych miejsc pracy.

GNSS z jednym masztem wykorzystuje
pozycje 3D z pojedynczego odbiornika w
potaczeniu z informacjami z czujnikéw
Cross Slope Assist do automatycznego
sterowania wysokoscia i spadkiem
poprzecznym.

GNSS z dwoma masztami wykorzystuje dwa
odbiorniki w pofaczeniu z czujnikami systemu  kontroluje wysoko$¢ i nachylenie bez
Cross Slope Assist do automatycznego
sterowania regulacjg lemiesza i
podnoszeniem lemiesza Srodkowego.

TECHNOLOGIA LASEROWA*

Rozwiazanie zapewnia kontrole wysoko$ci za pomoca recznie
skonfigurowanego systemu naprowadzania laserowego w sytuacjach,
gdy systemy GNSS sa nieuzyteczne lub niedostgpne. Opcja 2D moze
by¢ potaczona z funkcja Cross Slope Assist, ktdra pozwala kontrolowaé
zaréwno wysoko$¢, jak i nachylenie lemiesza, zapewniajac petna
automatyzacje sterowania lemieszem.

TECHNOLOGIA SONICZNA*

Kolejna recznie konfigurowana, dwuwymiarowa alternatywa

dla nawigacji satelitarnej — technologia soniczna — $ledzi fale
dzwiekowe, zapewniajac kontrole wysoko$ci. Podobnie jak w
przypadku technologii laserowej, mozna ja potaczy¢ z funkcja Cross
Slope Assist w celu automatycznego sterowania lemieszem.

UNIVERSAL TOTAL STATION (UTS)*

Odbiornik UTS odbiera sygnat z stacjonarnego nadajnika na placu
budowy, ktéry dostarcza informacje o lokalizacji i wysokos$ci. Jest on
uzywany w potaczeniu z czujnikami funkcji Cross Slope Assist, aby
zapewni¢ bardzo doktadna kontrole lemiesza $rodkowego w 3D.

* Opcja dostepna tylko w ramach obstugi posprzedaznej.

GNSS bez masztu automatycznie

koniecznosci stosowania masztow na
maszynie. GNSS bez masztu obejmuje
rowniez funkcje Cat Grade z 3D i E-fence
jako opcje fabryczna.
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TECHNOLOGIE POPRAWIAJACE BEZPIECZENSTWO
BEZPIECZENSTWO POWINNO BYC PRIORYTETEM NA PLACU BUDOWY

Zapewnienie bezpieczenstwa w miejscu pracy
ma kluczowe znaczenie dla maksymalizaciji
wydajnosci i ograniczania kesztéw. Technologie
: i ezpiec 0 pomagaja
UMoj pperatorom

=

UKLAD PRZYPOMINAJACY 0 KONIECZNOSCI ZAPIECIA PASA BEZPIECZENSTWA

Uktad Cat przypominajacy o koniecznos$ci zapiecia pasa bezpieczenstwa wykorzystuje sygnaty dzwigkowe i wizualne, aby zapewni¢, ze operatorzy
pozostaja zapieci podczas obstugi sprzetu. Technologia ta wykrywa, kiedy pas bezpieczenstwa powinien by¢ zapiety, poprzez monitorowanie
przetacznika hamulca postojowego maszyny.

+ Pomaga zwiekszy¢ bezpieczenstwo w miejscu pracy: operatorzy sa ostrzegani za pomoca sygnatow dzwigkowych
i wizualnych, aby pozostawali zapigci pasami, co pomaga zmniejszy¢ ryzyko $miertelnych wypadkow.

+ Poprawia monitorowanie: incydenty zwiazane z bezpieczenstwem sg rejestrowane za pomoca systemu VisionLink™,
co zapewnia kierownikom budowy wglad w informacje o zachowaniu zgodno$ci z zasadami bezpieczenstwa.

+ Opcjonalna lampka zewnetrzna: opcjonalna, zewnetrzna fioletowa lampka ostrzegawcza zapewnia wizualny
sygnat ostrzegawczy dla os6b przebywajacych na terenie budowy, umozliwiajac
tatwe monitorowanie potencjalnie niebezpiecznych sytuacji. Gdy maszyna
jestw ruchu i nie zostanie wykryte zapigcie pasa bezpieczenstwa,
zapali sig lampka ostrzegawcza.

UKLAD MONITORUJACY CISNIENIE W OPONACH

Uktad monitorujacy ci$nienie w oponach (TPMS) umozliwia operatorowi
kontrolowanie ci$nienia w oponach na gtéwnym wyswietlaczu maszyny,
pomagajac zwiekszy¢ sprawno$¢ maszyny, podwyzszyé komfort jazdy i obnizy¢
koszty eksploataciji.
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SYSTEMY KAMER CAT DETECT

Projektanci rowniarek samobieznych Cat daza do maksymalizacji pola widzenia operatora, a niematym wyzwaniem jest zapewnienie statego
monitorowania, co dzieje sie wokot maszyny. Systemy kamer Cat Detect mozna skalowac zgodnie z potrzebami placu budowy, zapewniajac lepsza
widoczno$¢ i pomagajac zarzadzacé ciggle zmieniajgcymi sie warunkami, ktore stwarzaja nieoczekiwane zagrozenia mogace prowadzi¢ do obrazen
lub kosztownych napraw.

KAMERY PRZEDNIE I TYLNE

POPRAWIAJA WIDOCZNOSC WOKOt MASZYNY

Zastosowanie kamer z przodu i z tytu poprawia widoczno$¢ miejsca pracy i Swiadomos$¢ sytuacyjna operatora. Dwie kamery
przednie Front Vision mozna zamontowa¢ na podparciu, aby poprawi¢ widoczno$¢ bezposrednio przed maszyna. Kamera
cofania Rear Vision zapewnia dodatkowy widok za maszyna, pomagajac zminimalizowa¢ martwe punkty podczas pracy.

+  System wykorzystuje wytrzymate, odporne na wibracje kamery i specjalny wy$wietlacz, aby zapewni¢ operatorom
wyrazny widok przed i za maszyna.

Zapewnia podzielony ekran z widokiem z przodu zintegrowany z gtéwnym 10-calowym ekranem dotykowym LCD.
Podczas pracy wyswietla wazne informacje i alerty.

Przeznaczony do ciasnych przestrzeni i Slepych skrzyzowan.

Na ekranie kamery moze by¢ widoczna automatyka zarzadzania spadkiem poprzecznym.

Monitor zostat umieszczony w przedniej konsoli, aby znajdowat si¢ w polu widzenia linii lemiesza.

Kamery przednie Front Vision sa dostepne jako opcja fabryczna. W modelach 140, 150 i 160 widok z przodu jest
zintegrowany z gtownym wyswietlaczem.

+ + + + + +
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P 0 P RAWIA WI D 0 CZN O S C I System Surround Vision wykorzystuje

trzy dodatkowe kamery zewnetrzne
SWIADOMOSC SYTUACYJNA OPERATORA vt

zapewniajac petny podglad otoczenia

maszyny. To opcjonalne rozwigzanie
umozliwia operatorowi identyfikacje
potencjalnych zagrozen i pomaga
zapobiega¢ incydentom.

WIEKSZE BEZPIECZENSTWO W MIEJSCU PRACY

+  System zapewnia operatorowi jednoczesny podglad z kamer przedniej, +
tylnej, lewej i prawe;.

+ W zestawie znajduja sie trzy dodatkowe kamery, ktore wyswietlaja
potaczony obraz panoramiczny zoptymalizowany pod +
katem widocznosci z tytu, z przodu i z boku.

+  Ruch wstecz powoduije, ze kamera tylna wyswietla powigkszony +
obraz na wys$wietlaczu.

Utatwia obserwowanie sytuacji w martwych strefach oraz aktywnosci w
miejscu pracy, przez co zmniejszaja ryzyko wypadkéw i pomagaja osiagnaé
maksymalng wydajnos¢.

Pomaga unika¢ wypadkéw, ktére moga skutkowaé obrazeniami
pracownikéw lub koniecznos$cia zamknigcia placu budowy.

Uzupetnia inne systemy Cat Detect, zwigkszajac widoczno$¢

wokot maszyny.

JAKIE KORZYSCI ZAPEWNIA KORZYSTANIE Z SYSTEMU SURROUND VISION?

Lepsza widoczno$¢ na placu rob6t to mniejsze martwe strefy, mniej wypadkow i nizsze koszty napraw.

Dzigki kamerom mozna zminimalizowa¢ udziat personelu naziemnego, a tym samym obnizy¢ koszty pracy.

Na wyswietlaczu w kabinie operatorzy moga tatwo obserwowac sytuacje ze wszystkich stron maszyny, co zwigksza
komfort i wydajno$c.
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AT DETECT - : :
WYKRYWANIE OBECNOSCI 0SOB
WIEKSZE BEZPIECZENSTWO W OTOCZENIU PRACUJACEGO SPRZETU

Cat Detect — funkcja wykrywania oséb to inteligentny system kamer wizyjnych, ktéry moze ostrzec operatora, gdy kto$ wejdzie do strefy
zagrozenia maszyny.* System zaznacza osoby w czerwonych ramkach na monitorze w kabinie, aby poméc operatorom szybciej zarzadza¢

potencjalnymi zagrozeniami.
_ Ostrzezenie Wykrycie

%ﬁégzi?\'lzslm A WIEKSZA SWIADOMOSC WIEKSZE BEZPIECZENSTWO
W MIEJSCU PRACY SYTUACYJNA OPERATORA MASZYNY

Redukuje ryzyko obrazeri osob Monitoruje wszystkie zmieniajace sie Zwigksza strefe bezpieczenstwa
pracujacych wokét maszyny, warunki na placu budowy i aktywuje wokot maszyn dla personelu na ziemi
wykrywajac wieksza liczbe ostrzezenia wizualne i dzwigkowe w dzieki technologii wykrywania oséb w
poruszajacych sie i stojacych oparciu o odlegto$¢ osoby od maszyny. promieniu nawet 180 stopni.

pracownikéw na placu budowy

*System moze nie wykry¢ personelu w okreslonych warunkach, np. gdy osoby leza na ziemi, czotgaja sie lub kamery maja ograniczona widoczno$¢ z powodu
stabego oswietlenia (zmierzch, Swit, zachmurzenie), niekorzystnych warunkéw pogodowych (Snieg, deszcz, mgta) lub innych podobnych warunkow.
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TECHNOLOGIE ZASTOSOWANE
W ROWNIARKACH SAMOBIEZNYCH CAT

KTUJ SIE Z DEALEREM CAT, BY UYSKAC WIECEJ INFORMACJI

.l. -

i
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ZARZADZANIE WYPOSAZENIEM
| MIEJSCEM PRACY

DOKLADNA ZNAJOMOSC FLOTY DZIEKI ODPOWIEDNIEJ TECHNOLOGI!

Monitorowanie rodzajow i ilosci przetadowywanych materiatow, kosztow paliwa i maszynogodzin.
Pobieranie danych do analizy i poréwnywanie wydajno$ci poszczegdlnych zmian.

MAKSYMALNE WYDLUZANIE MINIMALIZACJA PRZESTOJOW
OKRESU EKSPLOATACJI

Mozna monitorowa¢ kondycje sprzetu, kody usterek, analize
ptyndw oraz terminy przegladéw. Korzystajac z systemu, mozna
takze zaméwi¢ cze$cii zaplanowa¢ czynno$ci serwisowe.

Alerty o krytycznym znaczeniu i przypomnienia o przegladach
serwisowych pomagaja ograniczaé nieplanowane przestoje.
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CAT INSPECT

Aplikacja Cat Inspect umozliwia dostep do informacji o sprzecie na urzadzeniu komérkowym. To tatwe w obstudze narzedzie gromadzi informacje z
kontroli oraz $cisle wspétpracuje z innymi systemami Cat do zarzadzania danymi, zapewniajac szczeg6towy wglad w kondycje floty.

+ Wypetnianie biezacych danych floty
Ogromna oszczednos$é czasu dzigki automatycznemu uzupetnianiu danych sprzetu.

+ Integracja VisionLink™
Whyniki inspekcji mozna przegladaé w aplikacjach do zarzadzania sprzetem Cat, co utatwia $ledzenie kondycji maszyny.

+ Oszczednosc czasu dzieki inspekcjom cyfrowym
Cyfrowe kontrole dostarczaja aktualnych informaciji, ktére mozna czyta¢, archiwizowac, udostepnia¢ i drukowac.

UStUGI CAT REMOTE

Ustugi zdalne Cat Remote to pakiet technologii, ktére zwigkszaja wydajno$¢ pracy. Dwie z jego kluczowych funkcji to Remote
Troubleshoot i Remote Flash.

+ Funkcja zdalnego rozwiazywania probleméw Remote Troubleshoot
umozliwia dealerowi Cat zdalne wykonywanie testow diagnostycznych podtaczonej maszyny i identyfikowanie problemow podczas jej pracy.
Gwarantuje, ze serwisant zjawi sig z odpowiednimi cze$ciami i narzedziami juz za pierwszym razem, eliminujac konieczno$¢ dodatkowych
wyjazdow, oszczedzajac czas i pieniadze.

+ Remote Flash
to aplikacja mobilna do samodzielnego aktualizowania oprogramowania poktadowego, ktéra pozwala inicjowa¢ aktualizacje w dogodnym
momencie, zwigkszajac 0goélng efektywno$¢ pracy.
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VISIONLINK "

tATWY DOSTEP DO DANYCH MASZYNY | MIEJSCA PRACY

VisionLink™ to elastyczna i skalowalna aplikacja oparta na chmurze, zaprojektowana do monitorowania wszystkich aspektéw
dziatalnosci, zaréwno dla pojedynczych maszyn, jak i wielu potaczonych ze soba miejsc pracy. Aplikacja gromadzi i przetwarza
dane, aby zapewni¢ wglad w wykorzystanie floty, identyfikuje potencjalne punkty problemoéw oraz $ledzi dane dotyczace

profilowania. VisionLink umozliwia podejmowanie swiadomych decyzji, a tym samym zwigkszanie wydajno$ci operacyjnej i zyskow.

MAKSYMALIZACJA
CZASU PRACY

Mozna monitorowac kondycje
sprzetu, kody usterek, analize

ptynéw oraz terminy przegladow.

Dzigki alarmom o krytycznych
sytuacjach ograniczysz
nieplanowane przestoje.
Korzystajac z systemu zamowisz
tez czesci i zaplanujesz
czynnoSci serwisowe.

ANALIZA
PRODUKCYJNA

Monitorowanie rodzajow i ilosci
przetadowywanych materiatow,
kosztow paliwa i maszynogodzin.
Pobieranie informacji o
wydajnos$ci w celu ich
analizowania oraz
poréwnywanie wydajnosci
pracy migdzy zmianami.

OPTYMALIZACJA
WYKORZYSTANIA

Zarzadzaj zasobami wedtug
projektow, grup lub wirtualnych
granic. Okre$l docelowe
wykorzystanie i monitoruj
wydajnos¢. Zredukuj koszty
eksploatacji podejmujac
Swiadome, oparte na

danych decyzje.

PRIORYTETOWE
PODEJSCIE DO
BEZPIECZENSTWA

Wigksza $wiadomo$¢ operatora i
czujno$¢ pracownikéw na placu
dzigki alertom $wiadomosci
sytuacyjnej, ktére ograniczaja
ryzyko i pozwalaja lepiej
przestrzegac protokotéw
bezpieczenstwa.

TECHNOLOGIE ZASTOSOWANE W ROWNIARKACH SAMOBIEZNYCH CAT®
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TECHNOLOGIE ZASTOSOWANE W ROWNIARKACH
SAMOBIEZNYCH CAT

MAKSYMALNA PRODUKTYWNOSC, WIEKSZE BEZPIECZENSTWO, NIZSZE KOSZTY
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Wybierajac sprzet Cat i nasza technologie, korzystasz ze wsparcia najwigkszej i najbardziej doswiadczonej sieci dealerskiej w branzy.

Zyskujesz partnera zaangazowanego we wspieranie Ciebie i Twojej dziatalno$ci na kazdym etapie. Niezaleznie od tego, czy potrzebujesz
fachowej porady, czy pomocy w nagtych wypadkach, dealer Cat jest do Twojej dyspozycji od pierwszego dnia.

Technologie zastosowane w rdwniarkach samobieznych Cat moga sie rézni¢ w
zaleznosci od regionu i modelu. Szczegotowe informacje mozna uzyskac u dealera Cat.

TECHNOLOGIE ZASTOSOWANE W ROWNIARKACH SAMOBIEZNYCH CAT® 15



Wigcej informacji o produktach Cat, ustugach oferowanych przez dealeréw oraz rozwiazaniach branzowych mozna znalezé
w Internecie pod adresem www.cat.com.

© 2025 Caterpillar. Wszelkie prawa zastrzezone.

Materiaty i dane techniczne moga ulec zmianie bez powiadomienia. Maszyny przedstawione na zdjeciach moga mie¢ zamontowane
wyposazenie dodatkowe. Aby uzyska¢ informacje o dostepnym wyposazeniu dodatkowym, skontaktuj sie z dealerem Cat.

CAT, CATERPILLAR, LET'S DO THE WORK, VisionLink, odpowiadajace im znaki towarowe i z6tty kolor , Caterpillar Corporate Yellow”
oraz elementy graficzne ,Power Edge” i Cat ,,Modern Hex", jak réwniez wizerunek firmy i produktéw uzytych w niniejszej publikacji
sq zarejestrowanymi znakami towarowymi firmy Caterpillar i nie moga by¢ wykorzystywane bez zezwolenia.

www.cat.com www.caterpillar.com
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