CAT*-MOTORGRADER




Technologien fiir Cat®-Motorgrader sind
praktische und zuverldssige Ldsungen, die an
den unterschiedlichsten Einsatzorten effektiv

funktionieren. Diese Lésungen tragen dazu bei,
die Produktivitdt zu maximieren, die Sicherheit
zu steigern und die Kosten zu minimieren. Cat-

Technologien bieten Ihnen den Wetthewerbsvorteil,

FUR AUSGEWAHLTE MODELLE ERHALTL'CH* den Sie fiir Ihren Erfolg bendtigen — egal, wie viele

Maschinen lhre Flotte umfasst.

* Weitere Informationen erhalten Sie bei Ihrem Cat-Héandler.
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AB WERK INTEGRIERTE TECHNOLOGIE

Die fiir Cat-Motorgrader entwickelte Technologie wurde gezielt im Hinblick auf optimale Leistung konstruiert, gebaut und getestet. Sie kénnen
eine nahtlos integrierte Funktionalitdt erwarten, die bei nachgeriisteter Ausriistung von Drittanbietern nicht erreicht werden kann.

+ Es gibt eine groRe Auswahl an Technologieoptionen, mit denen Sicherheit, Komfort und Leistung der Bediener gesteigert werden.
+ Automatisierte Funktionen unterstiitzen Anféanger dabei, in kiirzester Zeit und mit minimalem Aufwand eine gréere Effizienz zu erzielen.

+ Erfahrene Bediener profitieren von geringeren Belastungen, weniger Ermiidungserscheinungen und schnelleren und genaueren Ergebnissen.
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CAT-TECHNOLOGIE

PRODUKTIVITAT DES FAHRERS STEIGERN

Realisieren Sie das volle Potenzial Ihrer Ausriistung, indem Sie jeden Planierdurchgang und jede Betriebsstunde mit Cat-Produktivitétstechnologien
optimieren. Steigern Sie die Effizienz und Produktivitat, und bringen Sie Ihre Projekte auf ein ganz neues Niveau!
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CAT GRADE

HOHERE GENAUIGKEIT IN WENIGER DURCHGANGEN

Durch die in Cat Grade bereitgestellte Fiihrung kénnen die Bediener die Vorgaben
fiir ein prazises Planum schneller umsetzen. Dariiber hinaus tragen optionale
automatisierte Steuerungsfunktionen dazu bei, den Ressourcenverbrauch zu

senken und Ermiidungserscheinungen zu verzégern.

GRADE MIT 3D

Grade mit 3D erweitert das System um

die satellitengestiitzte Positionsfiihrung

in Echtzeit. Das System nutzt einen oder

zwei GNSS-Empfanger zusammen mit einer
Korrekturdatenquelle fiir die Positionsfiihrung
durch Echtzeit-Kinematik (RTK, Real Time
Kinematic) im dreidimensionalen Raum.

+ Beibehaltung der Genauigkeit auf der
gesamten Baustelle und fiir mehrere
Maschinen durch Funktionen fiir
Projektdateien und Kontrolle vor Ort

+ Einrichtung von 2D-Sperrzonen in
der Projektdatei, um im Geldndeplan
die Orte zu kennzeichnen, in die die
Bediener nicht fahren diirfen

+ Grade-3D-Systeme sind kompatibel mit
Funkgeraten und Basisstationen von
Trimble, Topcon und Leica.

CROSS SLOPE ASSIST

Grade mit Cross Slope Assist ermdglicht es
dem Fahrer, durch die Automatisierung der
Scharquerneigung das Planum schneller
und genauer zu erreichen.

+ Schneller das Zielplanum zu erreichen
bedeutet, Kosten fiir Zeit, Arbeit, Kraftstoff
und Materialverbrauch zu sparen.

+ Integrierte Schalter ermdglichen es, die
Ziel-Querneigung im laufenden Betrieb
einzurichten und anzupassen.

+ Stellen Sie richtige Neigungen,
Seitenstreifenhdhen und StraBenbreiten
her, bevor Sie StralRen neu aufschiitten.

+ Gewdhrleistung ordnungsgemaler
Entwasserung auf StralRen durch
Querneigung. Eine ordnungsgemalie
Entwésserung reduziert die Kosten
und erfordert weniger Wartung.
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SCHUTZ DURCH E-FENCE

Grade mit 3D und Cross Slope Assist umfassen
ab Werk e-Fence-Funktionen. Wenn das System
aktiviert ist, setzt es automatisch Grenzen,
damit die Schar weder die Reifen noch die
Leiter beriihrt. AuBerdem verhindert es eine
Beriihrung zwischen dem Verbindungsgesténge
und dem Schartragrahmen.

+ Die Maschine schiitzt sich selbst, und so kann
der Bediener seine volle Aufmerksamkeit auf
die vorliegende Aufgabe richten.

+ Da kein Mast benétigt wird und die
gesamte Verkabelung in die Maschine
integriert ist, gibt es quasi keine Gefahr
von Schéden an Maschinenkomponenten.

+ Sie kdnnen e-Fence uneingeschrénkt nutzen
und behalten dabei die vollsténdige Kontrolle
{iber Funktionen wie Langs-/Querneigung des
Scharkorpers, Einlenkung, Radsturz usw.



ERWEITERTE FUNKTIONEN

GRADE-OPTIONEN

VORRUSTUNG FUR GRADE 3D

Um die anfangliche Investition in ausgewéhlte Modelle zu minimieren, bestellen Sie die Grade-3D-Ready-Hardwareoption ab Werk,
und installieren Sie Lizenzen spater, wenn lhre Arbeit dies erfordert. Weitere Informationen erhalten Sie von Ihrem Cat-Héndler.

DIGITALER SCHARQUERNEIGUNGSMESSER

Eine einfache Technologie, die Informationen zur Scharneigung in
Echtzeit liefert, damit der Bediener eine gleichbleibende Bodenneigung
erzielen kann. Dies spart Zeit, da das Planum nicht mehr manuell
gepriift werden muss.

ANBAUGERATEVORRUSTUNG

Ihre Maschine ist ab Werk auf die Installation von 2D- oder 3D-Systemen
vorbereitet. Dies spart Ihnen Zeit und Geld. Je nach Maschinenmodell
sind moglicherweise weitere Anbaugeréte erforderlich.

CROSS SLOPE ASSIST

Ein integriertes 2D-System, das es dem Fahrer ermdglicht, durch
die Automatisierung der Scharquerneigung das Planum schneller
und genauer zu erreichen. Weitere kostensparende Vorteile sind
beispielsweise der geringere Kraftstoffverbrauch und die um 40 %
verringerte Materialnutzung.

GNSS-LOSUNGEN

Cat-Motorgrader kénnen fiir die verschiedensten Einsatzorte mit passenden GNSS-Technologien konfiguriert werden.

Bei GNSS mit einem Mast werden

ein 3D-Standort von einem einzelnen
Empféanger zusammen mit Informationen
von den Cross-Slope-Assist-Sensoren
verwendet, um automatisch Héhe und
Querneigung zu steuern.

Bei GNSS mit zwei Masten werden zwei
Empfénger zusammen mit Informationen

von den Cross-Slope-Assist-Sensoren
verwendet, um die Schareinstellungen und
die Scharkdérperhthe automatisch zu steuern.

LASERTECHNOLOGIE*

Erméglicht die Hohensteuerung durch eine manuell konfigurierte
Laserfiihrung, wenn GNSS-Systeme unzweckmaRig oder nicht verfiighar
sind. Diese 2D-Option kann mit Cross Slope Assist kombiniert werden,
damit sowohl die Hohe als auch die Neigung der Schar gesteuert werden
und Sie dadurch von einer vollautomatischen Scharsteuerung profitieren.

SCHALLTECHNOLOGIE*

Hierbei handelt es sich um eine weitere manuell konfigurierte
2D-Alternative zur Satellitennavigation. Mit der Schalltechnologie
werden Schallwellen verfolgt, um die Hohe zu steuern. Wie bei der
Lasertechnologie kann sie mit Cross Slope Assist kombiniert werden,
um eine automatische Scharsteuerung zu erzielen.

UNIVERSALTOTALSTATION (UTS)*

Der UTS-Empfanger erhélt ein Signal von einem stationdrem Sender
auf der Baustelle, der den Standort und die Hohe bereitstellt. Dieser
Empféanger wird zusammen mit den Cross Slope Assist-Sensoren fiir die
dulerst genaue Steuerung des Scharkdrpers im 3D-Raum verwendet.

* Nur als Aftermarket-Ldsung verfiigbar.

Bei GNSS ohne Mast werden Hohe und
Neigung automatisch gesteuert, chne
dass Masten auf der Maschine bendtigt
werden. GNSS ohne Mast umfasst
auBerdem Cat Grade mit 3D und e-Fence
als Sonderausstattung ab Werk.
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SICHERHEITSORIENTIERTE TECHNOLOGIEN

SICHERHEIT AM EINSATZORT PRIORISIEREN

Zum Maximieren der Produktivitdt und Minimieren
der Kosten ist es wesentlich, fiir Sicherheit am
Einsatzor o] . Cat-Si

SICHERHEITSGURTWARNER

Der Cat-Sicherheitsgurtwarner nutzt hor- und sichtbare Warnungen, um sicherzustellen, dass Fahrer beim Betrieb der Maschine angeschnallt
bleiben. Diese Technologie erkennt, wann der Sicherheitsgurt angelegt sein sollte, indem der Feststellboremsschalter der Maschine {iberwacht wird.

+ Verbessert die Sicherheit am Einsatzort: Die Fahrer werden durch hér- und sichtbare Warnungen daran erinnert, angeschnallt
zu bleiben. Dies reduziert die Gefahr tddlicher Unfalle.

+ Umfassendere Uberwachung: Sicherheitsbezogene Vorfille werden {iber VisionLink™ erfasst, damit das Standortmanagement
tiber die Einhaltung der Sicherheitsvorschriften informiert ist.

+ Optionale externe Rundumleuchte: Eine optionale externe Rundumleuchte in violetter Farbe bietet eine visuelle Warnung fiir das
Personal vor Ort, damit es einfach potenziell geféhrliche Situationen im Auge behalten kann. Wenn sich die Maschine bewegt und
kein Sicherheitsgurt erkannt wird, leuchtet die Rundumleuchte auf.

REIFENDRUCK-UBERWACHUNGSSYSTEM

Das Reifendruck-Uberwachungssystem (TPMS, Tire Pressure Monitoring System)
ermdglicht den Fahrern einen einfachen Uberblick tiber den Reifendruck auf der
Hauptanzeige der Maschine und trégt so zur Optimierung der Maschinenleistung,
des Fahrkomforts und der Betriebskosten bei.
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CAT-DETECT-KAMERASYSTEM

Zwar sind die Cat-Motorgrader auf maximale Sicht fiir den Fahrer ausgelegt, es kann jedoch schwierig sein, stindig die gesamte Umgebung im
Blick zu behalten. Cat-Detect-Kamerasysteme kdnnen je nach den Anforderungen lhres Einsatzorts skaliert werden. Sie verbessern die Sicht und
helfen Ihnen dabei, mit den sich stédndig andernden Bedingungen umzugehen, die zu unerwarteten Gefahren und méglicherweise zu Verletzungen
oder Reparaturkosten fiihren.

FRONT- UND HECKKAMERA

SICHT UM DIE MASCHINE VERBESSERN.

Nutzen Sie die Front- und Heckkameras, um die Sicht des Fahrers auf den Einsatzort zu verbessern. Zwei Frontkameras
konnen auf der Querstrebe montiert werden, um die Sicht direkt vor der Maschine zu verbessern. Die Heckkamera
bietet einen weiteren Blickwinkel direkt hinter die Maschine, sodass tote Winkel beim Betrieb reduziert werden.

+ Das System nutzt robuste und vibrationshestdndige Kameras sowie eine getrennte Anzeige, auf der der Fahrer
eine klare Sicht vor und hinter die Maschine hat.

Bietet eine Frontansicht mit geteiltem Bildschirm integriert in die primédre 10-Zoll-LCD-Touchscreen-Anzeige.
Sie sehen kritische Informationen und Warnungen wahrend des Betriebs.

Fiir beengte Rdume und uniibersichtliche Kreuzungen vorgesehen.

Automatisierung der Querneigung zulédssig auf dem Kamerabildschirm.

Der Monitor ist in der Frontkonsole in Sichtlinie zur Schar angebracht.

Die Frontkameras sind als Sonderausstattung ab Werk erhaltlich. Bei den Modellen 140, 150 und 160 ist

die Frontsicht in die Hauptanzeige integriert.

+ + + + + +
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Das Rundumsicht-System verwendet
S I C HT U N D S ITUATI 0 N SWA H R N E H = drei zuséatzliche externe Kameras
und die Anzeige in der Fahrerkabine
M U N G D ES FAH RERS VER B ESS ER N fiir die Ubersicht iber den gesamten
Bereich um die Maschine herum.
Mit diesem optionalen System

konnen die Fahrer potenzielle
Gefahren erkennen und zur

Vermeidung von Unféllen beitragen.

SICHERHEIT AM EINSATZORT STEIGERN

+  Das System bietet den Fahrern simultane Ansichten von der +  Erhoht die Aufmerksamkeit fiir tote Winkel und Aktivitaten auf
Front-, Heck-, linken und rechten Kamera. der Baustelle und tragt dazu bei, Unfélle zu reduzieren und die
+  Umfasst drei zusétzliche Kameras, die eine zusammengesetzte Produktivitat zu maximieren.
Rundumansicht mit optimaler Sicht nach hinten und vorne sowie +  Reduziert die Gefahr von Unfillen, die zu Verletzungen des
zu den Seiten bieten. Personals oder SchlieBungen der Baustelle fiihren kénnten.
+  Beider Riickwartsfahrt wird das Bild der Heckkamera auf +  Ergédnzt andere Cat-Detect-Systeme und verbessert die Sicht
der Anzeige vergroBert angezeigt. um die Maschine noch weiter.

WELCHE VORTEILE BIETET MIR DIE RUNDUMSICHT?

Eine bessere Sicht auf die Baustelle reduziert tote Winkel, Verletzungen und Reparaturkosten.

Kameras helfen dabei, Bodenpersonal auf ein Minimum zu reduzieren, wodurch die Arbeitskosten gesenkt werden kénnen.
Uber die Anzeige in der Fahrerkabine kdnnen die Bediener miihelos zu allen Seiten der Fahrerkabine schauen, wodurch der
Komfort und die Produktivitdt erhdht werden.
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CAT DETECT —
PERSONENERKENNUNG

SICHERHEIT UM DIE MASCHINE IM BETRIEB VERBESSERN

Cat Detect — Personenerkennung ist ein intelligentes Kamerasystem, das den Fahrer alarmieren kann, wenn eine Person den Gefahrenbereich
der Maschine betritt.* Das System zeigt Personen auf dem Bildschirm in der Fahrerkabine mit einem roten Rahmen an, um es dem Fahrer zu

erleichtern, so schnell wie moglich auf die Gefahr zu reagieren.
Vorsichts-  Achtungs-

I
05 < b <)

MEHR SICHERHEIT BESSERER UBERBLICK GESTEIGERTE

AM EINSATZORT FUR DEN FAHRER SICHERHEIT

Durch die Erkennung mehrerer Personen Uberwachen Sie die sich stets Erweitern Sie die Maschinen-

am Einsatzort, ob in Bewegung oder verdndernden Bedingungen am Einsatzort Sicherheitsabsténde fiir Bodenpersonal

stationdr, kdnnen Sie das Verletzungsrisiko mit progressiven optischen und akustischen mittels einer Technologie, die eine Erkennung

im Bereich der Maschine verringern. Alarmen je nach Nahe der Person zur von Personen in einem Kamerawinkel von bis
Maschine. zu 180 Grad ermdglicht.

*Unter bestimmten Umsténden ist es méglich, dass die Personenerkennung fehlschlégt, z. B. bei liegenden oder hockenden Personen oder wenn Kameras durch schlechte
Lichtverhiltnisse (Morgen- und Abendddmmerung, bedeckter Himmel), schlechtes Wetter (Schnee, Regen, Nebel) oder dhnliche Bedingungen beeintréchtigt sind.
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TECHNOLOGIEN FUR CAT-MOTORGRADER

WEITERE INFORMATIONEN ERHALTEN SIE VON IHREM CAT-HANDLER

k)

., prs

i
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MASCHINEN- UND
EINSATZORTMANAGEMENT

MIT DER RICHTIGEN TECHNOLOGIE IHRE FLOTTE DURCHLEUCHTEN

Verfolgen Sie Arten und Mengen der bewegten Materialien, die Kraftstoffkosten und die
Maschinenstunden. Ziehen Sie Daten zur Analyse heran, und vergleichen Sie die Produktivitat
bei verschiedenen Arbeitsschichten.

LEBENSDAUER MAXIMIEREN AUSFALLZEITEN MINIMIEREN

Uberwachen Sie den Zustand der Ausriistung, Fehlercodes und Durch Warnungen zu kritischen Ereignissen und Erinnerungen
Fliissigkeitsanalysen, und behalten Sie die Inspektionstermine im zu Serviceintervallen vermeiden Sie einen Wartungsstau und
Blick. Auf derselben Plattform kdnnen Sie Ersatzteile bestellen und reduzieren ungeplante Ausfallzeiten.

Servicetermine vereinbaren.

TECHNOLOGIEN FUR CAT®-MOTORGRADER

"




CAT INSPECT

Mit Cat Inspect kdnnen Sie lhr Mobilgerat nutzen, um auf Ihre Ausriistungsdaten zuzugreifen. Diese bedienungsfreundliche App erméglicht die
Erfassung von Inspektionsdaten, und durch die Integration mit [hren anderen Cat-Datensystemen kénnen Sie |hre Flotte genau im Auge behalten.

+ Aktuelle Flottendaten ausfiillen
Durch das automatische Ausfiillen der Ausriistungsdaten sparen Sie Zeit.

+ VisionLink™-Integration
Die Inspektionsergebnisse kdnnen in Cat-Anwendungen fiir das Maschinenmanagement abgerufen werden.
Dies erleichtert es, den Maschinenzustand nachzuverfolgen.

+ Mit digitalen Inspektionen Zeit sparen
Digitale Inspektionen liefern aktuelle Daten zum Priifen, Aufbewahren, Weitergeben und Drucken.

CAT-REMOTEDIENSTE

Cat-Remotedienste nutzen Technologie zur Steigerung der Effizienz am Einsatzort. Die beiden wichtigsten Funktionen sind Fehlersuche und
Software-Updates per Fernzugriff.

+ Fehlersuche per Fernzugriff
Ermdglicht lhrem Cat-Handler die Durchfiihrung von Diagnosepriifungen auf Ihrer vernetzten Maschine, mit denen sich mdgliche Probleme
wihrend des Maschinenbetriebs ermitteln lassen. Die Fehlersuche per Fernzugriff sorgt dafiir, dass der Techniker schon beim ersten Besuch
die passenden Teile und Werkzeuge mitbringt. Dadurch sparen Sie Zeit und Geld, weil keine zusétzlichen Fahrten erforderlich sind.

+ Software-Updates per Fernzugriff
Ermdglicht das Aktualisieren lhrer Bordsoftware ohne Unterstiitzung durch einen Techniker. So kdnnen Sie Software-Updates starten,
wenn es fiir Sie glinstig ist, was die Gesamtbetriebseffizienz steigert.
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VISIONLINK "

DATEN ZUR MASCHINE UND ZUM EINSATZORT IMMER ZUR HAND

VisionLink™ ist eine flexible, skalierbare, cloud-basierte Anwendung, mit der Sie alle Aspekte Ihres Betriebs {iberwachen
kdnnen — egal ob es sich um einzelne Maschinen oder mehrere verbundene Einsatzorte handelt. Die Anwendung analysiert
die erfassten Daten und bietet Ihnen Einblicke in die Flottennutzung, identifiziert potenzielle Reibungspunkte und verfolgt
Grade-Produktionsdaten. Mit VisionLink kdnnen Sie fundierte Entscheidungen treffen, durch die Sie die betriebliche
Effizienz verbessern und Gewinne steigern.

BETRIEBSZEIT
MAXIMIEREN

Uberwachen Sie den Zustand
der Ausriistung, Fehlercodes,
Fliissigkeitsanalysen und
Inspektionstermine. Reduzieren
Sie ungeplante Ausfallzeiten mit
kritischen Warnungen. Bestellen
Sie Ersatzteile und planen Sie
den Service auf der Plattform.

PRODUKTION
ANALYSIEREN

Verfolgen Sie Arten und
Mengen der bewegten
Materialien, die Kraftstoffkosten
und die Maschinenstunden.
Ziehen Sie Leistungsdaten zur
Analyse heran, und vergleichen
Sie die Produktivitat zwischen
Schichten.

AUSLASTUNG
OPTIMIEREN

Verwalten Sie Maschinen

nach Projekten, Gruppen

oder Geofences. Setzen Sie
Nutzungsziele und {iberwachen
Sie die Leistung. Treffen Sie
fundierte, datenbasierte
Entscheidungen, um die
Betriebskosten zu senken.

v

SICHERHEIT
PRIORISIEREN

Fordern Sie die Aufmerksamkeit
der Fahrer und die Wachsamkeit
der Arbeiter an den Einsatzorten,
indem Sie Warnungen zum
Situationsbewusstsein nutzen,
um Risiken abzumildern und
Sicherheitsprotokolle zu
verbessern.

TECHNOLOGIEN FUR CAT®-MOTORGRADER
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TECHNOLOGIEN FUR CAT-MOTORGRADER

PRODUKTIVITAT MAXIMIEREN, SICHERHEIT STEIGERN, KOSTEN SENKEN
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Wenn Sie sich fiir Ausriistung und Technologien von Cat entscheiden, profitieren Sie von der Betreuung durch das groRte und erfahrenste
Héndlernetz der Branche.

Sie gewinnen einen Partner, der es sich zur Aufgabe gemacht hat, Sie und lhren Betrieb jederzeit zu unterstiitzen. lhr Cat-Handler steht
ab dem ersten Tag mit seinem gesamten Leistungsspektrum — von fachlicher Beratung bis hin zum Notfallservice — an lhrer Seite.

Technologien fiir Cat-Motorgrader kdnnen sich je nach Region und Modell
unterscheiden. Weitere Informationen erhalten Sie bei lhrem Cat-Héandler.
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Néhere Informationen zu Cat-Produkten, Serviceleistungen der Handler und Industrielésungen finden Sie auf unserer Website www.cat.com.

© 2025 Caterpillar. Alle Rechte vorbehalten.

Materialien und technische Daten kdnnen ohne Vorankiindigung geéndert werden. Die auf den Fotos abgebildeten Maschinen verfiigen
unter Umsténden liber zuséatzliche Ausstattungsmerkmale. Erkundigen Sie sich bei Ihrem Cat-Handler nach den verfiigharen Optionen.

CAT, CATERPILLAR, LET'S DO THE WORK, VisionLink, die entsprechenden Logos, "Caterpillar Corporate Yellow", die Handelszeichen
Cat-"Power Edge" und "Modern Hex" sowie die hierin verwendeten Unternehmens- und Produktidentitdten sind Markenzeichen von
Caterpillar Inc. und diirfen nicht ohne Erlaubnis verwendet werden.

www.cat.com www.caterpillar.com
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