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Cat® Ekskavatdr Teknolojileri, cesitli is
sahalarinda etkili bir sekilde ¢aligan pratik ve
giivenilir ¢éziimler sunmak iizere tasarlanmistir.
Bu ¢coziimler iiretkenligi en iist diizeye
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cikarmaya, gilivenligi artirmaya ve maliyetleri en
aza indirmeye yardimci olur. Filonuz ister tek ister
cok sayida makineden olugsun, Cat teknolojileri
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size basarili olmanizi¢in gereken rekabet

SECiLi MODELLERDE MEVCUTTUR* avantajini saglar.

*Ayrintilar i¢in Cat Temsilcinize danigin.
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FABRIKADA ENTEGRE TEKNOLOJI

Cat ekskavatdrler icin tasarlanan teknoloji, optimum performans saglamak igin 6zel olarak gelistirilmis, iiretilmis ve test
edilmistir. Uciincii taraf eklentilerle saglanamayan kusursuz bir islevsellik bekleyebilirsiniz.

+ Operator giivenligini, konforunu ve performansini artirmak igin ¢ok gesitli teknoloji segenekleri mevcuttur.
+ Otomatik ozellikler, deneyimsiz operatdrlerin minimum ¢aba ve zamanla daha fazla verim elde etmesine yardimci olur.

+ Deneyimli operatorler daha az zorlanma ve daha az yorgunlukla daha hizli ve daha dogru sonuglar elde edebilir.
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CAT TEKNOLOJISI

OPERATOR URETKENLIGINi ARTIRIN

Cat iiretkenlik teknolojisi ile her kepgeyi, tesviye gegisini ve ¢alisma saatini optimize ederek ekipmaninizin tam potansiyelini
ortaya cikarin. Projelerinizi yeni zirvelere tasiyacak verimlilik ve performans artisini deneyimleyin!
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CAT GRADE

DAHA AZ GECISTE DAHA FAZLA HASSASIYET

Cat Grade, operatorlerin hassas egim
gereksinimlerini daha kisa siirede kargilamasina
yardimci olmak i¢in rehberlik saglar.

Ayrica, opsiyonel otomatik kontroller kaynak
tiiketimini ve operator yorgunlugunu azaltmaya

yardimci olur.

2D'Li GRADE

2D'li Cat Grade, ekskavatdr operatorlerinin
cok cesitli uygulamalarda daha verimli
caligmasina yardimci olur.

+ Cogu uygulamada zemin kaziklarini
ortadan kaldirir.

+ Gorsel kilavuzluk ile yiiksekligi ve
derinligi ve hedef tesviyeyi gosterir.

+ Kumanda kolu komutlari,
dokunmatik ekran arayiizii veya jog
kumandayi kullanarak hedef derinlige
ve egime gdre kolayca ayarlayin.

+ Entegre komponentler hasara karsi
korunur ve uzun dmiirlii olmalari
saglanir.

+ Opsiyonel lazer tutucu dzelligiyle
tutarh bir tesviyeyi tagiyarak siirdiiriin.

+ Cesitli kova tiirleriyle caligir:
kazma, temizleme, tesviye ve yatirma.
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3D'Li GRADE

3D dzellikli Grade, gergek zamanli uydu
konumlandirma rehberligi ekler. Bu
sistem, {i¢ boyutlu uzayda Gergek Zamanli
Kinematik (RTK) konumlandirma rehberligi
elde etmek igin bir veya iki GNSS alicisi ile
birlikte diizeltme veri kaynagi kullanir.

+ Sahada tasarim plani islevi ve kontrolii
ile is sahalari ve birden fazla makine
genelinde dogrulugu koruyun.

+ Ekskavatdr egimi ve devrilme
durumlarini otomatik olarak telafi eder.

+ Saha planinda caligilmayacak alanlari
operatdre bildirmek ilizere tasarim
dosyasi iginde 2D kaginma balgeleri
ayarlayin.

+ Grade 3D sistemleri Trimble,

Topcon ve Leica'dan radyolar ve baz
istasyonlariyla uyumludur.

ASSiST OZELLIKLI GRADE

Assist dzellikli Grade, operator verimini
artirmaya yardimci olmak igin yari otonom
kazma 6zelligi ekler.

+ Grade Assist — Istenilen derinlik
ve egimi korumak {izere bom ve
kova iglevlerinin kontroliinii devralir.

+ Bucket Assist — Egim verme,
dengeleme ve kanal agma
uygulamalarinda kova agisini korur
ve kesimin dogru olmasini saglar.

+ Boom Assist — Yiik altinda kazma,
kaldirma veya dénme sirasinda
ekskavatoriin zeminden kalkmasini
onlemek {izere bomu otomatik
olarak kaldirir.

+ Swing Assist — Tanimlanan noktada
ekskavatdr doniisiinii otomatik
olarak durdurur.

+ Tilt Assist — istenen egimin otomatik

olarak korunmasi igin kova agisi
hareketlerinin kontroliinii devralir.



GENISLETILMIS OZELLIKLER

GRADE 3D SECENEKLERI

CAT GRADE 3D iCiN UYGUN

Cat Grade 3D Hazir segenedi, 3D ozellikli Grade sistemi icin gereken
tiim donanimi igerir ve fabrikada kurulup test edilir.

Bu secenek, ilk satin alimlarindan sonra 3D &zellikli Grade eklemek
isteyen miisteriler icin daha kolay bir yiikseltme yolu saglar.

Etkinlestirmek icin Cat Temsilcinizle iletisime gecerek gerekli 3D
yazilim lisanslarini satin alin. Lisanslar uzaktan kurulabilir veya makineye
manuel olarak yiiklenebilir.

TEKLI VE CiFTLi GNSS ANTENLERI

Caterpillar'in yeni tek antenli kiiresel navigasyon uydu sistemi
(GNSS, Global Navigation Satellite System) tesviye sirasinda
size gorsel ve sesli rehberlik saglayarak isinizi kolaylastirir.

Maksimum tesviye verimi igin ¢ift antenli GNSS'ye yiikseltin.

Sistem sayesinde, ¢alisirken dokunmatik ekranli monitorde tasarimlar
olusturup diizenleyebilir veya isinizi kolaylagtirmak igin plan tasariminin
ekskavatdre gonderilmesini saglayabilirsiniz.

Ayrica kaginma bélgeleri, kes-doldur gériintiileme, serit kilavuzu,
artinlmis gerceklik ve gelismis konumlandirma gibi ek avantajlardan
da yararlanirsiniz.

CAT GRADE BAGLANABILIRLIGi

Cat Grade Baglanabilirligi* 3D ile Grade'in kullanimini kolaylastirmak
iizere tasarlanmistir. Yerel hiicresel ve internet hizmeti kullanilabilirligine
bagh olarak Grade Baglanabilirligi, ek hiicresel tesis modemleri ve yerel
baz istasyonlari ihtiyacini ortadan kaldirabilir. Sehirlerde ve giivenilir
hiicresel hizmeti ve internet erisimi araciligiyla iyi bir sanal referans
sistemi (VRS) sunabilen her yerde kullanim igin idealdir.

Cat Grade Baglanabilirligi, asagidakileri yapmaniza olanak tanir:

+ Makine Cat Grade lisanslarini ayri ayri yiikleyin, yapilandirin
ve giincelleyin.

+ Harici USB siiriiciisiine ihtiyag duymadan Grade 3D tasarim
dosyalarini uzaktan gdnderin.

+ Bagimsiz makinelerdeki etkin ve etkin olmayan cihazlari
goriintiileyin ve {iriin yazilimi ekleyin veya giincelleyin.

+ Grade'in ¢evrimigi izleme ozelliklerini kullanarak operattrlere
uzaktan yardimci olun.

*Grade Baglanabilirligi aboneligi gereklidir. Bulunabilirlik bélgeye gdre degisebilir, ayrintili bilgi i¢in Cat Temsilcinize danigin.
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CAT PAYLOAD

HER KAMYONU iLK SEFERINDE DOGRU YUKLEYIN

LLATATRRTT T P | T

Cat Payload’, operatorlerin yiik hedeflerine ulasmalarina ve malzemeleri asin yiikleme, az yiikleme veya yanlis yiiklemeden kagin-
malarina yardimci olmak {izere hareket halinde tarti islevi saglar. Advanced Payload? 6zel etiketler, giinliik toplamlar ve elektronik
biletleme dahil olmak iizere genisletilmis dzellikler sunan bir sistem yiikseltmesidir. Uretim hedeflerinin ve temel metriklerin uzaktan
yénetimi icin is sahalarini ve ayri ayri makineleri analiz etmek iizere Payload'u VisionLink® ile birlestirin.

+ Maliyetleri Azaltin: Zaman, is¢ilik ve yakit maliyetlerinden tasarruf edin.

+ Hassasiyeti Artirin: Hassas yiik hedefleri, agir ve az yiiklemenin 6niine gegmeye yardimci olur.

+ Verimliligi Artirin: Deneyimli operatdrler her zamankinden daha dogru sekilde caligirken yeni operatdrler daha hizli bir sekilde
hizlarini artirabilir.

+ Giivenligi lyilestirin: Kamyonlarda daha agir ve dengesiz yiik olusumuna neden olan asiri yiiklemeyi 6nlemeye yardimci olur.

! Ekskavatdrler igin Cat Payload'un satisi yasaktir.
2 Advanced Payload icin ek yazihm lisansi (SEA) gerekir. Tekerlekli ekskavatdrler icin mevcut degildir.

CAT® EKSKAVATOR TEKNOLOJILERI



ADVANCED PAYLOAD

Advanced Payload, genisletilmis 6zellikler ve beceriler sunan bir sistem yiikseltmesidir.

+ Ozel Listeler: Miisteri adlarini, siparis numaralarini ve saha ayrintilarini iceren dért adede kadar dzellestirilebilir liste olusturun,
secin ve diizenleyin. Ozellestirilmis listeler, raporlama icin daha ayrintili yiik bilgileri saglar.

+ Giinliik Toplamlar: Operatorler kabin ici ekrani kullanarak ayrintili yiik raporlarina kolayca erisebilir. Mevcut giin, 6nceki giin
veya son sifilamadan bu yana olan raporlari goriintiileme esnekligine sahiptirler. Ayrica, operatorler kamyon, malzeme veya
ozel listelere gore kategorize edilmis rapor toplamlarini rahatga inceleyebilir.

+ Akilli Hedef Agirlik: Operatdrlerin en sik kullanilan dért hedef yiik arasindan secim yapmasini saglar.

+ E-Biletler: Yiik biletlerini basili versiyonlar yerine e-posta yoluyla almanin kolayhi§ini yasayin. Bu 6zelligi kullanima agmak
icin VisionLink® Productivity aboneligine yiikseltin.
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CAT STIK DIREKSIYON CAT OPERATOR EGiTimi

KONFORU ARTIRIN. VERiMi ARTTIRIN. OPERATORLERE GUC KATIN. HEDEFLERi ASIN.
Ekskavatdrler igin Cat Stik Direksiyon, operatérlerin Operator Egitimi, tim deneyim seviyelerindeki operatdrlerin
geleneksel pedallar ve kollar yerine kumanda kolu verimliligini ve {iretkenligini bir iist seviyeye tagimasini
kullanarak makineyi rahat ve giivenli bir sekilde izlemesini saglar. Operatorler, ipuclari ve verilere hemen eriserek is
ve yonlendirmesini saglar. sahasindaki giinliik calismalarinda iiretkenliklerini takip

B leamel e s eiie sl lumends ol edebilir ve gelistirebilir. Iki egitim ipucu kategorisi vardir -

hareket ve yonlendirme komutu olurken, sag kumanda kolu 1. Caligma Verimliligi ipuclan
atasmanin veya opsiyonel bigagin kontroliinii saglar. Kazma teknigi ve rélanti siireleri gibi beceri ve
verimliligi artiracak alanlari belirleyerek operatdrlerin

Ayrica, seyir ve bicak kontrolleri kumanda kolun .
yrica, seyirve bigax kontroflerl kumanda koluna zirvede kalmalarina yardimci olun.

entegre edilerek konfor artirilmis ve operatdr yorgunlugu _
azaltilmigtir. 2. Makine Saghg Ipuclan

Bazi eylemler verimsizdir, makine ve komponentlerinde
gereksiz asinma ve yipranmaya neden olur. Makine
saghg ipuglarini takip etmek makinenin émriinii
uzatmaya, kazma tekniklerini gelistirmeye ve yakit
israfini azaltmaya yardimci olabilir.

Cat Stik Direksiyon sistemi, operatdrlerin seyir kollari ile
kumanda kollari arasinda ileri geri gecis yapma ihtiyacin
ortadan kaldirarak calismayi kolaylastirir.

k¥
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GUVENLIK ODAKLI TEKNOLOJILER

IS SAHANIZDA GUVENLIGi ONCELIKLENDIRIN

Giivenli bir is sahasi saglamak, iiretkenligi en iist
diizeye ¢cikarmak ve maliyetleri en aza indirmek

acisindan ¢ok dnemlidir. Cat giivenlik teknolojileri
riskleri azalt orleri

l'l‘. AK ODEeraio a N

CAT LiFT ASSIST

Cat Lift Assist, kaldinlan gergek yiikii hizla hesaplayan ve
ekskavatdriin ellegleyebilecedi azami yiikle karsilastiran,
ekskavatdrler igin tasarlanmig bir giivenlik 6zelligidir. Yiikii
makinenin etrafinda giivenli bir sekilde kaldirmak ve hareket
ettirmek icin mevcut erigimi izler. Sistem, gérsel ve isitsel
uyarilar vererek makinenin giivenli galisma sinirlari iginde olup
olmadigini veya devrilmeyi 6nlemek igin harekete gecilmesi
gerekip gerekmedigini operatdre bildirir.

+ Giivenligi Artirin
Agir yiikler kaldinrken ekskavatorii siki bir sekilde yerde tutun.
+ Uretkenligi Artirin
Borulari, rogar kapaklarini ve hendek kutularini kolayca
kaldirip yerlestirin.
+ Asinmayi ve Yipranmayi Azaltn
Daha az makine gerilimi, daha az edinim ve isletme maliyetleri
ile daha fazla ¢alisma saatleri saglar.

CAT 2D E-FENCE

Cat 2D E-fence, trafik gibi tehlikelerden kaginmak igin atagsman
baglantisini 6nceden tanimlanmig bir calisma alaniiginde tutar.
2D E-fence, konum sensorlerinden gelen verileri kullanarak,
atasman baglantisi tanimlanan sinirlara ulastiginda hareketi
otomatik olarak durdurur.

Ozellikler -

+ E-tavan: Bom ve stiginizi otomatik olarak durduran bir yiikseklik
sinir belirleyerek bas istii engellerden (elektrik hatlari ve yapilar)
kaginin.

+ E-zemin: Calisma aracinizi durduracak bir derinlik siniri
belirleyerek goriinmeyen yer alti engellerinden (fiber optikler
ve diger sebeke hatlari) kaginin.

+ E-doniis: Ekskavatdriiniiziin yan tarafina sinirlar belirleyerek
bomun ve stigin trafige veya bitisik yapilara dogru dénmesini
onleyin.

+ E-duvar: Belirli bir mesafede bir sinir belirleyerek ekskavatdriin
oniindeki yapilara garpmaktan kaginin.

+ Kabinden Kaginma: Atasman ile ekskavator kabini arasinda
temastan kaginin.

CAT® EKSKAVATOR TEKNOLOJILERI
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CAT DETECT -
INSAN ALGILAMA

CALISAN EKIPMAN CEVRESINDE GUVENLIGI ARTIRIN

Cat makineler operatdriin goriis alanini en {ist diizeye ¢ikaracak sekilde tasarlanmis olsa da etrafta olup bitenleri siirekli olarak
izlemek zor olabilir. Cat Detect - Ekskavatbrler igin insan Algilama, makinenin tehlike bélgesine biri girdiginde operatdrii uyarabilen

akilli goriis kamerasi sistemidir.*

iS SAHASI GUVENLIGINi
ARTIRIN

is sahasinda birden fazla hareketli

ve sabit calisani tespit ederek
makinelerin etrafinda ¢aligan kisilerin
yaralanma riskini azaltin.

- |Eaz Farkindalik

OPERATOR MAKINE GUVENLIGINi
FARKINDALIGINI ARTIRIN | ARTIRIN

Kisinin makineye yakinligina gére 270 dereceye kadar kamera kapsama
operattre agsamali gorsel ve sesli alaniyla insanlari tespit eden
glivenlik uyarnlari saglayarak siirekli teknolojiyle yer personeli icin makine
degisen is sahasi kosullarini izleyin. glivenlik mesafelerini genigletin.

*Yiiksek ddniis hizlari, yatan veya ¢émelen insanlar gibi belirli durumlarda veya diisiik isik kosullari (alacakaranlik, safak vakti, bulutlu
hava), sert hava kosullari (kar, yagmur, sis) veya benzeri diger kosullar nedeniyle kameralarin gériisii yetersiz oldugunda sistem,

personeli algilamayadbilir.
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CAT COMMAND

OPERATOR GUVENLIGINI ARTIRIN

Cat Command, tehlikeli maddelerle veya giivenli olmayan kosullarda ¢aligirken operatdrleri makineden ve olasi tehlikelerden
uzak tutan gelismis bir uzaktan kumanda sistemidir. Ayrica Cat Grade, Payload, Detect ve makineye 6zgii diger yardimci 6zellikler
gibi diger gelismis kontrol teknolojilerini kullanma secenedini de korur.

Operatorler uzaktan kumanda sistemine asina olduktan sonra, kabinde oldugu kadar verimli, dogru ve giivenli bir sekilde ¢alisabilir.
Cok daha az giiriiltii ve titresime maruz kaldiklari igin operatdrler daha az yorularak daha uzun siire verimli bir sekilde ¢alisabilir.

iS iHTIYACLARINI KARSILAYAN iKi SISTEM

CAT COMMAND KONSOLU CAT COMMAND iSTASYONU
(GORUS HATTI) (GORUS HATTI OLMAYAN)

Tasinabilir ve hafif sistem, kullanicinin sahada Operatdriin sahada veya kilometrelerce uzakta
kalarak ve makine ile dogrudan gorsel temas bulunan bir i¢c mekan "sanal kabin"de oturarak

i i uzaktan ¢aligmasini saglar. —
halindeyken kabin diginda ¢alismasina olanak tanir. calig g = ( Fﬂé

+ Kisa siireli ve acil kullanim igin idealdir. oo — + Rahatbir calisma ortamiile operator

+ Sahada iletisim altyapisi gerektirmez. h yorgunlugunu azaltmaya yardmei olur. [ . -

N 5 { el
+ 400 metreye (1.312 ft) kadar gbriis hattinda \ 2 &‘i‘ ‘= + Yiksek kaliteli video, calisma alaninin net bir =
calisma saglar. ; goriintiisiinii sunar. - =t
el + Makine zelliklerini secin ve etkinlestirin: (/{ 4
onalleosterimamis iy Grade, Payload, Assist, E-Fence ve daha £
fazlasi.
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EKIPMAN VE IS SAHASI
YONETIMI

DOGRU TEKNOLOJI iLE FILONUZU DINLEYIN

Malzeme tipleri ile tasinan tonaji, yakit maliyetlerini ve makine saatlerini izleyin.
Analiz icin yiik verilerini alin ve vardiyalar arasindaki tiretkenligi karsilastirin.

KULLANIM OMRUNU MAKSIMUMA  KESINTI SURESINi EN AZA
CIKARIN INDIRIN

Ekipman durumunu, ariza kodlarini ve sivi analizini izleyin Kritik uyarilar ve servis araligi hatirlaticilari ile plansiz
ve inceleme son tarihlerini takip edin. Tek platformda parca kesinti siirelerini azaltin.
siparisi verin ve servis programlayin.
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Cat PL161 Atagman Takip Cihazi, atagmanlariniza veya takip etmek
istediginiz herhangi bir seye kolayca takilir.

+ Konumu izleyin
Birden fazla ¢caligma alanindaki atagmanlarin konumunu gériintiileyin
ve kayip atagman sayisini azaltin.

+ Kullnaim izleyin
Alet bakimi veya asinmis parcalarin degistirilmesi ihtiyacini tahmin
etmenize yardimci olmak icin her atasmanin ¢alisma saatlerini izleyin.

+ Atagman Tanima
Takili atagmanin sallanmasiyla kimligi dogrulanir, ayrica tiim atasman
ayarlarinin (basing, akis ve boyutlar) dogru olmasini ve boylece hizli
ve verimli bir sekilde calismanizi saglar. Birgok ekskavatdr modeli,
atasman ayarlarini otomatik olarak Cat Grade, Cat E-fence ve daha
fazlasina aktaran atasman profillerine de sahiptir.

Cat Inspect, mobil cihazinizdan ekipman verilerine erigmenizi saglar.
Bu kullanimi kolay uygulama, denetim verilerini almanizi saglar ve diger
Cat veri sistemlerinizle entegredir, bdylece filonuzu yakindan takip
edebilirsiniz.

+ Mevcut Filo Verilerini Doldurur
Otomatik doldurulan ekipman bilgileri ve verileriyle zaman kazanin.

+ VisionLink® Entegrasyonu
inceleme sonuclar Cat ekipman yénetimi uygulamalarinda
goriintiilenerek makine durumunu takip etmeyi kolaylastirir.

+ Dijital incelemelerle Zaman Kazanin
Dijital incelemeler; gézden gecirme, saklama, paylasma ve yazdirma
icin giincel bilgiler saglar.

Cat Uzaktan Hizmetler is sahasinda verimliligi artiran teknolojiler
grubudur. Temel iglevlerinden ikisi Uzaktan Ariza Giderme ve Uzaktan
Yazilim Yiikseltmedir.

+ Uzaktan Ariza Giderme
Cat temsilcinizin bagh makineniz lizerinde uzaktan ariza teshis testleri
yapmasini ve makine galisirken olasi sorunlari tespit etmesini saglar.
Uzaktan ariza giderme, teknisyenin ilk gelisinde dogru parcalari
ve atagmanlari getirmesine yardimci olmayi saglayarak tekrar gidip
gelmesine gerek birakmaz. Boylece size zaman ve para tasarrufu saglar.

+ Uzaktan Yazilim Yiikseltme
Yerlesik yazilimi teknisyen olmadan giincellemenize olanak tanr,
uygun oldugunda yazilim giincellemelerini baglatmanizi saglar
ve genel calisma verimliliginizi artirir.

CAT® EKSKAVATOR TEKNOLOJILERI 13



VISIONLINK

MAKINE VE IS SAHASI VERILERI PARMAKLARINIZIN UCUNDA

VisionLink®, ister ayri makineler isterse birbirine bagl birden fazla is sahasi igin olsun, operasyonlarinizin tiim
yonlerini izlemek iizere tasarlanmis esnek ve 6lgeklenebilir bulut tabanli bir uygulamadir. Toplanan verileri analiz
ederek filo kullanimina iligkin iggdriiler saglar, potansiyel siirtiinme noktalarini belirler ve Payload ve Grade
tiretim verilerini takip eder. VisionLink ile operasyonel verimliligi ve kari artiran bilingli kararlar alabilirsiniz.

. CALISMA | URETIM
SURESINI EN UST e
DUZEYE GIKARIN ANALIZI YAPIN

Ekipman durumunu, ariza Malzeme tipleri ile taginan
kodlarini, sivi analizini ve tonaji, yakit maliyetlerini

inceleme son tarihlerini izleyin.  ve makine saatlerini izleyin.

Kritik uyarilarla planlanmayan  Analiz igin performans

calismama siirelerini azaltin. verilerini alin ve vardiyalar
Platformda parga siparisi verin ~ arasindaki tiretkenligi
ve servis programlayin. karsilastirin.
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KULLANIMI
OPTIMiZE EDIN

Makineleri projelere,
gruplara veya cografi gitlere
gore yonetin. Kullanim
hedefleri belirleyin ve
performansi izleyin. Isletme
maliyetlerini azaltmak icin
bilgiye dayali, veri tabanl
kararlar alin.

_ GUVENLIGI
ONCELIKLENDIRIN

Riskleri azaltmak ve giivenlik
protokollerini iyilestirmek igin
durumsal farkindalk uyarilarini
kullanarak is sahalarinda
operatdr farkindalgini ve
calisanlarin dikkatini artirin.



Cat ekipman ve teknolojisini sectiginizde, sektdrdeki en biiyiik ve en deneyimli temsilci agi desteginden yararlanirsiniz.

Size ve operasyonunuza her asamada yardimci olmayi taahhiit eden bir ortak kazanirsiniz. ister uzman tavsiyesine ister
acil servise ihtiyaciniz olsun, Cat temsilciniz ilk giinden itibaren yaninizdadir.

Cat Ekskavator Teknolojileri Bélgeye ve Modele Gore Degisebilir.
Ayrintilar icin Cat temsilcinize Danigin.
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Cat riinleri, temsilci hizmetleri ve sektdr ¢coziimleri hakkinda tiim bilgiler igin www.cat.com adresindeki web sitemizi ziyaret edebilirsiniz. PTDJ1507-00 (03-2025)
(Global)
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Malzeme ve teknik 6zellikler 6nceden bildirimde bulunulmaksizin degistirilebilir. Fotograflarda gésterilen makineler ek ekipman igerebilir.
Mevcut secenekler icin Cat temsilcinize danigin.

CAT, CATERPILLAR, LET'S DO THE WORK, VisionLink, bunlarin ilgili logolari, "Caterpillar Corporate Yellow", "Power Edge" ve Cat "Modern Hex"
ticari kimliginin yani sira burada kullanilan kurumsal kimlik ve {iriin kimligi, Caterpillar'in ticari markalardir ve izinsiz kullanilamaz. AT@
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