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Temel kazma. Su hatti icin kanal agma.
Egimli yerlerde calisma. Buisler, Cat® Grade

e L4 teknolojilerinden edindiginiz hassasiyeti ve hizi
gerektirir. Gelismis kilavuzluk 6zelligini opsiyonel
otomatik makine kontroliiyle bir araya getiren

Grade, operatdrlerin daha az gecisle tesviye

U R ET K E N I_ I G I N I Z I A R 'I' I R I R hedeflerine dogru sekilde ulasmasina yardima olur.

DOGRU KAZMA. DAHA HIZLI. DAHA KOLAY. DAHA GUVENLI. HER ZAMAN.

Cat Grade, ekskavator uygulamalan icin dort farkh sonug sunar:

|\ @ Diisiik MALIYETLER: ZAMAN, iSCILiK VE YAKIT MALIYETLERINDEN TASARRUF SAGLAR.

< IVILESTIRILMi§ DOGRULUK: HASSAS KILAVUZLUK, HARCANAN CABAYI AZALTIR.

/<] DAHA YUKSEK OPERATOR VERIMLILIGI: DENEYIMLi OPERATORLER, HER ZAMANKINDEN DAHA DOGRU SEKILDE CALISIR.
***" YENi OPERATORLERIN HIZI DAHA SURATLI ARTAR.

&b YiKSEK GUVENLIK: ZEMINDE DAHA AZ SAHA PERSONELI GEREKLIDIR.
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KAPSAMLI ENTEGRASYON

AKICI CALISMA ANLAMINA GELIR

Cat Grade teknolojileri, akici ve hassas bir ¢calisma icin yeni Cat ekipmanina kapsamli gekilde entegre edilmistir. Bazi Grade teknolojileri, gelismis ozellikler
eklemek amaaiyla satig sonrasi yiikseltmesi olarak kullanilabilir.

HER i$ iCiN DOGRU TEKNOLOJI

Ekskavatorler icin Cat Grade, bir dizi uygulama ihtiyacaina ve igsletme biitcesine uygun olmasi amaayla 2D ve 3D teknolojilerini icerir. Assist dzelligi sayesinde
daha fazla verimlilik ve iiretkenlik icin bazi operasyonlari kismen otomatik hale getirebilirsiniz.

Filonuz, operatorleriniz ve uygulamalarimiz icin en iyi sistemleri ve se¢enekleri 6grenmek iizere Cat temsilcinize bagvurun.
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GRADE TEKNOLOJISI

iSINIZE EN UYGUN ¢OZUMU SECIN

ONERILEN UYGULAMA:

ZD 'Li GRA DE GENEL UYGULAMALAR

Bodrumlar, tabanlar, temeller, sebeke kanallari,
egimler ve drenaj hendekleri kazarken verimi ve
iiretkenligi artirmak icin 2D sistemli Grade kullanin.

2D'li Cat Grade, ekskavator operatorlerinin genis bir uygulama yelpazesinde %35'e* kadar
daha verimli calismasina yardimai olur. Dogru dikey ve yatay kontrol icin gercek zamanh
kilavuzluk saglayan 2D'li Grade, az veya asin kesmeden, kesimlerin ve dolgularin teknik
ozelliklere tam olarak uygun sekilde yapildigindan emin olunmasini saglar.

+ Cogu uygulamada zemin kaziklarini ortadan kaldirir.

+ Gorsel kilavuzluk ile yiiksekligi ve derinligi ve hedef tesviyeyi gdsterir.

+ Kumanda kolu komutlari, dokunmatik ekran arayiizii veya jog kumandayi kullanarak

hedef derinlige ve egime gore kolayca ayarlayin.
+ Entegre komponentler hasara karsi korunur ve uzun omiirlii olmalari saglanir. .
+ Opsiyonel lazer tutucu dzelligiyle Tutarl bir tesviyeyi tasiyarak siirdiiriin. kAZmA TESVIYE
+ Busistemi Assist Ozellikli Cat Grade ile birlestirerek tek kolla kazmaya olanak taniym

+ Cesitli kova tiirleriyle calisir: kazma, temizleme, tesviye ve yatirma.

KANALACMA EGIM VERME

Geleneksel tesviye yontemleriyle karsilastinlmistir. Bireysel sonuglar degisiklik gdsterebilir.
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3D'Li GRADE

ONERILEN UYGULAMA:

KARMASIK VE COK BUYUK iSLER

3D ozellikli Grade, gercek zamanli uydu konumlandirma rehberligi ekler. Bu sistem, ii¢
boyutlu uzayda Ger¢ek Zamanh Kinematik (RTK) konumlandirma rehberligi elde etmek

3D'li Grade, hassas hareket gerektiren karmasik icin bir veya iki GNSS alicisi ve bir diizeltme veri kaynagi kullanir.

kesimler ve dolgularin yani sira biiyiik altyapi, kamu,

genis otoyol ve ticari saha projeler igin idealdi. 3D ozellikli Grade, operatorlerin biiyiik altyapi ve ticari saha projelerinde siklikla bulunan

karmagik tasarimlarla caligirken iiretkenligi ve is sahasi verimliligini en iist diizeye
cikarmasina yardimai olur.
+ Sahada tasanim plani islevi ve kontrolii ile biiyiik is sahalar ve birden ¢cok makine genelinde
dogrulugu koruyun.
+ s sahasinda makine ve kovanin tam konumunu takip eder.
+ Kaygan zemin kosullarindan kaynaklanan ekskavator egimi ve devrilme durumlarini otomatik

i

TiCARI PROJELER ~ HASSAS PROJELER

olarak telafi eder.

+ Saha planinda calisilmayacak alanlan operatore bildirmek iizere tasarim dosyasi icinde 2D
kag¢inma bélgeleri ayarlayin.

+ 2D'li Grade ile ayni ilave dokunmatik ekranl monitorii kullanir.

+ Tiim Cat Grade sistemleri Trimble, Topcon ve Leica'dan radyolar ve baz istasyonlariyla uyumludur.
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GENISLETILMIS OZELLIKLER

GRADE 3D SECENEKLERI

CAT GRADE 3D IiN UYGUN

Cat Grade 3D Hazir secenegi, 3D dzellikli Grade sistemi icin gereken tiim
donanimi icerir ve fabrikada kurulup test edilir.

Bu secenek, ilk satin alimlarindan sonra 3D ozellikli Grade eklemek isteyen
miisteriler icin daha kolay bir yiikseltme yolu saglar.

Etkinlestirmek icin Cat Temsilcinizle iletisime gecerek gerekli 3D yazilim lisanslarim
satin alin. Lisanslar uzaktan kurulabilir veya makineye manuel olarak yiiklenebilir.

TEKLI VE CIFTLI GNSS ANTENLERI

Caterpillar'in yeni tek antenli kiiresel navigasyon uydu sistemi (GNSS, Global
Navigation Satellite System) tesviye sirasinda size gorsel ve sesli rehberlik
saglayarak isinizi kolaylastirir.

Maksimum tesviye verimi icin ¢ift antenli GNSS'ye yiikseltin. Sistem sayesinde,
caligirken dokunmatik ekranl monitorde tasarimlar olusturup diizenleyebilir
veya isinizi kolaylagtirmak icin plan tasariminin ekskavatore gonderilmesini
saglayabilirsiniz.

Ayrica kaginma bélgeleri, kes-doldur goriintiileme, serit kilavuzu, artinlmis
gergeklik ve gelismis konumlandirma gibi ek avantajlardan da yararlanirsiniz.

CAT GRADE BAGLANABILIRLIGI

Cat Grade Baglanabilirligi* 3D ile Grade'in kullanimini kolaylagtirmak iizere
tasarlanmigtir. Yerel hiicresel ve internet hizmeti kullanilabilirligine bagh olarak
Grade Baglanabilirligi, ek hiicresel tesis modemleri ve yerel baz istasyonlar
ihtiyacini ortadan kaldirabilir. Sehirlerde ve giivenilir hiicresel hizmeti ve internet
erisimi araciligiyla iyi bir sanal referans sistemi (VRS) sunabilen her yerde kullanim
icin idealdir.
(at Grade Baglanabilirligi, asagidakileri yapmaniza olanak tanir:
+ Makine Cat Grade lisanslarini ayri ayn yiikleyin, yapilandirin ve giincelleyin.
+ Harici USB siiriiciisiine ihtiyac duymadan Grade 3D tasarim dosyalarini
uzaktan gonderin.
+ Bagimsiz makinelerdeki etkin ve etkin olmayan cihazlan gériintiileyin ve
iiriin yazilimi ekleyin veya giincelleyin.
+ Grade'in ¢evrimici izleme ozelliklerini kullanarak operatorlere uzaktan
yardimai olun.

*Grade Baglanabilirligi aboneligi gereklidir. Bulunabilirlik bolgeye gdre degisebilir, ayrintili bilgi icin Cat Temsilcinize danisin.
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ONERILEN UYGULAMA:

OGY UYGULAMA ASSIST OZELLIKLI GRADE

Assist ozellikli Grade, tiim beceri seviyelerinden Assist ozellikli Grade, operator verimini artirmaya yardima olmak icin yari otonom kazma

operatorlerin cogu kazma, egim verme, dengeleme,
ince tesviye, kanal agma ve yiikleme islerinde

daha giivenle, daha iiretken ve verimli bir TEK KOLLA KAZMA KULLANIMI KOLAYLASTIRIR

sekilde calismasina olanak tanir. Tek kolla kazma, hem standart hem de yatirmali atasmanlan kullanarak daha dogru

kesimler icin bom ve kova hareketlerini otomatik hale getirir. Tek bir kolun kullanims;
manuel girdileri, hatalar ve yorgunlugu azaltirken tiim deneyim seviyelerinden operatorlerin
tesviye tutarllligini artinr. Kilavuzluk sistemi, makine ekrani ve kolay kumanda kolu
KAZMA TESViYE Yl'l. KLEME devralir. Operator, hedef tesviyeyi ayarlar ve stik hizini tek elle kontrol eder.
+ Bucket Assist - Kova agisini korur ve egim verme, dengeleme, ince tesviye ve kanal agma

kontrolii, hiz kontrolii ve daha diisiik operator cabasi saglayarak kullanimi kolaylastirir.
KANALA CM A EG iM VERME noktalarda otomatik olarak durdurarak yakit kullanimini azaltir ve gevrim siirelerini iyilegtirir.

ozelligi ekler. 2D ve 3D'li Grade ile calisan bu sistem, Grade sisteminizi uygulamaniza gore
optimize etmenize olanak tanr.

MEVCUT OTOMATIK YARDIM TURLERI

+ Grade Assist - Istenilen derinlik ve egimi korumak iizere bom ve kova islevlerinin kontroliinii

uygulamalarinda kesimi dogru olmasini saglar.
+ Boom Assist - Yiik altinda kazma, kaldirma veya donme sirasinda ekskavatoriin zeminden
kalkmasini dnlemek iizere bomu otomatik olarak kaldirir.

+ Swing Assist - Kamyon yiikleme ve kanal agma sirasinda ekskavator doniisiinii belirlenen

+ Tilt Assist - istenen egimin otomatik olarak korunmas! icin kova agisi hareketlerinin kontroliinii
devralir.
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GRADE TEKNOLOJISI

MODULER KOMPONENTLER, KOLAY YUKSELTMELER

Cat Grade, ¢ok cesitli uygulama ihtiyaglarina ve saha gereksinimlerine uymasi icin optimize edilebilen ve yiikseltilebilen bir modiiler sistemdir.
Ozellikler ve bulunabilirlik degisiklik gosterebilir. Modele dzel bilgiler icin Cat temsilcinize danisin.

3D'Li GRADE

=l

I 2. 10" EKRAN

GNSS ANTENLERI

KUMANDA MODULU

Not: 2D Komponentler, 3D dqeler ile kullanilir.

2D'Li GRADE 3D'Li GRADE

2D'li Grade, temel seviyede bir sistemdir. Komponentler, fabrikada* 3D'li Grade komponentlerine GNSS alicilari ve antenleri dahildir.
makine sistemleriyle entegre edilir. Bu sistem, bircok yeni Cat Saha telsizi veya internet baglantisi gerekir. 2D sisteminde oldugu
ekskavatoriinde standart olarak sunulur. gibi, 3D'li Grade fabrikada* veya satis sonra yiikseltmesi olarak eklenebilir.

*Cat Grade'in bulunabilirligi bolgeye veya modele gdre degisebilir. Ayrintilar icin Cat temsilcinize danisin.
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EK KOMPONENTLER

'.li'l

LAZER TUTUCU
(OPSIYONEL)

Lazer tutucu (veya lazer alicisi), bir cihazin bir kirmizi dalga boyu déoner lazer
diizleminin icinde dogrudan ortalandigini algilar. Bu sayede 2D modunda
caligirken, hareket ya da makine yeniden yonlendirilmesi sirasinda Grade
sisteminin yiikselme hedefini aktarmasina ve korumasina olanak tanir.

DONER LAZER VERICISi
(LAZER REFERANSI iCiN GEREKLI)

En iyi diizeyde dogruluk ve lazer diizlemden referans kolayhgu icin yiiksek kaliteli
bir doner lazer vericisi kullaniimasi onerilir. Tavsiyeler icin Cat temsilcinize danisin.

SNR TELSIZLERI
(OPSIYONEL)

Makinedeki Grade diizeltmeleri SNR telsiz secenekleri, sabit GNSS baz istasyonlar veya
Trimble Evrensel Toplam istasyonlar (UTS, Universal Total Station) ile iletisim kurar.

GPS/GNSS DUZELTMELERI
(DOGRU GORUNTULEME i¢iN GEREKLI)

GPS/GNSS diizeltme kaynagi, Gercek Zamanl Kinematik (RTK) goriintiileme
sistemleri kullanirken konum hassasiyetini iyilestirmek icin gereklidir. Uydu
baz istasyonlar, diizeltmeler icin yaygin olarak kullanilir ve taginabilirlik icin
tripod ile monte edilebilir ya da yan kalici bir konuma direk ile monte edilebilir.

Ek olarak Cat Grade, internet iizerinden ya da Wi-Fi veya hiicresel ag araaligiyla
internet Baz istasyonu Servisi (IBSS, Internet Base Station Service) diizeltmesinin
yani sira iistte yer alan engeller GNSS sinyallerine miidahale ettiginde Evrensel
Toplam istasyonlar (UTS, Universal Total Station) saglar.

Baz istasyonlarina bir alternatif olarak Cat Grade Baglantisi* Sanal Referans istasyonu
(VRS, Virtual Reference Station) aglarina baglanmak icin makine telematigi kullanir.

Tiim Cat Grade sistemleri Trimble, Topcon ve Leica'dan radyolar ve baz istasyonlariyla
uyumludur.
*Abonelik gereklidir.
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GRADE TEKNOLOJISI

CALISMA iLKESi

e EEs

e T oal

2D'Li GRADE

2D ile Cat Grade; operatore yiikselme, egim, ¢capraz egim ve ana inis Durum ekrani asagidaki goriintiileri saglar:
rehberligi saglar. + KOVA PROFiLi

Sistem, siirekli olarak bir referans dlgiitii (bilinen bir zemin noktasi, + KOVAKESITI

serit hatti, lazer referansi vb. gibi) ile kovanin kesici kenarindaki bir + KOVAEGIM ACISIVEYONU

odak noktast arasindaki farki hesaplar. + YON GOSTERGELI TESVIYEYE OLAN DERINLIK VERISi

+ DONUS ACISI VE YONU (DONDURME SENSORU KULLANIRKEN)
+ OLCUT DURUMU SIMGESI
-+ BAGLANTI YOKSELME DURUMU SiMGESi

2D'li Cat Grade, operatore kova kesici kenari ile dl¢iit noktasi arasindaki
iist veya alt mesafe ya da egim mesafesini bildirir.

710 EKSKAVATORLER iCiN GRADE TEKNOLOJILERI



3D'Li GRADE

Ekskavatorler icin 3D'li Cat Grade, daha kapsamli tasarim 6zellikleri eklerken daha karmagik diizlemler, egimler, dis hatlar ve egrilere yonelik RTK konum
bulma kilavuzu icin GNSS teknolojisi katar.

+ OPERATORE ONCEDEN YUKLENEN 3D TASARIM DOSYALARI VEYA ARKA PLAN HARITALARI iLE iLiSKiLi OLARAK KOVA KONUMUNU GOSTERIR.

+ BIRDEN COK MAKIiNENIN CALISTIRILMASINI KOORDINE ETMEYE YARDIMCI OLURKEN BUYUK i§ SAHALARI GENELINDE DOGRU KAZMA PARAMETRELERINi KORUR.

EKSKAVATORLER iCiN GRADE TEKNOLOJILERi 11
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KULLANIM KOLAYLIGI

2D'Li GRADE KULLANMA

OLCUT AYARLAMA

DERINLIK

TESVIYE KONTROLU

TEMAS NOKTASI

TESVIYE KONTROLU

ADIM 1:

Kova ucuyla veya kova kenarinin alt kismiyla bilinen bir referans noktasina dokunarak

bir ol¢iit ayarlayin.

ADIM 2:

Hedef yiikselme ayarlandiginda Grade sistemi, atasman ucu ve hedef yiikselme arasindaki dikey
mesafeyi gosterir.

ADIM 3:

Destek icin kilavuz degerleri, monitor goriintiileri ve sesli sinyalleri kullanarak ilk makine konumu ve yoniinde
isi tamamlayin.

ADIM 4.

Yeni bir konuma ge¢mek icin, oncelikle atasman ucunu mevcut ve yeni konumlardan erisilebilecek herhangi bir
sabit referans noktasina (direk, kaya, kaldinim vb.) yerlestirin. Referans noktasini kaydetmek icin ekran meniisiinde
“Temas Noktasi"na basin.

ADIM 5:
Makineyi yeni konuma getirin, referans noktasina tekrar dokunun ve Uygula'ya basin. Sistem, hedef yiikselmeyi
otomatik olarak sifirlayarak operatoriin ise hizla donmesini saglar.

Temel calisma, yaklasik olarak lazer kilavuzlu 2D ve 3D ¢alismasina es degerdir. 3D sistemi, yeni bir konuma
getirilirken yeniden sabitleme gerektirmez. Ayrintili talimatlar icin her sistemin Kullanma Kilavuzuna basvurun.

EKSKAVATORLER iCiN GRADE TEKNOLOJILERI



CAT GRADE YAN YANA YAPILAN URETIM
CALISMASINI KOLAYCA KAZANIR

CALISMA KURULUMU:

Birbiriyle ayni is sahalarinda bir 2D'li Cat Grade ile donatilmig, digeri
donatilmamis iki Cat hidrolik ekskavator

GOREV:

Kismi bir taban karesi kazin, ikinci bir konuma dogru %10 egimle kanal
aqin ve ikinci taban karesini kazin.

HEDEF:

Tesviye siiresini ve tesviye dogrulugunu karsilagtirin.

CALISMA:

Geleneksel yontemleri kullanan makine, egim denetleyicisini beklemek icin
tekrarl olarak durdu. Egim denetleyicisi cogunlukla rélantideydi. Cat Grade
ile donatilan makine ¢alismaya tam hizla devam etti, gerektiginde yeniden
sabitleme yapti. Egim denetleyicisi gerekmez.

SONUCLAR:

Grade ile donatilmis makine 1 saat 17 dakikada bitirdi.
Donatilmamig makine 1 saat 40 dakikada bitirdi.

P
Iut

DAKIKA ZAMAN
TASARRUFU

ORANINDA URETKENLIK
ARTISI

DAHA DUSUK MALIYET

yakit ve insan giicii icin

GELISMIS$ SAHA
GUVENLIGI
zeminde personel
gerekmeden

Not: Bireysel sonular degisiklik gdsterebilir.
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VISIONLINK® PRODUCTIVITY

Her is sahasinda iiretim faaliyetleri gerceklestirilse de iiretkenlik, bir¢ogu icin zorluk teskil eder. Diisiik iiretkenlik, diisiik gelir anlamina gelir ve karhlik iizerinde
dogrudan bir etkiye sahiptir. VisionLink® Productivity, is sahasi icinde veya disinda iiretkenligi en iist diizeye gtkarmak icin makinelerinizi 6lgmenize, izlemenize
ve yonetmenize yardima olur.

VisionLink Productivity, iireticisi fark etmeksizin tiim ekipmanlarinizdan makine telematigi ve i sahas verilerini toplayan ve dzetleyen, dlceklenebilir,
bulut tabanh bir uygulamadir.*

Platform, kullamialara rolanti siiresi, yakit tiiketimi, konum, taginan malzeme ve daha fazlasi dahil olmak iizere eyleme geirilebilir bilgiler saglar. Veriler,
yerlesik hiicresel Cat Product Link™ cihazindan web platformuna iletilir. Kullaniailar akilli telefon, tablet veya masaiistii cihaz kullanarak bilgilere erisebilir.

* VISIOMLIMNK " PRODUCTIVITY
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SORULARINIZ VARSA G2

CEVAPLARI VISIONLINK PRODUCTIVITY DE

ister saha yoneticisi veya ekip bas ister iiriin sahibi olun, operasyonlariniz hakkinda sorulariniz olacaktur. VisionLink Productivity, is sahasinda
veya is sahasi disinda, nerede olursaniz olun ¢alismanin nasil ilerledigine dair yanitlar verebilir.

« Saatlik Uretim » Tamamlanan + Tevsiyede Yiizdesi Toplam Mesafe

+ Giin Basina Hacim ve Kalan Kesme/ + Kalan Tesviye Hacmi Calisma Saati
+ Toplam Hacim Doldurma Hacmi « Gegis Sayisi Rolanti Saati
» Cevrim Siiresi « Yiikselme Yakit Tiiketimi

NOT: Her makine icin VisionLink® Productivity aboneligi gerekir. Makinelerin daha gelismis iiretkenlik verileri saglayabilmesi i¢in Cat Grade ile donatilmis olmasi gerekir. Bulunabilirlik bdlgeye veya modele gére degisebilir.
Ayrintilar icin Cat temsilcinizle iletisime gegin. *Veri alani kullanilabilirlii, ekipman iireticisine gére degisebilir.

14 EKSKAVATORLER iCiN GRADE TEKNOLOJILERI



BiR BAKISTA CAT GRADE SISTEMLERI

OZELLIK
Kabin ici gostergelerle hedef tesviye ile iligkili olarak gercek zamanli derinlik ve egim kilavuzu
Fabrikada takilmis olarak kullanilabilir*
Hasara karsi korunan tamamen entegre komponentler
Assist'li Grade ile agirn kesme onleme
Lazer uyumlulugu
Assist'li Grade uyumlulugu

Entegre Cat® dahili teknolojileri:
- insaat icin Cat Command uzaktan kontrolii
— Cat 2D E-fence ekskavator giivenlik sistemi
— Cat Payload dahili yiik tartma sistemi

Harici arka ofis sistemleriyle uyumluluk:
— VisionLink® ekipman ve operasyon yonetimi
— Makine sistemleri entegrasyonu icin Cat APl yazilim modiilleri

ikinci monitorde kabin icinde diizlemler, egimler, dis hatlar ve karmasik egriler igin
3D saha tasarimlarini olusturabilme/diizenleyebilme

Trimble, Topcon ve Leica'dan telsizler ve baz istasyonlariyla uyumluluk
Makinede SNR telsizi imkani (GNSS veya UTS secenekleri)

GPS/GNSS, Galileo ve BeiDou uyumlulugu

Tekli veya ciftli GNSS anteni imkani

Cat Tiltrotator Sistemi (TRS) uyumlulugu

internet Baz istasyonu Servisi (IBSS, Internet Base Station Service) diizeltmeleri

Evrensel Toplam istasyonlar (UTS, Universal Total Station) diizeltmeleri

Sanal Referans istasyonu (VRS, Virtual Reference Station) diizeltmeleri
(Cat Grade Baglanabilirligi gerektirir)

VisionLink® Productivity uyumlulugu

2D'Li GRADE

3D'Li GRADE

@ - Bulunabilir

*Bulunabilirlik bolgeye veya modele gére degisebilir. Ayrintilar icin Cat temsilcinize danigin.

Cat Grade'in bulunabilirligi bolgeye veya modele gore degisebilir.

Ayrintilar igin Cat temsilcinize danigin.

EKSKAVATORLER iCiN GRADE TEKNOLOJILERI
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Cat iiriinleri, temsilci hizmetleri ve sektor ¢oziimleri hakkinda tiim bilgiler icin www.cat.com adresindeki web sitemizi ziyaret edebilirsiniz. PTDJ0697-03 (10-2024)

(Global)
© 2024 Caterpillar. Tiim Haklari Saklidir.
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