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Los manipuladores de materiales de Gltima
generacion se utilizan en todo tipo de tareas:
carga, clasificacion, almacenamiento y mas.

La tecnologia Cat® Payload permite pesar
sobre la marcha para que los operadores
puedan alcanzar los objetivos con precision
de forma constante. Ademas, evita la

A U M E N T E S U P R 0 D U CT | Vl D A D sobrecarga, la carga insuficiente y la carga

incorrecta de materiales.
*NO APTO PARA USO COMERCIAL

CARGA PRECISA. MAS RAPIDA. MAS FACIL. MAS SEGURA. EN TODO MOMENTO.

Cat Payload permite obtener resultados en aplicaciones del manipulador de materiales gracias a cuatro factores:

||<,9.\ REDUCCION DE COSTOS: AHORRE TIEMPO, MANO DE OBRA Y COSTOS DE COMBUSTIBLE.

MEJOR PRECISION: LOS OBJETIVOS PRECISOS DE PAYLOAD CONTRIBUYEN A ELIMINAR LA SOBRECARGA
Y LA CARGA INSUFICIENTE.

MAYOR EFICIENCIA DEL OPERADOR: LOS OPERADORES EXPERIMENTADOS ALCANZAN UN NIVEL DE~PRECISION
f!/!i NUNCA ANTES VISTO, MIENTRAS QUE LOS OPERADORES NUEVOS PUEDEN AGILIZAR SU DESEMPENO
EN MENOQS TIEMPO.

A MAYOR SEGURIDAD: AYUDA A PREVENIR LA SOBRECARGA DE CAMIONES, QUE GENERA CARGAS MAS PESADAS
<~ Y MAS INESTABLES, REDUCE EL RENDIMIENTO DE LOS FRENOS E IMPONE UN MAYOR RIESGO DE VUELCO PARA
LOS CONDUCTORES.
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GRAN INTEGRACION

SIMPLE DE UTILIZAR Y SIN NECESIDAD DE HACER APROXIMACIONES

Las tecnologias Cat Payload estan completamente integradas en los manipuladores de materiales Cat de dltima generacion a fin
de proporcionarles una herramienta de uso simple a los operadores para realizar cargas precisas. Payload se instala de fabrica
en manipuladores de materiales nuevos o se puede modificar como opci6n del distribuidor para modelos seleccionados.

LA TECNOLOGIA ADECUADA PARA CUALQUIER APLICACION DE CARGA

Los operadores pueden ver instantdneamente los pesos en tiempo real en el monitor y saber con precision cuanto material hay en el garfio

y en el camién, en cada carga, en todo momento. En una pantalla facil de leer se muestran los pesos de las cargas de los camiones y del garfio,
mientras realiza un seguimiento de los recuentos de carga y los movimientos del material. De ese modo, se garantiza que los camiones alcancen
su maximo potencial de carga y se mejora la consistencia de las cargas dtiles para los operadores de todos los niveles de experiencia.

La compatibilidad de Payload varia segun el modelo y no esta disponible para los manipuladores de materiales de cadenas. Péngase
en contacto con su distribuidor Cat para ver cuales son los mejores sistemas y opciones para su flota, los operadores y las aplicaciones.
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TECNOLOGIA PAYLOAD

CARGUE CADA CAMION DE LA FORMA CORRECTA;
DESDE LA PRIMERA VEZ

La tecnologia Cat Payload ofrece pesaje de carga (til a bordo junto con valiosos datos de medicidn de produccién y seguimiento
de materiales. Estos datos estan disponibles para maquinas individuales y pueden proporcionar valiosos datos sobre la eficiencia
operativa de toda la flota.

Se necesita una suscripcion a VisionLink® Productivity para obtener los informes de datos de los equipos. La disponibilidad puede
variar segln la region y el modelo, consulte a su distribuidor Cat para obtener mas detalles.

QUE PUEDE HACER PAYLOAD POR USTED

+ Aumenta la productividad de los operadores. + Ayuda a mejorar la eficiencia del combustible y ahorrar

+ Ayuda a prevenir la sobrecarga, la carga en costos de combustible.
insuficiente y la carga incorrecta. + Ayuda a conservar en el trabajo a los operadores capacitados.
+ Mejora los tiempos de ciclo. + Reduce el desgaste y los dafios innecesarios de los equipos.
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COMO FUNCIONA

PESAJE DE CARGA SOBRE LA MARCHA

El sistema Cat Payload calcula el peso del material sobre la marcha con datos
de sensores que miden la posicion del garfio y la presion hidraulica.

+ El pesaje automatico permite calcular pesos en levantamientos bajos
(por debajo del alcance de pesaje) y los pesos de la bascula con la pluma
levantada (a través del alcance del pesaje).

+ Suelte facilmente el exceso de material en la (ltima pasada con estimaciones
de peso en tiempo real para lograr una carga precisa y eliminar la sobrecarga
o la carga insuficiente.

+ Las cargas (tiles del garfio se transfieren al peso de la carga Gtil acumulada
del camién ni bien se calcula un peso estimado. La carga (til se engancha
al camidn una vez que la carga del garfio se vacia por completo.

+ Establezca limites de areas de recoleccion y descarga para evitar errores
en el recuento de carga (til, que pueden ocurrir durante actividades como
la reclasificacion.

+ Visualice la carga util del garfio y el peso de la carga atil acumulada
del camién sin esfuerzo en el monitor de pantalla tactil.

+ Reciba alertas de sobrecarga de la carga util cuando las cargas del garfio
superen los limites de carga (til de la maquina.

+ Los operadores pueden realizar un seguimiento de la produccion diaria desde
la cabina, con un acceso rapido a los pesos del camion, los conteos de carga
y ciclos, el movimiento del material y los totales diarios.

+ Los administradores pueden ver detalles de la carga (til e indicadores clave
de rendimiento en linea para ayudar a gestionar la actividad. Para ello,
se requiere una suscripcion a VisionLink® Productivity.

TECNOLOGIA PAYLOAD
OPERACION BASICA:

1. Caliente los componentes de levanta-

miento para mejorar la precision.

. Ponga a cero el garfio vacio.
3. Establezca el peso objetivo

de carga util (opcional).

4. Cargue el garfio con material.
. Levantelo suavemente dentro

del alcance de pesaje para generar
un peso de escala.

. Suelte el material excesivo

(segln sea necesario) para alcanzar
el peso objetivo en la Gltima pasada.

. Luego de la dltima pasada del garfio,

presione "Store" (Almacenar) para
guardar los datos de la carga til
en la memoria y actualizar los totales.
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TECNOLOGIA PAYLOAD

COMPONENTES MODULARES

Los componentes integrados de Cat Payload estan protegidos de los dafios, lo cual garantiza una larga vida dtil, un control confiable

y resultados precisos. Las caracteristicas y la disponibilidad pueden variar. Consulte a su distribuidor Cat para obtener informacion
especifica del modelo.

BRAZO

SENSOR @‘

B
PANTALLA TACTIL @
, PANTALLA

SENSOR
DE LA PLUMA

. SENSOR DE PRESION [}
\ DE LA PLUMA N

MODULO DE CONTROL (ECM)

SENSORES DE
INCLINACION Y GIRO

ACCESORIOS

Payload para manipuladores de materiales funciona con una amplia variedad de accesorios de garfio.

™ P4

Garfios de Garfios de Garfios de Garfios
4 dientes Orange Peel 5 dientes Orange Peel demolicion y clasificacion
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DESCRIPCION GENERAL DE LA PANTALLA DE PAYLOAD

330 Eeoz0 % K Q.,’ 65,2 % 's
B Baogoq [oe(Ta T g 1s0us

Se muestra la pantalla de Ultima generacion
(la pantalla puede ser diferente segln
el modelo de maquina)

=2
Camitn 42

Advanced Payload incluye todas las funciones estandar de Payload, ademas de las siguientes opciones adicionales:

Identificacion y recuento de camién: identifica el camion Identificacion y recuento de material: identifica
que se esta cargando y el recuento de carga del camion. el material que se esta cargando y el recuento
Indicador de carga util: muestra el nivel de carga de carga del camion actual.

actual del camion (blanco) y ofrece una vista Boton de repesaje: permite al operador recalcular
previa del resultado del material que se encuentra la carga actual del garfio.

actualmente en el garfio (gris). . .
. J Carga del garfio: muestra el peso del material

(;qrga l'Jti|' d_e objetivo: establece el peso de la carga en el garfio. El cuadro verde indica que se ha
fml de objetivo. completado el pesaje de la carga.

Icono de estado de carga (til de objetivo: transmite
el estado del peso objetivo al operador (solo esta
activo si se ha establecido un objetivo).

icono de area de recoleccion y descarga: muestra
el alcance del area de descarga establecido e indica
si el garfio se encuentra dentro del area de descarga.

Carga (til del camion restante: muestra el peso restante Ayuda a prevenir errores en el recuento de carga (til
necesario para alcanzar la carga Util de objetivo. durante actividades como la reorganizacion.

Carga atil del camién actual: muestra el peso de los Boton de men(: muestra las opciones del ment
materiales que estan actualmente en el camidn. de Payload.

™ 21 4 I

Camion 42 Material 2

i~
a0

Las reas de acceso directo de la pantalla tactil permiten a los
operadores acceder rapidamente a las funciones clave del men(:

1. Truck Select (Seleccion de camiones) 4. Area de recoleccion y descarga
2. Material Select (Seleccion de material) 5. Repesaje
3. Carga (til de objetivo
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AREA DI

EVITE ERRORES ACCIDENTALES EN EL RECUENTO

Los operadores pueden establecer limites del area de recoleccién y descarga para ayudar a evitar errores en el recuento de carga
atil. Si no se especifican limites, puede ocurrir un error en el recuento durante una nueva recoleccién o almacenamiento del material.

La funcionalidad de recoleccién y descarga permite calcular y contar el peso de carga til cuando el garfio cruza el rea de descarga
definida. Esta funcionalidad es util para aplicaciones de desperdicios industriales, demolicién y madera.

AREA DE RECOLECCION
+ Sila maquina vuelca en esta zona, el peso del material no se refleja en la carga atil del camidn.

AREA DE DESCARGA
+ El peso del material se agregara a la carga util del camidn cuando la maquina realice la descarga dentro de esta area.

= 2 4 7 « ROTACIGN ™

Camion 42 Material 2 ADVERTENCIA:
i~ Nunca se
- balancee sobre
| 3'00 " ! la cabina
Elicono Grab & ,
Dump (Recolectar AR EA DE
y descargar)
muestra visualmente D E S CA R G A
al operador cuando
la méaquina ingresa z
al drea de descarga AR EA D E
establecida. RECOLECCION
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CICLO DE CARGA UTIL

ALCANZAR CARGAS UTILES DE OBJETIVO TODO EL TIEMPO

1. RECOLECCION

Wn-#  Se muestra el peso del garfio anterior.
As Elindicador de carga util muestra la
cantidad cargada en el camion (15,00 t).
La carga util de objetivo es de 25,00 t,

y la carga atil restante es de 10,00 t.

# 10,00 t

W 150. ¥ 15,00,

2. LEVANTAMIENTO

=12 1857 : i e
Se ha cargado el siguiente garfio Canidng paterial 2 o Sab e
de materiales. Cuando el garfio esta | barrs 4 L A0 A L |
enrollado y elevado, el indicador de carga W 15,00, : 10,00 . e :

muestra un peso estimado de 10,00 t.

3. ROTACION (INICIO)

™12 1827

Camitn 2 Ml Fl peso de la carga (til del garfio comienza
|_‘ a - ie a converger con los datos del indicador
W 15,00, ' 10,00 . de carga (til (area gris oscura), y alin

se muestra el peso estimado.

4. ROTACION (FIN)

Se ha completado el pesaje, como lo indica

= 12 1557
el cuadro verde alrededor del total de carga Camion 42 Material 2
del garfio. El icono de estado de carga (til [ ED
de objetivo indica el dltimo ciclo, ya que i ¥ 10.00¢

se alcanzo el objetivo de carga Util restante W 15,00,

del camion. El garfio ahora esté posicionado
dentro del area de descarga.

5. DESCARGA
12 28 Cuando se d | material del garf
i i uando se descarga el material del garfio,
25001 | io se actualizan la carga atil del camion, la

carga util restante y el recuento de carga.
Elicono de estado de carga (til de objetivo
indica que se alcanzd el objetivo.

10,00«

6. SOBRECARGA

™= 12
Si se produce una sobrecarga, el icono Camifngz Material2
de estado de carga (til de objetivo se vuelve i o a4 - L
rojo y la carga (til restante del camion | 26,00 . : 1,00

muestra la cantidad de sobrecarga (-1,00 t).
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MEJOR PRODUCTIVIDAD

SEGUIMIENTO Y MONITOREO DE LA PRODUCCION
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PRODUCTIVIDAD VISIONLINK®

Aunque todos los sitios de trabajo se dedican a la produccion, la productividad sigue siendo un reto para muchos. Una baja productividad
conlleva bajos ingresos y tiene un impacto directo en la rentabilidad. VisionLink® Productivity permite medir, supervisar y gestionar
sus activos para maximizar la productividad, dentro y fuera del lugar de trabajo.

VisionLink Productivity es una aplicacion escalable basada en la nube que recopila y resume los datos teleméticos de las maquinas
y del sitio para todos sus equipos, independientemente del fabricante*.

La plataforma proporciona a los usuarios informacién atil, como el tiempo de funcionamiento en vacio, el consumo de combustible,
la ubicacion, el material movido y mas. Los datos se transmiten desde el dispositivo celular Cat Product Link™ a bordo a la plataforma
web. Los usuarios pueden acceder a la informacion mediante un teléfono inteligente, una tableta o un dispositivo de escritorio.

ViISIOMINK PRODL

- PRODUCTIVITY DEMD SITE Feh O, 20T S0cad bl [0 Inaig Q
Production Urnliratinmn Cos
Loadl OKA & KFD Loed Cowst o [0 Lot ¥ Cys Feb L 2030 - Fel 9, 2000 ~ T Firars
[ sssen view [EECEER
. 3206 = . 1m23s A 29.3 ki o 20
@& 5 o, |I| 00 TS o | @ == CE S

TIENE PREGUNTAS  §®

VISIONLINK PRODUCTIVITY TIENE LAS RESPUESTAS

Si es administrador del sitio, encargado o propietario, tendra preguntas sobre sus operaciones. VisionLink Productivity

puede proporcionar respuestas sobre el avance del trabajo dondequiera que se encuentre, ya sea dentro o fuera del sitio.

¢ Recuento de ciclos e Ciclo/hora promedio e Horas de funcionamiento
LR ETOERT RG] E] e Carga (til/hora e Horas en vacio

¢ Fecha del Gltimo informe e (Carga atil/combustible e Consumo de combustible
e Carga atil promedio ¢ Distancia total

NOTA: Se requiere un plan de VisionLink® Productivity para cada activo. Las maquinas deben estar equipadas con Cat Payload para proporcionar datos de productividad més avanzados.
La disponibilidad puede variar segtn la region y el modelo; no disponible para los manipuladores de materiales de cadenas. Comuniquese con su distribuidor Cat para obtener més detalles.

* La disponibilidad del campo de datos puede variar segtin el fabricante del equipo.
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Para obtener informacién méas completa sobre los productos Cat, los servicios del distribuidor y las soluciones del sector, PSDJ1114 (09-2024)
visite nuestro sitio web www.cat.com. (Global)

© 2024 Caterpillar. Todos los derechos reservados.

Los materiales y las especificaciones estan sujetos a cambios sin previo aviso. Las maquinas que se muestran en las
fotografias pueden incluir equipos adicionales. Consulte a su distribuidor Cat para conocer las opciones disponibles.

CAT, CATERPILLAR, LET'S DO THE WORK, VisionLink, sus respectivos logotipos, "Caterpillar Corporate Yellow", laimagen comercial

"Power Edge"y "Modern Hex" de Cat, asi como la identidad corporativa y de producto utilizadas en este documento, son marcas

registradas de Caterpillar y no pueden utilizarse sin autorizacion. VisionLink es una marca registrada de Caterpillar Inc., registrada ®
en los Estados Unidos y en otros paises. A

www.cat.com www.caterpillar.com



