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Yeni nesil ekskavatdrler yiikleme, istifleme,
malzeme ellecleme gibi her tiirlii gérevi
gergeklestirebilir. Cat® Payload teknolojisi,

[ [
operatdrlerin hedeflere her zaman
tam olarak ulagsmalar ve malzemeleri
asiri yiikleme, az yiikleme veya yanlis

U R ET K E N |_| G | N | Z | A RT | R | N yiiklemeden kaginmalarina yardimci olmak

lizere hareket halinde tarti islevi saglar.

*SATISI YASAKTIR

DOGRU YUKLEME. DAHA HIZLI. DAHA KOLAY. DAHA GUVENLI. HER ZAMAN.

Cat Payload, ekskavator uygulamalari igin dort farkli sonug sunar:

[ MALIVETLERi AZALTIR: ZAMAN, ISCILIK VE YAKIT MALIYETLERINDEN TASARRUF EDIN.

Q}— HASSASIYETi ARTIRIR: HASSAS YUK HEDEFLERI, ASIRI VE AZ YUKLEMENIN ONUNE GECMEYE YARDIMCI OLUR.

-~ OPERATOR VERIMLILIGINi ARTIRIR: DENEYiMLi OPERATORLER HER ZAMANKINDEN DAHA DOGRU SEKiLDE
«tll CALISIRKEN YENi OPERATORLER DAHA CABUK BiR SEKILDE HIZLARINI ARTIRABILIR.

é@ GUVENLIGi ARTIRIR: DAHA AGIR VE DENGESIZ YUKLER OLUSTURARAK FREN PERFORMANSINI AZALTAN VE
-~

SURUCUYU DAHA YUKSEK DEVRILME RiSKIYLE KARSI KARSIYA BIRAKAN KAMYONUN ASIRI YUKLENMESINI
ONLEMEYE YARDIMCI OLUR.
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KAPSAMLI ENTEGRASYON

TAHMIN YURUTME GEREKLILIGIi OLMADAN KULLANIM KOLAYLIGI

Cat Payload teknolojileri, operatdrlere hassas yiikleme igin kullamimi kolay bir atasman saglamak iizere yeni nesil Cat ekskavattrlere kapsamli
bir sekilde entegre edilmistir. Payload, yeni ekskavatdrlere fabrikada takilir veya secili modellerde temsilci secenegi olarak geriye déniik montaji

gerceklestirilebilir.

TUM YUKLEME UYGULAMALARI iCiN DOGRU TEKNOLOJI

Operatorler, gergcek zamanl agirliklari monitérde aninda gériintiileyebilir ve her yiik icin her seferinde kova/polip kiskagtaki ve
kamyondaki malzeme miktarini tam olarak dgrenebilir. Okunakl ekran kova/polip kiskag ve kamyon yiikii agirliklarini gdsterirken
yiik sayilarini ve malzeme hareketlerini izler. Bu, kamyonlarin maksimum potansiyeline kadar yiiklenmesini saglar ve tiim deneyim
seviyelerindeki operatdrler i¢in yiik tutarlihgini iyilestirir.

Payload uyumlulugu, ekskavatér modeline gdre farklihk gdsterir. Filonuz, operatdrleriniz ve uygulamalariniz igin en iyi sistemleri ve
secenekleri 6grenmek ilizere Cat temsilcinize basvurun.
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PAYLOAD TEKNOLOJISI

HER KAMYONU iLK SEFERINDE DOGRU YUKLEYIN
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PAYLOAD
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ADVANCED PAYLOAD

Cat Payload teknolojisi, hareket halinde tartma sirasinda kova yiikii
bilgileri saglayarak asir veya yetersiz yiiklemeyi énler. Diisiik kaldirma
adirliklan ve asiri yiik uyari fonksiyonlari, nihai kova iglemini optimize
eder ve verimliligi en {st diizeye ¢ikarir.

Advanced Payload; dzel etiketler, giinliik toplamlar ve elektronik
biletleme (E-Biletler) dahil olmak iizere genisletilmis dzellikler ve
beceriler sunan bir sistem yiikseltmesidir.*

* Advanced Payload igin ek yazilim lisansi (SEA) gerekir. Tekerlekli ekskavatdrler icin mevcut degildir. E-Ticket islevi VisionLink® Productivity aboneligi gerektirir.

PAYLOAD BENIM ICIN NE YAPABILIR?

+ Operatorlerin tiretkenligini artirir

+ Asiri/yetersiz yliklemeyi ve yanhs yiiklemeyi
dnlemeye yardimci olur

+ Yakit verimliligini artirmaya ve yakit maliyetlerinden
tasarruf saglamaya yardimci olur
+ Nitelikli operatérlerin elde tutulmasina yardimei olur

+ Cevrim siirelerini iyilestirir
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+ Gereksiz ekipman aginmasi ve hasarini azaltir



CALISMA iLKE:

HAREKET HALINDE YUK TARTMA

Cat Payload sistemi, kova/polip kiska¢ konumunu ve hidrolik basinci élgen sensérlerden
gelen verileri kullanarak hareket halindeyken malzeme agirligini hesaplar.

+ Otomatik tartma islemi, diisiik kaldirmalarda (tartma araliginin altinda) ve bom
kalkik haldeyken dlgeklendirilmis agirliklarda (tartma araligi boyunca) tahmini
agirliklar saglar.

+ Hassas yiikleme igin gercek zamanl agirhk tahminleriyle son gegiste fazla
malzemeyi kolaylikla atarak az/asiri yiiklemeden kaginin.

+ Tahmini agirlik hesaplandigi gibi kova/polip kiskag yiikleri de kamyonun toplam
yilik agirhgina aktarihr. Kova tamamen bosaltildiginda, yiik kamyona tutturulur.

+ Yeniden ayirma gibi faaliyetler sirasinda olusabilecek yanlis yiik hesaplamalarinin
oniine gecmeye yardimci olmak igin kavrama ve bosaltma alani sinirlari ayarlayin.

+ Dokunmatik ekrandan kova/polip kiskag yiikiinii ve kamyon toplam yiik agirligini
zahmetsizce goriintiileyin.

+ Kova/polip kiskag yiikleri, makine yiik sinirlarini astiginda yiik asiri yiikleme
uyarilari alin.

+ Operatdrler; kamyon agirliklarina, yiik/cevrim sayilarina, malzeme hareketlerine ve
giinliik toplamlara hizh erisim sayesinde giinliik iiretimi kabin i¢inden takip edebilir.

+ Yoneticiler, isletmeyi yonetmelerine yardimci olacak sekilde yiik ayrintilarini ve
onemli performans gostergelerini internetten gdrebilir. Bunun igin VisionLink™
Productivity aboneligi gereklidir.

PAYLOAD TEKNOLOJiSi
TEMEL GALISMA:

1. Daha iyi dogruluk igin kaldirma
komponentlerini isitin.

2. Bos kova/polip kiskaci sifirlayin.

3. Yiik icin hedef agirligi belirleyin
(opsiyonel).

4. Kova/polip kiskaci malzeme ile yiikleyin.

5. Tartilan agirlik degeri olusturmak igin
tartma araliginin sonuna kadar hassas
sekilde kaldirin.

6. Son gecis icin hedeflenen agirhiga
ulagmak iizere kova/polip kiskaci
devirerek fazla malzemeyi bosaltin
(gerektigi sekilde).

7. Son kova/polip kiskag gecisinin ardindan
yiik verilerini hafizaya kaydetmek ve
toplam degerleri giincellemek igin
Kaydet diigmesine basin.
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PAYLOAD TEKNOLOQJISI

MODULER KOMPONENTLER

Cat Payload'un entegre komponentleri hasardan korunur ve béylece uzun 6miir, giivenilir kontrol ve dogru sonuglar saglar.
Ozellikler ve bulunabilirlik dedisiklik gosterebilir. Modele 6zel bilgiler igin Cat temsilcinize danisin.

STIK _ I S BOM SENSORU
SENSORU &

Paletli ve Tekerlekli Ekskavatdrler igin
Payload Komponent Yapilandirmasi

BOM BASING SENSORU
1. ATASMAN _ N
r\@ SENSORU DOKUNMATIK EKRAN
N
DONUS VE YATIRMA
SENSORLERI KUMANDA MODULU (ECM)
ATASMANLAR

Ekskavatdrler icin Payload, ¢ok cesitli atasmanlarla ¢aligir.

Kovalar
(Cesitli Tipler)

Yikim ve Ayirma Polip Kiskaclan Kapakli Polip Kiskaclar Polip Atagmanlan
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PAYLOAD EKRANINA GENEL BAKIS

330 S e W T A o5, 0

-3 e Ty~ - Yeni Nesil Ekran Gosterilmigtir
= Booo Te(Ta-T o g 15001 s

(Ekran, Makine Modeline Gdre

F!l 2 Degisiklik Gosterebilir)
| B

Advanced Payload, Payload'un tiim standart 6zelliklerine ek olarak asagida belirtilen ilave segenekleri barindirir:

Kamyon Kimligi ve Sayisi - Yiiklenmekte olan kamyonu Ozel Listeler - Dort adede kadar dzellestirilebilir

ve kamyon igin yiik sayisini tanimlar. liste olusturun, segin ve diizenleyin.

Yiik Gostergesi - Mevcut kamyon yiik seviyesini (beyaz) . Giinliik Toplamlar - Mevcut giin, dnceki giin veya

gosterir ve 0 anda kova/polip kiskagta bulunan malzemenin sifilamadan bu yana kabin ici yiik raporlarini gériintiileyin.
sonucunu Gnizler (gri. . Akill Hedef Agirlik - En sik kullanilan dort hedef

yiikii hizlica segin.

- . . . z E-Biletler - Yiik biletlerini basili versiyonlar yerine
Hedef Yiik Durumu Simgesi - Operatdre hedef agirlik *  e-posta yoluyla gonderin. VisionLink® Productivity
durumunu bildirir (hedef ayarlanmigsa aktiftir). aboneligi gerektirir.

Hedef Yiik - Hedef yiik agirhgini ayarlar.

Kalan Kamyon Yiikii - Hedef yiike ulagmak igin
gereken kalan agirhgi goriintiiler. *islev gdisterilmemistir. Menii Diigmesi aracihgiyla kullanilabilir

Mevcut Kamyon Yiikii - Halihazirda kamyonda
bulunan malzemenin agirhigini goriintiiler.

Kamyon Kimligi ve Sayisi - Yiiklenmekte olan

. L Cakil
malzemeyi ve mevcut kamyon igin yiik sayisini tanimlar. Sunny
Peoria

Yeniden Tartma Diigmesi - Operatoriin mevcut kova/ ABC Company

polip kiskag yiikiinii yeniden hesaplamasini saglar

Kova/Polip Kiskag Yiikii - Kova/polip kiskagtaki
malzemenin agirhgini gosterir. Yesil kutu, yiik
tartma isleminin tamamlandigini gosterir. Dokunmatik ekran kisayol alanlari, operatorlerin temel
Kavrama ve Bosaltma Alani Simgesi - Ayarlanan menii dzelliklerine hizl bir sekilde erismesini saglar:
bosaltma alani araligini gériintiiler ve kova/polip
kiskacin bosaltma alani iginde olup olmadigini

gosterir. Yeniden siralama gibi faaliyetler sirasinda
yiik yanlig sayimlarini engellemeye yardimci olur.

1. Kamyon Segimi 4. Hedef Yiik

2. Ozel Listeler 5. Kavrama ve

3. Malzeme Secimi Bosaltma Alani
6. Yeniden Tartma

Menii Diigmesi - Payload menii se¢eneklerini goriintiiler.
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MA ALAN

KAZARA YANLIS SAYIMLARI ONLEYIN

Operatorler, polip kiskag kullanirken yanlig sayimlarin éniine gegmek icin kavrama ve bosaltma alani sinirlar ayarlayabilir.
Sinirlar belirtiimezse malzemenin tekrar kavranmasi veya istiflenmesi sirasinda yanlis sayim gercgeklesebilir.

Kavrama ve bosaltma islevi, kova/polip kiskag tanimlanan bosaltma alaninin {izerinden gectiginde yiik agirhgini hesaplar ve sayar.
Bu islev; endiistriyel atik, yikim ve ahsap uygulamalarinda faydaldir.

KAVRAMA ALANI
+ Makine bu alana bogaltma yaparsa malzeme agirligi kamyon yiikiine yansitiimaz.

BOSALTMA ALANI
+ Makine bu alanin igine bosaltma yaptiginda malzeme agirligi kamyon yiikiine eklenir.

Cakil [rolery
Sunny 4 oy
ABchoria Malzeme 2
ompany .
i - UYARI._
- Asla Kabin
Uzerinde
8| Dondiirmeyin
Kavrama ve Bogaltma B 0 SALTMA
simgesi, makine
ayarlanan bosaltma ALANI

alanina girdiginde
operatdre gérsel
olarak gdsterir.

KAVRAMA
ALANI

8 EKSKAVATOLER iCiN CAT PAYLOAD



ADVANCED PAYLOAD

Advanced Payload, genisletilmis 6zellikler ve beceriler sunan bir sistem yiikseltmesidir.

GELiSMi$ OZELLIKLER SUNLARI iCERIR:

+ Ozel Listeler — Miisteri adlarini, siparis numaralarini ve saha ayrintilarini iceren dort adede kadar dzellestirilebilir liste olusturun,

secin ve diizenleyin. Ozellestirilmis listeler, raporlama icin daha ayrintili yiik bilgileri saglar.

+ Giinliik Toplamlar — Operatorler kabin ici ekrani kullanarak ayrintili yiik raporlarina kolayca erisebilir. Mevcut giin, 6nceki giin
veya son sifirlamadan bu yana olan raporlari gériintiileme esnekligine sahiptir. Ayrica, operatérler kamyon, malzeme veya zel
listelere gdre kategorize edilmis rapor toplamlarini rahatca kontrol edebilir.

+ Akilli Hedef Agirlik — Operatdrlerin en sik kullanilan dért hedef yiik arasindan se¢im yapmasini saglar.

+ E-Biletler - Yiik biletlerini basili versiyonlar yerine e-posta yoluyla almanin rahathgini yasayin. Bu dzelligi kullanima agmak igin
VisionLink® Productivity aboneligine yiikseltin.
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£ E-Bilet Gegmisi

Bilet 160
17.04.2024 18:50

10,3t

Bilet 159
17.04.2024 18:30

45t

Bilet 158
17.04.2024 17:30

16t

- g 1SOMIS

Kamyon 1 ==
Toprak %,

9

Kamyon 5 =
Toprak %
3

Kamyon 4 ==
Toprak

5

EKSKAVATOLER iCIN CAT PAYLOAD 9



PAYLOAD DONGUSU

HER SEFERINDE HEDEF PAYLOAD ORANLARINI KARSILAYIN

=1
Kamyon 42
[
|_ # 10,00t
M 15,00,

2. KALDIRMA = 12
Kamyon 42

Bir sonraki malzeme kovasi yiiklendi. |—y 25,00t |

Kova kivrildiginda ve kaldirildiginda, yiik oo

gostergesi tahmini 10,00 t agirligi gdsterir.

W 15,00,

- 12
Kamyon 42

|_ 25,00
14 10,00¢

W 15,00,

AT
4. DONUS (SON)
Tartma islemi tamamlanmistir (Kova yiikii
toplaminin etrafinda yesil kutu ile gosterilir). amyt
Hedef yiik durumu simgesi, kalan kamyon 1 0000
yiikii hedefine ulasildigi icin son ¢evrimi W 15,00,

gosterir. Kova simdi bosaltma alani igine
konumlandirilmigtir.

6. ASIRI YUK —

- 12
Asiri yiikleme meydana gelirse hedef kamygnd2
yiik durumu simgesi kirmiziya déner I ,.,,
ve kalan kamyon yiikii asin yiik miktarini | 26,00 .

(-1,00 t) gosterir.
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15,00 «

1. KAZMA

Onceki kovanin agirhigi gériintiilenir.
Yiik géstergesi, kamyona yiiklenen
miktari gosterir (15,00 t). Hedef yiik
25,00 t ve kalan yiik 10,00 t'dir.

3. DONUS (BASLANGIC)

Kova yiikii agirhig, yiik gdstergesi verileri
(koyu gri alan) ile birlesmeye baslar ve
tahmini agirhk goriintilenmeye devam eder.

5. BOSALTMA

Kova malzemesi bosaltildiginda kamyon
ylikii, kalan yiik ve kova sayisi giincellenir.
Hedef yiik durumu simgesi hedefe
ulagildigini gosterir.
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VISIONLINK® PRODUCTIVITY

Her is sahasinda iiretim faaliyetleri gerceklestirilse de iiretkenlik, birgcogu icin zorluk teskil eder. Diigtik tiretkenlik, diitik gelir anlamina gelir
ve kérllik tizerinde dogrudan bir etkiye sahiptir. VisionLink® Productivity, is sahasi i¢inde veya disinda iiretkenligi en list diizeye gikarmak igin
makinelerinizi 6lgmenize, izlemenize ve ydnetmenize yardimci olur.

VisionLink Productivity, lireticisi fark etmeksizin tiim ekipmanlarinizdan makine telematigi ve is sahasi verilerini toplayan ve dzetleyen,
dlceklenebilir, bulut tabanh bir uygulamadir.*

Platform, kullanicilara rélanti siiresi, yakit tiiketimi, konum, taginan malzeme ve daha fazlasi dahil olmak iizere eyleme gegirilebilir
bilgiler saglar. Veriler, yerlesik hiicresel Cat Product Link™ cihazindan web platformuna iletilir. Kullanicilar akill telefon, tablet veya
masaiistii cihaz kullanarak bilgilere erisebilir.

=?* VisIOrINK

- PRODUCTIVTY DEMO SITE Lant Updstes Peb OF, 200% e AM (0 Inuighe 1 )
Production Lirdizaziomn Com
Tag Load Oin P Lnad oot ﬂlm?Mﬂ'Fﬂ!Ni!-Fﬁi;‘Whv W Fs
[ oo [
it} @ @ Q
320.6 ¥ 1m23s 29.3 5 20
@ CyriesTiay . @ Load Dut Cyele Tirme - (‘E Cychra Hai i 'ié: Pass Cowint

SORULARINIZ VARSA %

CEVAPLARI VISIONLINK PRODUCTIVITY'DE

Ister saha yoneticisi veya ekip basi ister {iriin sahibi olun, operasyonlariniz hakkinda sorulariniz olacaktir. VisionLink

Productivity, is sahasinda veya is sahasi disinda, nerede olursaniz olun ¢alismanin nasil ilerledigine dair yanitlar verebilir.

e Cevrim Sayisl e QOrtalama Cevrim/Saat e Caligma Saati
Toplam Yiik ¢ Yiik/Saat e Rolanti Saati
Son Bildirilen Tarih e Yiik/Yakit e Yakit Tiiketimi
Ortalama Yiik e Toplam Mesafe

NOT: Her makine igin VisionLink® Productivity plani gereklidir. Daha gelismis iretkenlik verileri saglamak icin makinelerin Cat Payload ile donatilmis olmasi gerekir. Bulunabilirlik bolgeye
ve modele gdre degisebilir, tekerlekli ekskavatdrler igin mevcut degildir. Ayrintilar igin Cat temsilcinize danigin.

*Veeri alani kullanilabilirligi, ekipman ireticisine gére degisebilir.
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Cat dirtinleri, temsilci hizmetleri ve sektdr ¢oziimleri hakkinda tiim bilgiler igin www.cat.com adresindeki web sitemizi ziyaret edebilirsiniz. ATXQ2265-03 (08-2024)

(Global)
© 2024 Caterpillar. Tiim Haklar Sakhdr.

Malzeme ve teknik 6zellikler 6nceden bildirimde bulunulmaksizin degistirilebilir. Fotograflarda gésterilen makineler ek ekipman igerebilir.
Mevcut secenekler igin Cat temsilcinize danigin.

CAT, CATERPILLAR, LET'S DO THE WORK, VisionLink, bunlarin ilgili logolari, "Caterpillar Corporate Yellow", "Power Edge" ve Cat "Modern
Hex" ticari kimliginin yani sira burada kullanilan kurumsal kimlik ve {iriin kimligi, Caterpillar'in ticari markalaridir ve izinsiz kullanilamaz.
VisionLink, Caterpillar Inc. sirketinin Amerika Birlesik Devletleri'ndeki ve diger iilkelerdeki tescilli ticari markasidir.

®
www.cat.com www.caterpillar.com



