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Historia zmian

HISTORIA ZMIAN

11 listopada 2019 r. — A — pierwotna wersja instrukgji.
26 maja 2020 r. — B — zmieniono oktadke przednig oraz strone 9-7.

7 pazdziernika 2020 r. — C — zmieniono oktadke przednia oraz strony 2-6, 7-2, 7-34 i 7-35.
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Informacje wstepne

Ta instrukgja jest bardzo waznym narzedziem! Powinna zawsze znajdowac sie w maszynie.

Celem tej instrukcji jest przekazanie wiascicielom, uzytkownikom, operatorom,
dzierzawigcym i dzierzawcom odpowiednich $rodkéw ostroznosci oraz procedur
roboczych, ktére sa istotnym czynnikiem bezpiecznej i prawidtowej obstugi maszyny,
zgodnie z jej przeznaczeniem.

Ta maszyna to podnosnik teleskopowy stuzacy do podnoszenia i transportowania
materiatow.

Ze wzgledu na ciggte udoskonalanie swoich produktéw producent zastrzega sobie prawo
do wprowadzania zmian w danych technicznych bez wczesniejszego powiadomienia.
Aby uzyskac aktualne informacje, nalezy skontaktowac sie z lokalnym przedstawicielem
firmy Caterpillar.

Aby uzyska¢ informacje na temat gwarancji, rejestracji produktu i innych dokumentéw
zwigzanych z maszyng, nalezy skontaktowac sie z lokalnym przedstawicielem firmy
Caterpillar.

Kwalifikacje operatora

Operator maszyny nie moze rozpoczyna¢ eksploatacji maszyny, jedli nie zapoznat sie z
instrukcja, nie ukonczyt szkolenia, a obstuga maszyny nie odbywa sie pod nadzorem
doswiadczonego i wykwalifikowanego operatora. Eksploatacja na terenie USA wymaga
przeszkolenia zgodnego z przepisami OSHA 1910.178.

Od operatoréw tego sprzetu wymagane jest posiadanie waznego prawa jazdy
odpowiedniej kategorii, dobry stan zdrowia fizycznego i psychicznego, odruchy i czas
reakcji mieszczace sie w odpowiedniej normie, dobry wzrok, zdolnos¢ percepcji gtebi
obrazu, a takze dobry stuch. Podczas pracy operator nie moze by¢ pod wptywem lekow
negatywnie wptywajacych na jego reakcje ani tez pod wptywem alkoholu lub innych
substancji odurzajacych.

Poza tym operator powinien przeczytaé ze zrozumieniem instrukcje zawarte w
dostarczonych materiatach i stosowac sie do nich. Materiaty te stanowia:

+ niniejsza instrukcje obstugi i bezpieczenstwa,

« instrukcje bezpieczenstwa obstugi przenosnika teleskopowego (tylko ANSI),
- wszelkie naklejki i tabliczki informacyjne,

- wszelkie instrukcje dotyczace dostarczonego sprzetu dodatkowego.

Operator powinien takze przeczyta¢ ze zrozumieniem i stosowac sie do wszelkich
stosowanych zasad, norm i przepiséw wymaganych przez pracodawce, obowiazujacych
w danej branzy, oraz regulacji rzadowych.
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Informacje wstepne

Modyfikacje

Modyfikacje tej maszyny moga wplywa¢ na jej zgodno$¢ ze standardami
branzowymi lub regulacjami rzadowymi. Wszelkie modyfikacje musza by¢
zatwierdzone przez producenta.

Ten produkt musi by¢ zgodny z wszystkimi przepisami dotyczacymi bezpieczenstwa.
Informacje o dotyczacych tego urzadzenia przepisach bezpieczenstwa, ktére mogly
zostac¢ opublikowane, mozna uzyska¢ u producenta lub u lokalnego autoryzowanego
przedstawiciela firmy Caterpillar.

Inne dostepne publikacje

Instrukcja serwisowa UENR8627 (31211396)
Podrecznik czesci
TH357D MO0078697
TH408D M0078646
TH3510D M0067952

Wskazowka: W tej instrukcji mogq wystqpi¢ odniesienia do nastepujqcych norm:

ANSI — zgodnos¢ z ANSI/ITSDF B56.6

AUS — zgodnosc¢ zAS 1418.19

CE— zgodnosc z 2006/42/WE

EAC — zgodnos¢z TR CU 010/2011

Aby okresli¢ odpowiedniq norme zgodnosci, patrz tabliczka z numerem seryjnym maszyny.
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Informacje wstepne

Te strone celowo pozostawiono pusta.
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Spis tresci
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Informacje ogdlne
Elementy sterujace

Zestaw wskaznikoéw

Wyswietlacz LCD
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Panel sterowania prawej tablicy rozdzielczej...............
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Rozdziat 1 — Ogdlne zasady bezpiecznego uzytkowania

ROZDZIAL 1 — OGOLNE ZASADY BEZPIECZNEGO
UZYTKOWANIA

1.1 SYSTEM KLASYFIKACJI ZAGROZEN

System ostrzezen przed zagrozeniem i stowa je sygnalizujace

A NIEBEZPIECZENSTWO 8

NIEBEZPIECZENSTWO oznacza nadchodzaca niebezpieczng sytuacje, ktérej wystapienie
spowoduje $mier¢ lub powazne obrazenia ciata.

A OSTRZEZENIE ¥

OSTRZEZENIE oznacza potencjalnie niebezpieczng sytuacje, ktérej wystapienie moze
spowodowac $mier¢ lub powazne obrazenia ciata.

A PRZESTROGA B

PRZESTROGA oznacza potencjalnie niebezpieczng sytuacje, ktérej wystgpienie moze
spowodowac niegrozne lub umiarkowane obrazenia ciafa.

1.2 OGOLNE SRODKI OSTROZNOSCI

A OSTRZEZENIE

Przed przystapieniem do obstugi maszyny nalezy przeczytaé ze zrozumieniem niniejszg
instrukcje. Nieprzestrzeganie zasad bezpieczenstwa przedstawionych w niniejszej
instrukcji moze spowodowac uszkodzenie maszyny, mienia, obrazenia ciata lub $mierc.

« Sitowniki hydrauliczne podlegaja rozszerzalnosci termicznej i skurczowi termicznemu.
Moze to doprowadzi¢ do zmian potozenia wysiegnika i/lub urzadzenia dodatkowego,
mimo Zze maszyna jest nieruchoma. Czynniki wptywajace na ruchy termiczne moga
obejmowac czas pozostawania maszyny w pozycji nieruchomej, temperature oleju
hydraulicznego, temperature otoczenia oraz potozenie wysiegnika i urzadzenia
dodatkowego.

+ Przed przystapieniem do pracy z maszyng i w jej trakcie nalezy przedsiewzig¢ srodki
ostroznosci w celu unikniecia wszystkich zagrozeh w miejscu pracy.

+ Niektére powierzchnie lub podzespoty maszyny moga sie sta¢ gorace podczas pracy.
Nie dotyka¢ goracych czesci. Poczekaé na ostygniecie powierzchni lub podzespotéw
maszyny przed obstuga.
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Rozdziat 1 — Ogdlne zasady bezpiecznego uzytkowania

1.3 BEZPIECZENSTWO PRACY

Wskazoéwka: Producent nie ma mozliwosci skontrolowania zastosowari maszyny ani
sposobu, w jaki jest ona obstugiwana. Dlatego tez omdwienie réznych aspektéw zwigzanych
z bezpieczeristwem w tym podreczniku nie jest wyczerpujqce. Uzytkownik i operator sq
odpowiedzialni za postepowanie zgodnie z zasadami bezpiecznego uzytkowania.

Zagrozenia ze strony urzadzen elektrycznych

E@

|
3m
l (10 ft)
I e

- Ta maszyna nie jest izolowana elektrycznie i nie zapewnia ochrony w razie zetkniecia
sie ze zrodtem pradu elektrycznego lub zblizenia do niego.

0OD0891

+ Przed podniesieniem wysiegnika nalezy zawsze sprawdzi¢, czy w poblizu nie ma linii
elektroenergetycznych.

+ Nalezy zachowa¢ odlegtosc¢ od linii i urzadzen elektroenergetycznych oraz wszelkich
czesci pod napieciem (odstonietych lub izolowanych) zgodnie z wartosciag minimalnej
bezpiecznej odlegtosci.

Z?kres napigcia Minimalna bezpieczna odlegtos¢
(miedzyfazowego)

0-50kV 3m(10ft)
50-200kV 5m(15ft)
200-350kV 6m (20ft)
350-500kV 8m (25ft)
500-750kV 11 m(35ft)
750-1000 kV 14 m (45 ft)

Wskazéwka: To wymaganie obowiqzuje zawsze, z wyjqtkiem sytuacji, w ktérych lokalne
ustawowe regulacje prawne lub prawo pracy stawia surowsze wymagania.

« Nalezy bra¢ pod uwage ruchy maszyny oraz kotysanie lub zwisanie linii
elektroenergetyczne;.

+ Nalezy zachowa¢ odstep co najmniej 3 m (10 ft) miedzy dowolna czescig maszyny i
osobami znajdujacymi sie na niej, ich narzedziami i osprzetem a kazda linia
elektroenergetyczng lub urzadzeniem elektrycznym pod napieciem do 50 kV. Przy
wzroscie napiecia o kazde 30 kV lub mniej nalezy zadba¢ o dodatkowy odstep o
wielkosci jednej stopy.
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Rozdziat 1 — Ogélne zasady bezpiecznego uzytkowania

+ Minimalna bezpieczna odlegtos¢ moze ulec zmniejszeniu, jesli zostang zamontowane
barierki izolujgce uniemozliwiajace kontakt, a znamionowa wartos¢ ochrony barierek
bedzie odpowiadac¢ napieciu linii elektrycznej, przed ktdéra zabezpieczaja. Barierki te
nie powinny stanowi¢ czes$ci maszyny lub by¢ do niej zamocowane. Minimalna
bezpieczna odlegtos¢ zmniejszy sie do odlegtosci z zakresu rozmiaréw roboczych
barierki izolacyjnej. Jest to okreslane przez wykwalifikowanego pracownika zgodnie z
lokalnymi ustawowymi regulacjami prawnymi i prawem pracy dotyczacymi pracy w
poblizu sprzetu pod napieciem.

A NIEBEZPIECZENSTWO

W strefie zabronionej (w odlegtosci mniejszej niz minimalna odlegtosc¢ zblizenia) nie
moga poruszac sie maszyny ani pracownicy. W razie watpliwosci nalezy zatozy¢, ze
wszystkie czesci elektryczne oraz przewody sg pod napieciem.

+ Nie zaleca sie uzywania maszyny podczas wystepowania wytadowan
atmosferycznych. Jesli podczas pracy wystapia wyladowania atmosferyczne, w celu
zapobiezenia obrazeniom albo uszkodzeniu maszyny nalezy obnizy¢ wysiegnik,
umiesci¢ maszyne w bezpiecznym miejscu i wytaczy¢ ja.
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Rozdziat 1 — Ogdlne zasady bezpiecznego uzytkowania

Zagrozenie przewroceniem

Informacje ogéine

Dodatkowe wymagania dotyczace obcigzenia mozna znalez¢ w odpowiedniej tabeli
udzwigu.

2, \

Nigdy nie nalezy uzywac urzadzen dodatkowych bez uprzedniego zapoznania sie z
zatwierdzong przez producenta oryginalnego sprzetu tabelg udzwigu, ktéra powinna
by¢ umieszczona na przenos$niku teleskopowym.

Nalezy uwaznie (ze zrozumieniem) zapoznac sie z tabelami udzwigu, umieszczonymi
w kabinie.

NIE NALEZY przekracza¢ no$nosci znamionowej.
Nalezy sie upewni¢, ze podtoze zapewnia odpowiednie oparcie dla maszyny.

Nalezy bra¢ pod uwage warunki wiatrowe. Wiatr moze spowodowa¢ kotysanie
fadunku i niebezpieczne obcigzenia boczne.

D k1

Owo0080

NIE WOLNO podnosi¢ wysiegnika, jesli rama maszyny nie jest wypoziomowana (0
stopni), o ile nie wskazano inaczej w tabeli udzwigu.

T 72

OWO0100

NIE NALEZY poziomowa¢ maszyny, gdy wysiegnik/urzadzenie dodatkowe
podniesione jest na wysokos¢ wieksza niz 1,2 m (4 ft).

(AUS — NIE NALEZY poziomowa¢ maszyny z obcigzeniem znajdujacym sie wyzej niz
300 mm (11.8 in) nad powierzchnia gruntu).

31211416



Rozdziat 1 — Ogélne zasady bezpiecznego uzytkowania

Ly o<

OH2291

. Zawsze NALEZY utrzymywa¢ odpowiednie ci$nienie powietrza w oponach. W
przeciwnym razie moze nastapi¢ przewrdcenie sie maszyny.

- Informacje na temat odpowiedniego napetnienia opon i wymagan dotyczacych
cisnienia opon z balastem mozna znalez¢ w parametrach technicznych podanych
przez producenta.

N

OH20911

» Nalezy zawsze stosowac pasy bezpieczenistwa.

+ Glowa, ramiona, dtonie, nogi i inne czesci ciata muszg zawsze znajdowac sie wewnatrz
kabiny operatora.

\

OH2221

™\
Jesli przenosnik teleskopowy zacznie sie przewracac:
« NIE NALEZY WYSKAKIWAC.
« NALEZY PRZYGOTOWAC SIE DO UPADKU | POZOSTAC W MASZYNIE.
« NIE NALEZY ODPINAC PASOW.

- NALEZY MOCNO SIE TRZYMAC.
- NALEZY ODSUNAC SIE OD SPODZIEWANEGO PUNKTU UDERZENIA.
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Rozdziat 1 — Ogdlne zasady bezpiecznego uzytkowania

tadunek niezawieszony

e

0OD0901
« NIE NALEZY prowadzi¢ maszyny z podniesionym wysiegnikiem.
tadunek zawieszony
> >
OW0150

+ Zawieszony fadunek nalezy podtrzymywac linami w celu ograniczenia jego ruchéw.

+ Ciezar olinowania (zawiesia itp.) nalezy uwzgledni¢ w ciezarze tadunku.

- NIE NALEZY kompensowa¢ kotysania sie tadunku przez poziomowanie ramy

przenosnika teleskopowego.

+ Ciezkie czesci fadunku nalezy przewozi¢ jak najblizej urzadzenia dodatkowego.

+ tadunku nie nalezy ciggna¢, lecz unosic¢ pionowo.

Podczas jazdy z tadunkiem zawieszonym:

+ Nalezy rusza¢, skrecac i zatrzymywac sie powoli, aby unikna¢ kotysania tadunku.

« NIE NALEZY wysuwac wysiegnika.

« NIE NALEZY podnosi¢ fadunku wyzej niz 300 mm (11.8 in) nad powierzchnie

gruntu, a wysiegnika bardziej niz pod katem 45°.
« NIE NALEZY przekracza¢ predkosci marszu.



Rozdziat 1 — Ogélne zasady bezpiecznego uzytkowania

Zagrozenia podczas jazdy

KIEROWANIE JEDNOOSIOWE KIEROWANIE DWUOSIOWETYPU  KIEROWANIE DWUOSIOWE TYPU
(0S PRZEDNIA) KOLOWEGO “KRAB”

OAL2030

+ Charakterystyka skretu jest rézna w zaleznosci od trybu kierowania. Nalezy ustali¢
nastawy trybéw sterowania obstugiwanego przenosnika teleskopowego.

« NIE WOLNO zmienia¢ trybu kierowania podczas jazdy. Tryby kierowania mozna
zmienia¢, gdy przenosnik teleskopowy jest nieruchomy.

+ Po kazdej zmianie trybu kierowania nalezy wzrokowo skontrolowa¢ poprawnosé
ustawienia kot.

+ Nalezy sprawdzi¢, czy z tytu i z przodu maszyny (z widtami) jest dos¢ miejsca na obrot.

+ Nalezy uwaza¢, aby nie potraci¢ innych pracownikéw, maszyn lub pojazdéw. Jesli
widocznos¢ jest ograniczona, nalezy korzystac z systemu lokalizacji.

+ Przed rozpoczeciem jazdy nalezy sprawdzi¢, czy droga jest wolna, i uzy¢ sygnatu
dzwiekowego.

+ Podczas jazdy wysiegnik powinien by¢ wciagniety; zaréwno on, jak i urzadzenie
dodatkowe powinny by¢ utrzymywane jak najnizej. Nalezy zapewni¢ dobra
widocznos¢ w lusterkach oraz widocznos¢ drogi, po ktérej maszyna sie porusza.

+ Nalezy zawsze patrze¢ w kierunku jazdy.

+ Przed przejechaniem pod przeszkodami znajdujacymi sie nad maszyna nalezy
sprawdzaé, czy mozna swobodnie pod nimi przejecha¢. Urzadzenie dodatkowe/
fadunek powinny by¢ tak umieszczone, aby omijac przeszkody.

+ Podczas jazdy z duza predkoscia nalezy uzywac tylko przedniego systemu kierowniczego
(jesli dostepne sa rézne tryby kierowania).

+ Przenosnikéw wyposazonych w opony petne lub piankowe nie nalezy uzywaé w
zastosowaniach wymagajacych pokonywania dtuzszych odcinkéw. W przypadku
zastosowan wymagajacych pokonywania diuzszych odcinkdw zaleca sie uzywad
przenosnikéw wyposazonych w opony pneumatyczne lub piankowe.
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Rozdziat 1 — Ogdlne zasady bezpiecznego uzytkowania

Zagrozenie upadkiem tadunku

OW0130

Nigdy nie nalezy zawiesza¢ fadunku na widtach ani innych spawanych konstrukcjach
wozka. Nalezy uzywac wylacznie zatwierdzone punkty podnoszenia.

NIE NALEZY wypala¢ ani wierci¢ otworéw w widtach.

« Widly musza by¢ umieszczone centralnie pod tadunkiem, przy zachowaniu jak
najwiekszej odlegtosci miedzy nimi.
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Rozdziat 1 — Ogélne zasady bezpiecznego uzytkowania

Podnoszenie oséb

l .
« W przypadku podnoszenia oséb nalezy UZYWAC WYLACZNIE zatwierdzonych
pomostéw roboczych, zgodnie z umieszczona w kabinie tabelg udzwigu.

Oowo171

0OD0921

« NIE NALEZY jecha¢ maszyna, gdy na platformie znajduja sie ludzie.
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Rozdziat 1 — Ogdlne zasady bezpiecznego uzytkowania

Zagrozenia podczas jazdy po powierzchniach pochytych

A

Aby utrzyma¢ odpowiednia przyczepnos¢ i zdolnos¢ do hamowania, podczas jazdy po
powierzchniach pochytych nalezy stosowac sie do ponizszych wskazéwek:

Gdy maszyna nie jest zatadowana, nalezy jecha¢ z widtami skierowanymi w dét
pochytosci.

Gdy maszyna jest zatadowana, nalezy jecha¢ z widtami skierowanymi w goére
pochytosci.

Dodatkowe wymagania dotyczace jazdy mozna znalez¢ w odpowiedniej tabeli
udzwigu.

Aby unikna¢ nadmiernej predkosci pracy silnika i uktadu napedowego podczas
zjezdzania z pochytosci, nalezy zmieni¢ bieg na nizszy i w razie potrzeby korzystac z
hamulca. NIE NALEZY uzywa¢ biegu jalowego podczas zjezdzania z pochytosci.
Nalezy unika¢ jazdy po stromych pochytosciach i niestabilnych podtozach. Aby
unikna¢ przewrécenia sie maszyny, w zadnym wypadku NIE NALEZY jezdzi¢ w
poprzek zbyt stromych pochytosci.

Nalezy unika¢ skrecania na pochytosciach. Zjezdzajac z pochytosci, nie nalezy nigdy
uzywac biegu jalowego ani trybu jazdy skokowej.

NIE NALEZY parkowa¢ na pochytosciach.
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Rozdziat 1 — Ogélne zasady bezpiecznego uzytkowania

Zagrozenia zakleszczeniem lub zmiazdzeniem

Nie nalezy zbliza¢ sie do czesci grozacych zakleszczeniem ani do obrotowych elementéw
przenosnika teleskopowego.

owo210

+ Podczas pracy silnika nie nalezy zbliza¢ sie do ruchomych czesci.

Owo0220

+ Nie nalezy zblizac¢ sie do opon, ramy ani innych elementéw.

)

Owo0230

+ Nie nalezy wchodzi¢ pod wysiegnik.
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Rozdziat 1 — Ogdlne zasady bezpiecznego uzytkowania

§ Owo0240

+ Nalezy unika¢ kontaktu z otworami w wysiegniku.

Owo0250

« Nie nalezy zbliza¢ ramion ani ditoni do sitownika przechytu urzadzenia dodatkowego.

Owo0260

+ Nie nalezy zbliza¢ dtoni ani palcéw do wézka i widet.

p.- i@ 4

OW0960

« Inne osoby nie powinny zbliza¢ sie do maszyny podczas pracy.
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Rozdziat 1 — Ogélne zasady bezpiecznego uzytkowania

Zagrozenie upadkiem

+ Nalezy wchodzi¢ do maszyny, korzystajac z uchwytéw i stopni. Wchodzac lub

schodzac z maszyny, nalezy zawsze trzymac sie jej w trzech miejscach. Wchodzac lub
schodzac z maszyny, nie nalezy chwyta¢ za dZzwignie sterujace ani za kierownice.

0Owo0280

« NIE NALEZY schodzi¢ z maszyny przed wykonaniem procedury wytaczenia, opisanej
na str. 4-7.

OwW0290

« NIE NALEZY przewozi¢ na maszynie innych oséb. Moga one spas¢ i w wyniku upadku
poniesc Smier¢ lub odnies¢ powazne obrazenia.
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Rozdziat 1 — Ogdlne zasady bezpiecznego uzytkowania

Zagrozenia chemiczne

Spaliny

- NIE NALEZY obstugiwa¢ maszyny w zamknietych pomieszczeniach bez odpowiedniej
wentylacji.

« NIE NALEZY obstugiwa¢ maszyny w niebezpiecznym $rodowisku, o ile nie zostato
wydane odpowiednie pozwolenie. Iskry z uktadu elektrycznego w reakgji ze spalinami
moga spowodowac wybuch.

tatwopalne paliwo

OW0300
« NIE NALEZY napehia¢ zbiornika paliwa ani serwisowa¢ uktadu paliwowego w

poblizu otwartego ognia lub miejsca, w ktérym wystepuje iskrzenie lub dym. Paliwo
silnikowe jest fatwopalne i moze spowodowac pozar i/lub wybuch.

Plyn hydrauliczny

/

OW0950

« NIE NALEZY naprawia¢ ani dokreca¢ zadnych przewodéw uktadu hydraulicznego lub
ztaczek podczas pracy silnika ani wtedy, gdy uktad hydrauliczny jest pod cisnieniem.

+ Nalezy zatrzymac silnik i zredukowac cisnienie w uktadzie. Cisnienie ptynu w ukfadzie
hydraulicznym jest wystarczajace, aby ptyn mégt przenikna¢ przez skore.

« NIE NALEZY sprawdza¢ wyciekéw rekoma. W tym celu nalezy uzy¢ kawatka kartonu.
Nalezy zaktada¢ rekawice, aby unikna¢ kontaktu z ptynem.
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Rozdziat 1 — Ogélne zasady bezpiecznego uzytkowania

Ryzyko zwigzane z akumulatorem

+ Przed dokonaniem napraw instalacji elektrycznej lub spawaniem nalezy odfaczy¢
akumulatory.

» Podczas tadowania lub serwisowania akumulatora nie wolno pali¢ tytoniu, uzywa¢
otwartego ognia ani generowac iskier.

+ Nie wolno zwiera¢ wyprowadzerr akumulatora narzedziami ani innymi metalowymi
przedmiotami.

+ Podczas serwisowania akumulatora nalezy nosi¢ rekawice oraz okulary ochronne i
maske na twarzy. Nalezy uwaza¢, by elektrolit z akumulatora nie wszedt w kontakt ze
skéra ani odzieza.

A OSTROZNIE

Elektrolit jest bardzo zracy. Nalezy unikac jego kontaktu ze skérg i odzieza. Nalezy
natychmiast przeptuka¢ czysta woda obszar zanieczyszczony i skontaktowac sie z
lekarzem.

« Akumulatory nalezy tadowac tylko w miejscu o dobrej wentylacji.
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Rozdziat 1 — Ogélne zasady bezpiecznego uzytkowania

Te strone celowo pozostawiono pusta.
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Rozdziat 2 — Czynnosci wstepne i przeglqd przed rozpoczeciem pracy

ROZDZIAL 2 — CZYNNOSCI WSTEPNE | PRZEGLAD
PRZED ROZPOCZECIEM PRACY

2.1 PRZYGOTOWANIE, KONTROLA | KONSERWACJA

Zamieszczona ponizej tabela przedstawia wymagany harmonogram okresowych kontroli
maszyny i jej konserwacji. Dodatkowe wymagania dotyczace przeno$nikéw
teleskopowych zawarte sg w przepisach lokalnych. Czestotliwos¢ przeprowadzania
kontroli oraz czynnosci konserwacyjnych nalezy w razie potrzeby zwiekszy¢, jesli maszyna
jest uzywana w ciezkim lub bardzo ciezkim $rodowisku, jest uzywana bardzo czesto lub
bardzo intensywnie.

Kontrola i konserwacja
Typ Czestotliwose Os?ba ?dpo- Kwallflkaqe Materla’{_y
wiedzialna serwisowe referencyjne
Kontrola Poczatek kazdej Instrukcia
przed zmiany roboczejlub | Uzytkownik | Uzytkownik obstu iJi
rozpoczeciem kazda zmiana lub operator | lub operator gt
konserwacji
pracy operatora
Kontrola Instrukcja
przed.dostar— Przed sprzedaza, WJ{aSCICI?I’. Wykwalifiko- | serwisowania i
czeniem do S przedstawiciel o
. wynajeciem lub wany obowiazujacy
klienta/ . lub .
dostawa do klienta. . . mechanik formularz
wysytka (patrz uzytkownik
. przegladu
Wskazdéwka)
W odstepach
okreslonyc.h w Wiasciciel, i Instrukcja
. instrukcji -t | Wykwalifiko- . -
Konserwacja . g przedstawiciel serwisowania i
. serwisowania i /lub wany
profilaktyczna . lub . tabele
tabelach konserwacji . . mechanik "
S . uzytkownik konserwacji
znajdujacych sie na
maszynie.
Wskazowka: Dostepne sq formularze przeglqdéw
31211416 2-1




Rozdziat 2 — Czynnosci wstepne i przeglqd przed rozpoczeciem pracy

2.2 KONTROLA PRZED PRZYSTAPIENIEM DO EKSPLOATACIJI

Wskazowka: Przed rozpoczeciem pracy z maszynq nalezy przeprowadzi¢ wszelkie
wymagane czynnosci konserwacyjne.

A OSTRZEZENIE

ZAGROZENIE UPADKIEM. Podczas sprawdzania elementéw znajdujacych sie poza
normalnym zasiegiem rak nalezy zachowac szczegdlng ostroznos¢. Nalezy uzywac
drabiny o odpowiednich parametrach.

Kontrola przed przystapieniem do eksploatacji, przeprowadzana na poczatku kazdej
zmiany roboczej lub po kazdej zmianie operatora, powinna obejmowaé ponizsze
Czynnosci:

1. Czystos¢ — Sprawdzi¢ wszystkie powierzchnie pod katem wyciekéw (oleju, paliwa
lub elektrolitu) lub obecnosci obcych przedmiotéw. Trzeba poinformowac o
wszelkich wyciekach pracownikéw odpowiedzialnych za konserwacje.

2. Konstrukcja — Skontrolowa¢ konstrukcje maszyny pod katem wygie¢, uszkodzen,
peknie¢ potaczen spawanych i peknie¢ konstrukgji, a takze innych nieprawidtowosci
strukturalnych.

<% OAH1000
PEKNIECIE POLACZENIA SPAWANEGO

3. Plakietki ostrzegawcze — Sprawdzi¢, czy wszystkie plakietki ostrzegawcze sg
czytelne i czy znajduja sie w odpowiednich miejscach. W razie koniecznosci nalezy je
wyczysci¢ lub wymienic. Aby uzyskac szczegdtowe informacje, patrz str. 2-4.

4. Instrukcje obstugi i bezpieczenstwa - Instrukcja obstugi i konserwacji oraz
Instrukcja bezpieczenstwa pracy AEM (tylko ANSI) znajdujg sie w odpowiednim
schowku w kabinie.

5. Obchéd kontrolny — Patrz str. 2-10 odnosnie do bardziej szczegétowych informacji.

6. Poziomy ptynéw — Sprawdzi¢ ptyny: paliwo, ptyn do oczyszczania spalin w
silnikach wysokopreznych (DEF), olej hydrauliczny, olej silnikowy oraz ptyn
chtodzacy. W przypadku uzupetniania ptynéw patrz Rozdziat 7 — Smarowanie i
konserwacja i Rozdziat 9 — Parametry techniczne, aby okresli¢ odpowiedni typ i
czestotliwos¢ wymiany danego ptynu. Przed zdjeciem korka wlewu nalezy wytrzec¢
zanieczyszczenia i ttuszcz w okolicy wlewu. Jesli wlew zostanie zanieczyszczony,
moze to spowodowac znaczne skrécenie zywotnosci danego elementu.
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Rozdziat 2 — Czynnosci wstepne i przeglqd przed rozpoczeciem pracy

7. Urzadzenia dodatkowe/osprzet — Nalezy sprawdzi¢, czy w przenos$niku
teleskopowym znajduja sie wtasciwe tabele udZzwigu. Jedli sa one dostepne, nalezy
zapoznac sie ze szczegdtowymi informacjami na temat kontroli, obstugi oraz
konserwacji kazdego urzadzenia dodatkowego i osprzetu, zawartymi w instrukgji
obstugi i konserwacdji.

8. Kontrola dziatania — Po zakoriczeniu obchodu kontrolnego nalezy przeprowadzi¢
rozruch i kontrole dziatania (patrz str. 2-13) wszystkich systeméw w miejscu wolnym
od przeszkdd na podtozu i w powietrzu. Patrz Rozdziat 3 — Elementy sterujace i
wskazniki odnosnie do bardziej szczegdtowych informacji.

A OSTRZEZENIE

Jesli przenosnik teleskopowy nie dziata prawidtowo, nalezy natychmiast zatrzymac
maszyne, opusci¢ wysiegnik z urzadzeniem dodatkowym i zatrzymac silnik. Nastepnie
nalezy okresli¢ przyczyne wadliwego dziatania i usunagc ja przed kontynuowaniem

pracy.
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Rozdziat 2 — Czynnosci wstepne i przeglqd przed rozpoczeciem pracy

2.3 PLAKIETKI OSTRZEGAWCZE

Nalezy sprawdzi¢, czy wszystkie etykiety typu NIEBEZPIECZENSTWO, OSTRZEZENIE,
PRZESTROGA oraz plakietki ostrzegawcze i tabele udzwigu sa czytelne i czy znajduja sie
w odpowiednich miejscach. W razie koniecznosci nalezy je wyczysci¢ lub wymieni¢.

1706292 1001109053

1001195855 8005671
Ssom n

MAX

1706098

A

=V

1001184632

Ei{lzases

1706281

@ /l\ TABLICZKAZ 1‘:2:};?;‘7\;’3 ﬁ
— . NUMEREM SERYJNYM <
2] Av2105 B} D
8008657 |||| _"n‘
. 8008657
1001189154
(POKRYWA
ZEWNETRZNA)
WIDOK A-A
1001232659
L2\ | (OILEZNAJDUJE SIE NA
Qf. WYPOSAZENIU)
8005671
1001100957 OE2134
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Rozdziat 2 — Czynnosci wstepne i przeglqd przed rozpoczeciem pracy

1001196806
(numery seryjne od TD600150 do aktualnych)
(numery seryjne od TH900150 do aktualnych)
(numery seryjne od TH200150 do aktualnych)
(numery seryjne od T7F00150 do aktualnych)

8005616

)
£

®

1706292

1
B

1001237054
(POD SIOWNIKIEM PODNOSZACYM —
O ILE ZNAJDUJE SIE NA WYPOSAZENIU)

S<15mgikg

7 (o o o

L3

1001237054 1001139654 8008657 8006612 410980
1001191487 (OILEZNAJDUJESIE  (numery seryjne od
(RAMA NA WYPOSAZENIU) TD600150 do aktualnych)

WEWNETRZNA) (numery seryjne od

TH900150 do aktualnych)
(numery seryjne od
TH200150 do aktualnych)
(numery seryjne od
T7F00150 do aktualnych)

WIDOK B-B

AN
0

8008657

OE2144
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Rozdziat 2 — Czynnosci wstepne i przeglqd przed rozpoczeciem pracy

1001101895
A 2]
A FT
1001264730 1001241950 1001120989
(AUS) (OILE ZNAJDUJE SIENA
T Toae T WYPOSAZENIU)
i W\
NETRZNY) | ;
WEWNETRZNY) & RONKA 1001215804

(O ILE ZNAJDUJE SIE
NA WYPOSAZENIU)

/5 |

1001191229
(INSIDE PANEL)

Q/ AN

Lue

—
=
==

1001172035  ——= 1705980 .
1001189154 (O ILE ZNAJDUJE SIE NA WYPOSAZENIU)

1001102782
(OILEZNAJDUJESIENA  (p5u63
WYPOSAZENIU)
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1706284
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i

1001092877

rr

1706288

© P

&
4
=L

1001204709 8005870
(NA ZEWNATRZ (WEWNATRZ ZAMKNIETEJ 1001214206
ZAMKNIETEJ KABINY) KABINY)

-—
[eliKe]

1001235451 REV A

1001235451

\‘(o ILE ZNAJDUJE
SIENA

WYPOSAZENIU)

1001094708
BRAK TABEL JESL:(:JOI:;I:S;EzIE JEST TABELE
- A UDZWIGU
WYPOSAZONE W WYSWIETLACZ 1001214486
WIELOFUNKCYJNY o XXX = p o
° @
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TABELE 1001214484

==
o| O
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===

B

_— 1001181531 OE2153
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1001217423

[ A =M C E IEE G Tl

8005675

B

@/“\\@/“

C«

8005675
1001223875

OE2372
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WIDOK C-C

[f; in

- —
-t IT I

b
W
ky

1001230296 REV A

1001230296

WIDOK D-D

N Y 7]

1001241674
(o ile jest wyposazony w zaczep)

1001230296 REV A

1001230296 OE2801
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Rozdziat 2 — Czynnosci wstepne i przeglqd przed rozpoczeciem pracy

2.4 OBCHOD KONTROLNY

13 14 15 OE0504

Obchéd kontrolny nalezy zacza¢ od pozycji 1, zgodnie z ponizszymi zaleceniami.
Nastepnie nalezy kierowa¢ sie w prawo (w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek
zegara, patrzac z géry) i kolejno sprawdzaé wszystkie pozycje.
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Rozdziat 2 — Czynnosci wstepne i przeglqd przed rozpoczeciem pracy

WSKAZOWKA DOTYCZACA KONTROLI: Podczas sprawdzania kazdego komponentu
nalezy sie upewni¢, ze nie ma obluzowanych ani brakujacych czesci, ze sg one dobrze
przykrecone i, poza wymienionymi innymi kryteriami, nie wykazuja widocznych oznak
wyciekédw ani nadmiernego zuzycia. Nalezy sprawdzi¢ wszystkie elementy konstrukgcji, w
tym urzadzenie dodatkowe, pod katem wystapienia ewentualnych peknie¢, nadmiernej
korozji i innych uszkodzen.

1.

10.

11.

Elementy wysiegnika oraz sitowniki podnoszqce, przechytu, wysuwajqce/
wsuwajqce, kompensujqgce —

« Sprawdz, czy przednie, goérne, boczne i tylne klocki cierne sa odpowiednio
smarowane.

+ Sprawdz, czy sworznie obrotowe s3 odpowiednio zamocowane i czy przewody
hydrauliczne sa w dobrym stanie, bez wyciekéw.

. Swiatta przednie (o ile znajdujq si¢ na wyposazeniu) — Wyczys¢ i sprawdz, czy nie

sg uszkodzone.

. Kotaiopony — Sprawdz, czy sg prawidtowo napetnione powietrzem i dokrecone,

czy nie brakuje nakretek lub czy nie sg one luzne. Sprawdz, czy opony nie s zuzyte,
czy nie wystepujg ewentualne naciecia, rozerwania lub inne uszkodzenia.

. OS$ przednia — Sprawdz, czy sitowniki uktadu kierowniczego nie sg uszkodzone i czy

nie ciekng; czy sworznie obrotowe s3 odpowiednio zamocowane i czy przewody
hydrauliczne sa w dobrym stanie, bez wyciekoéw.

. Lusterko — Wyczysc i sprawdz, czy nie jest uszkodzone.

. Kabina i uktad elektryczny —

+ Sprawdz ogélny wyglad pod katem ewentualnych uszkodzen.

« Sprawdz, czy wskaznik(i) potozenia ramy i szyby nie s uszkodzone i czy s czyste.

+ Sprawdz, czy dziatajg wskazniki, przetaczniki, manipulator, pedaty i sygnat
dzwiekowy.

« Sprawdz, czy pasy bezpieczenstwa nie sg uszkodzone; wymien pasy, jesli sa
poszarpane lub pociete; sprawdz, czy nie sg uszkodzone sprzaczki lub osprzet
mocujacy.

. Kotaiopony — Sprawdz, czy sa prawidtowo napetnione powietrzem i dokrecone,

czy nie brakuje nakretek lub czy nie sg one luzne. Sprawdz, czy opony nie sg zuzyte,
czy nie wystepujg ewentualne naciecia, rozerwania lub inne uszkodzenia.

. Kliny pod kota (o ile znajdujq sie na wyposazeniu) — Patrz wskazéwka dotyczaca

kontroli.

. OS tylna — Sprawdz, czy sitowniki ukfadu kierowniczego sg w dobrym stanie, bez

wyciekdw; czy sworznie obrotowe sa odpowiednio zamocowane i czy przewody
hydrauliczne sa w dobrym stanie, bez wyciekéw.

Swiatta tyine (o ile znajdujq sie na wyposazeniu) — Wyczy$¢ i sprawdz, czy nie sa
uszkodzone. Patrz “Prace drogowe (CE)” na str. 4-14.

Czujnik kqta wysiegnika — Patrz wskazéwka dotyczaca kontroli.
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Rozdziat 2 — Czynnosci wstepne i przeglqd przed rozpoczeciem pracy

12.
13.

14.

15.
16.

17.

18.

19.

20.

21.

22,
23.

24,

25.

Gtowny zawor sterujgcy — Patrz wskazéwka dotyczaca kontroli.

Kamera cofania (o ile znajduje sie na wyposazeniu) — Patrz wskazéwka dotyczaca
kontroli.

Lusterko wsteczne (o ile znajduje sie na wyposazeniu) — Wyczysc i sprawdz, czy nie
jest uszkodzone.

Czujnik wsuwania wysiegnika — Patrz wskazéwka dotyczaca kontroli.

Czujnik cofania (o ile znajduje sie na wyposazeniu) — Patrz wskazdéwka dotyczaca
kontroli.

Podpora wysiegnika (o ile znajduje sie na wyposazeniu) — Patrz wskazéwka
dotyczaca kontroli.

Swiatta tyine (o ile znajdujq sie na wyposazeniu) — Wyczy$¢ i sprawdz, czy nie sa
uszkodzone. Patrz “Prace drogowe (CE)” na str. 4-14.

Czujnik LSI — Patrz wskazéwka dotyczaca kontroli.

Kota i opony — Sprawdz, czy sa prawidtowo napetnione powietrzem i dokrecone,
czy nie brakuje nakretek lub czy nie sg one luzne. Sprawdz, czy opony nie sg zuzyte,
czy nie wystepujg ewentualne naciecia, rozerwania lub inne uszkodzenia.

Komora silnika —

+ Sprawdz stan paséw napedowych, a w razie koniecznosci wymien je.
«+ Elementy montazowe silnika — patrz Wskazéwka dotyczaca kontroli.

+ Ptytka rozdziatu mocy — Brak uszkodzen i korozji na podfgczeniach lub
okablowaniu.

+ Sprawdz, czy pokrywa silnika jest odpowiednio zamocowana.
Lusterka — Wyczy$¢ i sprawdz, czy nie sa uszkodzone.

Kota i opony — Sprawdz, czy sg prawidtowo napetnione powietrzem i dokrecone,
czy nie brakuje nakretek lub czy nie sg one luzne. Sprawdz, czy opony nie sg zuzyte,
czy nie wystepujg ewentualne naciecia, rozerwania lub inne uszkodzenia.

Swiatta przednie (o ile znajdujq sie na wyposazeniu) — Wyczy$¢ i sprawdz, czy nie
sg uszkodzone.

Urzqdzenie dodatkowe — Sprawdz, czy jest odpowiednio zainstalowane, patrz Patrz
“Montaz urzqdzenia dodatkowego” na str. 5-11.
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Rozdziat 2 — Czynnosci wstepne i przeglqd przed rozpoczeciem pracy

2.5 ROZRUCH I KONTROLA DZIALANIA

Rozruch kontrolny

Podczas rozruchu nalezy sprawdzi¢:
1. Ogrzewanie, klimatyzacje i wycieraczki (o ile znajdujg sie na wyposazeniu).
2. Dziatanie wszystkich uktadéw oswietleniowych (o ile s3 na wyposazeniu).

3. Ustawienie lusterek, tak aby zapewniaty najlepsza widocznos¢.

A OSTRZEZENIE

ZAGROZENIE UCIECIEM/ZMIAZDZENIEM/OPARZENIEM. Podczas pracy silnika
pokrywa silnika ma by¢ zamknieta — z wyjatkiem sytuacji, gdy sprawdzany jest
poziom oleju w skrzyni biegéw.

Kontrola dziatania

Kiedy silnik sie rozgrzeje, nalezy przeprowadzi¢ kontrole dziatania:
1. hamulca gtéwnego i postojowego,
2. ruchu maszyny w przéd i w tyt,
3. wszystkich biegéw,
4

. uktadu kierowniczego przy skrecaniu w obu kierunkach podczas jatowej pracy
silnika (bez osiggniecia punktu blokady); nalezy sprawdzi¢ wszystkie tryby pracy
uktadu kierowniczego,

5. sygnatu dzwiekowego i cofania; musi by¢ on styszany w kabinie operatora podczas
pracy silnika,

6. wszystkich funkcji manipulatora — czy dziata prawidtowo i bez oporéw,

7. ponadto nalezy przeprowadzi¢ wszelkie dodatkowe kontrole, opisane w rozdziale
Rozdziat 8.
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Rozdziat 2 — Czynnosci wstepne i przeglqd przed rozpoczeciem pracy

2.6 KABINA
Przenosnik teleskopowy jest wyposazony w kabine typu ROPS/FOPS.

Manutacured by| oo

C€ raeas
1) DECD Apprve No.4/1 649 (CODE 4)|[ROPB:803471, FOPE1S0349 LEVEL 2} S ﬂ ﬂ 3©ﬁ]
Cobin 051168258 Proot Weighe{ 12060 g SereiNo | @
\ \

‘Telshandier Product Code

0

OE2810

A OSTRZEZENIE

Nigdy nie nalezy obstugiwa¢ przenosnika teleskopowego, jesli ostona gérna,
konstrukcja kabiny i szyba lub ekran z prawej strony nie s3 w odpowiednim stanie.
Wszelkie modyfikacje wprowadzane do maszyny muszg zosta¢ zatwierdzone przez
producenta w celu zapewnienia zgodnosci z certyfikatem ROPS/FOPS w danej
konfiguracji kabiny i maszyny. Jedli ostona gérna lub konstrukcja kabiny sa
uszkodzone, NIE MOZNA UZYWAC KABINY. Musi zosta¢ WYMIENIONA.

A OSTRZEZENIE

Nigdy nie nalezy dokonywa¢ zmian w kabinie przy uzyciu wiercenia, ciecia i/lub
spawania. Wszelkie modyfikacje wprowadzane do maszyny muszg zostac
zatwierdzone przez producenta w celu zapewnienia zgodnosci z konfiguracja
maszyny. W przypadku dokonania nieuprawionego wiercenia, ciecia i/lub spawania,
kabine nalezy WYMIENIC.
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Rozdziat 2 — Czynnosci wstepne i przeglqd przed rozpoczeciem pracy

2.7 OKNA ZAMKNIETEJ KABINY (O ILE ZNAJDUJA SIE NA
WYPOSAZENIU)

Wszystkie okna powinny by¢ zawsze czyste i nic nie powinno przestania¢ widoku.

Okno w drzwiach kabiny

OE0850

Podczas pracy maszyny okno w drzwiach kabiny (2) musi by¢ zablokowane w pozycji
otwartej lub zamkniete.

Po otwarciu okna w drzwiach kabiny za pomoca dzwigni (3) nalezy zablokowac je
zatrzaskiem (4).

+ Aby odblokowac¢ okno, nalezy nacisna¢ mechanizm zwalniajacy (4) wewnatrz kabiny
lub (5) na zewnatrz kabiny.

USZKODZENIE SPRZETU. Podczas pracy maszyny drzwi kabiny (1) musza by¢

zamkniete. Niezastosowanie sie do tej wskazéwki moze spowodowaé uszkodzenie
maszyny.
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Rozdziat 2 — Czynnosci wstepne i przeglqd przed rozpoczeciem pracy

Okno tylne

0OD0030

« Aby otworzyc¢ okno tylne (7), nalezy podnies¢ i popchna¢ dzwignie (6).

+ Aby je zamkna¢, nalezy podnies¢ i pocigagna¢ dzwignie.
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Rozdziat 2 — Czynnosci wstepne i przeglqd przed rozpoczeciem pracy

2.8 POKRYWA SILNIKA

Pokrywa silnika musi by¢ zamknieta podczas pracy.

« WI6z kluczyk do zamka (1), aby odblokowa¢ pokrywe (2). Podnie$ zatrzask pokrywy
(3) i unie$ pokrywe w gére.

Popchnij pokrywe w dét i zatéz zatrzask pokrywy w celu zamkniecia. Zablokuj
pokrywe za pomoca kluczyka w zamku.
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Rozdziat 2 — Czynnosci wstepne i przeglqd przed rozpoczeciem pracy

Te strone celowo pozostawiono pusta.
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Rozdziat 3 — Elementy sterujqce i wskazniki

ROZDZIAL 3 — ELEMENTY STERUJACE | WSKAZNIKI

3.1 INFORMACJE OGOLNE

Niniejszy rozdziat przedstawia informacje potrzebne do zapoznania sie z funkcjami
sterujacymi.
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Rozdziat 3 — Elementy sterujqce i wskazniki

3.2 ELEMENTY STERUJACE
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Rozdziat 3 — Elementy sterujqce i wskazniki

. Dzwignia sterowania skrzyniq biegow (o ile znajduje sie na wyposazeniu): Patrz

str. 3-19.

2. Zestaw wskaznikoéw: Patrz str. 3-4.

3. Kierownica: Obracanie kierownicy w lewo lub prawo powoduje poruszanie sie

maszyny w wybranym kierunku. Dostepne sg trzy tryby kierowania. Patrz “Tryby
kierowania” na str. 3-35.

4. Sygnat dzwiekowy: Aby uzy¢ sygnatu dzwiekowego, nalezy nacisna¢ przycisk.

5. Wskaznik wypoziomowania ramy: Umozliwia operatorowi okreslenie pochylenia

przenosnika teleskopowego w lewo lub w prawo.

. Tabele/wyswietlacz:

a. Tabele udzwigu i konserwacji (o ile znajduja sie na wyposazeniu) Patrz Rozdziat 5 —
Urzadzenia dodatkowe i zaczepy lub Rozdziat 7 — Smarowanie i konserwacja.

b. Wyswietlacz wielofunkcyjny (o ile znajduje sie na wyposazeniu): Patrz str. 3-30.

. DZzwignia sterowania urzqgdzeniem dodatkowym (o ile znajduje sie na

wyposazeniu): Patrz str. 3-21.

8. Panel sterowania prawej tablicy rozdzielczej: Patrz str. 3-12.

9. Joystick (Manipulator): Patrz str. 3-23.

10.

11.
12.
13.

14.
15.

16.

17.

18.

19.
20.
21.

22,

Dzwignia nastawna podtokietnika (rolnictwo) Nacisnij dzwignie, aby odblokowac¢
blokade pozycji podtokietnika.

Panel sterowania (rolnictwo) Patrz str. 3-13.
Panel sterowania lewej tablicy rozdzielczej: Patrz str. 3-10.

Pedat hamulca gtdwnego: Im mocniej pedat ten jest naciskany, tym wolniej porusza
sie maszyna.

Stacyjka zaptonu: Uruchamiana kluczykiem. Patrz str. 3-4.

Pedat przyspieszenia: Nacisniecie pedatu powoduje zwigkszenie predkosci
obrotowe; silnika i uktadu hydraulicznego.

Przetqcznik ruchu zaczepu w gore / w dof (o ile znajduje sie na wyposazeniu):
Umozliwia sterowanie potozeniem zaczepu hydraulicznego. Naci$nij i przytrzymaj
prawa strone przetacznika, aby podnies¢ zaczep. Nacisnij i przytrzymaj lewg strone
przetacznika, aby opuscic¢ zaczep.

Dzwignia tylnego dodatkowego uktadu hydraulicznego 1 (o ile znajduje sie na
wyposazeniu): Umozliwia sterowanie tylnym dodatkowym uktadem hydraulicznym.

Dzwignia tylnego dodatkowego uktadu hydraulicznego 2 (o ile znajduje sie na
wyposazeniu): Umozliwia sterowanie tylnym dodatkowym uktadem hydraulicznym.

Hamulec postojowy: Patrz str. 3-17.
Regulator potozenia kolumny kierownicy: Patrz str. 3-25.
Wskaznik stabilnosci tadunku LSI: Patrz str. 3-23.

Przetqcznik hamulca przyczepy rolniczej (jesli jest na wyposazeniu): Przetacznik,
ktdrego nacisniecie powoduje zwolnienie hamulca postojowego przyczepy.
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Rozdziat 3 — Elementy sterujqce i wskazniki

Zestaw wskaznikow

Na zestawie wskaznikéw uzywane sg rézne kolory w celu poinformowania operatora o

réznych typach sytuacji, jakie moga sie wydarzyc¢ podczas pracy.

« Gdy wskaznik zaswieci sie na CZERWONO (z wyjatkiem wskaznika hamulca
postojowego) lub gdy wskaznik znajdzie sie w czerwonej strefie, nalezy natychmiast
zatrzymad maszyne, opusci¢ wysiegnik i osprzet na ziemie, a nastepnie wytaczy¢
silnik. Nastepnie nalezy okredli¢ przyczyne wadliwego dziatania i usunac ja przed
kontynuowaniem pracy.

- Gdy wskaznik zaswieci sie na ZOtTO, oznacza to nieprawidtowa sytuacje podczas
pracy. Jesli nie zostanie wyeliminowana, moze to spowodowac przerwe w pracy
maszyny lub jej uszkodzenie.

+ Gdy wskaznik zaswieci sie na ZIELONO lub NIEBIESKO lub gdy wskaznik znajdzie sie w
zielonej strefie, wyswietlana jest wazna informacja dotyczaca bezpiecznej pracy.
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USZKODZENIE SPRZETU. Gdy zaswieci sie czerwony wskaznik (z wyjatkiem
wskaznika hamulca postojowego), nalezy natychmiast zatrzymac¢ maszyne, opuscic¢
wysiegnik i osprzet na ziemig, a nastepnie wylaczy¢ silnik. Nastepnie nalezy okresli¢
przyczyne wadliwego dziatania i usuna¢ jg przed kontynuowaniem pracy.
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10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.
19.
20.

. Kierowanie dwuosiowe typu kofowego: Swieci, gdy funkcja kierowania z uzyciem

wszystkich kot jest wtaczona. Patrz str. 3-35.

. Kierowanie jednoosiowe (0s przednia): Swieci, gdy funkcja kierowania z uzyciem

dwdch kot jest wigczona. Patrz str. 3-35.

. Kierowanie dwuosiowe typu “krab”: Swieci, gdy funkcja kierowania typu “krab” jest

wigczona. Patrz str. 3-35.

. Wysrodkowanie osi tylnej: Swieci, gdy tylna o$ jest wyréwnana (wysrodkowana).

. Lewy kierunkowskaz (o ile znajduje si¢ na wyposazeniu): Swieci i miga, gdy

wiaczony jest lewy kierunkowskaz lub $wiatta awaryjne.

. Tryb pasywny LSI: Swieci, gdy tryb pasywny LS| jest wigczony. Patrz str. 3-23.

. Niskie cisnienie oleju silnikowego: Swieci, gdy cisnienie oleju silnikowego jest

niskie.

. Niski poziom paliwa: Swieci, aby poinformowa¢ o niskim poziomie paliwa.

. Usterka systemu: Swieci, gdy wystapia krytyczne btedy dziatania maszyny i silnika.

Prawy kierunkowskaz (o ile znajduje sie na wyposazeniu): Swieci i miga, gdy
wiaczony jest prawy kierunkowskaz lub swiatta awaryjne.

Hamulec postojowy: Swieci, kiedy zaciggniety jest hamulec postojowy. Patrz
str. 3-17.

Tryb podnoszenia: Swieci, gdy schemat dziatania manipulatora podnoszenia jest
wiaczony. Patrz str. 3-10.

Tryb tadowarki: Swieci, gdy schemat dziatania manipulatora fadowarki jest
wiaczony. Patrz str. 3-10.

Swiatta drogowe (o ile znajdujq sie na wyposazeniu): Swieci, gdy $wiatta drogowe
sg wigczone.

Podgrzewanie silnika: Swieci, gdy kluczyk znajduje sie w stacyjce w potozeniu 1.
Gasnie po osiagnieciu temperatury rozruchu.

System emisji (numery seryjne od TD600150 do aktualnych, numery seryjne od
TH900150 do aktualnych,

numery seryjne od TH200150 do aktualnych, numery seryjne od T7F00150 do
aktualnych): Swieci, gdy wystepuje problem z systemem emis;ji.

Ptyn obnizajqcy emisje w silnikach wysokopreznych (DEF) (numery seryjne od
TD600150 do aktualnych, numery seryjne od TH900150 do aktualnych, numery
seryjne od TH200150 do aktualnych, numery seryjne od T7F00150 do aktualnych):
Swieci, gdy poziom ptynu DEF jest niski.

Wysoka temperatura silnika: Swieci, gdy temperatura silnika jest wysoka.
Krytyczna usterka silnika: Swieci, gdy wystapi krytyczna usterka silnika.

Hamulec postojowy przyczepy: Swieci, gdy hamulec postojowy przyczepy jest
wigczony.
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21. Ostrzezenie o usterce silnika: Swieci, gdy silnik dziata z niewtaéciwymi parametrami.

22. Wysoka temperatura oleju hydraulicznego: Swieci, gdy temperatura oleju
hydraulicznego jest wysoka.

23. Niskie cisnienie uktadu kierowniczego: Swieci, gdy cisnienie uktadu kierowniczego
jest niskie.

24. Wskaznik cisnienia oleju silnikowego: Wskazuje ci$nienie oleju silnikowego.

25. Wskaznik temperatury ptynu chtodzqcego silnika: Wskazuje temperature ptynu
chtodzacego silnika.

26. Predkosc obrotowa silnika: Wskazuje predkosc¢ pracy silnika w obrotach na minute
(rpm). Po przekroczeniu maksymalnej predkosci obrotowej silnika rozlegnie sie alarm
przekroczenia predkosci, na ekranie LCD wyswietlony zostanie kod usterki i predkos¢
maszyny zacznie migac. Patrz “Wyswietlacz LCD” na str. 3-8.

USZKODZENIE SPRZETU. Uzytkowanie maszyny przy wilaczonym alarmie
przekroczenia predkosci moze skutkowac uszkodzeniem silnika lub uktadu
napedowego.

27. Wskaznik poziomu paliwa: Wskazuje poziom paliwa.

28. Wskaznik poziomu ptynu obnizajqcego emisje w silnikach wysokopreznych (DEF)
(numery seryjne od TD600150 do aktualnych, numery seryjne od TH900150 do
aktualnych, numery seryjne od TH200150 do aktualnych, numery seryjne od
T7F00150 do aktualnych): Wskazuje poziom ptynu.

29. Wyswietlacz LCD: Patrz str. 3-8.

30. Lewy przycisk sterowania: Naci$nij, aby zmniejszy¢ jasnos$¢ wyswietlacza. Zwieksza
znaki w funkcji antywtamaniowe;j. Patrz str. 3-34.

31. Prawy przycisk sterowania: Nacisnij, aby zwiekszy¢ jasnos¢ wyswietlacza.
Potwierdza znaki w funkgji antywtamaniowej. Patrz str. 3-34.

32. Bigd hamulca gtéwnego: Swieci sie, gdy poziom lub ci$nienie oleju hamulca
gtébwnego sa niskie.

33. Sprzegto blokowane (jesli jest na wyposazeniu): Swieci, gdy wiaczona jest funkcja
sprzegta blokowanego. Patrz str. 3-14.
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Te strone celowo pozostawiono pusta.
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Wyswietlacz LCD

N
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OE0432

0D1480

WIDOK Z WYSWIETLONA AKTYWNA DIAGNOSTYKA

1. Wskazniki: Wskaznik bedzie wyswietlany, gdy odpowiadajaca mu funkcja zostanie
wiaczona.
a. Praca ciaggta dodatkowych uktadéw hydraulicznych — Swieci, gdy dodatkowe
uktady hydrauliczne dziataja w trybie pracy ciagtej.

b. Wyfaczenie sprzegta — Swieci, gdy funkcja wylaczenia sprzegta jest wiaczona.
Patrz str. 3-13.

c. Kierunkowskaz przyczepy — Swieci, gdy kierunkowskaz przyczepy jest wtaczony.

d. Unoszenie wysiegnika — Swieci, gdy funkcja unoszenia wysiegnika jest
wiaczona. Patrz str. 3-23.

e. Wybér dodatkowego uktadu hydraulicznego — Swieci, gdy dodatkowy uktad
hydrauliczny jest wtaczony. Wskaznik pokaze wartos¢ 1 lub 2 w zaleznosci od
wyboru operatora. Patrz str. 3-32.

f. Tryb przekfadni — swieci sie w celu wskazania trybu automatycznego lub
recznego. Patrz str. 3-14.
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Rozdziat 3 — Elementy sterujqce i wskazniki

2. Kierunek jazdy i bieg: Wyswietlane sg aktualne parametry jazdy.
g. Kierunek — w przdd (F), neutralny (N) lub w tyt (R).
h. Bieg — pierwszy (1), drugi (2), trzeci (3) czwarty (4), piaty (5), szésty (6).

3. Predkos¢ (o ile znajduje sie na wyposazeniu): Wyswietla predkos¢ maszyny w km/h
(mph). Gdy maksymalna predkos¢ jazdy zostanie przekroczona, wartos¢ predkosci
bedzie migac i zostanie wyemitowany sygnat dzwiekowy.

4. Godziny pracy: Wyswietlana jest taczna liczba godzin dziatania przenosnika
teleskopowego. Informacje s wyswietlane, gdy zapton jest wiaczony i nie wystepuja
kody usterek.

5. Aktywna diagnostyka: Wyswietla ikone i odpowiedni kod diagnostyczny.
Wyswietlacz cyklicznie przefacza kazde aktywne ostrzezenie lub diagnostyke, jesli
jest ich wiele. Wiecej informacji mozna znalez¢ w instrukgji serwisowej.

i. Kod usterki — Wyswietla odpowiedni kod diagnostyczny.

j. Wskaznik kodu numerycznego — Wyswietla numery wystepujacych kodow
usterek silnika.

@ ©

TEMPERATURA OLEJU WSKAZNIK ZATKANIA WSKAZNIK NISKIEGO
PRZEKLADNIOWEGO FILTRA POWIETRZA POZIOMU NALADOWANIA
AKUMULATOROW
' ‘ ODO3@
WSKAZNIK USTERKI WSKAZNIK WYMAGANE)J WSKAZNIK ZATKANIA
SYSTEMU KONSERWACJI FILTRA HYDRAULICZNEGO

k. lkona diagnostyki — Wyswietla symbole diagnostyki
Wskaznik temperatury oleju przekladniowego — Swieci, gdy temperatura oleju
przektadniowego jest wysoka.
Wskaznik zatkania filtra powietrza — Swieci, gdy wymagana jest konserwacja
filtra powietrza.
Wskaznik niskiego poziomu natadowania akumulatoréw — Swieci, gdy poziom
natadowania akumulatora jest niski lub uktad tadowania nie dziata prawidtowo.
Wskaznik usterki systemu — Swieci, gdy wystapia krytyczne btedy dziatania
maszyny i silnika.
Wskaznik wymaganej konserwacji — Swieci, gdy wymagana jest konserwacja
silnika.
Wskaznik zatkania filtra hydraulicznego — $wieci, gdy wymagana jest
konserwacja filtra hydraulicznego.

6. Kqt wysiegnika: Wyswietla kat wysiegnika.
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Rozdziat 3 — Elementy sterujqce i wskazniki

Panel sterowania lewej tablicy rozdzielczej

f

1
1
\
.
-

©

|

5' 6' 7’ 8/ OE2160

1. Przelqcznik podnoszenia/tadowarki (o ile znajduje sie na wyposazeniu): Wtacza
schemat dziatania podnoszenia lub tadowarki na manipulatorze. Patrz str. 3-27.
Nacisnij gérna czes¢ przetacznika, aby wigczy¢ schemat dziatania manipulatora
tadowarki. Nacisnij dolng czes¢ przetacznika, aby wigczy¢ schemat dziatania
manipulatora podnosnika. Blokada znajdujaca sie na gérze przetacznika umozliwia
jego zablokowanie w wybranym potozeniu. Naci$nij i przesun dolng czes¢ blokady w
dot, aby odblokowa¢. Zwolnij, aby zablokowac przetacznik w wybranym potozeniu.

2. Przetqcznik pracy ciqgftej dodatkowych uktadéw hydraulicznych (o ile znajduje sie
na wyposazeniu): Nacisnij, aby wtaczyc¢ ciagta prace zasilanych hydraulicznie
urzadzen dodatkowych. W celu wiaczenia nacisnij i przytrzymaj, przesuwajac
jednoczesnie przetacznik przesuwny dodatkowych uktadéw hydraulicznych do
zadanego polecenia i predkosci na manipulatorze. W celu umozliwienia ciagtej pracy
urzadzenia dodatkowego zwolnij obydwa przefaczniki. W celu wytaczenia nacisnij
ponownie przetacznik pracy ciggtej dodatkowych uktadéw hydraulicznych.
Instrukcje dotyczace zatwierdzonych urzadzen dodatkowych i ich sterowania
zawiera Rozdziat 5 — Urzadzenia dodatkowe i zaczepy.

3. Przelqcznik klimatyzacji (o ile znajduje sie na wyposazeniu): Przetagcznik wt./wyt.

4. Przetqcznik recyrkulacji HVAC (o ile znajduje sie na wyposazeniu): Przetacznik wt./
wyt. Nacisnij, aby wiaczy¢ i poddac recyrkulacji powietrze wewnatrz kabiny.
Po wylaczeniu powietrze jest pobierane spoza kabiny.
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Rozdziat 3 — Elementy sterujqce i wskazniki

5. Pominiecie wskaznika stabilnosci wzdtuznej LSI: Chwilowo dezaktywuje
automatyczne wyftaczanie funkgji. Nacisnij i przytrzymaj ten klawisz maksymalnie
przez 30 sekund podczas obstugi manipulatora, aby chwilowo dezaktywowac
automatyczne wytaczanie funkgji.

6. Przelqcznik ztqczki (o ile znajduje sie na wyposazeniu): Stosowany jest wraz z
manipulatorem w celu hydraulicznego blokowania i odblokowywania urzadzenia
dodatkowego przy wysiegniku ustawionym pod katem mniejszym niz 20°. Aby
uzyskac szczegdtowe informacje, patrz str. 5-13.

7. Predkosé pracy wentylatora HVAC (o ile znajduje sie na wyposazeniu): Pokretto
nastawne.

8. Regulator temperatury HVAC (o ile znajduje sie na wyposazeniu): Pokretto
nastawne.
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Rozdziat 3 — Elementy sterujqce i wskazniki

Panel sterowania prawej tablicy rozdzielczej

Il b

l

13 14 15

I°

y OE2170

16

1. Przetqcznik swiatet przeciwmgielnych (o ile znajduje sie na wyposazeniu):
Przetacznik wt./wyt.

2. Przetqcznik przedniego oswietlenia roboczego (o ile znajduje sie na
wyposazeniu): Przetacznik wt./wyt.

3. Przetqcznik oswietlenia roboczego wysiegnika (o ile znajduje sie na
wyposazeniu): Przetacznik wt./wyt.

4. Przetqcznik tylnego oswietlenia roboczego (o ile znajduje sie na wyposazeniu):
Przetacznik wt./wyt.

5. Przetqcznik swiatta ostrzegawczego (o ile znajduje sie na wyposazeniu):
Przetacznik wt./wyt.

6. Przelqcznik swiatet awaryjnych (o ile znajdujq sie na wyposazeniu): Przetacznik
wh./wyt.

7. Przetqcznik wycieraczki szyby tylnej (o ile znajduje sie na wyposazeniu):
Przetacznik wt./wyt.
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Rozdziat 3 — Elementy sterujqce i wskazniki

10.

11.

12.
13.

14.

15.

16.

17.

. Przetqcznik wycieraczki dachu (o ile znajduje sie na wyposazeniu): Przetacznik wt./

wyt.

. Przetqcznik trybu pracy z czerpakiem: Przetacznik wh./wyt. Opcja ta poprawia

dziatanie funkcji wysiegnika.

Przetqcznik stabilizacji wysiegnika (o ile znajduje sie na wyposazeniu): Przetacznik
wi./wyt. Jesli jest wiaczony przy predkosci 5 km/h (3 mph) lub wigkszej, system dziata
tak, aby usprawni¢ sterowanie wysiegnikiem podczas jazdy po nieréwnym terenie.
Nacisnij przetacznik ponownie, aby wytaczy¢ uktad stabilizacji wysiegnika.

Dodatkowy przetqcznik rozprezania (o ile znajduje sie na wyposazeniu): Nacisnij,
aby zmniejszy¢ cisnienie w dodatkowym uktadzie hydraulicznym. Patrz str. 5-14.

Wyjscie zasilania (o ile znajduje sie na wyposazeniu): Gniazdo 12 V.

Przetqcznik wyboru trybu kierowania: Tréjpozycyjny: kierowanie typu kotowego,
kierowanie osia przednia i kierowanie typu “krab”. Patrz str. 3-35.

Uzytkowanie w warunkach drogowych (o ile znajduje sie na wyposazeniu):
Przetacznik blokady manipulatora. Patrz str. 4-14.

Port USB (o ile znajduje sie na wyposazeniu): Porty USB zastoniete nakfadka
ochronna.

Przetqcznik zmiany kierunku obrotow wentylatora (o ile jest na wyposazeniu):
Przetacznik tréjpozycyjny. Patrz str. 3-22.

Glowny przelqcznik swiatet i przetqcznik swiatet drogowych: Tréjpozycyjny:
wytaczone, aktywne, wtaczone. Przetacznik musi znajdowac sie w pozycji aktywnej
lub wiaczonej, aby mozna byto obstugiwac oswietlenie robocze. Przed wytaczeniem
maszyny nalezy sie upewnic, ze przetacznik jest ustawiony w pozycji wytaczonej.
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Rozdziat 3 — Elementy sterujqce i wskazniki

Panel sterowania urzadzeniami rolniczymi (o ile znajduje sie na
wyposazeniu)

PRZEKLADNIA HYDROSTATYCZNA PRZEKLADNIA POWERSHIFT

OE2360 OE2181

1. Przetqcznik trybu jazdy (o ile urzqgdzenie wyposazone jest w przektadnie
hydrostatycznq): Tréjpozycyjny: tryb proporcjonalny, standardowy i jazdy
dynamicznej. Dostosowuje dziatanie przekfadni hydrostatycznej w zaleznosci od
wybranego trybu jazdy.

« Tryb proporcjonalny: Predko$¢ jazdy pojazdu jest ograniczona, niezalezna od
predkosci obrotowej silnika, pomiedzy 0% i 100% w zaleznosci od pozycje
proporcjonalnego przetacznika sterowania predkoscia (3).

+ Tryb standardowy: Ukfad napedowy pojazdu korzysta ze stopniowego tempa
narastania i zmniejszania mocy, co przektada sie na ptynne przyspieszanie i
hamowanie.
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Rozdziat 3 — Elementy sterujqce i wskazniki

« Tryb dynamiczny: Uktad napedowy pojazdu korzysta z agresywnego tempa
narastania i zmniejszania mocy, co przektada sie na bardzo dynamiczne
przyspieszanie i hamowanie.

Przetqcznik wylqczenia sprzegta (o ile urzqdzenie wyposazone jest w przektadnie
Powershift): Przetacznik wt./wyt. Przy wcisnietym hamulcu gtéwnym nalezy nacisnac
przycisk, aby wiaczy¢ funkcje wylaczenia sprzegta i odtaczy¢ przektadnie. Przy
wcisnietym hamulcu gtéwnym nalezy nacisnac przycisk, aby wytaczy¢ funkcje
wytaczenia sprzegta i zatgczy¢ przektadnie.

2. Przelqcznik ustawiania predkosci obrotowej silnika (o ile znajduje sie na
wyposazeniu): Przetacznik wh./wyt. Po ustawieniu przez operatora zadanej predkosci
obrotowe;j silnika (obr./min) za pomoca pedatu przyspieszenia, nalezy nacisnac i
zwolnié przetacznik, aby ustawic¢ predkos¢. Nalezy nacisna¢ pedat hamulca
gtéwnego, aby wytaczy¢ ustawianie predkosci obrotowej silnika.

3. Przetqcznik proporcjonalnego sterowania predkosciq (o ile znajduje sie na
wyposazeniu): Pokretto nastawne. Stosowane, gdy przetacznik trybu jazdy (1)
znajduje sie trybie jazdy proporcjonalnej. Zwieksza lub zmniejsza predkos¢
obrotowa silnika.

4. Przelqcznik sprzegta blokowanego (jesli jest na wyposazeniu): Przetacznik wt./wyt.
Pozwala ograniczy¢ zuzycie paliwa i zwigksza mozliwosci holowania przyczep.

5. Przelqcznik automatycznie/recznie (jesli sprzegto blokowane jest na
wyposazeniu): Przetacznik wt./wyt. Nacisna¢, aby umozliwi¢ automatyczne
przetaczanie czterech wysokich biegéw w celu utatwienia pracy operatora podczas
jazdy z wiekszymi predkosciami.
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Rozdziat 3 — Elementy sterujqce i wskazniki

Stacyjka

0

\ 1
&

OD0160

+ Potozenie 0 — silnik wytaczony, brak napiecia.

+ Potozenie 1 — napiecie jest doprowadzone do wszystkich urzadzen elektrycznych.
Silnik nalezy uruchomi¢ dopiero woéwczas, gdy przestanie $wieci¢ wskaznik
podgrzewania silnika umieszczony w zestawie wskaznikéw.

+ Potozenie 1 — silnik pracuje.

+ Potozenie 2 — uruchomienie silnika. Jesli silnika nie mozna uruchomié¢, nalezy obréci¢
kluczyk do potozenia 0, a nastepnie ponownie do pofozenia 2, aby ponownie
uruchomic¢ rozrusznik.
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Rozdziat 3 — Elementy sterujqce i wskazniki

Hamulec postojowy

MECHANICZNA HYDRAULICZNA

Dzwignia hamulca postojowego (1) umozliwia jego zaciggniecie i zwalnianie.
+ Aby uruchomi¢ hamulec, nalezy pociagna¢ za dzwignie.

« MECHANICZNY — Aby zwolni¢ hamulec postojowy, nalezy $cisng¢ dzwignie (2) i
popchna¢ ja do przodu.
HYDRAULICZNY — Aby zwolni¢ hamulec postojowy, nalezy podnies¢ pierscien (3) i
popchna¢ dZzwignie do przodu.

+ MECHANICZNY — Hamulec postojowy mozna wyregulowa¢ za pomoca pokretta (4).
Nalezy obroci¢ w prawo, aby zwiekszy¢ site hamowania hamulca postojowego. Nalezy
obrdci¢ w lewo, aby zmniejszy¢ site hamowania hamulca postojowego.

A OSTRZEZENIE

ZAGROZENIE NIEKONTROLOWANYM PRZEMIESZCZENIEM SIE MASZYNY. W
przypadku wystapienia usterki silnika nalezy naciska¢ stala sita na pedat hamulca,
jednoczesnie ustawiajac hamulec postojowy w potozeniu wigczonym.

A OSTRZEZENIE

ZAGROZENIE NIEKONTROLOWANYM PRZEMIESZCZENIEM SIE MASZYNY. Przed
opuszczeniem kabiny nalezy zawsze ustawia¢ dzwignie hamulca postojowego w
potozeniu wtaczonym, opusci¢ wysiegnik i wytaczy¢ silnik.
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Rozdziat 3 — Elementy sterujqce i wskazniki

A OSTRZEZENIE

ZAGROZENIE ZMIAZDZENIEM. Wytaczenie silnika powoduje zaciggniecie hamulca
postojowego. Zaciggniecie hamulca postojowego lub wylaczenie silnika podczas
jazdy spowoduje natychmiastowe zatrzymanie maszyny, co moze by¢ przyczyna
zrzucenia tadunku. Takie sposoby zatrzymania maszyny mozna stosowac w sytuacjach
awaryjnych.

Procedura parkowania

1. Za pomocg hamulca gtéwnego nalezy zatrzymac przenosnik teleskopowy w miejscu
parkingowym.

2. Nalezy postepowac zgodnie ze wskazéwkami zawartymi w rozdziale “Procedura
wytqgczania” na str. 4-7.
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Rozdziat 3 — Elementy sterujqce i wskazniki

Dzwignia sterowania skrzynia biegow (o ile znajduje sie na
wyposazeniu)

Wskazoéwka: DZwignia sterowania skrzyniq biegéw ma wyzszy priorytet niz przyciski na
manipulatorze.

Wybér kierunku jazdy

0oD0170

Drazek skrzyni biegédw umozliwia jazde do przodu lub do tytu.

+ Popchniecie w przéd wtacza jazde do przodu, popchniecie w tyt — do tyhu.
Umieszczenie drazka w pozycji srodkowej powoduje przetaczenie silnika na bieg
jatowy.

+ Jazda do przodu lub do tytu moze by¢ realizowana na dowolnym biegu.

+ Podczas jazdy do tytu automatycznie emitowany jest sygnat ostrzegawczy.

+ Jezdzi¢ do tytu lub skreca¢ nalezy tylko przy niewielkiej predkosci.

« Dopdki przycisk wytaczenia sprzegta jest wiaczony, nie nalezy zwieksza¢ predkosci
obrotowe;j silnika w celu przyspieszenia pracy uktadéw hydraulicznych, gdy skrzynia
biegéw jest ustawiona w trybie jazdy do przodu lub do tytu, a hamulec gtéwny jest
wecisniety. Moze to spowodowac nieoczekiwany ruch maszyny.

A OSTRZEZENIE

ZAGROZENIE PRZEWROCENIEM/ZMIAZDZENIEM. Przed przestawieniem drazka
skrzyni biegéw nalezy catkowicie zatrzymac przenosnik teleskopowy. Nagta zmiana

kierunku jazdy moze spowodowac utrate stabilnosci i/lub przesuniecie albo zrzucenie
tadunku.
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Rozdziat 3 — Elementy sterujqce i wskazniki

Wyboér biegu (o ile znajduje sie na wyposazeniu)

0OD0180

Wybér biegu dokonywany jest za pomoca pokretta na drazku skrzyni biegéw.
« Aby wybra¢ bieg, ustaw pokretto w zadanym potozeniu.

+ Skrzynia biegdéw jest wyposazona w szes¢ biegéw do przodu i trzy do tytu albo cztery
biegi do przodu i trzy do tytu.

» Bieg powinien by¢ odpowiednio wybrany w zaleznosci od wykonywanego zadania.
Podczas transportu fadunkéw nalezy stosowac nizszy bieg. Wyzszych biegéw
uzywaj tylko wtedy, gdy przenosnik pokonuje wieksze odlegtosci bez obcigzenia.

+ Przed zmiang biegu na nizszy nalezy zwolni¢. Jednorazowo nie nalezy obniza¢
biegu o wiecej niz jeden.
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Rozdziat 3 — Elementy sterujqce i wskazniki

Dzwignia sterowania urzadzeniem dodatkowym (o ile znajduje sie
na wyposazeniu)

Kierunkowskazy i Swiatla drogowe/mijania

2 0OD0200

« Aby wiaczy¢ lewy kierunkowskaz, przesun dzwignie sterowania urzadzeniem
dodatkowym do przodu (1).

+ Aby wiaczy¢ prawy kierunkowskaz, przesun dzwignie do tytu (2).

« Aby wylaczy¢ kierunkowskaz, dzwignie nalezy przestawi¢ recznie w potozenie
srodkowe. DzZwignia nie powrdci automatycznie do potozenia srodkowego po
wykonaniu manewru skretu.

+ Aby przetaczy¢ miedzy Swiattami drogowymi a swiattami mijania, przesunn dzwignie
(3) ku gorze.

Wycieraczka szyby przedniej

0D0210

+ Obroc pokretto (4), aby wiaczy¢ wycieraczke szyby przedniej.
O — wyt., | — praca ciagta lub Il — praca szybka.

Popchnij pokretto (4) w strone kolumny, aby wiaczy¢ spryskiwacz szyby przedniej.
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Rozdziat 3 — Elementy sterujqce i wskazniki

Przelacznik zmiany kierunku obrotéw wentylatora (o ile znajduje sie
na wyposazeniu):

Przetacznik zmiany kierunku obrotéw wentylatora umozliwia operatorowi usuniecie
zanieczyszczen z kraty pokrywy silnika (2). Dwa tryby pracy sa dostepne przy dowolnej
predkosci silnika.
1. Zaplanowany — zmiana kierunku obrotéw wentylatora bedzie nastepowac
automatycznie w ustalonych odstepach czasu.
a. Zmiana kierunku obrotéw wentylatora bedzie nastepowac co 20 minut i trwac
2 sekundy.
b. Odstep i czas trwania moga by¢ regulowane za pomocg analizatora.
2. Recznie — operator moze nacisnac i przytrzymac przednia cze$¢ przetacznika (1) w
celu zmiany kierunku obrotéw wentylatora.

Wskazowka: Zaleca sie, aby wykonywac zmiane kierunku obrotéw wentylatora przed
otwarciem pokrywy silnika w celu usuniecia zanieczyszczen.
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Wskaznik stabilnosci wzdtuznej — LSI

A OSTRZEZENIE

ZAGROZENIE PRZEWROCENIEM. LS| uwzglednia wytacznie ograniczenia stabilnosci
podtuznej, nalezy przestrzega¢ wszystkich parametréw roboczych. Niezastosowanie
sie do parametrow roboczych moze spowodowac uszkodzenie osprzetu przez
przenosnik teleskopowy oraz/lub wywrotke.

0C1350

LSI (1) zapewnia wizualne i dZwiekowe wskazanie ograniczen stabilnosci wzdtuznej, gdy
maszyna znajduje sie na statycznej, twardej i ptaskiej powierzchni.
+ W przypadku zblizenia sie do granicy stabilnosci do przodu wtaczaja sie kolejno diody
LED, najpierw zielona (2), p6zniej pomararniczowa (3), a w koricu czerwona (4).

+ W przypadku zaswiecenia sie czerwonej diody LED wigcza sie réwniez sygnat
ostrzegawczy.

LSI pracuje w dwoch trybach:
Tryb aktywny

+ Gdy przenosnik teleskopowy osiggnie graniczng stabilno$¢ wzdtuzng i zaswieci
sie czerwona dioda LED (4), zostanie uruchomione automatyczne wytaczanie
funkcji. Wylaczone zostang wszystkie funkcje wysiegnika z wyjatkiem wsuwania
wysiegnika i podnoszenia wysiegnika (CE) oraz wsuwania wysiegnika,
podnoszenia wysiegnika i opuszczania wysiegnika (AUS). Nalezy wsunac
wysiegnik, aby wtaczy¢ ponownie funkcje.

Wskazowka: Gdy funkcje sq odciete, mozna uzyc przetqcznika pominiecia LSI w celu ich
czasowego wiqczenia. Patrz “Panel sterowania lewej tablicy rozdzielczej” na str. 3-10.

31211416 3-23



Rozdziat 3 — Elementy sterujqce i wskazniki

+ W niektérych przypadkach system LSI moze spowolni¢ lub zatrzymaé dziatanie
funkcji wysiegnika, jesli podejmowane beda dziatania w poblizu granicy
stabilnosci wzdtuznej.

Tryb pasywny

. Zétta dioda LED (5) na zestawie wskaznikow $wieci sie w razie zajécia jednego z
nastepujacych stanéw:

CE
+ Wysiegnik jest catkowicie wsuniety.
» Hamulec postojowy nie jest zaciggniety, a skrzynia biegéw jest ustawiona w
pozycji jazdy do przodu lub do tytu.
AUS
+ Wysiegnik jest catkowicie wsuniety.
+ Kat wysiegnika wynosi ponizej 10 stopni.
+ W przypadku zblizenia sie do granicy stabilnosci wzdtuznej pojawia sie wskazanie
wizualne i dZzwigkowe, a automatyczne wytaczanie funkgji oraz/lub zwalnianie sg
wytaczone.

» Jazda powinna przebiegac zgodnie z wymaganiami przedstawionymi w Rozdziat 1 —
Ogodlne zasady bezpiecznego uzytkowania.

« W przypadku podnoszenia tadunku nalezy sie upewnié, czy zadna z osi nie jest
skrecona do konca w jednym z kierunkéw.

A OSTRZEZENIE

ZAGROZENIE PRZEWROCENIEM. Jesli zielona, pomaraficzowa i czerwona dioda LED
migaja i rozlega sie sygnat ostrzegawczy, natychmiast wsuna¢ i obnizy¢ wysiegnik.
Nastepnie nalezy okredli¢ przyczyne wadliwego dziatania i usuna¢ ja przed
kontynuowaniem pracy.
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Regulator potozenia kolumny kierownicy

OE0181

+ Nalezy postepowa¢ zgodnie ze wskazéwkami zawartymi w rozdziale “Procedura
wytqgczania” na str. 4-7.

+ Nalezy wyciggnac i przytrzymac dzwignie (1), aby odblokowac.

+ Ustaw kolumne kierownicy w wymaganym potozeniu.

+ Nalezy zwolni¢ dzwignie, aby zablokowad w pozycji wyjsciowej.

A OSTRZEZENIE

ZAGROZENIE PRZEWROCENIEM/ZMIAZDZENIEM. Przed przestawieniem kolumny
kierownicy nalezy catkowicie zatrzymad przenosnik teleskopowy i wylaczy¢ silnik.
Nagfa zmiana kierunku jazdy moze spowodowac utrate stabilnosci i/lub przesuniecie
albo zrzucenie tadunku.
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Te strone celowo pozostawiono pusta.
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Manipulator

Schemat dziatania manipulatora podnosnika
Sprawdz, czy ikona schematu dziatania manipulatora podnosnika jest aktywna na
wyswietlaczu.

OE1081

Manipulator (1) stuzy do sterowania wysiegnikiem, urzadzeniem dodatkowym,
dodatkowymi uktadami hydraulicznymi oraz skrzynia biegéw.

Funkcje wysiegnika
+ Ruch manipulatora w tyt powoduje podniesienie wysiegnika, ruch w przéd —
opuszczenie wysiegnika, ruch w prawo — wysuniecie wysiegnika, ruch w lewo —
wsuniecie wysiegnika.
+ Szybkos$¢ dziatania funkcji wysiegnika zalezy od stopnia przesuniecia manipulatora w
danym kierunku. Zwiekszenie predkosci obrotowej silnika takze powoduje
zwiekszenie szybkosci dziatania funkcji wysiegnika.
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+ Aby jednoczesnie uzy¢ dwoch funkcji wysiegnika, przesurh manipulator po przekatne;j.
Na przyktad przesuniecie manipulatora w przéd i w lewo spowoduje jednoczesne
opuszczenie i wsuniecie wysiegnika.

A OSTRZEZENIE

ZAGROZENIE PRZEWROCENIEM/ZMIAZDZENIEM. Szybkie i gwattowne ruchy
manipulatora spowodujg szybkie i gwattowne ruchy tadunku. Takie ruchy moga
spowodowac przemieszczenie sie lub zrzucenie fadunku, a w rezultacie wywrdcenie
sie maszyny.

Funkcja przechytu urzadzenia dodatkowego
Przechyt urzadzenia dodatkowego sterowany jest za pomoca przetacznika przesuwnego

(2).
+ Przesun przetacznik w goére, aby przechyli¢ urzadzenie w doék przesuniecie
przetacznika w dét powoduje odchylenie urzadzenia w gére.

Funkcje dodatkowych uktadéw hydraulicznych (o ile znajduja sie na wyposazeniu)

Przetacznik przesuwny dodatkowych uktadéw hydraulicznych (3) stuzy do sterowania
funkcjami urzadzen dodatkowych, wymagajacych wspomagania hydraulicznego.
Instrukcje dotyczace zatwierdzonych urzadzen dodatkowych i ich sterowania zawiera
Rozdziat 5 — Urzadzenia dodatkowe i zaczepy.

Przetacznik wyboru dodatkowego uktadu hydraulicznego (8) umozliwia wybér zadanej
funkcji dodatkowego ukfadu hydraulicznego. Nacisniecie przycisku pozwala na
przetaczanie pomiedzy funkcjami.

Funkcje unoszenia wysiegnika (o ile znajduja sie na wyposazeniu)

Przycisk manipulatora (4) stuzy do sterowania funkcjg unoszenia wysiegnika. Funkcja

unoszenia wysiegnika umozliwia swobodny ruch wysiegnika (podnoszenie/opuszczanie),

gdy osprzet zetknie sie z podtozem.

+ Gdy wysiegnik jest wsuniety i opuszczony, nacisnij i przytrzymaj przycisk; przesun
manipulator w przdd, aby uaktywni¢ funkcje unoszenia wysiegnika. Aby funkcja
unoszenia dziatata, nalezy przytrzymac przycisk i manipulator w tym potozeniu.

« Zwolnij przycisk, aby wytaczyc¢ funkcje unoszenia wysiegnika, i przesuri manipulator w
potozenie neutralne.
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Sterowanie skrzynia biegow (o ile znajduje sie na wyposazeniu)

Wskazéwka: DZwignia sterowania skrzyniq biegéw (patrz str. 3-19) ma wyzszy priorytet niz
przyciski na manipulatorze.

Przetacznik przesuwny skrzyni biegéw (5) umozliwia jazde do przodu lub do tytu.

+ Przesun przefacznik przesuwny w goére, aby jecha¢ do przodu; przesuniecie
przetacznika przesuwnego w dét spowoduje jazde do tytu. Umieszczenie przetacznika
przesuwnego w pozycji srodkowej powoduje przetaczenie silnika na bieg jatowy.

+ Jazda do przodu lub do tytu moze by¢ realizowana na dowolnym biegu.
+ Podczas jazdy do tytu automatycznie emitowany jest sygnat ostrzegawczy.

» Podczas skrecania i jazdy do tytu nalezy utrzymywac niska predkosc.

A OSTRZEZENIE

ZAGROZENIE PRZEWROCENIEM/ZMIAZDZENIEM. Przed przestawieniem skrzyni
biegéw nalezy catkowicie zatrzymac przenosnik teleskopowy. Nagta zmiana kierunku
jazdy moze spowodowac utrate stabilnosci i/lub przesuniecie albo zrzucenie tadunku.

Wybér biegu dokonywany jest za pomoca przyciskéw (6 i 7).
+ Nacisnij przycisk wyzszego biegu (6) w celu zmiany biegu na wyzszy; nacisnij przycisk
nizszego biegu (7) w celu zmiany biegu na nizszy.
+ Skrzynia biegdéw jest wyposazona w szes¢ biegéw do przodu i trzy do tytu albo cztery

biegi do przodu i trzy do tytu. Domysinym biegiem w momencie rozruchu jest bieg
trzeci.

+ Bieg powinien by¢ odpowiednio wybrany, w zaleznosci od wykonywanego zadania.
Podczas transportu fadunkéw stosuj nizszy bieg. Wyzszych biegéw uzywaj tylko
wtedy, gdy przenosnik pokonuje wieksze odlegtosci bez obciazenia.

+ Przed zmiana biegu na nizszy nalezy zwolni¢. Jednorazowo nie nalezy obniza¢ biegu o
wiecej niz jeden.
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Te strone celowo pozostawiono pusta.
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Schemat dziatania manipulatora tadowarki

Sprawdz, czy ikona schematu dziatania manipulatora tadowarki jest aktywna na
wyswietlaczu.

OE1091

Manipulator (1) stuzy do sterowania wysiegnikiem, urzadzeniem dodatkowym,
dodatkowymi uktadami hydraulicznymi oraz skrzynia biegéw.

Funkcje wysiegnika
+ Ruch manipulatora w tyt powoduje podniesienie wysiegnika, a w przéd — jego
opuszczenie.

+ Szybkos$¢ dziatania funkcji wysiegnika zalezy od stopnia przesuniecia manipulatora w
danym kierunku. Zwiekszenie predkosci obrotowej silnika takze powoduje
zwiekszenie szybkosci dziatania funkcji wysiegnika.

« Aby jednoczesnie uzy¢ dwoch funkcji wysiegnika, przesun manipulator po przekatne;.
Na przyktad przesuniecie manipulatora w przéd i w lewo spowoduje jednoczesne
opuszczenie i wsuniecie wysiegnika.
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A OSTRZEZENIE

ZAGROZENIE PRZEWROCENIEM/ZMIAZDZENIEM. Szybkie i gwattowne ruchy
manipulatora spowodujg szybkie i gwattowne ruchy tadunku. Takie ruchy moga
spowodowac przemieszczenie sie lub zrzucenie fadunku, a w rezultacie wywrdcenie
sie maszyny.

Funkcja przechytu urzadzenia dodatkowego
Przechyt urzadzenia dodatkowego sterowany jest manipulatorem.

+ Ruch manipulatora w prawo powoduje przechylenie urzadzenia w dok ruch
manipulatora w lewo — odchylenie urzadzenia w gore.

Funkcje dodatkowych uktadéw hydraulicznych (o ile znajdujq sie na wyposazeniu)

Przetacznik przesuwny dodatkowych uktadéw hydraulicznych (3) stuzy do sterowania
funkcjami urzadzen dodatkowych, wymagajacych wspomagania hydraulicznego.
Instrukcje dotyczace zatwierdzonych urzadzerh dodatkowych i ich sterowania zawiera
Rozdziat 5 — Urzadzenia dodatkowe i zaczepy.

Przetacznik wyboru dodatkowego uktadu hydraulicznego (8) umozliwia wybér zadanej
funkcji dodatkowego ukfadu hydraulicznego. Nacisniecie przycisku pozwala na
przetaczanie pomiedzy funkcjami.

Funkcje unoszenia wysiegnika (o ile znajdujq sie na wyposazeniu)

Przycisk manipulatora (4) stuzy do sterowania funkcja unoszenia wysiegnika. Funkcja

unoszenia wysiegnika umozliwia swobodny ruch wysiegnika (podnoszenie/opuszczanie),

gdy osprzet zetknie sie z podtozem.

« Gdy wysiegnik jest wsuniety i opuszczony, nacisnij i przytrzymaj przycisk; przesun
manipulator w przdd, aby uaktywni¢ funkcje unoszenia wysiegnika. Aby funkcja
unoszenia dziatata, nalezy przytrzymac przycisk i manipulator w tym potozeniu.

+ Zwolnij przycisk, aby wytaczy¢ funkcje unoszenia wysiegnika, i przesurn manipulator w
potozenie neutralne.
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Sterowanie skrzynia biegow (o ile znajduje sie na wyposazeniu)

Wskazéwka: DZwignia sterowania skrzyniq biegéw (patrz str. 3-19) ma wyzszy priorytet niz
przyciski na manipulatorze.

Przetacznik przesuwny skrzyni biegéw (5) umozliwia jazde do przodu lub do tytu.

+ Przesun przefacznik przesuwny w goére, aby jecha¢ do przodu; przesuniecie
przetacznika przesuwnego w dét spowoduje jazde do tytu. Umieszczenie przetacznika
przesuwnego w pozycji srodkowej powoduje przetaczenie silnika na bieg jatowy.

+ Jazda do przodu lub do tytu moze by¢ realizowana na dowolnym biegu.
+ Podczas jazdy do tytu automatycznie emitowany jest sygnat ostrzegawczy.

» Podczas skrecania i jazdy do tytu nalezy utrzymywac niska predkosc.

A OSTRZEZENIE

ZAGROZENIE PRZEWROCENIEM/ZMIAZDZENIEM. Przed przestawieniem skrzyni
biegéw nalezy catkowicie zatrzymac przenosnik teleskopowy. Nagta zmiana kierunku
jazdy moze spowodowac utrate stabilnosci i/lub przesuniecie albo zrzucenie tadunku.

Wybér biegu dokonywany jest za pomoca przyciskéw (6 i 7).
+ Nacisnij przycisk wyzszego biegu (6) w celu zmiany biegu na wyzszy; nacisnij przycisk
nizszego biegu (7) w celu zmiany biegu na nizszy.
+ Skrzynia biegdéw jest wyposazona w szes¢ biegéw do przodu i trzy do tytu albo cztery

biegi do przodu i trzy do tytu. Domysinym biegiem w momencie rozruchu jest bieg
trzeci.

+ Bieg powinien by¢ odpowiednio wybrany, w zaleznosci od wykonywanego zadania.
Podczas transportu fadunkéw stosuj nizszy bieg. Wyzszych biegéw uzywaj tylko
wtedy, gdy przenosnik pokonuje wieksze odlegtosci bez obciazenia.

+ Przed zmiana biegu na nizszy nalezy zwolni¢. Jednorazowo nie nalezy obniza¢ biegu o
wiecej niz jeden.
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3.3 FUNKCJA ANTYWLAMANIOWA (O ILE JEST WLACZONA)

W maszynach z wtagczonga funkcjg antywfamaniowa — przed uruchomieniem wymagane
jest wprowadzenie kodu numerycznego, zapobiegajacego nieuprawnionemu uzyciu
urzadzenia. Jesli zainstalowany jest wyswietlacz wielofunkcyjny, dostep do funkgji
antywtamaniowej jest mozliwy wytacznie z tego wyswietlacza.

Wskazowka: Jesli funkcja antywtamaniowa jest aktywna, a nie jest znany biezqcy kod
dostepu, wiasciciel maszyny moze go sprawdzic lub zmieni¢ — moze by¢ wymagane hasto
poziomu dostepu 2. Wiecej informacji mozna znalez¢ w instrukgji serwisowej.

Wejscie zestawu wskaznikow

Dostep za pomoca kodu mozna uzyskac¢ z wykorzystaniem informacji znajdujacych sie na
wyswietlaczu zestawu wskaznikow.

0OD1240

1. Przekrec przefgcznik zaptonu do potozenia 1. Jesli funkcja antywtamaniowa jest
wilaczona, na wyswietlaczu (1) pojawi sie zadanie wprowadzenia kodu liczbowego.

2. Za pomoca lewego przycisku (2) wybierz pierwsza cyfre. Naci$nij przycisk, aby
zwiekszy¢ liczbe. Liczba bedzie sie zwieksza¢ od 0 do 9, a nastepnie powrdéci do
wartosci 0.

3. Nacisnij prawy przycisk (3), aby potwierdzi¢ biezaca cyfre i przejs¢ do nastepnej cyfry.
4. Kontynuuj procedure az do zakonczenia wprowadzania kodu.

5. W przypadku wprowadzenia nieprawidtowego kodu na wyswietlaczu ponownie
pojawi sie zgdanie wprowadzenia kodu liczbowego.

6. Po wprowadzeniu prawidtowego kodu moze by¢ kontynuowana normalna
procedura rozruchowa.

Wejscie wyswietlacza wielofunkcyjnego

Jesli maszyna jest wyposazona w wyswietlacz wielofunkcyjny, informacje dotyczace
funkgcji antywtamaniowej mozna znalez¢é w str. 3-62.
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3.4 TRYBY KIEROWANIA

Do uzytku operatora dostepne sa trzy tryby kierowania.

Kierowanie jednoosiowe (0$ Kierowanie dwuosiowe typu Kierowanie dwuosiowe typu
przednia) kotowego “krab”

OAL2030

Wskazowka: Trybu kierowania jednoosiowego (oS przednia) nalezy uzywac podczas jazdy
po drogach publicznych.

Reczna zmiana trybu wyréwnywania ukladu kierowania

Wskazowka: Tryb kierowania zostanie zmieniony natychmiast po dokonaniu wyboru.

A

v\an“/
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1 2 3

1. Zatrzymaj maszyne za pomoca hamulca gtéwnego. Jedli wiaczony jest tryb
kierowania jednoosiowego (0$ przednia) (2), a tylne kota sg wyréwnane, przejdz od
razu do etapu 4.

g N _
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4 5 OAM2400

2. Przy wtaczonym trybie kierowania dwuosiowego typu kotowego (1) lub typu “krab”
(3) obracaj kierownicag do momentu, az lewe tylne koto (4) zréwna sie z bokiem
maszyny.

3. Ustaw tryb kierowania jednoosiowego (0$ przednia) (2).

4, Obracaj kierownicg do momentu, az lewe przednie koto (5) zréwna sie z bokiem
maszyny.

5. Kota beda teraz wyréwnane. Ustaw wymagany tryb kierowania.
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Zmiana trybu kierowania w trybie wyréwnywania z uzyciem

wszystkich két

1. Zatrzymaj maszyne za pomoca hamulca gtéwnego
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2. Wybierz tryb kierowania: kierowanie dwuosiowe typu kotowego (1), kierowanie
jednoosiowe (0$ przednia) (2) i kierowanie dwuosiowe typu “krab” (3).

Wskazowka: Dioda LED wybranego trybu kierowania bedzie migac az do catkowitego
przeprowadzenia zmiany. Po zakoriczeniu wyréwnywania uktadu kierowania dioda LED

wybranego trybu zaswieci sie Swiattem ciggtym.
3. Obracaj powoli kierownicg do chwili, az tylne kota znajda sie w potozeniu centralnym
(4). Ten etap zostanie pominiety w przypadku przetaczania z trybu kierowania
jednoosiowego i gdy tylne kota znajduja sie juz w potozeniu centralnym.

3-36 31211416



Rozdziat 3 — Elementy sterujqce i wskazniki

4. Obracaj powoli kierownica do chwili, az przednie kota znajda sie w potozeniu
centralnym. Ten etap zostanie pominiety w przypadku przefaczania z trybu
kierowania jednoosiowego.

5. Kota sa teraz wyréwnane i zmiana trybu kierowania jest zakoriczona.

Wskazoéwka: Unikaj obracania kierownicq, gdy maszyna jest wytqczona. Jesli kota nie sq
prawidfowo ustawione, moze by¢ konieczna reczna regulacja. Patrz str. 3-35.
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3.5 FOTEL OPERATORA

Obecnos¢ operatora

T

Fotel operatora (1) jest wyposazony w uktad wykrywania obecnosci operatora. Jesli
operatora nie ma na fotelu, uruchomienie silnika i funkgji hydraulicznych jest niemozliwe.
Jesli ukfad wykryje podczas pracy zmniejszenie nacisku, po dwusekundowym opoéznieniu
zostang wykonane nastepujace dziatania:

1. Przy aktywnym hamulcu postojowym (2) i skrzyni biegéw ustawionej w potozeniu
neutralnym (3):

- Funkcje hydrauliczne sa wytaczone. (Dozwolona funkcja pracy ciagtej
dodatkowych uktadéw hydraulicznych).

+ Po powrocie operatora na fotel nastepuje wiaczenie funkgji hydraulicznych.

2. Przy nieaktywnym hamulcu postojowym (2) i skrzyni biegéw ustawionej w
potozeniu neutralnym (3):

» Funkcje hydrauliczne sg wytaczone i stale rozlega sie sygnat dzwiekowy.
(Dozwolona funkcja pracy ciagtej dodatkowych uktadéw hydraulicznych).

« Po powrocie operatora na fotel nastepuje wiaczenie funkcji hydraulicznych i
wytaczenie sygnatu dzwiekowego.
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3. Przy nieaktywnym hamulcu postojowym (2) i skrzyni biegéw ustawionej w
potozeniu jazdy do przodu lub do tytu (3):

+ Funkcje hydrauliczne sg wytgczone, stale rozlega sie sygnat dzwiekowy, a skrzynia
biegdw jest przestawiana w potozenie neutralne.

« Po powrocie operatora na fotel nastepuje wiaczenie funkcji hydraulicznych i
wytaczenie sygnatu dZzwiekowego. Aby zresetowa¢ uktad przed wznowieniem
jazdy do przodu lub do tytu, nalezy przestawi¢ skrzynie biegéw w potozenie
neutralne.
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Regulacja

Przed uruchomieniem silnika wyreguluj fotel, aby zapewni¢ operatorowi wygodna prace.

Osadzenie zawieszenia mechanicznego

3 " 0z4170

1. Przod/tyt: Za pomoca dzwigni mozna przesuwac fotel w przéd i w tyt.
. Zawieszenie: Uchwyt umozliwia regulacje zawieszenia pod katem wagi operatora.
. Waga: Aktualne ustawienie wagi.

. Oparcie: Dzwignia umozliwia regulacje kata pochylenia oparcia.

i A W N

. Pasy bezpieczenstwa: Podczas pracy nalezy zawsze miec zapiete pasy

bezpieczenstwa. W razie potrzeby dostepny jest pas bezpieczenstwa o szerokosci
76 mm (3in).
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Osadzenie zawieszenia pneumatycznego

1. Przéd/tyt: Za pomoca dZwigni mozna przesuwac fotel w przéd i w tyt.
. Zawieszenie: Pokretto umozliwia regulacje zawieszenia pod katem wagi operatora.
. Waga: Aktualne ustawienie wagi.

. Oparcie: Dzwignia umozliwia regulacje kata pochylenia oparcia.

u A W N

. Pasy bezpieczenstwa: Podczas pracy nalezy zawsze mie¢ zapiete pasy
bezpieczenstwa. W razie potrzeby dostepny jest pas bezpieczenstwa o szerokosci
76 mm (3in).
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5 OAM3580

1. Pasy bezpieczenstwa: Podczas pracy nalezy zawsze mie¢ zapigte pasy
bezpieczenstwa. W razie potrzeby dostepny jest pas bezpieczenstwa o szerokosci
76 mm (3 in).

2. Przod/tyt: Za pomoca dzwigni mozna przesuwac fotel w przéd i w tyt.
3. Amortyzator: Za pomoca dzwigni mozna wyregulowac twardo$¢ amortyzacji.

4. Zawieszenie: Za pomoca dZzwigni mozna wyregulowa¢ zawieszenie pod katem wagi
i wzrostu operatora.

5. Izolator przéd/tyt: Za pomoca dZzwigni mozna wtaczyc izolator przéd/tyt.
6. Oparcie: Dzwignia umozliwia regulacje kata pochylenia oparcia.

7. Podparcie odcinka ledZzwiowego: Za pomoca pokretta mozna wyregulowac
wysokos¢ i krzywizne podparcia odcinka ledzwiowego.

8. Ogrzewanie: Za pomoca przetacznika mozna wiaczy¢ ogrzewanie fotela.
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Pasy bezpieczenstwa

E 2 OH20912

Procedura zapinania paséw bezpieczenstwa:
1. Chwy¢ obie koncowki pasa, sprawdzajac, czy nie jest skrecony lub zaplatany.
2. Siedzac w pozycji wyprostowanej, potacz koncowki pasa przez zapiecie klamry.

3. Przy klamrze potozonej jak najnizej odciagnij wsuwang koricowke pasa od klamry i
zacis$nij pas na nodze.

4. Aby zwolni¢ zatrzask pasa, nacisnij czerwony przycisk na klamrze, a nastepnie
rozepnij pas.
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3.6 WSKAZNIKIWYSIEGNIKA

OE0640

Wysuniecie wysiegnika

+ Wskazniki wysuniecia wysiegnika (1) s3 umieszczone z jego lewej strony. Dzieki nim
mozna okresli¢ stopien wysuniecia wysiegnika podczas korzystania z tabeli udzwigéw
(patrz “Korzystanie z tabeli udzwigu” na str. 5-6).

Kat wysiegnika (o ile znajduje sie na wyposazeniu)

« Wskaznik kata wychylenia wysiegnika (2) jest umieszczony z jego lewej strony. Dzieki
temu wskaznikowi mozna okresli¢ kat wychylenia wysiegnika, korzystajac z tabeli
udzwigu (patrz “Korzystanie z tabeli udZwigu” na str. 5-6).
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3.7 SYSTEMY COFANIA (O ILE ZNAJDUJA SIE NA WYPOSAZENIU)

A OSTRZEZENIE

ZAGROZENIE ZMIAZDZENIEM. Najechanie na osoby lub przedmioty moze
spowodowac $mier¢, powazne obrazenia lub uszkodzenie mienia lub sprzetu. Zawsze
nalezy sprawdzac obraz w lusterkach i obszar za pojazdem przed cofaniem i podczas
tego manewru. Systemy cofania sa stosowane wyfacznie jako funkcja dodatkowa.

System czujnika cofania

System czujnika cofania zapewnia dzwiekowe wskazanie przedmiotéw znajdujacych sie z
tytu jednostki podczas jazdy na biegu wstecznym.

» Dzwiek alarmu oznacza, ze maszyna ma wiaczony bieg wsteczny.

Wskazoéwka: System czujnika cofania wykrywa przedmioty o powierzchni wiekszej niz
232,25 cm? (36 in) i dziata, gdy maszyna porusza sie do tytu.

+ Alarm nie bedzie aktywny, jesli strefa wykrywania jest pozbawiona przedmiotoéw.

+ Pulsujacy dzwiek alarmu oznacza, ze przedmiot znajduje sie w zasiegu systemu
czujnika cofania. Alarm zwieksza czestotliwos$¢ wraz ze zmniejszaniem odlegtosci od
obiektu.

+ Dzwiek alarmu o czestotliwosci osmiu impulséw na sekunde (8 Hz) oznacza, ze
przedmiot znajduje sie w odlegtosci 0,9 m (3 ft). Wcisniecie hamulca gtéwnego
spowoduje zatrzymanie ruchu maszyny do tytu. Nalezy wykonac¢ “Procedure
wytqczania” opisana na str. 4-7. Nalezy sprawdzi¢ obszar za maszyna i oczysci¢ go z
przedmiotéw przed rozpoczeciem jazdy do tytu.

Kamera cofania (o ile znajduje sie na wyposazeniu)

Jesli maszyna jest wyposazona w wyswietlacz wielofunkcyjny, informacje dotyczace
kamery cofania mozna znalez¢ w str. 3-67.
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3.8 WYSWIETLACZ WIELOFUNKCYJNY (O ILE ZNAJDUJE SIE NA
WYPOSAZENIU)

Informacje ogdine

Niniejszy rozdziat przedstawia informacje potrzebne do zapoznania sie z wyswietlaczem
wielofunkcyjnym.

Uruchomienie wyswietlacza wielofunkcyjnego

Wyswietlacz wielofunkcyjny bedzie aktywny, gdy zapton znajduje sie w potozeniu 1.

OAP0320

Po wiaczeniu wyswietlacza wielofunkcyjnego na chwile pojawi sie logo marki maszyny
(1), po czym zostanie wyswietlony ekran gtéwny.

Wskazowka: Jesli funkcja antywlamaniowa jest wiqczona, na wyswietlaczu pojawi sie
zqdanie wprowadzenia kodu liczbowego. Procedura ta zostata opisana na str. 3-62.
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Wyswietlacz wielofunkcyjny i przyciski

Wskazéwka: Wtqcz hamulec postojowy, aby uzyskac dostep do przyciskéw wyboru
urzqdzenia dodatkowego i menu gtéwnego.

o’

Outriggers Up

Maintenance

Load(t): 1.0

Max Rating(t): 2.0
Height(m): 16.0

Extension(m): 3.0

Reach(m): ***
Angle(deg): 10.0°

/ ? OAP0480
6

1. Wyswietlacz: Wyswietlacz pokaze ponizsze elementy w zaleznosci od ich wyboru.

Funkcja antywtamaniowa. Patrz str. 3-62.

Ekran gtéwny. Patrz str. 3-49.

Kamera cofania (o ile znajduje sie na wyposazeniu). Patrz str. 3-67.
Zaawansowana diagnostyka. Patrz str. 3-53.

Tabele konserwacji. Patrz str. 3-68.

Schematy smarowania. Patrz str. 3-70.

Tabele widocznosci. Patrz str. 3-78.

Ekran osobisty: Menu osobiste wyswietla r6zne sterowane elektrycznie parametry,
ktore steruja funkcjami hydraulicznymi wysiegnikéw podpory, wypoziomowania
ramy, podnoszenia wysiegnika, wysuwania/wsuwania i funkcji dodatkowych.
Wiecej informacji dotyczacych funkgji osobistych mozna znalez¢ w instrukgji
serwisowe;j.
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- Ekran narzedzi operatora. Patrz str. 3-58.
+ Ekran kalibracji. Patrz str. 3-60.

2. Przycisk poprzedniego ekranu: Przycisk poprzedniego ekranu umozliwia powrét
wyswietlacza do poprzedniego menu lub ekranu. Ekran nie zmieni sig, jesli znajduje
sie w pozycji ekranu gtéwnego.

3. Przycisk wyboru urzadzenia dodatkowego: Przycisk wyboru urzadzenia
dodatkowego umozliwia operatorowi wybdr okreslonego urzadzenia dodatkowego
w celu wyswietlenia odpowiedniej tabeli udzwigu. Patrz str. 3-63.

4. Przycisk nawigacyjny: Przycisk nawigacyjny posiada cztery przyciski strzatek, aby
przechodzi¢ w gére, w dot, w lewo lub w prawo. Przycisk srodkowy umozliwia
operatorowi zatwierdzanie wyboru.

5. Przycisk menu gtéwnego: Przycisk menu gtéwnego wyswietla menu gtéwne.
Operator moze poruszac sie po menu za pomocg przycisku nawigacji. Patrz str. 3-52.

6. Przycisk ekranu gléwnego: Przycisk ekranu gtéwnego umozliwia powrdt
wyswietlacza do ekranu gtéwnego. Ekran nie zmieni sie, jesli znajduje sie w pozycji
ekranu gtéwnego.
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Ekran giéwny

Ekran gtéwny wyswietlany jest przy udanym uruchomieniu lub gdy zostat nacisniety
przycisk ekranu gtéwnego.
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Outriggers Up

Load(t): 1.0
Max Rating(t): 2.0
Height(m): 16.0
Extension(m): 3.0
Reach(m): ***

Angle(deg): 10.0°
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1. Tabela udzwigu: Tabela udzwigu wyswietlana jest w zaleznosci od wybranego
urzadzenia dodatkowego oraz, o ile znajduje sie na wyposazeniu, od wybranej
pozycji wysiegnikéw podpory. Informacje dotyczace wyboru tabeli udzwigu mozna
znalez¢ na str. 3-63, a korzystanie z tabeli udZzwigu opisano na str. 5-6.

Wskazowka: Jesli wyswietlacz nie pokazuje tabel udzwigu, nalezy skorzystac z instrukcji
serwisowej w celu okreslenia przyczyn usterek.

2. Pozycja wysiegnikow podpory (o ile znajduja sie na wyposazeniu): Pozycja
wysiegnikéw podpory wyswietla aktualnag pozycje wysiegnikéw podpory. Zostanie
wyswietlona odpowiednia tabela udzwigu w zaleznosci od pozycji wysiegnikéw
podpory. Jedli maszyna nie jest wyposazona w czujniki cisnienia i zblizeniowe,
odpowiednia tabela udzwigu zostanie recznie wybrana w zaleznosci od pozycji
wysiegnikéw podpory. Patrz str. 3-65.

Wskazoéwka: Jesli maszyna nie jest wyposazona w wysiegniki podpory, pozycja wysiegnikéw
podpory bedzie pusta.

3. Real-Time Clock (RTC) (Zegar czasu rzeczywistego): Zegar czasu rzeczywistego
wyswietla czas w formacie 12-godzinnym lub 24-godzinnym.

4. Stan konserwagji: lkona stanu konserwacji przedstawia aktualny stan konserwacji i
powiadamia operatora o wymaganych dziataniach konserwacyjnych.
Patrz str. 3-56.

+ Zielony: Brak koniecznosci wykonania zaplanowanych konserwacji.

. Z6tty: Konieczne wykonanie zaplanowanych konserwacji. Patrz str. 3-68.
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Wskazowka: Logo marki jest wyswietlane, gdy nie jest wigczona funkcja stanu konserwacji.

5.

3-50

Informacje dotyczace podnoszenia (o ile urzadzenie wyposazone jest w LMIS):
W ramach informacji dotyczacych podnoszenia wyswietlane sg informacje o
obcigzeniu i potozeniu wysiegnika.

+ Obcigzenie: Wyswietla przyblizone obcigzenie w tonach metrycznych lub
kilofuntach. Obciazenie obejmuje podnoszony przedmiot i cale olinowanie
(zawiesia itp.).

+ Maksymalna wartosc¢ / udzwig znamionowy: Wyswietla udzwig znamionowy w
tonach metrycznych lub kilofuntach.

+ Wysokos¢: Wyswietla wysokos¢ wysiegnika w metrach lub stopach.
» Dtugos¢: Wyswietla dtugos¢ wysiegnika w metrach lub stopach.

+ Promien/wysieg: Wyswietla wysieg wysiegnika liczony od przedniej czesci kot w
metrach lub stopach.

+ Kat: Wyswietlany jest kat wysiegnika w stopniach.

. Wykres stupkowy wskaznika stabilnosci wzdluznej (LSI) (o ile urzadzenie

wyposazone jest w LMIS): Wykres stupkowy systemu wskaznika stabilnosci
wzdtuznej wyswietla wartosci graniczne stabilnosci wzdtuznej, gdy maszyna
znajduje sie w pofozeniu statycznym na twardej i ptaskiej nawierzchni. Patrz
“Wskaznik stabilnosci wzdtuznej — LSI” na str. 3-23.

+ Zielony: Wykres stupkowy LSI wyswietlany jest w kolorze zielonym, gdy wartosci
graniczne stabilnosci wzdtuznej s3 mniejsze niz 90%.

. Zobtty: Wykres stupkowy LSI wyswietlany jest w kolorze zéttym, gdy wartosci
graniczne stabilnosci wzdtuznej zawierajg sie pomiedzy 90% i 99%.

+ Czerwony: Wykres stupkowy LSI wyswietlany jest w kolorze czerwonym, gdy
wartosci graniczne stabilnosci wzdtuznej sg wieksze niz 100%.

. Wykres stupkowy systemu wskaznikowego zarzadzania obcigzeniem (LMIS) (o

ile znajduje sie na wyposazeniu): Wykres stupkowy systemu wskaznikowego
zarzadzania obcigzeniem wyswietla przyblizong wartos$¢ procentowg obcigzenia w
odniesieniu do udzwigu znamionowego.

+ Zielony: Wykres stupkowy LMIS wyswietlany jest w kolorze zielonym, gdy
obcigzenie jest mniejsze niz udzwig znamionowy.

- Zobtty: Wykres stupkowy LMIS wyswietlany jest w kolorze zéttym, gdy obcigzenie
zbliza sie do udzwigu znamionowego.

+ Czerwony: Wykres stupkowy LMIS wyswietlany jest w kolorze czerwonym, gdy
zostanie uruchomione automatyczne odciecie funkcji. Pewne funkcje sa
wyltaczone (np. podnoszenie i wysuwanie wysiegnika itd.). Nalezy wsuna¢
wysiegnik, aby wtaczy¢ ponownie funkcje.
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8. Numery czesci urzadzenia dodatkowego: Nacisnij prawy przycisk nawigacji, aby
wyswietli¢ liste numerdw czesci urzadzenia dodatkowego dostarczanych przez OEM.
Numery czesci s wyswietlane przez 3 sekundy, a nastepnie pojawi sie ekran gtéwny.

®

A

bR - mm
HHHHHEHRE - #H mm
LR N - ## mm
HHEHHEHEE - #H mm
HHHHHEHRE - #H mm
R - ## mm

iR - #HEmm
FHHHEEHEEE - #H mm
SN - ## mm
HHHHHEHEE - #H# mm
HHHHHEHRE - #H mm
LR - ## mm

OAP0500

- Dodatkowe informacje eksploatacyjne (AUS): Nacisnij lewy przycisk nawigacji,
aby wyswietli¢ informacje dotyczace jazdy i podnoszenia oraz dane techniczne
bedace podstawa bezpiecznego uzytkowania.

Travelling (Pick & Carry)
Requires Firm Surface with load on forks. Max travel with
rated load 10 KM/H. Boom fully retracted

300 MM Max 300 MM Max 300 MU Max
w1 Max | M = =

Lifting (Stationary

Requires Firm Surface with load on forks. Level chassis before lifting

,é LA R L&i

e = -

—

OAP0400
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Main Menu (Menu gtéwne)

Nacisnij przycisk Main Menu (Menu gtéwne), aby przej$¢ do menu gtéwnego.

= Main Menu FAS

Advanced Diagnostics

Access Level

Maintenance

P
) S

Visibility Chart

Error Messages

<]||

OAP0410
Wskazowka: Przewin w gdre lub w dét, aby wyswietli¢ wszystkie pozycje.
Maintenance (Konserwacja)

Menu konserwacji wyswietla okresy konserwacyjne i wymagania w zakresie smarowania
w celu utrzymania w prawidtowym stanie przenosnika teleskopowego.

Maintenance Intervals (Okresy konserwacyjne): Okresy konserwacyjne
umozliwiajg operatorowi podglad wszystkich zadan konserwacyjnych wymaganych
wowczas, gdy liczba godzin pracy silnika osiagneta dany okres lub wielokrotnos$¢
tego okresu. Patrz str. 3-68.

Lubrication (Smarowanie): Smarowanie umozliwia operatorowi podglad
schematéw smarowania. Patrz str. 3-70.

Access Level (Poziom dostepu)

Ekran poziomu dostepu wyswietla aktualny poziom dostepu. Wprowadzenie kodu
okresla poziom dostepu.

+ Operator (Level 3) (Operator (Poziom 3)) — kod nie jest wymagany.
+ Customer (Level 2) (Uzytkownik (Poziom 2)) — patrz instrukcja serwisowa.

+ Service (Level 1) (Serwis (Poziom 1)) — tylko dla przedstawicieli serwisowych
producenta.

3-52 31211416



Rozdziat 3 — Elementy sterujqce i wskazniki

Advanced Diagnostics (Zaawansowana diagnostyka)

Menu zaawansowanej diagnostyki umozliwia operatorowi podglad informacji
diagnostycznych.

Advanced Diagnostics &
Debug 1/0

Versions

——
v

Communications

Datalog

CAN Statistics

<I||

OAP0060

Communications (Komunikacja): Ekran komunikacji wyswietla stan wszystkich
modutéw CAN i uktadzie sterowania. Stan danego modutu bedzie wyswietlany w
kolorze CZERWONYM, jesli zwigzany jest z nim jakikolwiek btad CAN. Jesli
komunikacja przebiega bezproblemowo, status danego modutu bedzie wyswietlany
w kolorze ZIELONYM.

Versions (Wersje): Ekran wersji wyswietla wersje oprogramowania, sprzetu i state
dane modutéw sterowania w maszynie.

Debug I/0 (WE/WY debugowania): Ekran WE/WY debugowania wyswietla stan
wszystkich wejs¢/wyjs¢ i przypisanych nazw funkcji maszyny dla modutu sterowania
kabiny, modutu sterowania ustawieniem ramy przedniej oraz modutéw sterowania
ustawieniem ramy tylnej.

Engine (Silnik): Ekran silnika wyswietla parametry dotyczace silnika.

Joystick (Manipulator): Ekran manipulatora wyswietla parametry dotyczace
manipulatora.

Transmission (Skrzynia biegow): Ekran skrzyni biegédw wyswietla parametry
dotyczace napedu lub skrzyni biegow.

Hydraulics (Uktad hydrauliczny): Ekran ukfadu hydraulicznego wyswietla
parametry dotyczace wysiegnikdw podpory, wypoziomowania ramy i funkgji kabiny.

Load Stability Indicator (Wskaznik stabilnosci wzdtuznej): Ekran wskaznika
stabilnosci wzdtuznej wyswietla parametry dotyczace wskaznika stabilnosci
wzdtuzne;j.
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Calibration Data (Dane kalibracji): Ekran danych kalibracji wyswietla wartosci
kalibracji dla wszystkich skalibrowanych czujnikéw w ukfadzie sterowania.

System (System): Ekran systemu wysSwietla parametry dotyczace systemu.

Drive/Steer (Jazda/kierowanie): Ekran jazdy/kierowania wyswietla parametry
dotyczace uktadu kierowania.

Lights (Swiatta): Ekran $wiatet wyséwietla parametry dotyczace o$wietlenia.

Boom Ride & Float (Stabilizacja i unoszenie wysiegnika): Ekran stabilizacji i
unoszenia wysiegnika wyswietla parametry dotyczace stabilizacji i unoszenia
wysiegnika.

CAN Statistics (Statystyki CAN): Ekran statystyk CAN wyswietla parametry
magistrali systemowej i diagnostyczne;j.
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Display Settings (Ustawienia wyswietlacza)

Menu ustawienia wyswietlacza umozliwia operatorowi ustawianie zegara czasu
rzeczywistego (RTC) i jasnosci ekranu. Dodatkowo operator moze wyswietla¢ ustawienia
jezyka, ikone stanu konserwacji (wkaczona/wytaczona) i numer wersji plikdw biblioteki.

Display Settings A

3:45 PM

Clock Format 24 hours DISABLE

Brightness Settings

P
\ J

Revision#

Maintenance Icon Enable ENABLE

<]I|

OAP0070

Brightness Settings (Ustawienia jasnosci): Menu ustawien jasnosci umozliwia
operatorowi regulacje jasnosci ekranu. Zawiera nastepujace funkcje pozwalajace na
ustawienie jasnosci ekranu.

Brightness Settings &
Auto Brightness Threshold s2%

Auto Brightness DIsABLE

Screen Brightness

e

Auto Brightness Low Level

Auto Brightness Timer 25ec

<]I

OAP0080

a. Screen Brightness (Jasnos¢ ekranu): Jasnos$¢ ekranu umozliwia operatorowi
regulacje jasnosci ekranu (od 0% do 100% w krokach 1%).

b. Auto Brightness (Jasno$¢ automatyczna): Ekran jasnosci automatycznej
umozliwia operatorowi ustawienie automatycznej jasnosci w celu wiaczenia lub
wytaczenia trybu.
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3-56

c. Auto Brightness Threshold (Prég jasnosci automatycznej): Prog jasnosci
automatycznej umozliwia operatorowi regulacje wartosci progu jasnosci
automatycznej przy wiaczonym trybie jasnosci automatycznej. W zaleznosci od
poziomu oswietlenia zewnetrznego i progu jasnosci automatycznej wyswietlacz
bedzie ustawiac¢ tryb niskiego poziom jasnosci automatycznej lub jasnosci
ekranu.

d. Auto Brightness Timer (Regulator czasowy jasnosci automatycznej):
Regulator czasowy jasnosci automatycznej umozliwia operatorowi regulacje
wartosci czasu zmiany na odpowiednig jasno$¢, gdy wiaczony jest tryb jasnosci
automatycznej.

e. Auto Brightness Low Level (Niski poziom jasnosci automatycznej): Niski
poziom jasnosci automatycznej umozliwia operatorowi ustawienie preferowany
najnizszy poziom jasnosci (w %), przy ktérym zostanie wiaczony tryb jasnosci
automatyczne;j.

Clock Format 24 Hours (24-godzinny format zegara): Ekran formatu zegara

umozliwia operatorowi ustawienie zegara czasu rzeczywistego w formacie 12-

godzinnym lub 24-godzinnym.

Real-Time Clock (RTC) (Zegar czasu rzeczywistego): Ekran czasu rzeczywistego
umozliwia operatorowi ustawienie godziny, minuty, dnia, miesigca i roku za pomoca
przycisku nawigacji.

Language (Jezyk): Ekran jezyka umozliwia operatorowi podglad aktualnego jezyka.
Zmiana aktualnego jezyka zostata opisana w instrukgcji serwisowej.

Maintenance Icon Enable (Wlaczona ikona konserwacji): Ekran wigczonej ikony
konserwacji umozliwia operatorowi ustawienie stanu konserwacji w tryb wtaczony
lub wytaczony na ekranie gtéwnym.

Revision# (Nr wersji): Ekran numeru wersji wyswietla numery wersji wszystkich
bibliotek (facznie z biblioteka nadrzedna) i aplikacji.

Konkurencyjne ztacze: Ekran konkurencyjnego ztacza pozwala operatorowi
wyswietla¢ lub ukrywad sprzety z konkurencyjnym ztgczem w menu wyboru ztacza,
gdy zamontowane jest konkurencyjne zlacze.
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Machine Set-Up (Ustawienia maszyny)

Menu ustawien maszyny wyswietla konfiguracje maszyny (marka, model, silnik i skrzynia
biegoéw itp.).

Machine Set-up A

Brand

P

OAP0510

Brand (Marka): Ekran marki wyswietla nazwe marki maszyny.

Vehicle (Pojazd): Ekran pojazdu wyswietla typ pojazdu w zaleznosci od konfiguracji
wysiegnika i priorytetéw rynkowych.

Model: Ekran modelu wyswietla model maszyny.

Options (Opcje): Ekran opcji przedstawia szczegdty dotyczace konfiguracji maszyny
dla skrzyni biegéw, sterowania silnikiem, funkcji dodatkowych i wszystkich
pozostatych elementéw sterujacych.

Market (Rynek): Ekran rynku wyswietla odpowiednia norme zgodnosci.
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Operator Tools (Narzedzia operatora)

Menu narzedzi operatora umozliwia operatorowi ustawienie réznych ustawien maszyny.

Operator Tools A

Fan Reverse Intervals

Fan Reverse Timer

P

Steer Mode

Backup Camera

Pressure Units

A\

OAP0430

Steer Mode (Tryb kierowania): Ekran trybu kierowania umozliwia operatorowi
wybor zadanego trybu kierowania.

a. Reczny tryb kierowania
b. Automatyczny tryb kierowania

Fan Reverse Timer (Regulator czasowy zmiany kierunku obrotéw wentylatora)
(o ile znajduje sie na wyposazeniu): Ekran regulatora czasowego zmiany kierunku
obrotéw wentylatora umozliwia operatorowi ustawienie czasu trwania obrotu
wentylatora w odwrotnym kierunku.

Fan Reverse Interval (Odstep zmiany kierunku obrotéw wentylatora) (o ile
znajduje sie na wyposazeniu): Ekran odstepu zmiany kierunku obrotéw
wentylatora umozliwia operatorowi ustawienie odstepu pomiedzy zmianami
kierunku obrotéw wentylatora.

Default Gear (Domyslny bieg): Ekran domyslnego biegu umozliwia operatorowi
ustawienie domyslnego przetozenia skrzyni biegéw wigczanego po uruchomieniu
silnika.

Elevated Idle (Zwiekszone obroty na biegu jalowym): Ekran zwiekszonych
obrotéw na biegu jatowym umozliwia operatorowi ustawienie zwiekszonych
obrotéw na biegu jatowym.

Vehicle Speed Units (Jednostki predkosci pojazdu): Ekran jednostek predkosci
pojazdu umozliwia operatorowi ustawienie jednostek predkosci pojazdu w km/h lub
mph.

Temperature Units (Jednostki temperatury): Ekran jednostek temperatury
umozliwia operatorowi ustawienie jednostek temperatury w stopniach Celsjusza (C)
lub Fahrenheita (F).
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Pressure Units (Jednostki cisnienia): Ekran jednostek cisnienia umozliwia
operatorowi ustawienie jednostek cisnienia w barach lub psi.

Backup Camera (Kamera cofania) (o ile znajduje sie na wyposazeniu):
Ekran kamery cofania umozliwia operatorowi chwilowo wyswietla¢ obszar za
przenosnikiem teleskopowym na ekranie gtéwnym.

Tire Selection (Wybor opon): Ekran wyboru opon umozliwia operatorowi wybér
odpowiednich opon.
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Calibrations (Kalibracje)

Menu kalibracji umozliwia operatorowi wykonanie kontroli dziatania réznych elementéw
sterujacych maszyny.

» Test hamulca postojowego. Patrz str. 3-74.
+ Wiecej informacji dotyczacych kalibracji mozna znalez¢ w instrukcji serwisowej.
Error Messages (Fault Codes) (Komunikaty o btedach (kody usterek))

Ekran komunikatéw o btedzie umozliwia operatorowi podglad do 25 ostatnio
zarejestrowanych koddéw usterek w postaci kodéw diagnostycznych usterek (DTC) /
komunikatu diagnostycznego 1 (DM1) wraz z opisem tekstowym. Kody usterek sa
wyswietlane w kolejnosci, w ktérej zostaty odebrane. Aktywne kody usterek sa oznaczone
symbolem gwiazdki. Wiecej informacji dotyczacych kodéw usterek mozna znalezé w
instrukcji serwisowej.

DTC Messages A

19) 6617 CANBUS FAILURE - CABIN JOYSTICK
20) 6659 CANBUS FAILURE - PREMIUM DISPLAY
21) 21 POWER CYCLE

22) 21 POWER CYCLE

1) 21 POWER CYCLE

2) 21 POWER CYCLE

v

OAPO110

DTC Messages (Komunikaty DTC): Ekran komunikatéw DTC wyswietla wszystkie
kody usterek dotyczacych maszyny. Komunikat DTC skfada sie z numeru
zawierajgcego od trzech do pieciu cyfr i odpowiedniego komunikatu.
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DM1 Messages VAN

2) 172-3 Engine Error Code

3) 1109-31 Engine Error Code

1) 172-3 Engine Error Code

v

OAP0120

DM1 Messages (Komunikaty DM1): Ekran komunikatéw DM1 wyswietla wszystkie
kody usterek dotyczacych silnika. Komunikat DM1 sktada sie z numeru
podejrzewanego parametru (SPN) i wskaznika kodu usterki (FMI).

Visibility Chart (Tabela widocznosci)

Ekran tabeli widocznosci umozliwia operatorowi wyswietlanie odpowiedniej tabeli
widocznosci. Patrz str. 3-78.
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Obstuga i konserwacja

Funkcja antywlamaniowa

W maszynach z wtagczona funkcjg antywtfamaniowa — przed uruchomieniem wymagane
jest wprowadzenie kodu numerycznego, zapobiegajacego nieuprawnionemu uzyciu
urzadzenia. Jesli zainstalowany jest wyswietlacz wielofunkcyjny, dostep do funkgji
antywtamaniowej jest mozliwy wytacznie z tego wyswietlacza.

Wskazowka: Jesli funkcja antywtamaniowa jest aktywna, a nie jest znany biezqcy kod
dostepu, witasciciel maszyny moze go sprawdzic lub zmieni¢. Patrz instrukcja serwisowa.

Press ﬂ to Enter

0D1920

1. Przekre¢ przetacznik zaptonu do potozenia 1. Jesli funkcja antywtamaniowa jest
wiaczona, na wyswietlaczu pojawi sie zadanie wprowadzenia kodu liczbowego.

2. Aby wybrac pierwsza cyfre, nacisnij strzatki w gére / w dét na przycisku nawigacji.
3. Aby przejs¢ do nastepnej cyfry, nacisnij strzatke w prawo na przycisku nawigacji.

4. Kontynuuj procedure az do zakonczenia wprowadzania kodu. Aby zatwierdzi¢ kod,
nacisnij srodek przycisku nawigacji.

5. W przypadku wprowadzenia nieprawidtowego kodu na wyswietlaczu ponownie
pojawi sie zgdanie wprowadzenia kodu liczbowego.

6. Po wprowadzeniu prawidtowego kodu moze by¢ kontynuowana normalna
procedura rozruchowa.
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Wybdr tabeli udzwigu

Ekran gtéwny wyswietla odpowiednig tabele udzwigu w zaleznosci od wybranego
urzadzenia dodatkowego oraz —o ile znajduje sie na wyposazeniu — wybranej pozycji
wysiegnikow podpory.

A. Attachment Selection (Wybor urzadzenia dodatkowego)

Przycisk wyboru urzadzenia dodatkowego umozliwia operatorowi wybor

okreslonego urzadzenia dodatkowego w celu wyswietlenia odpowiedniej tabeli
udzwigu.

1. Aby uzyskac dostep do typow urzadzen dodatkowych, nacisnij przycisk wyboru
urzadzenia dodatkowego.

Wskazoéwka: Typ konkurencyjnego ztqcza jest widoczny jedynie wéwczas, gdy jest wigczony.
Patrz “Display Settings (Ustawienia wyswietlacza)” na str. 3-55.

Attachment Selection &

Handler

Forks A
Buckets .‘_

v

OAP0130

2. Wybierz typ urzadzenia dodatkowego.
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Wskazowka: Przewiri w gére lub w dot, aby wyswietli¢ wszystkie pozycje.

AN

Fork
180deg Swing Carriage

Side Shift Carriage

Carriage

' SR
—

90deg Swing Carriage

Side Tilt Carriage

OAP0140

3. Wybierz odpowiednie urzadzenie dodatkowe, ktére bedzie uzywane.

Forks Select A

Forks - Carriage
Selected

Press @to Return to Home

OAP0150

4. Ekran komunikatéw wyswietli potwierdzenie wyboru. Nacisnij przycisk ekranu
gtéwnego, aby przejs¢ do ekranu gtéwnego — zostanie wyswietlona tabela udzwigu
dla wybranego urzadzenia dodatkowego.
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B. Outriggers Position Selection (Wybér pozycji wysiegnikow podpory) (o ile
znajduje sie na wyposazeniu)

Jedli maszyna jest wyposazona w wysiegniki podpory, wyswietlacz pokaze tabele
udzwigu w zaleznosci od pozycji wysiegnikdéw podpory. Informacje dotyczace
korzystania z tabeli udZzwigu mozna znalez¢ na str. 5-6.

Reczny:
d J 83 |80 f

7l % | %
Xxxx !

] 2500kg ~]
2t 3 HP Press Down for
n w / |ll|| Outriggers Down
i Load Chart
2 o g
J 2
i ] FIE Maintenance
om =L

4m : 3lrn : 2m :

OAP0570

Jesli maszyna nie jest wyposazona w czujniki zblizeniowe i cisnienia wykrywajace
stan pozycji wysiegnikéw podpory, operator musi wybrac recznie odpowiednig
tabele udzwigu.

Wskazéwka: Domysina tabela udzwigu dotyczy podniesionych wysiegnikéw podpory.

1. Nacisnij strzatke w dét na przycisku nawigacji, aby wyswietli¢ tabele udzwigu
opuszczonych wysiegnikéw podpory.

2. Naci$nij strzatke w gére na przycisku nawigacji, aby wyswietli¢ tabele udzwigu
podniesionych wysiegnikéw podpory.
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Pétautomatyczny:
f T T
XX 83 | 80 n
b oo J =
6 5. Lmis| Ls1 A
6m — z
4 18 2500kg ~_] -xx;l:xg_ N\ v /|
5m 2 q’ Press
ur) for Outriggers
4L A A Outriggers Dawh
w/ 2600k i
a0 Ig_##m; i Capacity Chart
i B 6 8 [#### o
30 ] 7 [#ran
<) § 6 [#r## t:
T S 5 [#### g
207
2m =
g " : Load(t):1.0
AL g Z .
tml—t 2l = - TR Max Rating(t):2.0
1 B 32’ GEan Height(m):16.0
om = Em 7 el Extension(m):3.0
F . ot EEETED oy
4m 3m ' 2m 1m ' Om Proce for Reach(m). )
L Attachment #s Angle(deg).10.0 J
OAP0590

Jesli maszyna jest wyposazona wytacznie w czujnik cisnienia, na wyswietlaczu pojawi
sie stan wysiegnika podpory, a operator musi potwierdzi¢ stan wysiegnika za
pomoca przycisku nawigacji.

Automatyczny:
XXXX | (2
T o | %
6m 5 k_ /) S LMIS| LS
1 2500kg ~— =XX;1:X9
5m . Al N qp Outriggers Up
=l KPR Wil 23:44
T o = Maintenance
3 S
= e 3 -
i | 3 Load(t): 1.0
1 ol . Max Rating(t): 2.0
2 |
1 g Height(m): 16.0
om Extension(m): 3.0
e ; R Urrrram Reach(m): ***
4m " “3m 2m " m " Om Press for . 0
XXXXKXXXXXXXXKKXXX Attachment #s Angle(deg): 10.0 J

OAP0490

Czujniki zblizeniowe i cisnienia wykrywaja stan pozycji wysiegnikéw podpory i
automatycznie wyswietlaja odpowiednia tabele udzwigu na ekranie gtéwnym.
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Kamera cofania (o ile znajduje sie na wyposazeniu)

A OSTRZEZENIE

ZAGROZENIE ZMIAZDZENIEM. Najechanie na osoby lub przedmioty moze
spowodowac smieré, powazne obrazenia lub uszkodzenie mienia lub sprzetu. Zawsze
nalezy sprawdzac obraz w lusterkach i obszar za pojazdem przed cofaniem i podczas
tego manewru. Systemy cofania sg stosowane wylacznie jako funkcja dodatkowa.

Kamera cofania zapewnia dodatkowy podglad obszaru bezposrednio za przenosnikiem
teleskopowym. Podglad jest widoczny na ekranie gtdwnym wyswietlacza
wielofunkcyjnego, gdy pracuje przenosnik teleskopowy, skrzynia biegéw jest ustawiona
na biegu wstecznym, a kamera cofania jest skonfigurowana jako aktywna w konfiguracji
maszyny. Wyswietlacz automatycznie powraca do standardowego ekranu gtéwnego, gdy
bieg wsteczny zostanie przetagczony na inny.

Warning! Check your surroundings for objects!
,’ .'.-‘f'l =t . . .y u‘l‘f; -“1“ L L.

B

OAP0160

Ekran przedstawia schemat graficzny przedstawiajagcy przyblizone odlegtosci od
obiektow znajdujacych sie z tytu przenosnika teleskopowego.

- Linia czerwona: okofo 1,52 m (5 ft).

- Linia zotta: okoto 4,57 m (15 ft).

USTERKA SPRZETU. Zawsze utrzymuj obiektyw kamery w czystosci. Kamera moze nie
dziata¢ prawidtowo w bardzo wysokich lub bardzo niskich temperaturach.
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Ekran harmonogramu czynnosci konserwacyjnych

Harmonogramy czynnosci konserwacyjnych okreslajag wymagane zadania, gdy liczba
godziny pracy osiggnie odpowiedni okres.

== Main Menu A
Advanced Diagnostics

Access Level

P
) S

Maintenance

Visibility Chart

Error Messages

<I||

OAP0410

1. Nacisnij przycisk Main Menu (Menu gtéwne) i wybierz pozycje Maintenance
(Konserwacja).

Wskazowka: Przewiri w gére lub w dot, aby wyswietli¢ wszystkie pozycje.

Maintenance 2\ ( 500h Service Interval )

Lubrication

Maintenance Intervals

P —
N/

v

OAP0170

2. Wybierz pozycje Maintenance Intervals (Okresy konserwacyjne).
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Maintenance Intervals £\ (__500h Service Interval )
Every 750 h

P

Every 500 h

~—

Every 250 h

v

OAP0180

3. Wybierz odpowiedni okres konserwacyjny, aby wyswietli¢ harmonogram czynnosci
konserwacyjnych. Dodatkowe informacje mozna znalez¢ w Rozdziat 7 —
Smarowanie i konserwacja.

Wskazowka: Ekran wyswietli aktualny okres konserwacyjny w prawym gérnym rogu, gdy
zostanie osiggnieta okreslona w harmonogramie liczba godzin pracy.

Every 500 h

@3 D2t +
e @ww'-@d" B

=+

-
\

~
J

+ Every 250 h

~

OAP0190

4. Nacisnij srodek przycisku nawigacji, aby wyswietli¢ nastepne harmonogramy
czynnosci konserwacyjnych, dopoki wyswietla sie ekran okreséw konserwacyjnych.
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Ekran harmonogramu smarowania

Harmonogramy smarowania okre$laja wymagane zadania, gdy liczba godziny pracy
osiggnie odpowiedni okres.

Z== Main Menu VAN

Advanced Diagnostics

Access Level

P —
| S

Maintenance

Visibility Chart

Error Messages

<l||

OAP0410

1. Nacisnij przycisk Main Menu (Menu gtéwne) i wybierz pozycje Maintenance
(Konserwacja).

Maintenance e

Maintenance Intervals

Lubrication

P
—/

A\

OAP0200

2. Wybierz pozycje Lubrication (Smarowanie), aby wyswietli¢ harmonogram
smarowania.
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A ey
rs N ———

e { 0 Gl '@a@l
LA

=S|
n «M@\‘ P

OAP0210

3. Uzyj strzatek w lewo / w prawo przycisku nawigacji, aby wyswietli¢ punkty
smarowania w réznych miejscach. Dodatkowe informacje mozna znalez¢ w Rozdziat
7 — Smarowanie i konserwacja.

Wskazoéwka: Prostokqt (1) wskazuje obszar maszyny wyswietlany na ekranie powyzej.
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Ustawienie zegara czasu rzeczywistego (RTC)

=== Main Menu vaN

Personalities

Machine Set-up

P —
—

Display Settings

Advanced Diagnostics

Access Level

<l||

OAP0220

1. Nacisnij przycisk Main Menu (Menu gtéwne) i wybierz pozycje Display Settings
(Ustawienia wyswietlacza).

Display Settings FAN

Maintenance Icon Enable DISABLE

Language English

| =
Clock Format 24 Hours DISABLE

Brightness Settings

A\

OAP0230

2. Wybierz pozycje RTC (RTC), aby ustawi¢ date i czas.
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RTC Set-Up

(k21 09-08 -2016

Press ﬂ to Enter

OAP0440

3. Aby wybra¢ pierwszg cyfre, nacisnij strzatki w gére / w dét na przycisku nawigacji.
4. Aby przejs¢ do nastepnej cyfry, nacisnij strzatke w prawo na przycisku nawigacji.

5. Kontynuuj procedure az do zakornczenia ustawien. Aby zatwierdzi¢ ustawienia,
nacisnij srodek przycisku nawigacji.
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Test hamulca postojowego
Test hamulca postojowego umozliwia operatorowi sprawdzenie dziatania hamulca
postojowego.

Wskazoéwka: Kazdy krok procedury kalibracji musi zosta¢ wykonany w ciggu 60 sekund. W
przeciwnym razie kalibracja nie zostanie zapisana i konieczne bedzie ponowne rozpoczecie

procedury kalibracji.

A OSTRZEZENIE

ZAGROZENIE ZMIAZDZENIEM. Najechanie na osoby lub przedmioty moze
spowodowac $mieré, powazne obrazenia lub uszkodzenie mienia lub sprzetu. Przed
wykonaniem jakiegokolwiek testu zawsze sprawdzaj obraz w lusterkach i obszar
wokot maszyny. Weisnij hamulec gtéwny, jesli maszyna sie porusza.

1. Wiacz hamulec postojowy i uruchom silnik, aby wykonac test.

== Main Menu PAN
Maintenance

Error Messages

| S

Calibrations

——

Operator Tools

Personalities

A\

OAP0250

2. Naci$nij przycisk Main Menu (Menu gtéwne) i wybierz pozycje Calibrations
(Kalibracje).
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Calibrations VAN
[ Park Brake ]
N

OAP0260

3. Wybierz pozycje Park Brake (Hamulec postojowy).

Park Brake

Perform Brake Test? [> E]

OAP0270

4. Nacisnij srodek przycisku nawigacji, aby zatwierdzi¢ komunikat “Perform Brake Test?”
(Wykonac test hamulca?).
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Park Brake
Step 10f4

Set Park Brake

Press ﬂ to Continue

OAP0280

5. Upewnij sig, ze hamulec postojowy jest wigczony. Aby zatwierdzi¢ ustawienia,
nacisnij $srodek przycisku nawigacji.

Park Brake

Step 3 of 4

Warning : Drive will be engaged!

Press ﬂ to Continue

OAP0290

6. Na wyswietlaczu pojawi sie komunikat ostrzegawczy: “Warning: Drive will be
engaged” (Ostrzezenie: zostanie wigczony naped). Ustaw drugi bieg na skrzyni
biegéw. Aby kontynuowac¢, naciénij srodek przycisku nawigacji.
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Park Brake
Step 4 of 4

Forward to Start Neutral to Pause

Press ﬂ to Continue

OAP0300

7. Ustaw skrzynie biegéw w potozeniu do przodu (F).

8. Ustaw skrzynie biegéw w potozeniu neutralnym (N). Aby kontynuowa¢, naci$nij
srodek przycisku nawigacji.

9. Zostanie wyswietlony komunikat “Park Brake Test Complete” (Test hamulca
postojowego zakonczony), jesli procedura zakonczy sie sukcesem. Nacisnij srodek
przycisku nawigacji, aby zatwierdzi¢ ustawienia i powréci¢ do menu kalibracji.
Zostanie wyswietlony komunikat “Park Brake Test Failed” (Test hamulca postojowego
nie powiddt sie), jesli procedura nie powiedzie sie. Nacisnij srodek przycisku
nawigacji, aby zatwierdzi¢ ustawienia i powréci¢ do menu kalibracji w celu
powtdrzenia testu. W przypadku ponownego niepowodzenia testu maszyna musi
zostac¢ wycofana z eksploatacji i naprawiona przed dalszym dziataniem.
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Ekran tabeli widocznosci

Ekran tabeli widocznosci umozliwia operatorowi wyswietlanie odpowiednich tabel
widocznosci.

A OSTRZEZENIE

ZAGROZENIE ZMIAZDZENIEM. Najechanie na osoby lub przedmioty moze
spowodowac¢ $mier¢, powazne obrazenia lub uszkodzenie mienia lub sprzetu. Przed
rozpoczeciem jazdy zawsze sprawdzaj obraz w lusterkach i obszar wokdt maszyny.

= Main Menu VAN

Access Level

Maintenance

Visibility Chart

P —
| S

Error Messages

Calibrations

<]||

OAP0450

1. Nacisnij przycisk Main Menu (Menu gtéwne) i wybierz pozycje Visibility Chart (Tabela
widocznosci).

Wskazoéwka: Przewiri w gére lub w dot, aby wyswietli¢ wszystkie pozycje.
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Rozdziat 3 — Elementy sterujqce i wskazniki

00 X000 XXXX

OAP0460

2. Ekran wyswietli domysing tabele widocznosci z tadunkiem zawieszonym.

_z77 >=XXXmm

q2/2

2O 200 XX

OAP0470

3. Nacisnij strzatke w prawo przycisku nawigacji, aby wyswietli¢ tabele widocznosci z
tadunkiem niezawieszonym.
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Rozdziat 3 — Elementy sterujqce i wskazniki

Wykrywanie i usuwanie usterek

Ekran bltedu komunikacji

CAN1/CAN2

OAP0310

Ekran btedu komunikacji zostanie wyswietlony, jesli wystapi usterka w komunikacji.
Poczekaj przez chwile i uruchom ponownie maszyne. Jesli nadal wyswietlany jest btad
komunikacji, wiecej informacji znajdziesz w instrukcji serwisowe;j.
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Rozdziat 4 — Obstuga
ROZDZIAL 4 — OBSLUGA

4.1 SILNIK

Wskazowka: Dodatkowe informacje znajdujq sie w Instrukcji obstugi i konserwacji.

Uruchamianie silnika

Ta maszyna moze pracowa¢ w normalnych warunkach w zakresie temperatur od -18 do
48°C (od 0°F do 118°F). W przypadku pracy w temperaturach poza tym zakresem lub w
specjalnych warunkach nalezy skontaktowac sie z firma Telehandler Product Group.

Jedli maszyna jest przystosowana do pracy w bardzo niskich temperaturach od —-40°C do -
20°C (od -40°F do 0°F), opis procedury uruchamiania znajduje sie na str. 4-3.

1. Whacz gtéwny wytacznik elektryczny.

2. Nalezy sie upewni¢, ze wszystkie urzadzenia sterujace s ustawione w potozeniach
neutralnych oraz ze wszelkie elementy uktadu elektrycznego (Swiatta, system
ogrzewania itp.) sg wytaczone. Zaciaggna¢ hamulec postojowy.

3. Przekre¢ kluczyk w potozenie 1 i odczekaj, az przestanie swieci¢ wskaznik
podgrzewania silnika umieszczony w zestawie wskaznikéw.

4. Przekrecic¢ kluczyk w potozenie 2, aby uruchomi¢ silnik. Po uruchomieniu silnika
natychmiast pus¢ kluczyk. Jesli nie uda sie uruchomic silnika w ciggu 20 sekund,
poczekaj kilka minut, az ostygnie, i sprébuj ponownie.

Wskazowka: Jesli nie uda sie uruchomic silnika w trzech prébach, przekre¢ kluczyk w
potozenie wytqczone, poczekaj 30 minut, az rozrusznik ostygnie i sprébuj ponownie.

5. Po uruchomieniu silnika obserwuj wskazniki. Jesli swieca dtuzej niz piec¢ sekund,
wytacz silnik i przed ponowna préba uruchomienia okresl przyczyne takiego
zachowania wskaznikéw.

6. Rozgrzej silnik przy przepustnicy otwartej mniej wiecej do potowy.

Wskazowka: Silnika nie mozna uruchomic, jesli skrzynia biegéw nie jest ustawiona w
potozeniu neutralnym i jesli hamulec postojowy nie jest zaciggniety.
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Rozdziat 4 — Obstuga

A OSTRZEZENIE

ZAGROZENIE NIEOCZEKIWANYM RUCHEM MASZYNY. Przed zwolnieniem hamulca
postojowego nalezy sie upewni¢, ze skrzynia biegéw jest w potozeniu neutralnym, a
hamulec gtéwny jest zaciggniety. Zwolnienie hamulca postojowego przy potozeniu
dzwigni skrzyni biegéw w pozycji jazdy w przéd lub w tyt moze spowodowaé nagty
ruch maszyny.

A OSTRZEZENIE

ZAGROZENIE WYBUCHEM SILNIKA. Nie nalezy rozpyla¢ eteru przy wlocie powietrza
w celu uruchomienia silnika w niskich temperaturach.
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Uruchamianie w bardzo niskich temperaturach (o ile znajduje sie na
wyposazeniu)

Jesli maszyna jest wyposazona w komponenty przystosowane do pracy w bardzo niskich
temperaturach, moze pracowac w temperaturach od —-40°C do -20°C (od —40°F do 0°F).

1.

Maszyna musi byt wyposazona w komponenty uktadu grzewczego i ptyny
przystosowane do pracy w bardzo niskich temperaturach. Szczegétowe informacje
dotyczace ptyndw mozna znalez¢ w Rozdziat 9 — Parametry techniczne.

. Zlokalizuj dwa zétte przedtuzacze umieszczone za siedzeniem w kabinie.

. Podtacz grzatke zbiornika oleju hydraulicznego do jednego przedtuzacza, a

akumulator i grzatke bloku silnika do drugiego przedtuzacza. Podtacz kazdy
przedtuzacz do oddzielnego Zrédta zasilania pradem przemiennym o minimalnej
wartosci 15 A.

. Nalezy umozliwi¢ komponentom uktadu grzewczego na dziatanie przez co najmniej

12 godzin przed obstuga maszyny.

. Przeprowadz procedure rozruchu opisana na str. 4-1 i pozostaw silnik na biegu

jatowym przez 20 minut.

. Uruchom wszystkie funkcje wysiegnika nieprzerwanie przez pie¢ minut, aby

rozprowadzi¢ ciepty ptyn hydrauliczny.

. Wykonaj procedure “Procedura wytqczania” na str. 4-7.

. Odtacz zrédta zasilania prgdem przemiennym i umies¢ z powrotem w miejscach

przechowywania.

. Maszyna jest gotowa do dziatania.
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Rozdziat 4 — Obstuga

Uruchamianie silnika z akumulatora innego pojazdu

A\
\ »
%

OW0530

Jedli konieczne jest uruchomienie silnika za pomoca akumulatora innego pojazdu,
postepuj zgodnie z ponizsza procedura.

+ Nie dopuszczaj do zetkniecia sie pojazdéw ze soba.

+ Upewnij sig, ze silnik w pojezdzie pomocniczym pracuje.

OE2320

+ Zdalny zacisk akumulatora jest umiejscowiony po prawej stronie komory silnika w
celu utatwienia uruchomienia za pomoca akumulatora zewnetrznego.

+ Podtacz koricdwke kabla (+) do zacisku (+) (1) roztadowanego akumulatora.
+ Podtacz druga koncoéwke kabla (+) do zacisku (+) akumulatora rozruchowego.
+ Podtacz koncéwke kabla (-) do zacisku (-) akumulatora rozruchowego.

+ Podtacz druga koricéwke kabla (-) do tba sruby w maszynie (2).

+ Nastepnie przeprowadz standardowg procedure rozruchu silnika.

+ Po uruchomieniu silnika odtacz kable w odwrotnej kolejnosci.
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A OSTRZEZENIE

ZAGROZENIE WYBUCHEM AKUMULATORA. Nigdy nie nalezy uruchamia¢ silnika za
pomoca akumulatora innego pojazdu, jesli roztadowany akumulator jest
zamarzniety — moze wybuchna¢, takze przy prébie natadowania. Do akumulatora nie
mozna zbliza¢ otwartego ognia, materiatéw iskrzacych ani tlacych sie. Akumulatory

otowiowe napetniane kwasem wytwarzaja podczas tadowania wybuchowe opary.
Nalezy zaktada¢ okulary ochronne.
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Rozdziat 4 — Obstuga

Normalna praca silnika

+ Obserwuj zestaw wskaznikéw oraz wyswietlacz i sprawdzaj, czy wszystkie uktady
dziataja prawidtowo.

- Zwracaj uwage na dziwne odglosy lub drgania. Po zauwazeniu nietypowego
zachowania maszyny zaparkuj ja w bezpiecznym miejscu i wykonaj procedure
wylaczenia. Nastepnie zgto$ to przetozonemu lub pracownikom zajmujacym sie
konserwacja maszyny.

+ Maszyna nie powinna zbyt dlugo pracowa¢ na biegu jalowym. Jesli silnik nie jest
uzywany, nalezy go wytaczy¢.

+ Jedli konieczna jest dtuga praca na biegu jatowym (zaciggniety hamulec postojowy i
wszystkie elementy sterujagce w potozeniu neutralnym), obroty silnika na biegu
jalowym moga sie zwiekszy¢ w nastepujacych sytuacjach.

+ Wiaczone $wiatta drogowe
+ Wigczona klimatyzacja
+ Temperatura otoczenia ponizej -17°C (-1°F).

+ W przypadku pracy maszyny na duzych wysokosciach nad poziomem morza jej
wydajno$¢ moze by¢ mniejsza z powodu spadku gestosci powietrza. W przypadku
pracy maszyny w wysokich temperaturach jej wydajno$¢ moze by¢ mniejsza i
temperatura ptynu chtodzacego silnik moze wzrosngé. W przypadku pracy w
specjalnych warunkach nalezy skontaktowac sie z lokalnym przedstawicielem firmy
Caterpillar.
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Procedura wylaczania

Zaparkuj przenosnik teleskopowy w bezpiecznym miejscu, na ptaskim, rownym podtozu,
z daleka od innego sprzetu i/lub paséw ruchu.

1.

2
3.
4

(O, ]

Zaciggna¢ hamulec postojowy.

. Ustaw dzwignie skrzyni biegéw w potozeniu neutralnym.

Opusc¢ widty lub urzadzenie dodatkowe na ziemie.

. Pozostaw silnik pracujacy na wolnych obrotach przez 3-5 minut. Obroty silnika NIE

MOGA by¢ zbyt wysokie.

. Wytacz silnik i wyjmij kluczyk ze stacyjki.

. Wyjdz z kabiny przeno$nika zgodnie z instrukcjami.

. Podczas wytaczania maszyny wskaznik oprézniania (1) bedzie sie swieci¢ do

momentu, az DEF zostanie usuniety z uktadu. Nie przekrecaj kluczyka (2) do pozyc;ji
wylaczonej, gdy swieci sie wskaznik.

8. Wylacz gtéwny wytacznik elektryczny.

9. Zablokuj kota (jesli jest to konieczne).
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4.2 PRACA ZLADUNKIEM NIEZAWIESZONYM

Bezpieczne podnoszenie tadunku

» Nalezy zna¢ ciezar i srodek ciezkosci kazdego podnoszonego fadunku. Jesli ciezar i
srodek ciezkosci tadunku nie sg znane, nalezy skonsultowac sie z przetozonym lub
dostawca materiatu.

A OSTRZEZENIE

ZAGROZENIE = PRZEWROCENIEM. Przekroczenie nosnosci przenosnika
teleskopowego moze spowodowac uszkodzenie sprzetu i/lub wywrécenie maszyny.

+ Nalezy zna¢ znamionowe wartosci obcigzen (patrz Rozdziat 5) dla danego przenosnika
teleskopowego, aby okredli¢, jakie fadunki mozna bezpiecznie podnosi¢,
transportowac i odstawiac na miejsce.

Podnoszenie fadunku

« Zwrdé¢ uwage na stan terenu. Dostosuj predkos¢ jazdy i zmniejsz obcigzenie, w
zaleznosci od panujacych warunkéw.

+ Unikaj podnoszenia tadunkéw utozonych w dwéch warstwach.
+ Upewnij sig, ze tadunek nie jest blokowane przez zadne obiekty.

« Wyreguluj rozstaw widet tak, by uchwyci¢ palete lub fadunek przy maksymalnej
szerokosci. Patrz “Regulacja/przesuwanie widet” na str. 5-21.

+ Powoli podjedz do fadunku z korcéwkami widet ustawionymi prosto i poziomo.
NIGDY nie podnos tadunku za pomoca tylko jednych widet.

« NIGDY nie obstuguj przenosnika teleskopowego, jesli w kabinie operatora nie ma
czytelnej tabeli udzwigu, odpowiedniej do uzywanej kombinacji przenosnik-
urzadzenie dodatkowe.
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Transportowanie fadunku

o o OW0540
Po zatozeniu tadunku i oparciu przechyl go w tyt w celu prawidtowego ustawienia do
transportu. Transportuj tadunek zgodnie z wymaganiami okreslonymi w Rozdziat 1 —
Ogodlne zasady bezpiecznego uzytkowania i Rozdziat 5— Urzadzenia dodatkowe i
zaczepy.

Procedura poziomowania

1.

Ustaw maszyne w potozeniu najbardziej odpowiednim do podniesienia lub
ustawienia tadunku.

. Zaciagnij hamulec postojowy i przestaw skrzynie biegéw w potozenie NEUTRALNE.

. Sprawdz wskaznik(i) wypoziomowania, aby okresli¢, czy przed podniesieniem

tadunku nalezy wypoziomowac maszyne.

. Wypoziomuj maszyne.

Wazne uwagi:

Nigdy nie nalezy podnosi¢ wysiegnika/urzadzenia dodatkowego wyzej niz 1,2 m (4 ft)
nad podtoze, jesli przenosnik nie jest wypoziomowany.

(AUS: Nigdy nie nalezy podnosi¢ widet wyzej niz 300 mm (11.8 in) nad powierzchnie
gruntu, jesli przenosnik nie jest wypoziomowany).

Poziomowanie ramy obcigzonego przenosnika moze spowodowac jego
przewrdcenie.
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Ustawianie fadunku

Przed ustawieniem fadunku na podtozu zastosuj sie do ponizszych instrukgji.
+ Sprawdz, czy miejsce ustawienia w sposob bezpieczny utrzyma ciezar tadunku.
+ Sprawdz, czy miejsce ustawienia jest rbwne na catej powierzchni.

« Za pomoca tabeli udzwigu okre$l bezpieczny zakres wysuniecia wysiegnika. Patrz
“Korzystanie z tabeli udzwigu” na str. 5-6.

« Ustaw widty na poziomie miejsca ustawienia tadunku, a nastepnie powoli ustaw
wysiegnik tak, aby tadunek znalazt sie doktadnie nad miejscem ustawienia.

+ Opuszczaj wysiegnik do momentu, gdy tadunek zostanie ustawiony na miejscu, a
widty bedzie mozna wycofac.

Odlaczanie tadunku

Po bezpiecznym ustawieniu tadunku na miejscu postepuj zgodnie z ponizsza procedura.
1. Po zdjeciu tadunku z widet mozna wsuna¢ wysiegnik
2. Opusc¢ wozek.

3. Przenosnik teleskopowy moze teraz odjechac w celu kontynuowania pracy.
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4.3 PRACA ZLADUNKIEM ZAWIESZONYM

Bezpieczne podnoszenie tadunku

» Nalezy zna¢ ciezar i srodek ciezkosci kazdego podnoszonego fadunku. Jesli ciezar i
srodek ciezkosci fadunku nie sg znane, nalezy skonsultowa¢ sie z przetozonym lub
dostawca materiatu.

A OSTRZEZENIE

ZAGROZENIE = PRZEWROCENIEM. Przekroczenie nosnosci przenosnika
teleskopowego moze spowodowac uszkodzenie sprzetu i/lub wywrécenie maszyny.

+ Nalezy zna¢ znamionowe wartosci obcigzen (patrz Rozdziat 5) dla danego przenosnika
teleskopowego, aby okredli¢, jakie fadunki mozna bezpiecznie podnosi¢,
transportowac i odstawiac na miejsce.

Podnoszenie tadunku zawieszonego

« Zwrdé¢ uwage na stan terenu. Dostosuj predkos¢ jazdy i zmniejsz obcigzenie, w
zaleznosci od panujacych warunkéw.

+ Unikaj podnoszenia tadunkéw utozonych w dwéch warstwach.
+ Upewnij sig, ze tadunek nie jest blokowane przez zadne obiekty.

« NIGDY nie obstuguj przenosnika teleskopowego, jesli w kabinie operatora nie ma
czytelnej tabeli udzwigu, odpowiedniej do uzywanej kombinacji przenosnik—
urzadzenie dodatkowe.

« Uzywaj wyltacznie zaakceptowanych urzadzen do podnoszenia, o udzwigu
odpowiednim do podniesienia tadunku.

+ Okresl odpowiednie punkty mocowania tadunku, z uwzglednieniem srodka ciezkosci i
stabilnosci fadunku.

+ tadunek nalezy zawsze podtrzymywac linami w celu ograniczenia jego ruchéw.

+ Patrz instrukcje podnoszenia w rozdziale “Korzystanie z tabeli udZzwigu” na str.5-6 i
odpowiednia tabela udzwigu w kabinie operatora.
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Transportowanie fadunku zawieszonego

sitrat  \(1

0Z3160

owo130
Transportuj fadunek zgodnie z wymaganiami okreslonymi w Rozdziat 1 — Ogdlne
zasady bezpiecznego uzytkowania i Rozdziat 5 — Urzadzenia dodatkowe i zaczepy.

Dodatkowe wymagania mozna znalez¢ w odpowiedniej tabeli udzwigu w kabinie
operatora.

Wazne uwagi:

Sprawdz, czy wysiegnik jest catkowicie wsuniety.

Nigdy nie podnos tadunku wyzej niz 300 mm (11.8 in) nad powierzchnie gruntu, a
wysiegnika bardziej niz pod katem 45°.

Poziomowanie ramy obcigzonego przenosnika moze spowodowac jego
przewrdcenie.

Sygnalisci musza mie¢ przez caty czas mozliwos¢ komunikacji gtosowej lub recznej z
operatorem i muszg przez caty czas widzie¢ operatora.

Nigdy nie ustawiaj sygnalistbw miedzy fadunkiem zawieszonym a przenosnikiem
teleskopowym.

tadunek mozna transportowac tylko z predkoscia marszu: 1,4 km/h (0.9 mph) lub
mniejsza.

Procedura poziomowania

1.

Ustaw maszyne w potozeniu najbardziej odpowiednim do podniesienia lub
ustawienia tadunku.

. Zaciagnij hamulec postojowy i przestaw skrzynie biegéw w potozenie NEUTRALNE.

. Sprawdz wskaznik(i) wypoziomowania, aby okresli¢, czy przed podniesieniem

tadunku nalezy wypoziomowac maszyne.

. Wypoziomuj maszyne.
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Ustawianie tadunku zawieszonego

Przed ustawieniem fadunku na podtozu zastosuj sie do ponizszych instrukgji.

Sprawdz, czy miejsce ustawienia w sposéb bezpieczny utrzyma ciezar tadunku.
Sprawdz, czy miejsce ustawienia jest réwne na catej powierzchni.

Za pomocy tabeli udzwigu okresl bezpieczny zakres wysuniecia wysiegnika. Patrz
“Korzystanie z tabeli udzwigu” na str. 5-6.

Ustaw tadunek na poziomie miejsca ustawienia tadunku, a nastepnie powoli ustaw
wysiegnik tak, aby tadunek znalazt sie doktadnie nad miejscem ustawienia.

Sprawdz, czy sygnalisci i operator majg przez caty czas mozliwos$¢ komunikowania sie
gtosowego lub recznego podczas ustawiania fadunku.

Odiaczanie tadunku zawieszonego

Nigdy nie ustawiaj sygnalistéw miedzy tadunkiem zawieszonym a przenosnikiem
teleskopowym.

Po ustawieniu tadunku we wiasciwym miejscu, przed odfaczeniem urzadzer do
podnoszenia i lin catkowicie zatrzymaj przenosnik teleskopowy.
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4.4 PRACE DROGOWE (CE)

1. Przygotowanie
a. Zdejmij tadunek z osprzetu.
b. Usun nadmierne zabrudzenia z maszyny.
c. Sprawdz $wiatfa i lusterka, w razie koniecznosci odpowiednio je ustaw.

Wskazowka: Nalezy przestrzegac wszelkich lokalnych i paristwowych przepiséw ruchu
drogowego.

2. Opusc wysiegnik. Najnizsza czes$¢ urzadzenia dodatkowego powinna znajdowac sie
okoto 30 cm (12 in) nad podtozem.

3. Odchyl urzadzenie dodatkowe catkowicie do tytu.

4. Umies¢ ostone ochronng na przedniej krawedzi czerpaka: zdejmij lub skieruj widty w

strone maszyny i zamocuj do wézka.
) .
Z_ 3
g

OE2170

— /
2 1

5. Nacis$nij przycisk (1) w celu wytaczenia funkcji manipulatora oraz wszystkich funkgcji
przez niego sterowanych.

6. Zmien tryb kierowania na kierowanie przednia osia (2). Aby uzyskac¢ szczegétowe
informacje, patrz “Tryby kierowania” na str. 3-35.

7. Maszyna jest teraz przygotowana do prac drogowych.
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4.5 LADOWANIE|IZABEZPIECZANIE ZALADUNKU NA CZAS
TRANSPORTU

OE0911

Mocowanie

1. Wypoziomuj przenosnik teleskopowy przed zatadunkiem.

2. Korzystajac z systemu lokalizacji, zataduj przenosnik przy wysiegniku opuszczonym
jak najnizej.

3. Po zatadowaniu maszyny zaciggnij hamulec postojowy i opus¢ wysiegnik, az do
momentu oparcia go lub urzadzenia dodatkowego o podtoze. Ustaw wszystkie
urzadzenia sterujgce w potozeniu neutralnym, wytacz silnik i wyjmij kluczyk ze
stacyjki.

4. Zamocuj maszyne do podtoza, zgodnie z ilustracjg przekfadajac faricuchy przez
otwory.

5. Nie nalezy mocowac przedniej czesci wysiegnika.

Wskazowka: Uzytkownik przejmuje catkowitq odpowiedzialnos¢ za wybor odpowiedniej
metody transportu i urzqdzeri mocujqcych, a takze za sprawdzenie, czy uzywany sprzet
utrzyma ciezar transportowanego pojazdu oraz czy przestrzegane sq wszelkie instrukcje i
ostrzezenia producenta, przepisy i zasady bezpieczeristwa pracodawcy, Ministerstwa
Transportu, a takze wszelkie przepisy lokalne i krajowe.

A OSTRZEZENIE

ZAGROZENIE ZESLIZNIECIEM SIE PRZENOSNIKA. Przed zatadunkiem przenoénika
teleskopowego w celu transportu nalezy sie upewnic, ze na podtozu, rampach i kotach
przenosnika nie ma btota, $niegu ani lodu. Niedopatrzenie tego moze spowodowac
zeslizniecie sie przenosnika.
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Podnoszenie

+ Podczas podnoszenia maszyny bardzo wazne jest, aby urzadzenie podnoszace i
uzywany sprzet byly zamocowane w wyznaczonych miejscach. Jesli maszyna nie jest
wyposazona w uszy do podnoszenia, nalezy skontaktowa¢ sie z lokalnym
przedstawicielem firmy Caterpillar.

+ Urzadzenie podnoszace i uzywany sprzet nalezy wyregulowac w taki sposéb, aby
podczas podnoszenia maszyna byla wypoziomowana. Podczas catej operacji
podnoszenia maszyna musi pozosta¢ wypoziomowana.

» Nalezy sie upewni¢, ze urzadzenie podnoszace i uzywany sprzet maja odpowiednie
parametry i s przeznaczone do takich prac. Mase maszyny oraz informacje dotyczace
wazenia maszyny zawiera Rozdziat 9 — Parametry techniczne.

+ Przed podniesieniem maszyny nalezy usunac z niej wszelkie luzne przedmioty.

+ Maszyna powinna by¢ podnoszona w sposéb stabilny i rownomierny. Nalezy ja
ostroznie ustawi¢ na podtozu. Nalezy unika¢ szybkich i gwattownych ruchéw, ktére
moga spowodowac obcigzenia udarowe maszyny i/lub urzadzen podnoszacych.
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Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

ROZDZIAL 5 — URZADZENIA DODATKOWE | ZACZEPY

5.1 ZATWIERDZONE URZADZENIA DODATKOWE

Aby okresli¢, czy urzadzenie dodatkowe jest zatwierdzone do uzytku z danym
przenosnikiem teleskopowym, przed instalacja nalezy sie upewni¢, ze:

+ Typ, masa, wymiary i srodek ciezkosci urzadzenia dodatkowego sg réwne wartosciom
zamieszczonym w tabeli udzwigu znajdujacej sie w kabinie operatora lub mniejsze.

+ Model na tabeli udzwigu jest zgodny z modelem uzywanego przenosnika
teleskopowego.

+ Urzadzenia dodatkowe zasilane hydraulicznie moga by¢ uzywane wylacznie z
maszyng wyposazong w dodatkowe ukfady hydrauliczne.

+ Urzadzenia dodatkowe zasilane hydraulicznie i wymagajace dodatkowych ukfadéw
elektrycznych moga by¢ uzywane wylacznie w urzadzeniach wyposazonych w takie
ukfady.

Jesli ktorys z powyzszych warunkéw nie jest spetniony, nie nalezy uzywac urzadzenia
dodatkowego. W przenosniku teleskopowym moze nie by¢ odpowiedniej tabeli udzwigu
lub urzadzenie dodatkowe moze nie by¢ zatwierdzone do wspdtpracy z uzywanym
przenosnikiem. Aby uzyska¢ dalsze informacje, nalezy skontaktowac sie z lokalnym
przedstawicielem firmy Caterpillar.

5.2 NIEZATWIERDZONE URZADZENIA DODATKOWE

Niezatwierdzonych urzadzen dodatkowych nie nalezy uzywac z ponizszych powodéw:

« Nie mozna okredli¢ zakresu zastosowan i obcigzen dla osprzetu wykonanego
samodzielnie, zmodyfikowanego itp.

+ Przenosnik przeciazony lub wyposazony w zbyt dtugie urzadzenie dodatkowe moze
sie nagle przewrdci¢, powodujac powazne obrazenia ciata lub smier¢ operatora i/lub
0s06b pracujacych w poblizu.

+ Nie mozna zagwarantowac bezpiecznej pracy osprzetu niezatwierdzonego zgodnie z
jego przeznaczeniem.

A OSTRZEZENIE

Nalezy uzywac tylko zatwierdzonych urzadzern dodatkowych. Uzywanie urzadzen
dodatkowych niezatwierdzonych do wspétpracy z okreslonym przenosnikiem
teleskopowym moze spowodowac jego uszkodzenie lub wypadek.
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Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

5.3 URZADZENIA DODATKOWE DOSTARCZONE PRZEZ JLG

Numer | TH357D | TH408D |TH3510D

Urzadzenie dodatkowe o
2 eHd CE |AUS| CE |AUS| CE |AUS

Woézek, 1225 mm (48in) 326-2013 | X X X X X X
Wdzek, 1524 mm (60in) 474-0135 | X X X X X X
Wobzek, 1829 mm (72in) 474-0136 | X X X | X | X | X

Woézek, John Deere 513-7381 | X X X

Woézek, Manitou 487-0690 | X X X

Woézek, JCB 346-2975 | X X X

Woézek z przesuwem bocznym widet

1270 mm (50in) 479-0237 | X X X X X X
Woézek zmechanizmem obrotu widet 515-1158 X

990 mm (39in)
Woézek zmechanizmem obrotu widet
1270mm (50in)
Woézek z przechytem bocznym
1200mm (47.2in)
Woézek z przechytem bocznym
1829mm (72in)
Woézek z przesuwem bocznym
1200mm (47.2in)

456-0454 | X | X | X | X | X | X

231-3229 | X | X | X | X | X | X

227-5748 | X | X | X | X | X | X

222-6210 | X | X | X | X | X | X

Wozek, FEM 4860527 | X | X | X | X | x | X
50x 100X 1V;/|0d(j);ﬁ|(§tj4x47_z in) | 32671997 | X X X
50x120x 1 \ZIVSI(()jzlr?\alee)t(a47x49_2 in) 364-5356 | X X X
60x100x1\2No|gZ’:1?5ax4x47.2in) 326-1998 | X | X | X | X | X | X
50x100x 1V(\)/I7d(:):nrr):|(§tj4x42_1 in) | 4631675 | X X X
50x100 x\qulgjgllrrrl)irlni;ax4x6o in) 252-1456 | X X X
60x100x1V;/I2d:)rl‘;1rr)sl(§t.ix4x60in) 559-1414 | X X | x| x| x
50x50x1\2/\ggmr:|?2kx2x48in) 485-7240 | X | X | X | X | X | X
40x150xv¥:5dzg'ri?nd(rﬁ\g;;9x60in) 497-6985 | X | X | X | X | X | X

Widty,do drewna

525-9244 | X | X | X | X | X | X

45x150x1540mm (1.75x6x60in)

5-2 31211416



Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

Numer TH357D | TH408D | TH3510D

Urzadzenie dodatkowe e
CZ6SKH CE |AUS| CE |AUS| CE |AUS

Przedtuzenie widet

50X 100mm (2x4in) 4857238 | X X X
Przedtuzenie widet
60X 100 mm (2.4x4in) 491-1372 X X X
Chwytakdorur 486-0526 | X | X | X | X | X | X
Bela,zpodwomyml'zebaml, 1225mm 517-6817 | x | x | x | x | x | x
(48in)
Widty do przenoszenia bel 4839533 | X | X | X | X | X | X
Czerpak, do zastosowan uniwersalnych
456-0498 | X X X X X X

2450mm—1,0m3(96.5in—1.3yd3)
Czerpak, do zastosowan uniwersalnych

2438mm—1,5m3(96.0in—2.0yd3)
Czerpakzzebami1,0m3(1.3yd3) 474-2537 | X | X | X | X | X | X
Czerpak, materiaty lekkie

456-0507 | X | X | X | X | X | X

2204759 | X | X | X | X | X | X

2,0m3(2.6yd3)
Czerpak, materiaty lekkie
3 3 22044760 | X | X | X | X | X | X
2,5m3(3.3yd?)
Czerpak, materiaty lekkie
3 3 22044761 | X | X | X | X | X | X
3,0m3(3.9yd?)

Czerpak, uniwersalny
1,0m3(1.3yd3)
Mieszalnik czerpaka dobetonu,5001 | 474-2534 | X | X | X | X | X | X
Czerpak, uniwersalny
0,8m3(1.0yd3)
Czerpak, chwytajacy do nawozu

486-0141 | X | X | X | X | X | X

5094664 | X | X | X | X | X | X

3 3 509-4663 | X X X
1,55m>(2.0yd>)
Widty doobornika,2400mm (94in) | 509-4662 | X | X | X | X | X | X
Zamiatarka 486-0528 | X | X | X | X | X | X
Swider 491-9892 | X | X | X | X | X | X
Wysiegnik kratowy, 2,1 m (6.9 ft) 4790239 | X | X | X | X | X | X
Wysiegnik kratowy, 3,7 m (12.1 ft) 474-0144 | X | X | X | X | X | X
Wysiegnik kratowy, 4,0m (13.1 ft) 456-0473 | X | X | X | X | X | X
Regulowany wysiegnik kratowy )
2,0-4,0m (6.6-13.1ft) 2299714 | X X X
Wysiegnik kratowy zwyciggarka )
1mG.3f) 491-9893 | X X X
Wysiegnik kratowy zwyciggarka )
3,7m(12.1ft) 474-0147 | X X X
Hak montowany nazigczce 456-0465 | X | X | X | X | X | X
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Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy
TH357D | TH408D | TH3510D
Urzadzenie dodatkowe Sy
czesdl | CE |AUS| CE |AUS| CE |AUS
Hak montowany na widtach 309-9182 | X X X
Pmennnknaodpadyﬁnontowanyna 560-2573 | x | x | x | x | x | x
widtach
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Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

5.4 UDZWIG PRZENOSNIKA TELESKOPOWEGO / URZADZENIA
DODATKOWEGO / WIDEL

0z0810

Przed zamontowaniem urzadzenia dodatkowego nalezy sprawdzi¢, czy jest zatwierdzone
i czy w przenosniku znajduje sie odpowiednia tabela udzwigu. Patrz “Zatwierdzone
urzqdzenia dodatkowe” na str. 5-1.

Aby okresli¢ udzwig maksymalny przenosnika i urzadzenia dodatkowego, nalezy
zastosowac najmniejszy z ponizszych udzwigow:

« Udzwig wyttoczony na tabliczce identyfikacyjnej urzadzenia dodatkowego (1).

« UdZzwig widet i srodki ciezkosci sa wyttoczone na bokach widet (2) (o ile sg na
wyposazeniu). Parametry te okreslajg udZzwig maksymalny jednej czesci widet przy
maksymalnym przesunieciu $rodka ciezkosci tadunku (3). Catkowity udzwig
urzadzenia dodatkowego jest wynikiem przemnozenia udzwigu jednej czesci widet
przez ich liczbe (jesli sg zainstalowane) i okresla maksymalny udzwig urzadzenia
dodatkowego.

» UdZzwig maksymalny jest podany w odpowiedniej tabeli udzwigu. Patrz “Zatwierdzone
urzqdzenia dodatkowe” na str. 5-1.

+ Jesli udzwig przenosnika rézni sie od udzwigu widet lub urzadzenia dodatkowego,
jako udzwig catkowity przyjmuje sie mniejsza wartos¢.

W réznych konfiguracjach maszyny nalezy stosowac wtasciwe tabele udzwigu w celu
okreslenia udzwigu catkowitego. Podnoszenie i ustawianie tadunku moze wymagac
zastosowania kilku tabel udzwigu na podstawie danej konfiguracji maszyny.

Poza widtami zblokowanymi widly wszystkich typéw powinny by¢ uzywane w
dopasowanych parach; widly zblokowane nalezy stosowac¢ w dobranych zestawach.

A OSTRZEZENIE

Nigdy nie nalezy uzywac urzadzern dodatkowych bez uprzedniego umieszczenia w
przenosniku teleskopowym zatwierdzonej przez producenta tabeli udzwigu.
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Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

5.5 KORZYSTANIE Z TABELI UDZWIGU

Aby prawidtowo postugiwac sie tabelg udzwigu (patrz str. 5-7), operator musi najpierw
okresli¢ ponizsze parametry i/lub dysponowac wymienionymi elementami:

1. Zatwierdzone urzadzenie dodatkowe. Patrz “Zatwierdzone urzqdzenia dodatkowe” na
str. 5-1.

2. Wiasciwa tabela (tabele) udzwigu.
3. Ciezar podnoszonego tadunku.
4. Informacje o miejscu ustawienia tadunku:

a. WYSOKOSC miejsca roztadunku.
b. ODLEGLOSC od przednich opon przeno$nika w miejscu roztadunku.
5. Linia okreslajaca wysokos¢ w tabeli udzwigu, odpowiednia do odlegtosci.
6. Liczba w obszarze obcigzenia, w miejscu przeciecia dwdch linii, okresla maksymalny

udzwig dla danej operacji podnoszenia. Jesli linie przecinajg sie miedzy obszarami
obcigzenia, nalezy wybra¢ mniejsza wartosc.

Liczba w obszarze obcigzenia musi by¢ réwna lub wieksza od ciezaru podnoszonego
tadunku. Nalezy okresli¢ granice obszaru obciagzenia w tabeli udzwigu i stosowa¢ sie do
tych wartosci granicznych.

Potozenie wskaznikow obciazenia

WSKAZNIK KATA

WSKAZNIK KATA ‘:vvﬁ('f\‘;:\l’\::é‘)‘
TABLICZKA WYSIEGNIKA
IDENTYFIKACYJNA (O ILE ZNAJDUJE SIE
NA WYPOSAZENIU)
URZADZENIA
DODATKOWEGO

‘ / X\ P8z
X\ /] R = i}
, \ \
—_— WSKAZNIK N & N
WYSUNIECIA OE0640
WYSIEGNIKA
WYTLOCZONY
CIEZAR WIDEL
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Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

Przyktadowa tabela udzwigu (CE)

Przedstawiona tabela

udzwigu moze by¢
stosowana TYLKO dla tego

Kat wysiegnika modelu.
Model przenosnika jest

zaznaczony na
wysiegniku lub podwoziu.
Model XXXX jest uzyty
tylko do celow

s

Xxx 65_1 b demonstracyjnych.
O T XXXXxx MAX
— 500
Xx //ﬂ%
=XXX xx.

MAX

Typ, masa i wymiary
urzadzenia dodatkowego
musza byc rowne
przedstawionym
wartosciom lub mniejsze.

Wskaznik
wysunigcia
wysiegnika (tuk)

Wartos¢ srodka
ciezkosci musi by¢
réwna
przedstawionej
wartosci lub
mniejsza.

cigzar, jaki mozna bezpiecznie podniesc.
XXXXXXXXXX Rev X XX XXXXXXXX-XXKXXXX

OE2210

Wskazéwka: Ta tabela udzwigu jest jedynie tabelq przyktadowq! NIE NALEZY stosowac tej
tabeli, lecz tabele umieszczong w kabinie operatora.

A OSTRZEZENIE

ZAGROZENIE PRZEWROCENIEM. Wszystkie obcigzenia podane w tabeli udzwigu
znamionowego odnoszg sie do maszyny w dobrym stanie technicznym, ustawionej na
twardym podtozu, z wypoziomowana ramg (patrz str.4-9 lub 4-12), z widtami
potozonymi réwno na wozku, z tadunkiem wysrodkowanym na widtach, z zatozonymi
oponami o odpowiednich wymiarach i wifasciwym ci$nieniu powietrza oraz z
przenosnikiem teleskopowym w dobrym stanie technicznym.
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Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

Przyktadowa tabela udzwigu (AUS)

Przedstawiona tabela

udzwigu moze by¢

stosowana TYLKO dla tego
Kat wysiegnika modelu.
Model przenosnika jest

zaznaczony ha
wysiegniku lub podwoziu.
Model XXXX jest uzyty
tylko do celow
XXX — 1P demonstracyjnych.

s

XXXXxx MAX

//M+§

=XXX xx.
MAX

Typ, masa i wymiary
urzadzenia dodatkowego
musza byc réowne
przedstawionym

Wskaznik
wysunigcia
wysiegnika (tuk)

Wartos¢ srodka
ciezkosci musi by¢
réwna
przedstawionej
wartosci lub
mniejsza.

jaki mozna bezpiecznie podnies¢.
g XXXXXXXXXX Rev X XX XXXX:XKXX-XX:XXXX

OE2210

Wskazéwka: Ta tabela udzwigu jest jedynie tabelq przyktadowq! NIE NALEZY stosowac tej
tabeli, lecz tabele umieszczonqg w kabinie operatora.

A OSTRZEZENIE

ZAGROZENIE PRZEWROCENIEM. Wszystkie obcigzenia podane w tabeli udzwigu
znamionowego odnosza sie do maszyny w dobrym stanie technicznym, ustawionej na
twardym podtozu, z wypoziomowana ramg (patrz str.4-9 lub 4-12), z widtami
potozonymi réwno na woézku, z tadunkiem wysrodkowanym na widtach, z zatozonymi
oponami o odpowiednich wymiarach i wtasciwym cisnieniu powietrza oraz z
przenosnikiem teleskopowym w dobrym stanie technicznym.

5-8 31211416



Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

TRAVELING (PICK & CARRY)

REQUIRES FIRM SURFACE WITH

LOAD ON FORKS
MAX TRAVEL WITH RATED LOAD XXKM/H,
BOOM FULLY RETRACTED.

Informacje na temat
jazdy

LIFTING (STATIONARY)
REQUIRES FIRM SURFAGE WITH LOAD ON FORKS.

Informacje na temat
podnoszenia

SPECIFICATIONS FOR SAFE USE
1. TYRE SIZES:
= XX XX (XXXXX) XX PSI/ XX BAR

. - XX XX (XXXXX) XX PSI/ XX BAR
Instrukqe - XX XX (XXXXX) XX PSI /XX BAR
- XX XX (XXXXX) XX PSI/ XX BAR

i 2. IN SERVICE WIND SPEED:
bezpiecznego IN SERVICE WIND

)
; f 3. GROUND CONDITIONS:
uzytkowanla - FIRM SURFACES FOR BOTH LIFTING
AND TRAVELING.
- SLOPE AND LOAD LISTED ABOVE FOR
BOTH CONFIGURATIONS.
4. STANDARD USED: XX XXXXXXXX XXXXXXXXXXX

OE0770

Wskazéwka: Ta tabela udzwigu jest jedynie tabelq przyktadowq! NIE NALEZY stosowac tej
tabeli, lecz tabele umieszczong w kabinie operatora.
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Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy
Przykiad

Podwykonawca posiada model xxxx przenosnika teleskopowego z widtami.
Podwykonawca wie, ze dane urzadzenie dodatkowe moze by¢ uzywane w tym modelu,
poniewaz:

« Typ, masa, wymiary i srodek ciezkosci urzadzenia dodatkowego musza odpowiadac
danym urzadzenia dodatkowego zamieszczonym w tabeli udZzwigu.

« W tabeli udzwigu wyraznie zaznaczono dane dla modelu xxxx i odpowiada ona
uzywanej konfiguracji maszyny.

Ponizej przedstawiono przyktady réznych warunkéw pracy, jakie moga wystapié, oraz
informacje o tym, w jakich sytuacjach mozna podnosi¢ okreslone fadunki.

Ciezar tadunku Odlegtos¢ Wysokos¢ Mozna podnies¢
1 1250kg (2755 1b) 4,0m(13.1ft) 3,5m(11.5ft) Tak
2 750kg (1653 1b) 6,0m (19.7 ft) 9,0m (29.5ft) NIE
3 2500kg (55121b) 2,0m (6.6 ft) 6,5m(21.3ft) Tak
4 3000kg (6614 1b) 1,5m (4.9ft) 10,5m (34.4ft) NIE

O
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Wskazéwka: Ta tabela udzwigu jest jedynie tabelq przyktadowgq! NIE NALEZY stosowac tej
tabeli, lecz tabele umieszczonqg w kabinie operatora.
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Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

5.6 MONTAZ URZADZENIA DODATKOWEGO

Szybkozlaczka
MECHANICZNA
HYDRAULICZNA
1

5 OE0350
1. Urzqdzenie dodatkowe
2. Wgtebienie na sworzen urzqdzenia dodatkowego
3. Sworzen urzqdzenia dodatkowego
4. Sworzen ustalajqcy (szybkoztaczka mechaniczna)
5. Sworzen blokujqcy
6. Zlgczka (sterowanie przechytem urzadzenia dodatkowego z kabiny; szczegétowe

informacje — patrz str. 3-27)

A OSTRZEZENIE

ZAGROZENIE ZMIAZDZENIEM. Nalezy zawsze sprawdza¢, czy wézek lub urzadzenie
dodatkowe jest prawidtowo ustawione na wysiegniku i zabezpieczone sworzniem
blokujacym oraz ustalajgcym. Niewtasciwe zamocowanie moze doprowadzi¢ do
przypadkowego odpiecia wézka/urzadzenia dodatkowego/tadunku.
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Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

Ztaczka mechaniczna

Niniejsza procedura montazu moze by¢ wykonana przez jedng osobe. Przed
opuszczeniem kabiny wykonaj “Procedure wytqczania” str. 4-7.

1. Przesun ztaczke w przéd, aby zapewnic
odpowiednig ilo$¢ miejsca. Upewnij sie, ze
sworzen blokujacy i ustalajacy sa wyjete.

2. Dopasuj sworzen do wgtebienia w urzadzeniu
dodatkowym. Lekko unies$ wysiegnik, aby
umiesci¢ sworzen we wgtebieniu.

3. Przesun zlaczke do tytu, aby podtaczy¢ osprzet.

4. Zatéz sworzen blokujacy i zamocuj kotkiem
ustalajacym.

OE0390

5. Jesdli zamontowane jest urzadzenie dodatkowe, podtacz przewody dodatkowego
ukfadu hydraulicznego. Patrz “Szybkoztgczka JD” na str. 5-14.

5-12 31211416



Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

Ztaczka hydrauliczna

Niniejsza procedura montazu moze by¢ wykonana przez jedng osobe.

1. Przesun ztaczke w przoéd, aby zapewnic
odpowiednig ilo$¢ miejsca. Upewnij sie, ze
sworzen blokujacy jest wyjety.

2. Dopasuj sworzen do wgtebienia w urzadzeniu
dodatkowym. Lekko unie$ wysiegnik, aby umiescic¢
sworzen we wgtebieniu.

3. Przesun ztaczke do tytu, aby podtaczy¢ osprzet.

OE0380

4. Nacisnij i przytrzymaj przefacznik ztaczki
(1) na lewym panelu sterowania. W tym
samym czasie nacisnij przetacznik
przesuwny (2) w celu wtaczenia sworznia
blokujacego. Przesun przetacznik
przesuwny (2) w dét w celu wytaczenia
sworznia blokujacego.

5. Podnies wysiegnik na wysokos¢ oczu i
wzrokowo sprawdz, czy sworzen blokujacy
ztaczki przechodzi przez otwér. Jesli tak nie
jest, opus¢ urzadzenie dodatkowe na
podtozu i powtdrz krok 2.

OE0730

6. Jesli zamontowane jest urzadzenie dodatkowe, podfacz przewody dodatkowego
ukfadu hydraulicznego. Patrz “Szybkoztqczka JD” na str. 5-14.
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Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

Szybkoztaczka JD
2
1—
O
4 S OAM2280

1. Urzqdzenie dodatkowe
2. Otwor urzqdzenia dodatkowego
3. Ziqczka
4. Sworzen blokujqcy
5. Ziqczka JD (sterowanie przechytem osprzetu z kabiny; szczegétowe informacje —

patrz str. 3-27)

A OSTRZEZENIE

ZAGROZENIE ZMIAZDZENIEM. Nalezy zawsze sprawdza¢, czy wézek lub urzadzenie
dodatkowe sg prawidlowo ustawione na wysiegniku i zabezpieczone sworzniem
blokujacym. Niewtasciwe zamocowanie moze doprowadzi¢ do przypadkowego
odpiecia wézka/urzadzenia dodatkowego/tadunku.
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Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

Niniejsza procedura montazu moze by¢ wykonana przez jedna osobe.

1. Przesun ztaczke w przdd, aby zapewnic
odpowiednig ilo$¢ miejsca. Upewnij sie, ze sworzen
blokujacy jest wyjety.

2. Ustaw sworzen ztgczki w jednej linii z otworem
urzadzenia dodatkowego. Unie$ lekko wysiegnik,
aby podfaczy¢ ztaczke do otworu.

3. Przesun ztaczke do tytu, aby podtaczy¢ osprzet.

4. Nacisnij i przytrzymaj przetacznik ztaczki
(1) na lewym panelu sterowania. W tym
samym czasie nacisnij przetacznik
przesuwny (2) w celu witaczenia sworznia
blokujacego. Przesun przetacznik
przesuwny (2) w dét w celu wytaczenia
sworznia blokujacego.

7N

OE2220

5. Podnies$ wysiegnik na wysokosc¢ oczu i wzrokowo sprawdz, czy sworzen blokujacy
ztaczki przechodzi przez otwér urzadzenia dodatkowego. Jesli tak nie jest, opusc
urzadzenie dodatkowe na podtoze i powt6rz krok 2.

6. Jesli zamontowane jest urzadzenie dodatkowe, podfacz przewody dodatkowego
ukfadu hydraulicznego. Patrz “Urzgdzenie dodatkowe sterowane hydraulicznie” na
str. 5-20.
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Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

Zlaczka Manitou

OE2850

-

. Urzqdzenie dodatkowe
. Sworzen urzqdzenia dodatkowego
. Wglebienie na sworzen urzqdzenia dodatkowego

. Sworzen blokujqcy

nu A W N

. Zlqczka Manitou (sterowanie przechytem urzadzenia dodatkowego z kabiny;
szczegotowe informacje — patrz str. 3-27)

A OSTRZEZENIE

ZAGROZENIE ZMIAZDZENIEM. Nalezy zawsze sprawdza¢, czy wézek lub urzadzenie
dodatkowe sg prawidlowo ustawione na wysiegniku i zabezpieczone sworzniem
blokujagcym. Niewtasciwe zamocowanie moze doprowadzi¢ do przypadkowego
odpiecia wézka/urzadzenia dodatkowego/tadunku.
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Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

Niniejsza procedura montazu moze by¢ wykonana przez jedna osobe.

1. Przesun ztaczke w przdd, aby zapewnic I
odpowiednig ilo$¢ miejsca. Upewnij sie, ze sworzen

[l
blokujacy jest wyjety. t

2. Dopasuj sworzen do wgtebienia w urzadzeniu
dodatkowym. Lekko unies wysiegnik, aby umiescic¢
sworzen we wgtebieniu.

3. Przesun ztaczke do tytu, aby podtaczy¢ osprzet.

4. Nacisnij i przytrzymaj przetacznik ztaczki
(1) na lewym panelu sterowania. W tym
samym czasie nacisnij przetacznik
przesuwny (2) w celu witaczenia sworznia
blokujacego. Przesun przetacznik
przesuwny (2) w dét w celu wytaczenia
sworznia blokujacego.

5. Podnies wysiegnik na wysokos¢ oczu i wzrokowo sprawdz, czy sworzen blokujacy
zkaczki przechodzi przez otwér urzadzenia dodatkowego. Jesli tak nie jest, opus¢
urzadzenie dodatkowe na podtoze i powt6rz krok 2.

6. Jesli zamontowane jest urzadzenie dodatkowe, podfacz przewody dodatkowego
uktadu hydraulicznego. Patrz “Urzqdzenie dodatkowe sterowane hydraulicznie” na
str. 5-20.
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Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy
Zlaczka JCB

OE2860

-

. Urzqdzenie dodatkowe
. Waglebienie na sworzen urzqdzenia dodatkowego
. Sworzen urzqdzenia dodatkowego

. Sworzen blokujqcy

nu A W N

. Zlqczka JCB (sterowanie przechytem urzadzenia dodatkowego z kabiny;
szczegotowe informacje — patrz str. 3-27)

A OSTRZEZENIE

ZAGROZENIE ZMIAZDZENIEM. Nalezy zawsze sprawdza¢, czy wézek lub urzadzenie
dodatkowe sg prawidlowo ustawione na wysiegniku i zabezpieczone sworzniem
blokujagcym. Niewtasciwe zamocowanie moze doprowadzi¢ do przypadkowego
odpiecia wézka/urzadzenia dodatkowego/tadunku.

5-18 31211416



Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

Niniejsza procedura montazu moze by¢ wykonana przez jedna osobe.

1. Przesun ztaczke w przdd, aby zapewnic
odpowiednig ilo$¢ miejsca. Upewnij sie, ze sworzen
blokujacy jest wyjety.

2. Dopasuj sworzen do wgtebienia w urzadzeniu
dodatkowym. Lekko unies wysiegnik, aby umiescic¢
sworzen we wgtebieniu.

3. Przesun ztaczke do tytu, aby podtaczy¢ osprzet.

4. Nacisnij i przytrzymaj przetacznik ztaczki
(1) na lewym panelu sterowania. W tym
samym czasie nacisnij przetacznik
przesuwny (2) w celu witaczenia sworznia
blokujacego. Przesun przetacznik
przesuwny (2) w dét w celu wytaczenia
sworznia blokujacego.

5. Podnies wysiegnik na wysokos¢ oczu i wzrokowo sprawdz, czy sworzen blokujacy
zkaczki przechodzi przez otwér urzadzenia dodatkowego. Jesli tak nie jest, opus¢
urzadzenie dodatkowe na podtoze i powt6rz krok 2.

6. Jesli zamontowane jest urzadzenie dodatkowe, podfacz przewody dodatkowego
uktadu hydraulicznego. Patrz “Urzqdzenie dodatkowe sterowane hydraulicznie” na
str. 5-20.
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Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

Urzadzenie dodatkowe sterowane hydraulicznie

OE2230

OE0400

1. Zamontuj urzadzenie dodatkowe (patrz str. 5-11).
2. Opusc¢ urzadzenie dodatkowe na podtoze.

3. Nacisnij i przytrzymaj dodatkowy przefgcznik rozprezania (1) na prawym panelu
sterowania przez trzy sekundy, zredukowac cisnienie w obu ztgczach
dodatkowych (2).

4. Wykonaj procedure “Procedura wytgczania” na str. 4-7.

5. Podtacz przewody urzadzenia dodatkowego do obydwu ztaczy dodatkowych.
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Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

5.7 REGULACJA/PRZESUWANIE WIDEL

Widty moga by¢ ustawione w réznych miejscach na woézku. W celu zmiany potozenia
widet mozna uzy¢ dwéch réznych metod, w zaleznosci od konstrukcji wézka.

Wskazowka: Natéz cienkq warstwe odpowiedniego smaru, utatwiajgcego przesuniecie widet.
Aby przesunac¢ widty:

1. Upewnij sie, ze urzadzenie dodatkowe jest prawidtowo zamocowane. Patrz “Montaz
urzqdzenia dodatkowego” na str. 5-11.

2. Poluzuj srube mocujaca widty, o ile znajduje sie na wyposazeniu.

3. Podnies$ urzadzenie dodatkowe na wysokosc ok. 1,5 m (5 ft) i przechyl wozek do
przodu, az do zwolnienia stopy widet z urzadzenia.

4. Stan obok wozka. Aby przesuna¢ widty w kierunku srodka wézka, popchnij je przy
oku. Aby przesuna¢ widty w kierunku krawedzi wézka, popchnij je przy oku. Aby
uniknac zgniecenia, nie nalezy wktada¢ palcéw miedzy widty a konstrukcje wézka.

5. Dokre¢ srube mocujaca widty, o ile znajduje sie na wyposazeniu.
Jesli konieczne jest zdjecie belki widet:

1. Potéz widty na podtozu.

2. Poluzuj srube mocujaca widty, o ile znajduje sie na wyposazeniu.

3. Zdejmij belke widet.

4, Zmien potozenie widet.

5. Zatéz belke widet i jej mechanizm mocujacy.

6. Dokre¢ srube mocujaca widty, o ile znajduje sie na wyposazeniu.
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Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

5.8 OBSLUGA URZADZENIA DODATKOWEGO

+ Zakresy udzwigu dla danego przenosnika teleskopowego réznia sie w zaleznosci od
uzywanego urzadzenia dodatkowego.

+ W przeznaczonym na to miejscu w kabinie powinny sie znajdowa¢ (wraz z niniejsza
instrukcjg obstugi i konserwacji) osobne instrukcje obstugi osprzetu. Dodatkowa
kopia powinna znajdowac sie przy urzadzeniu dodatkowym, jesli jest ono
wyposazone w odpowiedni schowek.

Wskazoéwka: Operacje opisane w tym rozdziale dotyczq schematu dziatania manipulatora
podnosnika. Aby uzyskac informacje na temat uzywania schematu dziatania manipulatora
tadowarki, patrz str. 3-31.

USZKODZENIE SPRZETU. Niektére urzadzenia dodatkowe podczas obrotu moga sie
stykac z przednimi oponami lub konstrukcjg maszyny, kiedy wysiegnik jest wsuniety.
Nieprawidtowe uzywanie osprzetu moze doprowadzi¢ do uszkodzenia osprzetu lub
maszyny.

USZKODZENIE SPRZETU. Podczas podnoszenia tadunku nalezy unika¢ kontaktu z
konstrukcjami i przedmiotami. Nalezy zachowac¢ odstep wokét konstrukeji wysiegnika
i tadunku. Brak odstepu moze doprowadzi¢ do uszkodzenia urzadzenn dodatkowych
lub maszyny.
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Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

Woézek z widtami

Nalezy stosowac tabele udzwigu dla urzadzenia dodatkowego wézka

Aby okredli¢ udzwig maksymalny, patrz “Udzwig przenosnika
teleskopowego / urzqdzenia dodatkowego / widet” na str. 5-5.

J/
0OD0390

0OD0870

Manipulator (1) stuzy do sterowania ruchami wysiegnika.
Przetacznik przesuwny (2) stuzy do sterowania przechytem waézka.
+ Przesuniecie przetacznika przesuwnego w doét powoduje odchylenie w goére.

+ Przesuniecie przetacznika przesuwnego w goére powoduje przechylenie w dét.

Procedura montazu:

Patrz “Montaz urzqdzenia dodatkowego” na str. 5-11.

Srodki ostroznosci zapobiegajace uszkodzeniu sprzetu:

+ Nie nalezy uzywa¢ widet jako dzwigni do podwazania materiatu. Nadmierna sita
podwazania moze doprowadzi¢ do uszkodzenia widet lub maszyny.

+ Nie wolno podnosi¢ tadunkéw przymocowanych lub ztaczonych z innymi
przedmiotami.

31211416 5-23



Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

Wozek z przesuwem bocznym widet

Nalezy stosowa¢ tabele udzwigu dla wézka z przesuwem bocznym
widet

Aby okredli¢ udzwig maksymalny, patrz “Udzwig przenosnika
teleskopowego / urzqdzenia dodatkowego / widet” na str. 5-5.

0D0880 \ J
0ODO0370 0OD0420

Manipulator (1) stuzy do sterowania ruchami wysiegnika.

Przetacznik przesuwny (2) stuzy do sterowania przechytem waézka.

+ Przesuniecie przetacznika przesuwnego w doét powoduje odchylenie w goére.

+ Przesuniecie przetacznika przesuwnego w goére powoduje przechylenie w dét.

W celu ustawienia widet:
Przetacznik przesuwny (3) stuzy do sterowania ustawieniem widet.
+ Przesuniecie przetagcznika przesuwnego w dét powoduje wsuniecie widet.

+ Przesuniecie przetacznika przesuwnego w gére powoduje wysuniecie widet.
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Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

Procedura montazu:

+ Patrz “Montaz urzqdzenia dodatkowego” na str. 5-11.

A OSTRZEZENIE

ZAGROZENIE ZMIAZDZENIEM. Nie nalezy uzywa¢ funkcji obrotu do popychania ani
przeciggania obiektéw lub fadunkéw. Niezastosowanie sie do zalecenia moze
doprowadzi¢ do upadku obiektu lub fadunku.

Srodki ostroznosci zapobiegajace uszkodzeniu sprzetu

+ Nie nalezy uzywa¢ widet jako dzwigni do podwazania materiatu. Nadmierna sita
podwazania moze doprowadzi¢ do uszkodzenia widet lub maszyny.

+ Nie wolno podnosi¢ tadunkéw przymocowanych lub ztaczonych z innymi
przedmiotami.
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Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

Woézek obrotowy z przechytlem bocznym i wézek z mechanizmem
obrotu widet

Z;ﬂ\ Nalezy stosowac odpowiednia tabele udzwigu wézka obrotowego z
\‘\ przechytem bocznym lub wézka z mechanizmem obrotu widet.
\ Aby okredli¢ udzwig maksymalny, patrz “UdZwig przenosnika
/\ teleskopowego / urzqdzenia dodatkowego / widet” na str. 5-5.
OAL1550

0OD0370 OE0590

Manipulator (1) stuzy do sterowania ruchami wysiegnika.
Przetacznik przesuwny (2) stuzy do sterowania przechytem waézka.
+ Przesuniecie przetacznika przesuwnego w dét powoduje odchylenie w goére.

+ Przesuniecie przetacznika przesuwnego w gére powoduje przechylenie w dét.

Aby obrdci¢:
Przetacznik przesuwny (3) stuzy do sterowania obrotem woézka.
+ Przesuniecie przetagcznika przesuwnego w dét powoduje obrét w lewo.

+ Przesuniecie przetacznika przesuwnego w gére powoduje obrét w prawo.
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Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

Procedura montazu:

+ Patrz “Montaz urzqdzenia dodatkowego” na str. 5-11.

A OSTRZEZENIE

ZAGROZENIE ZMIAZDZENIEM. Nie nalezy uzywa¢ funkcji obrotu do popychania ani
przeciggania obiektéw lub fadunkéw. Niezastosowanie sie do zalecenia moze
doprowadzi¢ do upadku obiektu lub fadunku.

Srodki ostroznosci zapobiegajace uszkodzeniu sprzetu

+ Nie nalezy uzywa¢ widet jako dzwigni do podwazania materiatu. Nadmierna sita
podwazania moze doprowadzi¢ do uszkodzenia widet lub maszyny.

+ Nie wolno podnosi¢ tadunkéw przymocowanych lub ztaczonych z innymi
przedmiotami.
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Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

Wozek z przesuwem bocznym

Nalezy stosowac tabele udzwigu dla wézka z przesuwem bocznym

Aby okredli¢ udzwig maksymalny, patrz “Udzwig przenosnika
teleskopowego / urzqdzenia dodatkowego / widet” na str. 5-5.

=
1©
N 7

0D0370 0D0380

Manipulator (1) stuzy do sterowania ruchami wysiegnika.
Przetacznik przesuwny (2) stuzy do sterowania przechytem waézka.
+ Przesuniecie przetacznika przesuwnego w doét powoduje odchylenie w goére.

+ Przesuniecie przetacznika przesuwnego w gére powoduje przechylenie w dét.

W celu przesuwu:
Przetacznik przesuwny (3) stuzy do sterowania bocznym przesuwem waézka.
+ Przesuniecie przetacznika przesuwnego w doét powoduje przesuniecie widet w prawo.

+ Przesuniecie przetagcznika przesuwnego w gére powoduje przesuniecie widet w lewo.
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Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

Procedura montazu:

+ Patrz “Montaz urzqdzenia dodatkowego” na str. 5-11.

A OSTRZEZENIE

ZAGROZENIE ZMIAZDZENIEM. Nie nalezy uzywac funkcji bocznego przesuwu w celu
popychania lub przeciggania obiektéw lub tadunkéw. Niezastosowanie sie do
zalecenia moze doprowadzi¢ do upadku obiektu lub tadunku.

Srodki ostroznosci zapobiegajace uszkodzeniu sprzetu:

+ Nie nalezy uzywa¢ widet jako dzwigni do podwazania materiatu. Nadmierna sita
podwazania moze doprowadzi¢ do uszkodzenia widet lub maszyny.

+ Nie wolno podnosi¢ tadunkéw przymocowanych lub ztaczonych z innymi
przedmiotami.
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Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

Przediuzenia widet

k

Aby okredli¢ udzwig maksymalny, patrz “UdZwig przenosnika teleskopowego / urzqdzenia
dodatkowego / widet” na str.5-5. UdZzwig maksymalny woézka z zainstalowanymi
przedtuzeniami widet moze by¢ ograniczony do wartosci wskazanej na widtach. Jesli
przekroczony jest udzwig przedtuzenia widel, nalezy skontaktowac sie z lokalnym
przedstawicielem firmy Caterpillar, aby otrzymac¢ widty lub przediuzenia widet o
wiasciwym udzwigu i dtugosci.

Nalezy stosowac tabele udzwigu dla urzadzenia dodatkowego wézka

N
J

J/
0OD0390

Gemes

0D0370 0Dos70
Manipulator (1) stuzy do sterowania ruchami wysiegnika.
Przetacznik przesuwny (2) stuzy do sterowania przechytem waézka.

+ Przesuniecie przetacznika przesuwnego w dét powoduje odchylenie w goére.

+ Przesuniecie przetagcznika przesuwnego w gére powoduje przechylenie w doét.
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Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

Procedura montazu:

+ Upewnij sie, ze wodzek jest prawidtowo zamocowany. Patrz “Montaz urzqdzenia
dodatkowego” na str. 5-11.

« Upewnij sie, ze dtugos¢ oraz przekréj poprzeczny gtéwnego ramienia widet sa réwne
lub przekraczaja parametry wyttoczone na przedtuzeniach widet.

+ Zamocuj przedtuzenia widet, wsuwajac je na gtéwna czes¢ widel, i zatéz sworzen
ustalajacy za ich pionowym trzonem.

Obstuga:
+ Ciezka czes¢ tadunku musi spoczywac na oparciu wézka.
+ Nie nalezy umieszczac $rodka ciezkosci tadunku przed koncéwka widet.

+ Nie nalezy podnosi¢ tadunku ani podwaza¢ materiatow koricéwka przedtuzenia widet.

31211416 5-31



Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

Chwytak do rur

Nalezy stosowac tabele udzwigu dla urzadzenia dodatkowego
chwytaka do rur.

Aby okredli¢ udzwig maksymalny, patrz “UdZwig przenosnika
teleskopowego / urzqdzenia dodatkowego / widet” na str. 5-5.

) e A e )

®
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0OD0370 0D1650

Manipulator (1) stuzy do sterowania ruchami wysiegnika.
Przetacznik przesuwny (2) stuzy do sterowania przechytem chwytaka do rur.
+ Przesuniecie przetacznika przesuwnego w doét powoduje odchylenie w gore.

+ Przesuniecie przetacznika przesuwnego w goére powoduje przechylenie w dét.

Aby otworzy¢/zamknac¢ chwytak do rur:

Przetacznik przesuwny (3) stuzy do sterowania otwieraniem/zamykaniem chwytaka do
rur.

+ Przesuniecie przetacznika przesuwnego w dét powoduje zamkniecie chwytaka.

+ Przesuniecie przetacznika przesuwnego w dét powoduje otwarcie chwytaka.
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Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

Procedura montazu:

Patrz “Montaz urzqdzenia dodatkowego” na str. 5-11.

Obstuga:

Podnie$ lub opus¢ wysiegnik na odpowiednig wysokos$¢, a nastepnie otwérz chwytak
do rur w celu przygotowania go do zatadowania materiatu.

Ustaw przenosnik teleskopowy przodem do materiatu na jego srodku.

Powoli i ostroznie podjedz do materiatu w celu jego zatadowania. Do zatadunku
materiatu moze by¢ konieczne wysuniecie wysiegnika.

Wysrodkuj tadunek na widtach, odchyl widly w gére na wysokos¢ wystarczajacg do
utrzymania tadunku, zamknij chwytak do rur i wycofaj przenosnik.

Jazda powinna przebiega¢ zgodnie z wymaganiami, ktére przedstawia Rozdziat 1 —
Ogdlne zasady bezpiecznego uzytkowania.

Otworz chwytak do rur i wytaduj materiat z widet.

Srodki ostroznosci zapobiegajace uszkodzeniu sprzetu

Podczas operowania — z wyjatkiem podnoszenia lub roztadunku fadunku —
wysiegnik powinien by¢ catkowicie wsuniety.

Nie nalezy uzywa¢ widet jako dzwigni do podwazania materiatu. Nadmierna sita
podwazania moze doprowadzi¢ do uszkodzenia widet lub maszyny.

Nie nalezy uzywa¢ chwytaka do rur jako dzwigni do podwazania materiatu.
Nadmierna sita podwazania moze doprowadzi¢ do uszkodzenia chwytaka do rur lub
maszyny.

Nie wolno tadowa¢ materiatu, ktéry jest twardy lub zamarzniety. Moze to
spowodowac powazne uszkodzenie ztaczki lub konstrukcji maszyny.

Nie wolno podnosi¢ tadunkéw przymocowanych lub ztaczonych z innymi
przedmiotami.
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Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

Bela z podwdjnymi zebami

Nalezy stosowac tabele udzwigu dla beli z podwdjnymi zebami.

Aby okredli¢ udzwig maksymalny, patrz “Udzwig przenosnika
teleskopowego / urzqdzenia dodatkowego / widet” na str. 5-5.
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Manipulator (1) stuzy do sterowania ruchami wysiegnika.
Przetacznik przesuwny (2) stuzy do sterowania przechytem waézka.
+ Przesuniecie przetacznika przesuwnego w doét powoduje odchylenie w gore.

+ Przesuniecie przetacznika przesuwnego w gére powoduje przechylenie w doét.

Procedura montazu:

Patrz “Montaz urzqdzenia dodatkowego” na str. 5-11.

Srodki ostroznosci zapobiegajace uszkodzeniu sprzetu:

+ Nie nalezy uzywa¢ widet jako dzwigni do podwazania materiatu. Nadmierna sita
podwazania moze doprowadzi¢ do uszkodzenia widet lub maszyny.

« Nie wolno podnosi¢ tadunkéw przymocowanych lub ztaczonych z innymi
przedmiotami.
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Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

Te strone celowo pozostawiono pusta.
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Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

Widly do przenoszenia bel

Nalezy stosowac tabele udzwigu widet do przenoszenia bel

Aby okredli¢ udzwig maksymalny, patrz “Udzwig przenosnika
teleskopowego / urzqdzenia dodatkowego / widet” na str. 5-5.

OE0620 OE0630

Manipulator (1) stuzy do sterowania ruchami wysiegnika.
Przetacznik przesuwny (2) stuzy do sterowania przechytem widet do przenoszenia bel.

+ Przesuniecie przetacznika przesuwnego w dét powoduje odchylenie w goére.

+ Przesuniecie przetacznika przesuwnego w gére powoduje przechylenie w dét.

W celu otwarcia/zamkniecia widet do przenoszenia bel:

Przetacznik przesuwny (3) stuzy do sterowania otwieraniem/zamykaniem widet do
przenoszenia bel.

+ Przesuniecie przetacznika przesuwnego w dét powoduje otwarcie widet do
przenoszenia bel.

+ Przesuniecie przelacznika przesuwnego w goére powoduje zamkniecie widet do
przenoszenia bel.
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Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

Procedura montazu:

Patrz “Montaz urzqdzenia dodatkowego” na str. 5-11.

Obstuga:

+ Jazda powinna przebiegac zgodnie z wymaganiami, ktére przedstawia Rozdziat 1 —
Ogdlne zasady bezpiecznego uzytkowania.

Srodki ostroznosci zapobiegajace uszkodzeniu sprzetu

+ Nie nalezy uzywac widet do przenoszenia bel jako dzwigni do podwazania materiatu.
Moze to spowodowac uszkodzenie maszyny lub widet do przenoszenia bel.

+ Nie wolno tadowa¢ materiatu, ktéry jest twardy lub zamarzniety. Moze to
spowodowac powazne uszkodzenie ztaczki lub konstrukgcji maszyny.
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Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

Czerpak
Nalezy stosowac tabele udzwigu wiasciwa dla czerpaka
Aby okredli¢ udzwig maksymalny, patrz “Udzwig przenosnika
teleskopowego / urzqdzenia dodatkowego / widet” na str. 5-5.
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Manipulator (1) stuzy do sterowania ruchami wysiegnika.
Przetacznik przesuwny (2) stuzy do sterowania przechytem czerpaka.
+ Przesuniecie przetacznika przesuwnego w doét powoduje odchylenie w gore.

+ Przesuniecie przetacznika przesuwnego w goére powoduje przechylenie w dét.
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Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

Procedura montazu:

Patrz “Montaz urzqdzenia dodatkowego” na str. 5-11.

Obstuga:

Podnies$ lub opus¢ wysiegnik na odpowiedniag wysokos¢, aby zatadowaé materiat ze
sktadu.

Ustaw przenosnik teleskopowy przodem do sktadu, a nastepnie powoli i ostroznie
podjedz, wsuwajac czerpak w materiat.

Odchyl czerpak w gére na wysokos$¢ wystarczajacg do utrzymania tadunku i wycofania
przenosnika.

Jazda powinna przebiega¢ zgodnie z wymaganiami, ktére przedstawia Rozdziat 1 —
Ogodlne zasady bezpiecznego uzytkowania.

Przechyl czerpak w dot, aby zrzuci¢ fadunek.

Srodki ostroznosci zapobiegajace uszkodzeniu sprzetu

Podczas operowania czerpakiem, z wyjatkiem podnoszenia lub opuszczania tadunku,
wysiegnik powinien by¢ catkowicie wsuniety.

Nie nalezy tadowa¢ czerpaka bokiem. Materiat powinien by¢ réwnomiernie roztozony
w czerpaku. Tabele udzwigu czerpaka odnosza sie do tadunkéw roztozonych
rébwnomiernie.

Nie nalezy uzywac¢ czerpaka jako dZzwigni do podwazania materiatu. Nadmierna sita
podwazania moze doprowadzi¢ do uszkodzenia czerpaka lub maszyny.

Nie wolno fadowa¢ materiatu, ktéry jest twardy lub zamarzniety. Moze to
spowodowac powazne uszkodzenie ztaczki lub konstrukgcji maszyny.

Nie nalezy uzywac czerpaka do wyciggania materiatu lub obiektéw. Moze to
spowodowa¢ powazne uszkodzenie ztaczki i kabli/tancuchéw stuzacych do
wysuwania.
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Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

Czerpak uniwersalny

Nalezy korzysta¢ z odpowiedniej tabeli udzwigu czerpaka
uniwersalnego.

Aby okredli¢ udzwig maksymalny, patrz “UdZwig przenosnika
teleskopowego / urzqdzenia dodatkowego / widet” na str. 5-5.

=] «o> <]

@\Q

0OD0460 OE0540

Manipulator (1) stuzy do sterowania ruchami wysiegnika.
Przetacznik przesuwny (2) stuzy do sterowania przechytem czerpaka.
+ Przesuniecie przetacznika przesuwnego w dét powoduje odchylenie w goére.

+ Przesuniecie przetacznika przesuwnego w gére powoduje przechylenie w dét.

Aby otworzyé¢/zamkna¢ czerpak:

Pomocniczy hydrauliczny przetacznik przesuwny urzadzenia dodatkowego (3) stuzy do
otwierania/zamykania czerpaka.

+ Przesuniecie przetacznika przesuwnego w dét powoduje zamkniecie czerpaka.

+ Przesuniecie przetacznika przesuwnego w dét powoduje otwarcie czerpaka.
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Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

Procedura montazu:

Patrz “Montaz urzqdzenia dodatkowego” na str. 5-11.

Obstuga:

Podnies$ lub opus¢ wysiegnik na odpowiednig wysokos¢, a nastepnie zamknij czerpak,
aby zatadowac materiat ze skfadu.

Ustaw przenosnik teleskopowy przodem do sktadu, a nastepnie powoli i ostroznie
podjedz, wsuwajac czerpak w materiat.

Odchyl czerpak w gére na wysokos$¢ wystarczajacg do utrzymania tadunku i wycofania
przenosnika.

Jazda powinna przebiega¢ zgodnie z wymaganiami, ktére przedstawia Rozdziat 1 —
Ogodlne zasady bezpiecznego uzytkowania.

Otworz czerpak lub przechyl go w dét, aby zrzuci¢ tadunek.

Srodki ostroznosci zapobiegajace uszkodzeniu sprzetu

Podczas operowania czerpakiem, z wyjatkiem podnoszenia lub opuszczania tadunku,
wysiegnik powinien by¢ catkowicie wsuniety.

Nie nalezy tadowa¢ czerpaka bokiem. Materiat powinien by¢ réwnomiernie roztozony
w czerpaku. Tabele udzwigu czerpaka odnosza sie do tadunkéw roztozonych
rébwnomiernie.

Nie nalezy uzywac¢ czerpaka jako dZzwigni do podwazania materiatu. Nadmierna sita
podwazania moze doprowadzi¢ do uszkodzenia czerpaka lub maszyny.

Nie wolno fadowa¢ materiatu, ktéry jest twardy lub zamarzniety. Moze to
spowodowac powazne uszkodzenie ztaczki lub konstrukgcji maszyny.

Nie nalezy uzywac czerpaka do wyciggania materiatu lub obiektéw. Moze to
spowodowac powazne uszkodzenie ztaczki.
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Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

Czerpak chwytajacy

Nalezy stosowac tabele udzwigu dla czerpaka chwytajacego.

f?/f‘k Aby okredli¢c udzwig maksymalny, patrz “Udiwig przenosnika
\‘\‘jﬁ\ teleskopowego / urzqdzenia dodatkowego / widet” na str. 5-5.
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Manipulator (1) stuzy do sterowania ruchami wysiegnika.
Przetacznik przesuwny (2) stuzy do sterowania przechytem czerpaka chwytajacego.
+ Przesuniecie przetacznika przesuwnego w doét powoduje odchylenie w gore.

+ Przesuniecie przetacznika przesuwnego w gére powoduje przechylenie w dét.

Aby otworzy¢/zamkna¢ chwytak:
Przetacznik przesuwny (3) stuzy do sterowania otwieraniem/zamykaniem chwytaka.
+ Przesuniecie przetacznika przesuwnego w dét powoduje zamkniecie chwytaka.

+ Przesuniecie przetacznika przesuwnego w doét powoduje otwarcie chwytaka.
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Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

Procedura montazu:

Patrz “Montaz urzqdzenia dodatkowego” na str. 5-11.

Obstuga:

Podnie$ lub opus¢ wysiegnik na odpowiednig wysokos$¢, a nastepnie otwérz chwytak
w celu przygotowania go do zatadowania materiatu ze skfadu.

Ustaw przenosnik teleskopowy przodem do sktadu, a nastepnie powoli i ostroznie
podjedz, wsuwajac czerpak w materiat.

Odchyl czerpak w gére na wysokos¢ wystarczajaca do utrzymania fadunku, zamknij
chwytak i wycofaj przenosnik.

Jazda powinna przebiega¢ zgodnie z wymaganiami, ktére przedstawia Rozdziat 1 —
Ogodlne zasady bezpiecznego uzytkowania.

Otworz chwytak i przechyl czerpak w dot, aby zrzuci¢ fadunek.

Srodki ostroznosci zapobiegajace uszkodzeniu sprzetu

Podczas operowania czerpakiem, z wyjatkiem podnoszenia lub opuszczania tadunku,
wysiegnik powinien by¢ catkowicie wsuniety.

Nie nalezy tadowa¢ czerpaka bokiem. Materiat powinien by¢ réwnomiernie roztozony
w czerpaku. Tabele udzwigu czerpaka odnosza sie do tadunkéw roztozonych
rébwnomiernie.

Nie nalezy uzywac¢ czerpaka jako dZzwigni do podwazania materiatu. Nadmierna sita
podwazania moze doprowadzi¢ do uszkodzenia czerpaka lub maszyny.

Nie wolno fadowa¢ materiatu, ktéry jest twardy lub zamarzniety. Moze to
spowodowac powazne uszkodzenie ztaczki lub konstrukgcji maszyny.

Nie nalezy uzywac czerpaka do wyciggania materiatu lub obiektéw. Moze to
spowodowa¢ powazne uszkodzenie ztaczki i kabli/tancuchéw stuzacych do
wysuwania.
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Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

Chwytak do nawozu

Nalezy stosowac tabele udzwigu chwytaka do nawozu.

Aby okredli¢ udzwig maksymalny, patrz “Udzwig przenosnika
teleskopowego / urzqdzenia dodatkowego / widet” na str. 5-5.
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Manipulator (1) stuzy do sterowania ruchami wysiegnika.
Przetacznik przesuwny (2) stuzy do sterowania przechytem chwytaka do nawozu.
+ Przesuniecie przetacznika przesuwnego w doét powoduje odchylenie w gore.

+ Przesuniecie przetacznika przesuwnego w gére powoduje przechylenie w dét.

Aby otworzy¢/zamkna¢ chwytak do nawozu:

Przetacznik przesuwny (3) stuzy do sterowania otwieraniem/zamykaniem chwytaka do
nawozu.

+ Przesuniecie przetacznika przesuwnego w dét powoduje zamkniecie chwytaka.

+ Przesuniecie przetacznika przesuwnego w doét powoduje otwarcie chwytaka.
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Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

Procedura montazu:

Patrz “Montaz urzqdzenia dodatkowego” na str. 5-11.

Obstuga:

Podnies$ lub opus¢ wysiegnik na odpowiedniag wysokos¢, aby zatadowaé materiat ze
sktadu, a nastepnie otwdrz chwytak do nawozu.

Ustaw przenosnik teleskopowy przodem do sktadu, a nastepnie powoli i ostroznie
podjedz, wsuwajac chwytak do nawozu w materiat.

Odchyl chwytak do nawozu w gére na wysoko$¢ wystarczajagca do utrzymania
tadunku, zamknij chwytak i wycofaj przenosnik.

Jazda powinna przebiega¢ zgodnie z wymaganiami, ktére przedstawia Rozdziat 1 —
Ogodlne zasady bezpiecznego uzytkowania.

Otworz chwytak do nawozu i przechyl go, aby zrzuci¢ tadunek.

Srodki ostroznosci zapobiegajace uszkodzeniu sprzetu

Podczas operowania — z wyjatkiem podnoszenia lub opuszczania tadunku —
wysiegnik powinien by¢ catkowicie wsuniety.

Nie obciazaj nieréwnomiernie chwytaka do nawozu. Materiat powinien by¢
rébwnomiernie roztozony na chwytaku do nawozu. Tabele udzwigu chwytaka do
nawozu odnoszg sie do tadunkdéw roztozonych réwnomiernie.

Nie nalezy uzywac chwytaka do nawozu jako dZwigni do podwazania materiatu.
Nadmierna sita podwazania moze doprowadzi¢ do uszkodzenia chwytaka do nawozu
lub maszyny.

Nie wolno fadowaé¢ materiatu, ktéry jest twardy lub zamarzniety. Moze to
spowodowac powazne uszkodzenie ztgczki lub konstrukcji maszyny.

Nie nalezy uzywa¢ chwytaka do nawozu do wyciggania materiatu lub obiektéw. Moze
to spowodowac powazne uszkodzenie ztgczki i kabli/tancuchéw stuzacych do
wysuwania.
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Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

Widtly do obornika
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Manipulator (1) stuzy do sterowania ruchami wysiegnika.

Aby okredli¢ udzwig maksymalny,
teleskopowego / urzqdzenia dodatkowego / widet” na str. 5-5.
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Nalezy stosowac tabele udzwigu widet do obornika.

“Udzwig przenosnika
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Przetacznik przesuwny (2) stuzy do sterowania przechytem widet do obornika.

+ Przesuniecie przetacznika przesuwnego w doét powoduje odchylenie w gore.

+ Przesuniecie przetacznika przesuwnego w gére powoduje przechylenie w dét.

Aby otworzyé¢/zamkna¢ widty do obornika:

Przetacznik przesuwny (3) stuzy do sterowania otwieraniem/zamykaniem widet do

obornika.

+ Przesuniecie przetacznika przesuwnego w dét powoduje zamkniecie widet do

obornika.

+ Przesuniecie przetacznika przesuwnego w dot powoduje otwarcie widet do obornika.
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Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

Procedura montazu:

Patrz “Montaz urzqdzenia dodatkowego” na str. 5-11.

Obstuga:

Podnies$ lub opus¢ wysiegnik na odpowiedniag wysokos¢, aby zatadowaé materiat ze
sktadu, a nastepnie otwérz widty do obornika.

Ustaw przenosnik teleskopowy przodem do sktadu, a nastepnie powoli i ostroznie
podjedz, wsuwajac widty do obornika w materiat.

Odchyl widty do obornika w gére na wysokos¢ wystarczajaca do utrzymania tadunku,
zamknij widly i wycofaj przenosnik.

Jazda powinna przebiega¢ zgodnie z wymaganiami, ktére przedstawia Rozdziat 1 —
Ogodlne zasady bezpiecznego uzytkowania.

Otworz widly do obornika i przechyl je, aby zrzuci¢ fadunek.

Srodki ostroznosci zapobiegajace uszkodzeniu sprzetu

Podczas operowania — z wyjatkiem podnoszenia lub opuszczania tadunku —
wysiegnik powinien by¢ catkowicie wsuniety.

Nie obcigzaj nieréwnomiernie widet do obornika. Materiat powinien by¢
rébwnomiernie roztozony na widtach do obornika. Tabele udzwigu widet do obornika
odnosz3 sie do tadunkéw roztozonych réwnomiernie.

Nie nalezy uzywac¢ widet do obornika jako dzwigni do podwazania materiatu.
Nadmierna sita podwazania moze doprowadzi¢ do uszkodzenia widet do obornika lub
maszyny.

Nie wolno fadowaé¢ materiatu, ktéry jest twardy lub zamarzniety. Moze to
spowodowac powazne uszkodzenie ztgczki lub konstrukcji maszyny.

Nie nalezy uzywa¢ widet do obornika do wyciggania materiatu lub obiektéw. Moze to
spowodowa¢ powazne uszkodzenie ztaczki i kabli/tancuchéw stuzacych do
wysuwania.
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Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

Zamiatarka

Nalezy stosowac tabele udzwigu zamiatarki.

Aby okredli¢ udzwig maksymalny, patrz “Udzwig przenosnika
teleskopowego / urzqdzenia dodatkowego / widet” na str. 5-5.

0
4
It

=
Ho. &= b

~—_ @ (. _

OE1190 OE2000

- L -
5N
a
.

7
D

L]
-
A

'

i
-

Manipulator (1) stuzy do sterowania ruchami wysiegnika.
Przetacznik przesuwny (2) stuzy do sterowania przechytem zamiatarki.
+ Przesuniecie przetacznika przesuwnego w doét powoduje odchylenie w gore.

+ Przesuniecie przetacznika przesuwnego w gére powoduje przechylenie w dét.

Aby sterowac zamiatarka:
Przetacznik przesuwny (3) stuzy do sterowania zamiatarka.

+ Przesuniecie przefacznika przesuwnego w doét powoduje zamkniecie zbiornika i
wigczenie szczotek zamiatarki.

+ Przesuniecie przetacznika przesuwnego w doét powoduje otwarcie zbiornika.
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Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

Aby wiaczyé/wylaczyc ciagta prace szczotek zamiatarki:

+ Przy skrzyni biegéw ustawionej w potozeniu neutralnym nacisnij i przytrzymaj
przetacznik pracy ciagtej dodatkowych uktadéw hydraulicznych na panelu sterowania
lewej tablicy rozdzielczej.

+ Przesuniecie przefacznika przesuwnego (3) w dét powoduje wiaczenie szczotek
zamiatarki.

« Zwolnij przetacznik pracy ciagtej dodatkowych uktadéw hydraulicznych (3), aby
wiaczyc ciagglg prace szczotek zamiatarki.

« Aby wiaczy¢ ciagta prace szczotek zamiatarki, nacisnij ponownie przetacznik pracy
ciagtej dodatkowych uktadéw hydraulicznych.

Procedura montazu:

« Patrz “Montaz urzqdzenia dodatkowego” na str. 5-11.

A OSTRZEZENIE

ZAGROZENIE ZMIAZDZENIEM. Usuhn duze obiekty znajdujagce sie na $ciezce
zamiatarki przed rozpoczeciem pracy. Niespetnienie tego wymagania moze
spowodowac wyrzucenie przedmiotu przez zamiatarke.

Obstuga:

+ Umies¢ zamiatarke na pfaskim obszarze. Catkowicie wsun i obniz wysiegnik, az
wszystkie trzy kota zamiatarki beda sie stykac z podtozem.

+ Uzywajac wskaznika wysokosci i kata na zamiatarce, ustaw wysrodkowang i na wpét
uniesiong pozycje w celu uzyskania najlepszego dziatania zamiatarki.

+ Obstuga przetagcznika przesuwnego (3) powoduje wigczenie szczotek zamiatarki.
« Zamiataj wezsza $ciezke niz szeroko$¢ zamiatarki.

+ Jazda powinna przebiega¢ zgodnie z wymaganiami, ktére przedstawia Rozdziat 1 —
Ogodlne zasady bezpiecznego uzytkowania.

+ Aby opréznic zbiornik, podnie$ zamiatarke nad wybrane miejsce zrzutu, zapewniajac
odpowiednig odlegtos¢. Obstuga przetacznika przesuwnego (3) powoduje otwarcie
zbiornika, umozliwiajac usuniecie zawartosci. Zamknij zbiornik po usunieciu catej
zawartosci.
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Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

Srodki ostroznosci zapobiegajace uszkodzeniu sprzetu

+ Podczas operowania — z wyjatkiem oprézniania zbiornika — wysiegnik powinien by¢
catkowicie wsuniety.

+ Unikaj zbyt duzego nacisku na szczotki podczas zamiatania.

+ Nie przechowuj zamiatarki z obcigzonymi szczotkami. Umie$¢ ja na blokach lub
podstawie do przechowywania.

5-50 31211416



Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

Nalezy stosowac tabele udzwigu $widra.

Aby okredli¢ udzwig maksymalny, patrz “Udzwig przenosnika
teleskopowego / urzqdzenia dodatkowego / widet” na str. 5-5.
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Manipulator (1) stuzy do sterowania ruchami wysiegnika.
Przetacznik przesuwny (2) stuzy do sterowania przechytem swidra.
+ Przesuniecie przetacznika przesuwnego w doét powoduje odchylenie w goére.

+ Przesuniecie przetacznika przesuwnego w gére powoduje przechylenie w dét.

Aby sterowac wierttem swidra:
Przetacznik przesuwny (3) stuzy do sterowania obrotem wiertta swidra.
+ Przesuniecie przetacznika przesuwnego w dét powoduje obrét w prawo.

+ Przesuniecie przetacznika przesuwnego w gére powoduje obrét w lewo.
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Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

Procedura montazu:

Patrz “Montaz urzqdzenia dodatkowego” na str. 5-11.

Obstuga:

Jazda powinna przebiega¢ zgodnie z wymaganiami, ktére przedstawia Rozdziat 1 —
Ogédlne zasady bezpiecznego uzytkowania.

Przechyl $wider w dét, aby wiertto swidra byto prostopadte do podtoza i wézek
znajdowat sie w pozycji poziomej.

Opus¢ swider na podtoze, aby tylko punkt srodkowy wniknat w podtoze.
Obstuga przetacznika przesuwnego (3) powoduje obrét Swidra w prawo (“kopanie”).
Zwolnienie przetacznika przesuwnego (3) powoduje zatrzymanie obrotu $widra.

Wyciagnij $wider z otworu, aby usuna¢ zanieczyszczenia.

Srodki ostroznosci zapobiegajace uszkodzeniu sprzetu

Podczas jazdy swider powinien sie znajdowac w bezpiecznej pozycji transportowej,
aby zapobiec niekontrolowanym ruchom.

Zesp6t $widra nalezy transportowa¢ w mozliwie najnizszej pozycji, bardzo powoli, bez
wykonywania gwattownych ruchéw bocznych.

Nie wiaczaj obrotéw s$widra, dopdki punkt na glowicy tnacej $widra nie dotknie
podtoza.

5-52 31211416



Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

Mieszalnik czerpaka do betonu

Nalezy stosowac tabele udzwigu mieszalnika czerpaka do betonu.

Aby okredli¢ udzwig maksymalny, patrz “Udzwig przenosnika
teleskopowego / urzqdzenia dodatkowego / widet” na str. 5-5.
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Manipulator (1) stuzy do sterowania ruchami wysiegnika.
Przetacznik przesuwny (2) stuzy do sterowania przechytem czerpaka.
+ Przesuniecie przetacznika przesuwnego w doét powoduje odchylenie w goére.

+ Przesuniecie przetacznika przesuwnego w gére powoduje przechylenie w dét.

Aby sterowac mieszalnikiem:
Przetacznik przesuwny (3) stuzy do sterowania mieszalnikiem czerpaka.
+ Przesuniecie przetacznika przesuwnego w dét powoduje obrét do tytu.

+ Przesuniecie przetagcznika przesuwnego w gére powoduje obrét do przodu.
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Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

Procedura montazu:

Patrz “Montaz urzqdzenia dodatkowego” na str. 5-11.

Obstuga:

Zamknij klape czerpaka, wyréwnaj czerpak, a nastepnie catkowicie wsun i opusc
wysiegnik, aby zatadowa¢ materiat.

Materiat powinien by¢ rownomiernie roztozony w czerpaku. Tabele udZzwigu czerpaka
odnoszg sie do tadunkoéw roztozonych réwnomiernie.

Srodek ciezkosci bedzie ustawiony w zaleznosci od iloéci materiatu w czerpaku. Nalezy
zawsze stosowac sie do wskazan tabeli udzwigu.

Jazda powinna przebiega¢ zgodnie z wymaganiami, ktére przedstawia Rozdziat 1 —
Ogodlne zasady bezpiecznego uzytkowania.

Ustaw odpowiednio czerpak i otwérz klape, aby zrzuci¢ tadunek.

Srodki ostroznosci zapobiegajace uszkodzeniu sprzetu

Czerpak do betonu nalezy transportowa¢ w mozliwie najnizszej pozycji, bardzo
powoli, bez wykonywania gwattownych ruchéw bocznych.
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Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

Wysiegnik kratowy

Nalezy stosowac tabele udzwigu dla urzadzenia dodatkowego
wysiegnika kratowego

Aby okredli¢ udzwig maksymalny, patrz “Udzwig przenosnika
teleskopowego / urzqdzenia dodatkowego / widet” na str. 5-5.

tadunki nalezy zawieszac zgodnie z wymaganiami, ktére przedstawia Rozdziat 1 —
0Ogoélne zasady bezpiecznego uzytkowania.
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Manipulator (1) stuzy do sterowania ruchami wysiegnika.
Przetacznik przesuwny (2) stuzy do sterowania przechytem wysiegnika kratowego.
+ Przesuniecie przetacznika przesuwnego w dét powoduje odchylenie w goére.

+ Przesuniecie przetacznika przesuwnego w gére powoduje przechylenie w dét.

Sterowanie wyciagarka (o ile znajduje sie na wyposazeniu):
Przetacznik przesuwny (3) stuzy do sterowania przechytem zamontowanej wyciggarki.
+ Przesuniecie przetacznika przesuwnego w d6t powoduje obnizenie kabla.

+ Przesuniecie przetacznika przesuwnego w gére powoduje podniesienie kabla.
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Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

Procedury montazu

+ Patrz “Montaz urzqdzenia dodatkowego” na str. 5-11.

A OSTRZEZENIE

ZAGROZENIE ZMIAZDZENIEM. Zawsze utrzymuj co najmniej trzy nawiniecia liny
stalowej na bebnie kablowym. Niezastosowanie sie do zalecenia moze doprowadzic¢
do upadku obiektu lub tadunku.

Obstuga:

+ Ciezar olinowania nalezy uwzgledni¢ jako cze$¢ catkowitego ciezaru podnoszonego
fadunku.
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Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

Hak montowany na ztaczce

Nalezy stosowac tabele udzwigu wtasciwa dla haka montowanego na
zlaczce.

Aby okredli¢ udzwig maksymalny, patrz “Udzwig przenosnika
teleskopowego / urzqdzenia dodatkowego / widet” na str. 5-5.

tadunki nalezy zawieszac zgodnie z wymaganiami, ktére przedstawia Rozdziat 1 —
0Ogoélne zasady bezpiecznego uzytkowania.
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Manipulator (1) stuzy do sterowania ruchami wysiegnika.

Przetacznik przesuwny (2) stuzy do sterowania przechytem haka montowanego na
ztaczce.

+ Przesuniecie przetacznika przesuwnego w dét powoduje odchylenie w goére.

+ Przesuniecie przetacznika przesuwnego w goére powoduje przechylenie w dét.
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Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

Procedura montazu:

+ Patrz “Montaz urzqdzenia dodatkowego” na str. 5-11.

Obstuga:

+ Ciezar olinowania nalezy uwzgledni¢ jako cze$¢ catkowitego ciezaru podnoszonego
tadunku.
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Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

Hak montowany na widtach

Nalezy stosowac tabele udzwigu dla urzadzenia dodatkowego wézka

e \/6/% Aby okredli¢ udzwig maksymalny, patrz “Udzwig przenosnika

(/j teleskopowego / urzqdzenia dodatkowego / widet” na str. 5-5.

'\f;‘ OE2080

tadunki nalezy zawieszac zgodnie z wymaganiami, ktére przedstawia Rozdziat 1 —
0Ogoélne zasady bezpiecznego uzytkowania.
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Manipulator (1) stuzy do sterowania ruchami wysiegnika.
Przetacznik przesuwny (2) stuzy do sterowania przechytem waézka.
+ Przesuniecie przetacznika przesuwnego w doét powoduje odchylenie w goére.

+ Przesuniecie przetacznika przesuwnego w gére powoduje przechylenie w dét.
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Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

Procedura montazu:

Upewnij sie, ze wobzek jest prawidtowo zamocowany. Patrz “Montaz urzqdzenia
dodatkowego” na str. 5-11.

Zamocuj hak na widtach, wsuwajac go na gtdwna cze$¢ widet, i zatéz sworzen
ustalajacy za ich pionowym trzonem.

Obstuga:

Nalezy uzywac widet do palet lub drewna o odpowiednim udzwigu. Nie nalezy
uzywac widet do tadunkéw szesciennych i podobnych ani widet zblokowanych.

Ciezar haka montowanego na widtach wraz z olinowaniem nalezy uwzgledni¢ jako
cze$¢ catkowitego ciezaru podnoszonego tadunku.

Nie wolno uzywac haka z urzadzeniami dodatkowymi wézkéw masztéw.

Jedli hak stosowany jest w urzadzeniach dodatkowych umozliwiajacych ruch
obrotowy (np. wézkach z opcja przechytu i kotysania), nalezy wytaczy¢ dziatanie takich
funkgji.
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Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

Pojemnik na odpady montowany na widtach

Nalezy stosowa¢ tabele udzwigu dla odpowiedniego pojemnika na
odpady

Aby okredli¢ udzwig maksymalny, patrz “Udzwig przenosnika
teleskopowego / urzqdzenia dodatkowego / widet” na str. 5-5.
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Manipulator (1) stuzy do sterowania ruchami wysiegnika.
Przetacznik przesuwny (2) stuzy do sterowania przechytem pojemnika na odpady.
+ Przesuniecie przetacznika przesuwnego w doét powoduje odchylenie w goére.

+ Przesuniecie przetacznika przesuwnego w goére powoduje przechylenie w dét.

31211416 5-61



Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

Procedura montazu:

Upewnij sie, ze wobzek jest prawidtowo zamocowany. Patrz “Montaz urzqdzenia
dodatkowego” na str. 5-11.

Zamocuj pojemnik na odpady na widtach, wsuwajac go na gtéwna czes¢ widet, i zatéz
sworzen ustalajacy za ich pionowym trzonem.

Obstuga:

Podnies lub opus¢ wysiegnik na odpowiedniag wysokos¢, aby zatadowac materiat.

Jazda powinna przebiega¢ zgodnie z wymaganiami, ktére przedstawia Rozdziat 1 —
Ogédlne zasady bezpiecznego uzytkowania.

Aby otworzy¢ klape, przechyl pojemnik na odpady montowany na widtach w dét o
okoto 10 stopni i zaczep dolny zderzak o krawedz kontenera. Klapa otworzy sie i
zawartos¢ przesypie sie do kontenera.

Przechyl pojemnik na odpady montowany na widtach z powrotem do tytu, aby
zamknac¢ klape.

Nie wolno uzywac haka z urzadzeniami dodatkowymi wézkéw masztéw.

Jesli pojemnik na odpady montowany na widtach stosowany jest z urzadzeniami
dodatkowymi umozliwiajacymi ruch obrotowy (np. wézkami z opcja przechytu),
nalezy wytaczy¢ dziatanie takich funkgji.

Srodki ostroznosci zapobiegajace uszkodzeniu sprzetu

Podczas operowania pojemnikiem na odpady montowanym na widfach wysiegnik
powinien by¢ catkowicie wsuniety, z wyjatkiem podnoszenia lub zrzucania tadunku.
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Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

5.9 ZACZEPY | HAMULCE PRZYCZEPY

Maszyny moga by¢ wyposazone w zaczepy réznych typéw. O ile nie zostato to zrobione
wczesniej, zamontuj zaczep w maszynie przy uzyciu dostarczonego osprzetu
montazowego.

Maksymalny uciag przy holowaniu powinien by¢ najmniejszym z uciggéw przenosnika
teleskopowego i zaczepu. Aby uzyskac szczegdtowe informacje, patrz str. 9-13.
Wskazoéwka: Podczas holowania przyczepy nalezy dopilnowac, zeby zaczep znajdowat sie w
najnizszym potozeniu. W przypadku jazdy po nawierzchni innej niz pozioma nalezy
zmniejszy¢ predkosc i (lub) fadunek.

A OSTRZEZENIE

ZAGROZENIE ZMIAZDZENIEM. Nie zblizaj sie do obszaru miedzy maszyng i
przyczepa.
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Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

Zaczep do wyciggania

OE2870 1

Podpinanie w celu wyciagania:
1. Wyjmij sworzen zabezpieczajacy (1) i sworzen ciegta (2) z zaczepu (3).

2. Wsun sworzen do zaczepu i urzadzenia wyciggajacego. Zamocuj sworzen sworzniem
zabezpieczajacym.

Wskazoéwka: Urzqdzenia do wyciggania nie sq przeznaczone do holowania przyczepy.
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Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

Zaczep staly

Wartos¢ uciggu zaczepu

Maksymalna masa catkowita przyczepy z tadunkiem.........ccccoeecervecennee 12 000 kg (26,450 Ib)
Maksymalne obciagzenie pionowe na sprzegu zaczepu 2500 kg (5500 Ib)

OE0520

Podpinanie przyczepy do holowania:
1. Wyjmij sworzen zabezpieczajacy (1) i sworzen ciegta (2) z zaczepu (3).
2. Wyréwnaj maszyne z zaczepem holowniczym przyczepy.

3. Wsun sworzen do zaczepu i zaczepu holowniczego. Zamocuj sworzen sworzniem
zabezpieczajacym.
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Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

Zaczep sworzniowy — CUNA C (Wiochy)

Wartos¢ uciggu zaczepu

Maksymalna masa catkowita przyczepy z tadunkiem ............ccccceeecennecennee 6000 kg (13,225 Ib)
Maksymalne obcigzenie pionowe na sprzegu zaczepu..........oeeceeseeenne 1500 kg (3305 Ib)
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Podpinanie przyczepy do holowania:
1. Wyjmij sworzen zabezpieczajacy (1) i sworzen ciegta (2) z zaczepu (3).
2. Wyréwnaj maszyne z zaczepem holowniczym przyczepy.

3. Wsun sworzen do zaczepu i zaczepu holowniczego. Zamocuj sworzen sworzniem
zabezpieczajacym.

4. Jezelijest na wyposazeniu, podtacz wigzke przewoddéw przyczepy do wtyczki
przyczepy.

5. Jezeli sa na wyposazeniu, podtacz przewody hydrauliczne przyczepy do tylnych
zkaczy dodatkowych.

Regulacja wysokosci zaczepu:

1. Wyciagnij sworzen blokujacy (4) i podnies dzwignie (5), aby zwolni¢ mechanizm
blokujacy.

2. Ustaw zaczep na odpowiedniej wysokosci.

3. Opusc¢ dzwignie. Po zasprzegleniu sie mechanizmu blokujacego sworzen blokujacy
powrdci w potozenie blokady.
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Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy
Zaczep sworzniowy — CUNA D2 (Witochy)

Wartos¢ uciggu zaczepu
Maksymalna masa catkowita przyczepy z fadunkiem 12 000 kg (26,450 Ib)
Maksymalne obciagzenie pionowe na sprzegu zaczepu 2000 kg (4400 Ib)
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Podpinanie przyczepy do holowania:
1. Wyjmij sworzen zabezpieczajacy (1) i sworzen ciegta (2) z zaczepu (3).
2. Wyréwnaj maszyne z zaczepem holowniczym przyczepy.

3. Wsun sworzen do zaczepu i zaczepu holowniczego. Zamocuj sworzer sworzniem
zabezpieczajacym.

4. Jezeli jest na wyposazeniu, podtacz wigzke przewoddw przyczepy do wtyczki
przyczepy.

5. Jezeli s na wyposazeniu, podtacz przewody hydrauliczne przyczepy do tylnych
zkaczy dodatkowych.

Regulacja wysokosci zaczepu:

1. Wyciagnij sworzen blokujacy (4) i podnies dzwignie (5), aby zwolni¢ mechanizm
blokujacy.

2. Ustaw zaczep na odpowiedniej wysokosci.

3. Opusc dzwignie. Po zasprzegleniu sie mechanizmu blokujacego sworzen blokujacy
powrdci w potozenie blokady.
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Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

Zaczep sworzniowy reczny EEC

Wartos¢ uciggu zaczepu

Maksymalna masa catkowita przyczepy z fadunkiem ........ccccccvveeeeneeees 12 000 kg (26,450 Ib)
Maksymalne obcigzenie pionowe na sprzegu zaczepu.........oeeeeeeceenne 2500 kg (5500 Ib)
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Podpinanie przyczepy do holowania:
1. Wyjmij sworzen zabezpieczajacy (1) i sworzen ciegta (2) z zaczepu (3).
2. Wyréwnaj maszyne z zaczepem holowniczym przyczepy.

3. Wsun sworzen do zaczepu i zaczepu holowniczego. Zamocuj sworzen sworzniem
zabezpieczajacym.

4. Jezelijest na wyposazeniu, podtacz wigzke przewoddéw przyczepy do wtyczki
przyczepy.

5. Jezeli sa na wyposazeniu, podtacz przewody hydrauliczne przyczepy do tylnych
zkaczy dodatkowych.

Regulacja wysokosci zaczepu:

1. Wyciagnij sworzen blokujacy (4) i podnies dzwignie (5), aby zwolni¢ mechanizm
blokujacy.

2. Ustaw zaczep na odpowiedniej wysokosci.

3. Opusc¢ dzwignie. Po zasprzegleniu sie mechanizmu blokujacego sworzen blokujacy
powrdci w potozenie blokady.
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Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

Zaczep automatyczny EEC

Wartos¢ uciggu zaczepu

Maksymalna masa catkowita przyczepy z tadunkiem.........ccccoeecervecennee 12 000 kg (26,450 Ib)
Maksymalne obciagzenie pionowe na sprzegu zaczepu 2500 kg (5500 Ib)
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Podpinanie przyczepy do holowania:

1. Obracaj dzwignie (1), az sworzen (2) wsunie sie catkowicie.

2. Wyréwnaj otwor zaczepu (3) z zaczepem holowniczym przyczepy.
3. Podjedz maszyna do tytu, w kierunku przyczepy.
4

. Po zaskoczeniu stykéw zaczepu holowniczego (4) sworzen i dZzwignia zostang
zwolnione.

5. Jezeli jest na wyposazeniu, podtacz wigzke przewoddw przyczepy do wtyczki
przyczepy.

6. Jezeli s3 na wyposazeniu, podtacz przewody hydrauliczne przyczepy do tylnych
zkaczy dodatkowych.

Wskazowka: Po odtqczeniu przyczepy opusc¢ sworzeri (2) za pomocq dzwigni (5).

Regulacja wysokosci zaczepu:

1. Wyciagnij sworzen blokujacy (6) i podnie$ dzwignie (7), aby zwolni¢ mechanizm
blokujacy.

2. Ustaw zaczep na odpowiedniej wysokosci.

3. Opusc¢ dzwignie. Po zasprzegleniu sie mechanizmu blokujacego sworzen blokujacy
powrdci w potozenie blokady.
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Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

Rama karabinczykowa i automatyczny zaczep EEC

Wartos¢ uciggu zaczepu
Maksymalna masa catkowita przyczepy z fadunkiem ........ccccccvveeeeneeees 12 000 kg (26,450 Ib)
Maksymalne obcigzenie pionowe na sprzegu zaczepu.........oeeeeeeceenne 2500 kg (5500 Ib)

Wskazowka: Patrz str. 5-69, aby uzyskac wiecej informacji na temat zaczepu
automatycznego.

OE0600

Podpinanie przyczepy do holowania:
1. Podnie$ zaczep automatyczny (1) do najwyzszego potozenia.
2. Wyjmij sworzen zabezpieczajacy (2) i podnie$ zatrzask blokujacy (3).

3. Wsun sworzen zabezpieczajacy, aby przytrzymac zatrzask blokujacy w gérnym
potozeniu.

4. Wyréwnaj maszyne z zaczepem holowniczym przyczepy.

5. Wyjmij sworzen zabezpieczajacy i opus¢ zatrzask blokujacy. Zamocuj zatrzask
blokujacy sworzniem zabezpieczajacym.

6. Jezeli jest na wyposazeniu, podigcz wigzke przewodoéw przyczepy do wtyczki
przyczepy.

7. Jezeli sa na wyposazeniu, podtacz przewody hydrauliczne przyczepy do tylnych
zkaczy dodatkowych.
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Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

Zaczep hydrauliczny

Wartos¢ uciggu zaczepu
Maksymalna masa catkowita przyczepy z tadunkiem.........ccccoeecervecennee 12 000 kg (26,450 Ib)
Maksymalne obciagzenie pionowe na sprzegu zaczepu 2500 kg (5500 Ib)

OE0530

Podpinanie przyczepy do holowania:

1.

Nacisnij i przytrzymaj prawa strone przetacznika zaczepu hydraulicznego (1), aby
uniesc¢ stupki zabezpieczajace zaczepdw z zaczepdw zabezpieczajacych.

. Wyciagnij i przytrzymaj wyzwalacz kabla (2), aby wyciagna¢ zaczepy

zabezpieczajace. Kabel mozna wyciagna¢, gdy stupki s nizej niz zaczepy
zabezpieczajace.

. Nacisnij i przytrzymaj lewa strone przetacznika zaczepu hydraulicznego, aby opuscic¢

zaczep (3) na zadana wysokos¢.

. Cofnij maszyne, tak aby zaczep znalazt sie pod otworem zaczepu holowniczego.

. Nacisnij i przytrzymaj prawa strone przetgcznika zaczepu hydraulicznego, aby

podnies¢ zaczep az do zasprzeglenia hakdw zabezpieczajacych.

. Jezeli jest na wyposazeniu, podtacz wigzke przewoddw przyczepy do wtyczki

przyczepy (4).

. Jezeli jest na wyposazeniu, podtacz linke hamulcowa przyczepy do sprzegu

przyczepy (5). Patrz str. 5-73.
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Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy
Tylne dodatkowe uktady hydrauliczne

1. Nacisnij i przytrzymaj dodatkowy przetgcznik rozprezania (1) na prawym panelu, a
nastepnie obstuguj dzwignie tylnego dodatkowego ukfadu hydraulicznego (2), aby
zredukowac cisnienie w tylnych ztagczach dodatkowych (3).

2. Wykonaj procedure “Procedura wytqczania” na str. 4-7.

3. Podtacz przewody do ztaczy dodatkowych.
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Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

Hamulce przyczepy

CEiAUS

Oy

O

—— W

OE0551

Podtaczanie uktadu hamulcowego przyczepy:
CE i AUS
1. Upewnij sie, ze przyczepa jest prawidtowo podpieta do holowania.

2. Podtacz przewody hamulcowe przyczepy do ztagczy maszyny (1).

Wiochy
1. Upewnij sig, ze przyczepa jest prawidtowo podpieta do holowania.
2. Dzwignia powinna by¢ ustawiona w potozeniu poziomym (2).
3. Podfacz przewdd hamulcowy przyczepy do ztgcza maszyny (1).

4. Unies dzwignie do potozenia pionowego (3).
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Rozdziat 5 — Urzqdzenia dodatkowe i zaczepy

Te strone celowo pozostawiono pusta.
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Rozdziat 6 — Procedury postepowania w sytuacjach awaryjnych

ROZDZIAL 6 — PROCEDURY POSTEPOWANIA W
SYTUACJACH AWARYJNYCH

6.1

HOLOWANIE USZKODZONEGO URZADZENIA

Ponizsze informacje dotycza sytuacji, w ktorej przenosnik teleskopowy nie moze sie
poruszac z wykorzystaniem wiasnego napedu.

Przed holowaniem przenosnika nalezy zapoznac sie z ponizszymi informacjami,
opisujagcymi dostepne opcje. Nastepnie nalezy wybrac¢ odpowiednia metode.

Zamontowane na maszynie urzadzenia do wyciggania umozliwiaja zatozenie liny
holowniczej, faricucha lub holu sztywnego wytacznie w przypadku unieruchomienia
lub ugrzezniecia przenosnika teleskopowego.

Urzadzenia do wyciggania nie sg przeznaczone do holowania przyczepy po drogach.

Uktad kierowniczy umozliwia reczne sterowanie maszyna, jesli silnik lub ukfad
wspomagania nie dziata. W takim wypadku uktad kierowniczy dziata jednak powoli
i wymaga stosowania znacznie wiekszej sity.

NIE NALEZY holowa¢ przenosénika teleskopowego z tadunkiem ani takiego, ktérego
wysiegnik lub urzadzenie dodatkowe s3 podniesione na wysoko$¢ wieksza niz 1,2 m
(4 ft).

Przemieszczanie maszyny na krotkich odlegtosciach

Jesli wymagane jest przemieszczenie przenosnika jedynie na krétkim odcinku, o
dtugosci ponizej 30 m (100 ft), do holowania mozna uzy¢ pojazdu o odpowiedniej
mocy bez uprzednich specjalnych przygotowan.

Przemieszczanie maszyny na dtuzszych odlegtosciach

Wiecej informacji mozna znalez¢ w instrukgji serwisowej.

W zaleznosci od lokalnych przepisow wiasciwa instrukcja serwisowa maszyny
powinna by¢ zawsze przechowywana w kabinie homologowanych maszyn.

Jesli nie mozna zastosowac zadnej z powyzszych metod, nalezy skontaktowac sie z
lokalnym przedstawicielem firmy Caterpillar.
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Rozdziat 6 — Procedury postepowania w sytuacjach awaryjnych

6.2 AWARYJNE OPUSZCZANIE WYSIEGNIKA

W przypadku catkowitej utraty mocy silnika lub awarii pompy hydraulicznej przy
podniesionym tadunku nalezy odpowiednio podejs¢ do problemu i znalez¢ wihasciwe
rozwigzanie. Aby uzyska¢ szczegdtowe instrukcje, nalezy skontaktowad sie z
lokalnym przedstawicielem firmy Caterpillar.

Nalezy zabezpieczy¢ przenosnik teleskopowy, wykonujac ponizsze czynnosci:

—_

. Usun z otoczenia przenosnika osoby tam sie znajdujace.

2. Uruchom hamulec postojowy. Ustaw skrzynie biegéw w potozeniu NEUTRALNYM.
3. Zablokuj wszystkie cztery kota.

4. Odgrodz duzy obszar pod wysiegnikiem, tak by nikt tam nie wchodzit.

5

. Wiecej informacji mozna znalez¢ w instrukgji serwisowej.
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Rozdziat 6 — Procedury postepowania w sytuacjach awaryjnych

6.3 WYJSCIE AWARYJNE Z ZAMKNIETEJ KABINY

W sytuacji awaryjnej tylne okno lub prawe okno mozna uzy¢ do wyjicia z przenosnika
teleskopowego, jesli nie mozna skorzystac z drzwi kabiny.

Jesli to mozliwe, catkowicie obniz wysiegnik, wytacz silnik i wyjmij kluczyk ze stacyjki
przed skorzystaniem z ktérejkolwiek z ponizszych procedur wyjscia z przenosnika
teleskopowego.

Tylne okno w kabinie

8005870C
OE0750

0z0240

1. Wyciagnij sworzen (1) z zatrzasku.

2. Catkowicie odchyl okno i wyjdz z przenosnika teleskopowego.

31211416 6-3



Rozdziat 6 — Procedury postepowania w sytuacjach awaryjnych

Tylne okno poza kabing (o ile znajduje sie na wyposazeniu)

IMPORTANT

EMERGENCY EXIT
SORTIE D'URGENCE

OE0760

0OD1250

1. Zdejmij pokretto (2) zabezpieczajace okno.

2. Catkowicie odchyl okno i wyjdz z przenosnika teleskopowego.

Okno prawe (rolnictwo)

Wskazowka: Uzyjokna prawego do wyjscia tylko wéwczas, gdy niemozliwe jest wyjscie przez
drzwi kabiny lub tylne okno.

OE2590

12

OE0560

1. Wyjmij mtotek bezpieczenstwa (3) umieszczony pod oknem prawym.

2. Uzyj miotka do rozbicia okna i wyjscia z przenosnika teleskopowego.
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Rozdziat 7 — Smarowanie i konserwacja

ROZDZIAL 7 — SMAROWANIE | KONSERWACJA

7.1 WPROWADZENIE

Zamieszczone w tym rozdziale informacje sg jedynie wskazéwkami dla operatora, jak
wykonywaé codzienng konserwacje maszyny. Produkt nalezy serwisowaé zgodnie z
harmonogramem konserwacji, przedstawionym w dalszej czesci instrukgcji.

JESLIMASZYNA JEST WYPOSAZONA W WYSWIETLACZ
WIELOFUNKCYJNY, INFORMACJE DOTYCZACE NAWIGACJI
MOZNA ZNALEZC NA STR. 3-46.

0oD1741

Tabele smarowania i konserwacji (1) zawieraja instrukcje, wedtug ktérych nalezy
postepowac, aby utrzymac produkt w dobrym stanie technicznym. Szczegdtowe
informacje wraz z instrukcjami znajdujg sie w instrukcji obstugi i konserwacji oraz
instrukcji serwisowej. Jesli maszyna jest wyposazona w wyswietlacz wielofunkcyjny,
informacje dotyczace nawigacji mozna znalez¢ na str. 3-46.

Ubrania i sprzet ochronny

+ Nalezy uzywac ubran roboczych i sprzetu ochronnego, ktére zostaty dostarczone lub
ktérych zastosowania wymagajg warunki pracy.

« NIE NALEZY zaktada¢ luznych ubran ani bizuterii — grozi to zaczepieniem o elementy
sterujgce lub ruchome czesci.

31211416 7-1



Rozdziat 7 — Smarowanie i konserwacja

7.2 INSTRUKCJE KONSERWACJI OGOLNEJ

Przed wykonaniem jakiejkolwiek czynnosci serwisowej lub konserwacyjnej nalezy
przeprowadzi¢ procedure wylaczenia przenosnika teleskopowego, patrz str.4-7,
chyba ze istnieja inne, specjalne instrukcje. Nalezy sprawdzi¢, czy przenosnik jest
wypoziomowany, co jest warunkiem prawidtowych odczytow poziomu ptyndow.

+ Przed smarowaniem wyczysci¢ wszelkie smarowniczki.

+ Po przeprowadzeniu smarowania przenosnika nalezy kilkakrotnie uruchomi¢
wszystkie funkcje w celu rozprowadzenia smaréw. Te procedure konserwacyjna
nalezy wykona¢ bez zainstalowanego urzadzenia dodatkowego.

+ Natozy¢ cienkag warstwe oleju silnikowego na wszystkie potaczenia przegubowe.

+ Podane czestotliwosci konserwacji odnoszg sie do normalnego uzytkowania i
normalnych warunkéw pracy. W przypadku uzytkowania maszyny w warunkach
specjalnych, czestotliwosci konserwacji nalezy odpowiednio dostosowac.

+ Poziom wszelkich smaréw nalezy sprawdza¢, kiedy sa zimne, za wyjatkiem ptynu
przektadniowego. Aby utatwi¢ sobie napetnianie zbiornika uktadu hydraulicznego,
nalezy uzy¢ lejka z wezem lub przewodem elastycznym.

A OSTRZEZENIE

ZAGROZENIE UCIECIEM/ZMIAZDZENIEM/OPARZENIEM. Nie nalezy wykonywaé
czynnosci serwisowych ani konserwacyjnych podczas pracy maszyny, z wyjatkiem
kontroli poziomu ptynu przektadniowego.

Wskazéwka: Wymiana jakiejkolwiek czesci w tej maszynie na innq niz autoryzowana
fabrycznie czes¢ zamienna moze mie¢ negatywny wplyw na wydajnos¢, trwatosc lub
bezpieczeristwo maszyny i spowoduje uniewaznienie gwarancji. Firma JLG zrzeka sie
odpowiedzialnosci za wszelkie roszczenia lub szkody, niezaleznie od tego, czy dotyczq one
szkéd majgtkowych, obrazen ciata lub Smierci wynikajqcych z uzycia nieautoryzowanych
czesci zamiennych.
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Rozdziat 7 — Smarowanie i konserwacja

7.3 HARMONOGRAMY CZYNNOSCI SERWISOWYCH I
KONSERWACYJNYCH

Harmonogram czynnosci konserwacyjnych — co 10 godzin i po
pierwszych 50 godzinach

co
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Rozdziat 7 — Smarowanie i konserwacja

Harmonogram czynnosci konserwacyjnych — co 50 godzin, po
pierwszych 250 godzinach i co 250 godzin

co

50z

M =] M
1Y
ed| |X
N |
armonogram Sprawdzi¢ Sprawdzic filtr Sprawdzi¢
smarowania poziom ptynu powietrza w system LSI
spryskiwacza kabinie
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7-4 31211416



Rozdziat 7 — Smarowanie i konserwacja

Harmonogram czynnosci konserwacyjnych — co 500 godzin, co 750
godzin i co 1000 godzin
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Rozdziat 7 — Smarowanie i konserwacja

Harmonogram czynnosci konserwacyjnych — co 1500 godzin, co
2000 godzin i co 3000 godzin

co
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Rozdziat 7 — Smarowanie i konserwacja

Harmonogram czynnosci konserwacyjnych — co 6000 godzin i co

12000 godzin

i

/]

©

Dodac

rozcienczalnika ptynu
chtodzacego silnika

co

60002

3lata

_EVERY_

120005

Wymieni¢ ptyn
chtodzacy silnik -
| qcy :

OE1011

Wskazoéwka: W przypadku odstepéw w godzinach i w latach — obowigzuje ten, ktory
wystqgpi wczesniej. Dodatkowe informacje znajdujq sie w Instrukcji obstugi i konserwacji.
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Rozdziat 7 — Smarowanie i konserwacja

7.4 HARMONOGRAMY SMAROWANIA

OE1030
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Rozdziat 7 — Smarowanie i konserwacja

Te strone celowo pozostawiono pusta.
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Rozdziat 7 — Smarowanie i konserwacja

7.5 INSTRUKCJE DOTYCZACE KONSERWACJI WYKONYWANEJ
PRZEZ OPERATORA

Komponenty silnika podlegajace konserwacji

TH357D — numery seryjne od TD600150 do aktualnych, TH408D — numery seryjne
od TH900150 do aktualnych, TH3510D — numery seryjne od TH200150 do
aktualnych, numery seryjne od T7F00150 do aktualnych (silnik 3,4 1)

OE2270

. Korek oleju silnikowego Patrz str. 7-17.
. Filtr powietrza: Patrz str. 7-18.

. Pretowy wskaznik poziomu ptynu przektadniowego Patrz str. 7-24.

1
2
3
4. Pretowy wskaznik poziomu oleju silnikowego Patrz str. 7-17.
5. Gtowny filtr paliwa: Patrz str. 7-15.

6. Zbiornik wyrownawczy: Patrz str. 7-27.

7. Korek ptynu przektadniowego: Patrz str. 7-24.

7-10 31211416



Rozdziat 7 — Smarowanie i konserwacja

TH357D — numery seryjne od TD600150 do aktualnych, TH408D — numery seryjne
od TH900150 do aktualnych, TH3510D — numery seryjne od TH200150 do
aktualnych, numery seryjne od T7F00150 do aktualnych (silnik 4,4 1)

25 N

SPS
N '54/%\/1‘

@A\V/
<o '
B\ >

20

OE2280

—

. Korek oleju silnikowego Patrz str. 7-17.

. Filtr powietrza: Patrz str. 7-18.

. Pretowy wskaznik poziomu ptynu przektadniowego Patrz str. 7-24.
. Pretowy wskaznik poziomu oleju silnikowego Patrz str. 7-17.

. Gfowny filtr paliwa: Patrz str. 7-15.

QN U b~ W N

. Zbiornik wyréwnawczy: Patrz str. 7-27.
7. Korek ptynu przektadniowego: Patrz str. 7-24.
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Rozdziat 7 — Smarowanie i konserwacja

TH357D — numery seryjne od TD700150 do aktualnych, TH408D — numery seryjne
od TH400150 do aktualnych, TH3510D — numery seryjne od TH300150 do
aktualnych, numery seryjne od THZ00150 do aktualnych

OE2290

—

. Korek oleju silnikowego Patrz str. 7-17.

. Filtr powietrza: Patrz str. 7-18.

. Pretowy wskaznik poziomu ptynu przektadniowego Patrz str. 7-23.
. Pretowy wskaznik poziomu oleju silnikowego Patrz str. 7-17.

. Glowny filtr paliwa: Patrz str. 7-13.

. Zbiornik wyréwnawczy: Patrz str. 7-27.

N & un A W N

. Korek ptynu przektadniowego: Patrz str. 7-23.
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Rozdziat 7 — Smarowanie i konserwacja

Te strone celowo pozostawiono pusta.
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Rozdziat 7 — Smarowanie i konserwacja

Uktad paliwowy

A. Kontrola poziomu paliwa 1 0 g bﬁﬁ

OW0970 OW0990

0OD0690

1. Sprawdz wskaznik poziomu paliwa (1), umieszczony po prawej stronie zestawu
wskaznikow w kabinie.

2. Jesli poziom paliwa jest niski, najpierw wykonaj procedure opisang w rozdziale
“Procedura wytqczania” na str. 4-7.

3. Odkre¢ nakretke zbiornika paliwa (2) i zdejmij jg z wlewu.
4. Uzupetnij paliwo.
5. Zatéz nakretke zbiornika paliwa.

Wskazowka: Nalezy uzupetnia¢ olej napedowy pod koniec kazdej zmiany roboczej, aby
zminimalizowa¢ kondensacje.

USZKODZENIE SPRZETU. Nie dopu$¢, aby podczas pracy maszyny skonczyto sie
paliwo. Przed rozpoczeciem serwisowania przeczytaj instrukcje obstugi i konserwacji
silnika.
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Rozdziat 7 — Smarowanie i konserwacja

B. Opréznianie separatora wody 1 0 E s
OW0970 e
OW1000

TH357D

numery seryjne od TD600150 do aktualnych
TH408D

numery seryjne od TH900150 do aktualnych
TH3510D

numery seryjne od TH200150 do aktualnych
numery seryjne od T7F00150 do aktualnych
(silnik 3,4 1)

2
TH357D TH357D
numery seryjne od TD600150 do aktualnych  numery seryjne od TD700150 do aktualnych
TH408D TH408D
numery seryjne od TH900150 do aktualnych  numery seryjne od TH400150 do aktualnych
TH3510D TH3510D

numery seryjne od TH200150 do aktualnych  numery seryjne od TH300150 do aktualnych
numery seryjne od T7F00150 do aktualnych  numery seryjne od THZ00150 do aktualnych
(silnik o pojemnosci 4,4 1)

1. Wykonaj procedure “Procedura wytqczania” na str. 4-7.
2. Otwoérz pokrywe silnika.

3. Poluzuj korek spustowy (2) na spodzie filtra paliwa (1) i spus¢ catg wode do
szklanego naczynia, az pojawi sie czyste paliwo. Zatéz korek spustowy.

4. Zamknij pokrywe silnika i zabezpiecz ja.
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Rozdziat 7 — Smarowanie i konserwacja

System emisji (humery seryjne od TD600150 do aktualnych, numery
seryjne od TH900150 do aktualnych, numery seryjne od TH200150
do aktualnych, numery seryjne od T7F00150 do aktualnych)

A. Sprawdzenie poziomu ptynu obnizajacego emisje w silnikach wysokopreznych (DEF)

108 b

AAAA
OW0970 0D1350

0D1330

OE0201

1. Sprawdz wskaznik poziomu ptynu obnizajacego emisje w silnikach wysokopreznych
(DEF) (1), umieszczony po prawej stronie zestawu wskaznikéw w kabinie.

2. Jedli poziom DEF jest niski, przejdz do Zrédta DEF i wykonaj procedure opisana w
rozdziale “Procedura wytqczania” na str. 4-7.

3. Odkrec korek zbiornika DEF (2), aby go zdja¢.
4. Dolej odpowiednig ilos¢ DEF.
5. Zatéz korek zbiornika DEF.

USZKODZENIE SPRZETU. Nie dopus¢, aby podczas pracy maszyny skonczyt sie ptyn
obnizajacy emisje w silnikach wysokopreznych (DEF). Przed rozpoczeciem
serwisowania przeczytaj instrukcje obstugi i konserwacji silnika.
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Olej silnikowy

A. Kontrola poziomu oleju silnikowego 1 0 g b@

OW0970 OW1020

[
-

0OD0751

1. Wykonaj procedure “Procedura wytqczania” na str. 4-7.
2. Otwoérz pokrywe silnika.

3. Wyjmij pretowy wskaznik poziomu i sprawdz poziom oleju. Olej powinien dochodzi¢
do miejsca miedzy symbolem oznaczajagcym maksimum (2) i minimum (3) na
pretowym wskazniku poziomu.

4. Ponownie wtéz pretowy wskaznik poziomu.

5. Jesli poziom oleju jest niski, zdejmij korek wlewu oleju i uzupetnij olej do poziomu
maksimum.

6. Zat6z korek wlewu oleju.

7. Zamknij pokrywe silnika i zabezpiecz ja.
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Uktad wlotu powietrza

102 O

————
OW0970
Oow1010

A. Kontrola filtra powietrza

0OD0780

1. Wykonaj procedure “Procedura wytqczania” na str. 4-7.
2. Otwoérz pokrywe silnika.

3. Wyczysc zawér podcisnieniowy (1), Sciskajac jego dolna czeséc tak, aby opadty z niego
zanieczyszczenia.

4, Zamknij pokrywe silnika i zabezpiecz ja.

USZKODZENIE SPRZETU. Ostone nalezy zdejmowa¢ tylko w celu wykonania
czynnosci serwisowych na wkfadach. Zbyt czeste wykonywanie takiej operacji moze
doprowadzi¢ do przedwczesnego zuzycia sie wktadu i/lub usterki silnika.
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B. Wymiana filtra

Wskazowka: Wymieniaj wktady, gdy wskazuje to wskaZznik zatkania filtra powietrza lub co
dwa lata. Obowiqzuje ten okres, ktory wystqpi pierwszy.

1. Wykonaj procedure “Procedura wytqczania” na str. 4-7.

2. Otwoérz pokrywe silnika.

3. Odblokuj pokrywe filtra powietrza (2) i zdejmij z obudowy filtra.
4

. Wyjmij gtéwny zewnetrzny wktad filtra (3). Sprawdz wktad pod katem wystapienia
uszkodzen, a nastepnie go wyrzuc.

(S, ]

. Doktadnie wyczys¢ wnetrze obudowy filtra oraz zawér podcisnieniowy.

6. Przy co trzeciej wymianie wktadu gtéwnego lub jesli wkiad gtéwny okazat sie by¢
uszkodzony, wymien zabezpieczajacy wewnetrzny wktad filtra (4). Podczas wymiany
ostroznie wysun go i zatéz nowy wktad.

7. Wsun nowy wktad gtéwny na zabezpieczajacy wkiad wewnetrzny, tak aby krawedz
uszczelniajaca zréwnata sie z podstawa filtra powietrza.

8. Zatéz pokrywe filtra powietrza i zabloku;.
9. Zamknij pokrywe silnika i zabezpiecz ja.

Wskazoéwka: Nie nalezy my¢ ani ponownie uzywac wktadow filtra. Nalezy zawsze zaktadac
nowe wktadly.

USZKODZENIE SPRZETU. Wktad gtéwny i zabezpieczajacy nalezy wymienic, jesli sg
uzytkowane przez ponad dwa lata, bez wzgledu na liczbe godzin pracy.
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Opony

A. Kontrola cisnienia powietrza w oponach 1 0 g C>e<a

OW0970 OW1040

1. Wykonaj procedure “Procedura wytqczania” na str. 4-7.
2. Zdejmij zaslepke zaworu.
3. Sprawdz ci$nienie powietrza w oponach.

4. W razie potrzeby uzupetnij powietrze. Patrz str. 9-7 odnosnie do ci$nienia powietrza
w oponach.

5. Zatéz zaslepke zaworu.

B. Uszkodzenia opon

Jesli na oponie pneumatycznej zostanie wykryte przeciecie, rozdarcie lub otarcie, ktére
powoduje odstoniecie drutéwki w powierzchni $cianki bocznej lub bieznika, nalezy ja
zdemontowac i wycofac z eksploatacji. Nalezy wéwczas wymienic¢ opone lub cate koto.

Jesli w poliuretanowej oponie pianowej wystapi jakiekolwiek z ponizszych uszkodzen,
nalezy natychmiast przystapi¢ do demontazu opony i zaprzesta¢ eksploatacji tej opony.
Nalezy woéwczas wymieni¢ opone lub cate koto.

+ Gtadkie, réwne rozciecie drutéwki o facznej dtugosci powyzej 7,5 cm (3 in)

+  Wszelkie otarcia lub rozdarcia (wystrzepione krawedzie) drutéwki o dtugosci ponad 2,5
cm (1 in) w dowolnym kierunku

+ Otwory o $rednicy wiekszej niz 2,5 cm (1 in).

Jesli opona jest uszkodzona, ale rozmiar uszkodzerr miesci sie w podanych powyzej
granicach, opona musi by¢ codziennie sprawdzana w celu upewnienia sig, ze uszkodzenie
nie powieksza sie powyzej dopuszczalnych granic.

C. Wymiana opony i kota

W maszynach wyposazonych fabrycznie w opony pneumatyczne nalezy stosowac
zamienniki pneumatyczne. W maszynach wyposazonych fabrycznie w opony piankowe
lub z balastem nalezy stosowa¢ zamienniki piankowe lub z balastem.

Zaleca sie wymiane na opone tej samej marki oraz o tym samym rodzaju bieznika i
rozmiaru co oryginalna opona zastosowana w maszynie. W celu ztozenia zamoéwienia
nalezy najpierw zapoznac sie z odpowiednig instrukcjg dotyczaca czesci. Jesli opony beda
wymieniane na inne niz zalecane, powinny one mie¢ nastepujace parametry robocze:

+ obciazalno$¢, liczba warstw osnowy i rozmiar — réwne oponie oryginalnej lub
wieksze od niej;

+ szerokos¢ styku powierzchni bieznika — taka sama jak powierzchni oryginalnej lub
wieksza od niej;
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+ S$rednica kota, jego szeroko$¢ i odsadzenie — réwne oryginalnym;
-+ zatwierdzenie zastosowania przez producenta (w tym cisnienie oraz maksymalne
obcigzenie na opone).
Poniewaz opony réznych marek majg rézne wymiary, podczas wyboru i zaktadania opon
nalezy sie upewni¢, ze na jednej osi montowane s3 takie same opony.

Zamontowane felgi zostaly dostosowane do wymagan pod wzgledem stabilnosci,
obejmujacych szerokos$¢ toru, cisnienie w oponie i udzwig. Zmiana rozmiaru (szerokos¢
felgi, lokalizacja czesci srodkowej, mniejsza lub wieksza $rednica itd.) bez pisemnych
zalecen producenta moze spowodowac pogorszenie stabilnosci.

Patrz “Podnoszenie maszyny” na str. 7-36 w celu uzyskania informacji na temat wymiany
opon i kot

D. Montaz kota

Nakretki nalezy dokrecac po pierwszych 50 godzinach i po kazdym montazu kofa.

Wskazowka: Jesli maszyna jest wyposazona w opony z bieznikiem kierunkowym, kota
powinny by¢ zatozone w taki sposdb, aby “strzatki” bieznika byty ustawione zgodnie z
kierunkiem jazdy w przéd.

1. Wkrecanie wszystkich nakretek nalezy rozpocza¢ recznie, aby zapobiec zerwaniu
gwintu. NIE WOLNO smarowa¢ smarem gwintu ani nakretek.

2. Nakretki nalezy dokrecac w kolejnosci przedstawionej na ilustracji. Patrz str. 9-7
odnosnie do momentu dokrecania.

A OSTRZEZENIE

ZAGROZENIE PRZEWROCENIEM. Nakretki két nalezy zakrecaé, stosujac odpowiedni
moment obrotowy, i regularnie sprawdza¢ dokrecenie, w celu zapobiezenia
poluzowaniu sie két, zerwaniu srub lub spadnieciu két z osi.
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Olej hydrauliczny

e
A. Kontrola poziomu oleju hydraulicznego 1 0 g b| ‘ |

OW0970 OW1030

OE0820

1. Upewnij sie, ze wszystkie sitowniki sg catkowicie wsuniete, wysiegniki podpory (o ile
znajduja sie na wyposazeniu) catkowicie podniesione, a maszyna wypoziomowana.

2. Wykonaj procedure “Procedura wytqczania” na str. 4-7.

3. Poczekaj, az ptyn hydrauliczny ostygnie. Sprawdz poziom oleju na wskazniku
poziomu (1). Poziom oleju powinien by¢ widoczny w okienku wskaznika.

4. Zdejmij korek wlewu (2). Uzupetnij olej, aby jego poziom znalazt sie w srodku
wskaznika poziomu.

5. Zat6z korek wlewu oleju hydraulicznego.
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Te strone celowo pozostawiono pusta.
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Olej przektadniowy

A. Kontrola poziomu oleju przektadniowego 1 0 E
OW0970 OW1050

0OD0750

Wskazoéwka: Poziom oleju w koricowej skrzyni biegéw nalezy zawsze sprawdzac przy silniku
pracujgcym na obrotach jatowych i oleju przektadniowym w temperaturze roboczej
(minimum 80°C/ 176°F).
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0 N o u b

16.
17.
18.
19.

. Uruchom maszyne na twardej, pfaskiej powierzchni, wypoziomuj maszyne, wsun

catkowicie wysiegnik, opus¢ wysiegnik, ustaw skrzynie biegéw w potozeniu (N)
NEUTRALNYM, wigcz hamulec postojowy i ustaw silnik na obroty jatowe.

. Otworz pokrywe silnika.

. Wyjmij pretowy wskaznik poziomu skrzyni biegéw (1) i sprawdz poziom oleju.

Poziom zimnego oleju po 2-3 minutach pracy na obrotach jatowych musi sie miesci¢
miedzy oznaczeniami MIN (2) i MAX (3).

. Jedli poziom oleju jest niski, zdejmij korek (4) i dolej odpowiednig ilo$¢ oleju.
. Zatéz z powrotem pretowy wskaznik poziomu skrzyni biegéw i korek.

. Zamknij pokrywe silnika i zabezpiecz ja.

. Sprawdz, czy z przodu maszyny nie znajduja sie osoby ani przeszkody.

. Whacz hamulec gtéwny i wytacz hamulec postojowy. Ustaw skrzynie biegéw w

potozeniu (F) DO PRZODU na 4. bieg.

. Blokuj skrzynie biegéw wtaczonym hamulcem gtéwnym przy maksymalnych

obrotach przez maksymalnie 60 sekund. Jesli zaswieci sie kontrolka ostrzegawcza
temperatury skrzyni biegéw, przejdz do kroku 12.

. Pozwdl silnikowi pracowac na obrotach jatowych przez 30 sekund.

. Potwérz kroki 91 10 jeszcze trzy razy, az zaswieci sie kontrolka ostrzegawcza

temperatury skrzyni biegéw.

. Ustaw skrzynie biegéw w potozeniu (N) NEUTRALNYM i wigcz hamulec postojowy.

Pozwdl silnikowi pracowac na obrotach jatowych przez 30 sekund.

. Otworz pokrywe silnika.

. Sprawdz, czy gérna cze$¢ chtodnicy oleju przektadniowego (5) jest ciepta w celu

ustalenia, czy zawdr obejsciowy (6) zamknat sie i olej krazy w chtodnicy. Jesli gorny
zbiornik chtodnicy oleju przektadniowego nie jest ciepty, powtdrz kroki od 6 do 10.

. Wyjmij pretowy wskaznik poziomu skrzyni biegéw (1) i sprawdz poziom oleju.

Poziom oleju powinien sie miesci¢ miedzy oznaczeniami MIN i MAX.
W razie potrzeby dolej oleju.

Zatdz z powrotem pretowy wskaznik poziomu skrzyni biegéw i korek.
Zamknij pokrywe silnika i zabezpiecz ja.

Whytacz silnik.
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Ptyn hamulcowy

A. Kontrola poziomu ptynu hamulcowego 1 0 g b(@)

OW0970 0D1380

OE0970

1. Wykonaj procedure “Procedura wytqczania” na str. 4-7.

2. Sprawdz poziom ptynu hamulcowego (1). Poziom ptynu powinien znajdowac sie
miedzy oznaczeniami Min i Max (2) na zbiorniku ptynu hamulcowego.

3. Jesli poziom ptynu jest niski, wycofaj maszyne z eksploatacji. Wiecej informacji
mozna znalez¢ w instrukcji serwisowej.
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Uktad chtodzenia silnika

A. Kontrola poziomu plynu chtodzacego silnik 1 0 g b@

Owo0970 OW1070

OE2310

1. Wykonaj procedure “Procedura wytqczania” na str. 4-7.
2. Otwoérz pokrywe silnika.

3. Sprawdz poziom ptynu chtodzacego w zbiorniku wyréwnawczym (1). Poziom ptynu
chtodzacego powinien znajdowac sie miedzy oznaczeniami Min i Max (2) na
zbiorniku wyréwnawczym.

4. Jesli poziom ptynu chtodzacego jest niski, poczekaj, az ptyn ostygnie.

5. Powoli odkre¢ korek zbiornika wyréwnawczego (3). Dolej odpowiednig ilo$¢ ptynu
chtodzacego.

6. Zat6z korek zbiornika wyréwnawczego.

7. Zamknij pokrywe silnika i zabezpiecz ja.

Wskazoéwka: Podczas uzupetniania ptynu chtodzqcego nalezy pamietac, ze maksymalna
predkos¢ wlewania ptynu wynosi 9,5 I/min (2.5 gal/min).
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Uktad spryskiwacza szyby przedniej (o ile znajduje sie na
wyposazeniu)

A. Sprawdzenie poziomu ptynu w spryskiwaczu szyby przedniej

OE2050

1. Wykonaj procedure “Procedura wytqczania” na str. 4-7.
. Zdejmij korek zbiornika (1).
. Poziom ptynu w spryskiwaczu szyby przedniej powinien by¢ widoczny w zbiorniku.

. Jesli poziom ptynu w spryskiwaczu jest niski, nalezy go uzupenic.

v A W N

. Zatdz z powrotem pokrywe zbiornika.
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Te strone celowo pozostawiono pusta.
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Filtry powietrza w kabinie (o ile znajduja sie na wyposazeniu)

A. Kontrola filtrow powietrza w kabinie 50 E gl

OW0980 OAM3670

2 OE2110

1. Wykonaj procedure “Procedura wytqczania” na str. 4-7.
. Wykrec¢ dwie $ruby reczne (1) i zdejmij panel (2) z przodu kabiny.
. Wyjmij i sprawdz filtr (3).

AW N

. Jesli filtr nie jest uszkodzony, wyczys¢ go i zatéz z powrotem pod tablica rozdzielcza.
Jesli filtr jest uszkodzony, wymien go.

5. Zatéz panel z przodu kabiny i zamocuj go za pomoca $rub recznych.
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4 0C1390

6. Wykre¢ dwie sruby reczne (4) i zdejmij panel (5) spod tablicy rozdzielczej.
7. Wyjmij i sprawdz filtr powietrza w kabinie (6).

8. Jedlifiltr nie jest uszkodzony, wyczys¢ go i zatdéz z powrotem pod tablica rozdzielcza.
Jesli filtr jest uszkodzony, wymien go.

9. Zatéz panel i zamocuj go za pomoca $rub recznych.
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System wskaznika stabilnosci wzdtuznej

A. Sprawdzenie systemu wskaznika stabilnosci wzdtuznej

50

OW0980

0Z0840
/ 4

3

0C0640 0C0630

w L)) ) |i

0C1360

Wskaznik stabilnosci wzdtuznej (LSI) jest przeznaczony do ciagtego monitorowania
stabilnosci przenosnika teleskopowego z przodu. Aby sprawdzic te funkcje:

1. Zdemontuj urzadzenie dodatkowe, wsun catkowicie i podnie$ catkowicie wysiegnik
i opus¢ catkowicie wysiegniki podpory (jesli sa na wyposazeniu).

2. Nacisnij i przytrzymaj przetacznik pominiecia LSI (1) na lewym panelu sterowania
oraz dwa przyciski sterowania (2) na zestawie wskaznikéw.
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3. Jedli wynik sprawdzenia bedzie pomysiny, diody LED wskaznika LSI (3) zaswieca sie
po kolei dwa razy. Diody LED wskaznika LSI powréca do normalnego dziatania po
zwolnieniu przyciskow.

4. Jesli wynik sprawdzenia bedzie niepomysiny, na wyswietlaczu LCD (4) pojawi sie kod
btedu, ktéry nalezy usuna¢ przed kontynuowaniem pracy. Potworz sprawdzenie
systemu albo wykonaj ponowna kalibracje maszyny. Wiecej informacji dotyczacych
kalibracji systemu LSI mozna znalez¢ w instrukgji serwisowej.
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Podpora wysiegnika (o ile znajduje sie na wyposazeniu)

A OSTRZEZENIE

Podniesiony wysiegnik moze spas¢, jesli zostanie usuniety element hydrauliczny. Przed
rozpoczeciem pracy pod podniesionym wysiegnikiem nalezy usuna¢ wszelkie
obcigzenia, wsuna¢ wysiegnik i zamontowa¢ podpore wysiegnika lub odpowiedni
stojak podporowy.

A. Montaz podpory wysiegnika

1. Zaparkowa¢ maszyne na twardej, poziomej nawierzchni. Ustawi¢ skrzynie biegow
w potozeniu (N) NEUTRALNYM i wiaczy¢ hamulec postojowy.

2. Podnies¢ wysiegnik tak, aby byt ustawiony pod katem okoto 20 stopni. Wytaczy¢
silnik.

3. Zatozy¢ tabliczke Nie uzywac na stacyjke i kierownice.

4. Przed zamontowaniem podpory wysiegnika sprawdzic¢ jg pod katem uszkodzen.

NIE uzywac podpory, jesli jest uszkodzona albo sworznie blokujace sa uszkodzone
lub ich nie ma.

MAM4080
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5. Ustawi¢ podpore wysiegnika (1) w taki sposoéb, aby sworznie blokujace (2) znalazty
sie u dotu ttoczyska sitownika podnoszenia/opuszczania (3). Zamontowac¢ podpore
wysiegnika (1) na sitowniku podnoszenia/opuszczania. Zamontowac sworznie
blokujace (2).

6. Uruchomic silnik i POWOLI opuszczac wysiegnik, az pozostanie luz okoto
6 mm (0.25 in) pomiedzy kor\cem podpory wysiegnika a koricem ttoczyska
sitownika podnoszenia/opuszczania (3).

USZKODZENIE SPRZETU. NIE uzywa¢ maszyny z zatozong podpora wysiegnika. Moze
to spowodowac uszkodzenie podpory wysiegnika oraz/lub sitownika podnoszenia/
opuszczania.

7. WYLACZYC silnik.

B. Demontaz podpory wysiegnika

1. W razie potrzeby uruchomi¢ silnik i powoli podnosi¢ wysiegnik, az podpora
wysiegnika zwolni koniec ttoczyska sitownika podnoszenia/opuszczania.

2. Zdja¢ sworznie blokujace (2) i podpore wysiegnika (1) z sitownika podnoszenia.
Ustawi¢ podpore wysiegnika w prawidtowym potozeniu i zabezpieczy¢.

3. Opusci¢ wysiegnik i WYLACZYC silnik.
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Podnoszenie maszyny

A

1001230296 REV A OE2820
Podno$ maszyne, uzywajac wyznaczonych punktéw. Nieprawidtowe umieszczenie
podnosnika moze spowodowac obrazenia i uszkodzenie maszyny.
1. Ustaw maszyne na twardej i ptaskiej nawierzchni.
2. Wiacz hamulec postojowy i wytacz silnik.
3. Umies¢ kliny po obu stronach két na koricu maszyny, ktéry nie bedzie podnoszony.
4

. Podnie$ maszyne, uzywajac wyznaczonych punktéw znajdujacych sie na przedniej i
tylnej osi. Uzyj podpér do podparcia maszyny.
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ROZDZIAL 8 — KONTROLE DODATKOWE

8.1 INFORMACJE OGOLNE

Jesli jakikolwiek test daje nieprawidlowy wynik, oznacza to, ze system nie dziata
wlasciwie; maszyne nalezy wycofa¢ z eksploatacji i naprawi¢ przed
kontynuowaniem pracy.

8.2 SYSTEM CZUJNIKA COFANIA (O ILE ZNAJDUJE SIE NA
WYPOSAZENIU)

A. Sprawdzenie systemu czujnika cofania 1 0 E
OW0970

System czujnika cofania zapewnia dzwiekowe wskazanie przedmiotéw znajdujacych sie z
tytu jednostki podczas jazdy na biegu wstecznym.

1. Usun wszystkie osoby i/lub przeszkody za maszyng przed wykonaniem kontroli
systemu czujnika cofania.

2. Uruchom maszyne i nacisnij i przytrzymaj hamulec. Wiacz bieg wsteczny maszyny.
3. Sprawdz wiaczenie sygnatu dzwiekowego alarmu po rozruchu systemu.

Wskazoéwka: System czujnika cofania wykrywa przedmioty o powierzchni wiekszej
niz 232,25 cm2 (36 in2) i dziata, gdy maszyna porusza sie do tytu.

Wskazowka: Do testowania systemu czujnika cofania nalezy uzy¢ pachotka drogowego lub
podobnego przedmiotu.

A OSTRZEZENIE

ZAGROZENIE ZMIAZDZENIEM. Nie nalezy uzywa¢ oséb do testowania systemu
czujnika cofania.

4. Sprawdz dziatanie systemu, usuwajac przedmioty ze strefy wykrywania. Brak
dzwieku alarmu.

5. Sprawdz dziatanie systemu, gdy przedmiot znajduje sie w odlegtosci od okoto 2,7 m
do okoto 4,5 m (od 9 ft do 15 ft). Generowany jest pulsujacy sygnat dzwiekowy o
czestotliwosci jednego sygnatu na sekunde (1 Hz).

6. Sprawdz dziatanie systemu, gdy przedmiot znajduje sie w odlegtosci od okoto 2,1 m
do okoto 2,7 m (od 7 ft do 9 ft). Generowany jest pulsujacy sygnat dzwiekowy.
Generowany jest pulsujacy sygnat dzwiekowy o czestotliwosci dwdch sygnatéw na
sekunde (2 Hz).
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7. Sprawdz dziatanie systemu, gdy przedmiot znajduje sie w odlegtosci od okoto 0,9 m
do okoto 2,17 m (od 3 ft do 7 ft). Generowany jest pulsujacy sygnat dzwiekowy o
czestotliwosci czterech sygnatéw na sekunde (4 Hz).

8. Sprawdz dziatanie systemu, gdy przedmiot znajduje sie w odlegtosci mniejszej niz
okoto 0,9 m (3 ft) od maszyny. Generowany jest pulsujacy sygnat dzwiekowy o
czestotliwosci oSmiu sygnatéw na sekunde (8 Hz).
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ROZDZIAL 9 — PARAMETRY TECHNICZNE

9.1

Plyny

numery seryjne od TD600150 do aktualnych, numery seryjne od TH900150 do
aktualnych, numery seryjne od TH200150 do aktualnych, numery seryjne od
T7F00150 do aktualnych

PARAMETRY TECHNICZNE PRODUKTU

Zakres temperatur
otoczenia
Komora lub uktad Typ i klasyfikacja Lepkosc oC F
Min. |Maks.| Min. [Maks.
” - korb CAT DEO ULS SAE 15W-40 -10 | 50 | 14 | 122
rzynia korbowa - - ~
silnika AP| Cl-4 SAE 10W-30 20 | 40 4 | 104
SAE OW-40 -40 | 48 | -40 | 118
SAE 50 10 | 50 | 50 | 122
o SAE 30 0 35 | 32 | 95
Przektadnia CATTDTO SAE 10W 20| 35 | 0 | 95
skrzynia biegéw
SAE 5W-30 -30 | 20 | -22 | 68
SAE OW-30 -40 | 20 | -40 | 68
Olej przek*aﬁTTWy GO spesow-00 | -20| 48 | -4 | 118
Przektadnia c
réznicowa osi i 80W-90 LS -20 | 48 | -4 | 118
piasty API GL5 z dodatkami LS 85W-90 LS -20 | 48 -4 | 118
75W-90 LS -40 | 48 | -40 | 118
SAE 15W-40 -15 | 50 5 122
SAE 10W-30 -20 | 40 | -4 | 104
SAE 30 10 | 50 | 50 | 122
Ukfad CAT TDTO CAT Arctic SAE 10W -20 | 40 | -4 | 104
hydrauliczny TDTO SYN hand|. TO-4 SAE 5W-40 -30 | 40 | -22 | 104
SAE 5W-30 -30 | 40 | -22 | 104
SAE OW-30 -40 | 40 | -40 | 104
SAE OW-20 -40 | 40 | -40 | 104
Smar do klockow Smar do zastosowan
ciernych o NLGl klasa 000 | -35 | 50 | -31 | 122
L wysokoci$nieniowych
wysiegnika
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Zakres temperatur
otoczenia
Komora lub uktad Typ i klasyfikacja Lepkos¢ oC oF
Min. |Maks.| Min. [Maks.
NLGI gatunek 2 EP
Smar do zastosowan |* dodatkiem Moly
Smarowniczki wysokociénieniowvch lub -15 | 50 5 122

Y YN INLGI gatunek 3 EP

z dodatkiem Moly

CAT Extended Life

oczyszczania

Ptyn chtodzacy Coolant (ELC) Mieszanka 50/50
EN590
Paliwo ASTM D975 klasa 2-D Bardzo niska zawartos¢ siarki
ASTM D975 klasa 1-D (S<15 mg/kg)
(maks. biodiesel B5)
Ptyn do

: . 1S022241-1 Mocznik 32,5%
spalin w silnikach
wysokopreznych
Plyn hamulcowy Mobil ATF 220 | -40 | 50 [ -40 | 122
Klimatyzacja Czynn|k1c;11c_>;in|czy R- Tetrafluoroetan

*Do przektadni réznicowych osi wymagany jest dodatek zmniejszajqcy tarcie (197-0017).
Musi by¢ zmieszany z ptynem do osi.
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numery seryjne od TD700150 do aktualnych, numery seryjne od TH400150 do
aktualnych, numery seryjne od TH300150 do aktualnych, numery seryjne od
THZ00150 do aktualnych

Zakres temperatur
otoczenia
Komora lub uktad Typ i klasyfikacja Lepkos¢ oC F
Min. [Maks.| Min. |Maks.
) SAE 15W-40 -10 | 50 14 | 122
Skrzyr;:fn'i‘gbowa CAA;,Tl ?IE? SAETOW-30 | -20 | 40 | -4 | 104
SAE OW-40 -40 | 48 | -40 | 118
SAE 50 10 50 50 | 122
o SAE 30 0 35 | 32 | 95
Skfgi'i‘;asig'ga o' " CATTDTO SAE 10W 2035 [ 0 |95
SAE 5W-30 -30 | 20 | -22 | 68
SAE OW-30 -40 | 20 | -40 | 68
Olejprzekiadniowy (GO)| - cae gow.g0 | 20 | 48 | -4 | 118
Przektadnia CAT*
rdznicowa osi i 80W-90 LS -20 | 48 -4 | 118
piasty API GL5 z dodatkami LS 85W-90 LS -20 | 48 -4 | 118
75W-90 LS -40 | 48 | -40 | 118
SAE 15W-40 -15 | 50 5 122
SAE 10W-30 -20 | 40 -4 | 104
SAE 30 10 50 50 | 122
Uktad CAT TDTO CAT Arctic SAE 10W -20| 40 | -4 | 104
hydrauliczny TDTO SYN handl. TO-4 SAE 5W-40 -30 | 40 | =22 | 104
SAE 5W-30 -30 | 40 | -22 | 104
SAE OW-30 -40 | 40 | -40 | 104
SAE OW-20 -40 | 40 | -40 | 104
Smar.do klockow Smar do zastosowan
ciernych o NLGI klasa000 | -35 | 50 | -31 | 122
wysiegnika wysokocis$nieniowych
NLGI gatunek 2 EP
. Smar do zastosowan | dodatkiem Moly
Smarowniczki wysokociénieniowych lub -15 | 50 5 122
NLGI gatunek 3 EP
z dodatkiem Moly

CAT Extended Life

ASTM D975 klasa 1-D
(maks. biodiesel B5)

Ptyn chtodzacy Coolant (ELC) Mieszanka 50/50
EN590
. ASTM D975 klasa 2-D Niska zawartos¢ siarki
Paliwo

(S <500 mg/kg)
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Zakres temperatur
otoczenia
Komora lub uktad Typ i klasyfikacja Lepkos¢ oC oF
Min. (Maks.| Min. [Maks.
Ptyn hamulcowy Mobil ATF 220 -40 | 50 | -40 | 122
. . Czynnik chtodniczy
Klimatyzacja R-134-3 Tetrafluoroetan

*Do przektadni réznicowych osi wymagany jest dodatek zmniejszajqcy tarcie (197-0017).
Musi by¢ zmieszany z ptynem do osi.
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Pojemnosci

Olej silnikowy do skrzyni korbowej

llos¢ z wymiana filtra
Silnik o pojemnosci 3,4 | 9,01(9.5qt)
Silnik o pojemnosci 4,4 | 8,81(9.3qt)

Zbiornik paliwa
Pojemnos¢ 1451(38 gal)

Zbiornik ptynu do oczyszczania spalin w silnikach wysokopreznych

Pojemnos¢ 191(5.0 gal)

Uktad chlodzenia

Pojemnos¢ uktadu
Silnik o pojemnosci 3,4 1, 83 kW 17,41(18.4 qt)
Silnik o pojemnosci4,41,92,6 106 kW 22,01(23.3 qt)
Silnik o pojemnosci 4,41, 74,5 kW 20,01(21.1 qt)
Silnik o pojemnosci 4,4 1, 96,5 kW 18,41(19.4 qt)

Uktad hydrauliczny
Pojemnos¢ uktadu 1301(34.3 gal)

Pojemnos¢ zbiornika przy catkowitym napetnieniu 971(25.6 gal)

Uktad przeniesienia napedu

llo$¢ z wymiang filtra 141(14.8 qt)

Skrzynia biegow
Pojemnos¢ 2,751(29 qt)
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Osie
Pojemnos¢ przektadni réznicowej
Os przednia
w przypadku uzywania ptynu z dodatkami LS 6,151(6.5 qt)
w przypadku uzywania ptynu bez dodatkéw LS* 5841(6.2qt)
Os tylna
w przypadku uzywania ptynu z dodatkami LS 751(7.9 qt)
w przypadku uzywania ptynu bez dodatkow LS*...........ceevvercecnnecernecens 7,1251(7.5qt)

*Jesli ptyn do osi nie zawiera dodatkéw LS, trzeba dodac¢ dodatek zmniejszajqcy tarcie.
Zmieszac wstepnie przed wlaniem do przektadni réznicowej osi. Niezastosowanie zmieszania
wstepnego plynéw moze skutkowa¢ nadmiernym hatasem hamulcéw.

Dodatek zmniejszajacy tarcie (w razie potrzeby)

Os przednia Nie przekracza¢ 310 ml (10.5 oz)
Os tylna Nie przekracza¢ 375 ml (12.7 0z)
Pojemnos¢ piasty 1,611(1.7 qt)

Ptyn hamulcowy

Pojemnos¢ 0,51(0.5 qt)

Uktad klimatyzacji (o ile znajduje sie na wyposazeniu)
Pojemnos¢ uktadu 1200 g (2.65 Ib)
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Opony

15.5/80-24 4,25 bara (62 psi)
15.5 R25 XHATL 4,25 bara (62 psi)
460/70 R24 XMCL 4,0 bary (58 psi)
500/70 R24 XMCL 3,0 bary (44 psi)
440/80-24 POWER CL 3,5 bara (51 psi)
400/80-24 POWER CL 4,0 bary (58 psi)
370/75-28 5,25 bara (76 psi)
460/70 R24 BIBLOAD 4,0 bary (58 psi)

Nakretki kot

Moment obrotowy

460 +20 Nm (340 +15 Ib-ft)
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Wydajnos¢

Udzwig maksymalny przy podnoszeniu
TH357D

3500 kg (7716 Ib)

TH408D

TH3510D

4000 kg (8819 Ib)
3500 kg (7716 Ib)

Maksymalna wysoko$¢ podnoszenia
TH357D

TH408D

TH3510D

Udzwig przy maksymalnej wysokosci
TH357D

7000 mm (23.0 ft)
7610 mm (25.0 ft)
9800 mm (32.2 ft)

2375 kg (5236 Ib)

TH408D
TH3510D

2150 kg (4740 Ib)
870 kg (1918 Ib)

Maksymalny zasieg do przodu
TH357D

TH408D

TH3510D

Udzwig przy maksymalnym zasiegu do przodu
TH357D

3700 mm (12.1 ft)
4276 mm (14.0 ft)
6600 mm (21.7 ft)

1375 kg (3031 Ib)

TH408D

1275 kg (2811 Ib)

TH3510D

500 kg (1102 Ib)

Zasieg przy maksymalnej wysokosci
TH357D

550 mm (1.8 ft)

TH408D

900 mm (3.0 ft)

TH3510D

1230 mm (4.0 ft)

Maksymalny przeptyw w dodatkowym uktadzie hydraulicznym

Maksymalna predkos¢ jazdy

100 I/m (26.4 gpm)

40 km/h (24.9 mph)

Maksymalne nachylenie podczas jazdy (wysiegnik w pozycji transportowej)

Zdolnos¢ pokonywania wzniesien

45%

Nachylenie boczne

8,75%

Wskazowka: Patrz dokumentacja maszyny lub tabliczki znamionowe w kwestii lokalnych

wymogow i ograniczen.
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Wymiary

Wskazoéwka: Wartosci rézniq sie w zaleznosci od konfiguracji maszyny.

Maksymalna wysokos¢ catkowita

2475 mm (97.4in)

Maksymalna szerokos$¢ catkowita

2382 mm (93.8in)

Maksymalna szeroko$¢ toru jazdy

Rozstaw osi

Dtugos¢ przy przednich kotach

Dtugos¢ catkowita (bez urzadzenia dodatkowego)
TH357D

TH408D

1988 mm (78.3 in)
3165 mm (124.6 in)

4433 mm (174.5in)

4972 mm (195.8 in)
5258 mm (207.0 in)

TH3510D

5300 mm (208.7 in)

Przeswit pod maszyna

429 mm (16.9 in)

Zewnetrzny promien skretu (opony)

Zewnetrzny promien skretu (widty)
TH357D

TH408D

TH3510D

Maksymalna masa robocza (bez urzadzenia dodatkowego)
TH357D

TH408D

TH3510D

31211416
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Roztozenie maksymalnej masy roboczej
(bez urzadzenia dodatkowego, wysiegnik w potozeniu poziomym, catkowicie wsuniety)

Os$ przednia
TH357D 4058 kg (8946 Ib)
TH408D 3985 kg (8785 Ib)
TH3510D 4273 kg (9420 Ib)

Os tylna
TH357D 4074 kg (8982 Ib)
TH408D 4727 kg (10,421 Ib)
TH3510D 5014 kg (11,054 Ib)

Maksymalny nacisk nosny na podtfoze

TH357D
15.5/80-24 10,04 kg/cm? (142.8 Ib/in?)
15.5 R25 XHATI 7,44 kg/cm? (105.8 Ib/in?)
460/70 R24 XMCl 11,21 kg/cm? (159.4 Ib/in?)
500/70 R24 XMCL 8,58 kg/cm? (122.0 Ib/in?)

400/80-24 POWER CL
440/80-24 POWER CL
460/70 R24 BIBLOAD

11,46 kg/cm? (163.0 Ib/in?)
10,11 kg/cm? (143.8 Ib/in?)
8,74 kg/cm? (124.3 Ib/in?)

TH408D
15.5/80-24

15.5R25 XHATIL

10,23 kg/cm” (145.5 Ib/in

460/70 R24 XMCl

500/70 R24 XMCl

2 ( %)
7,41 kg/cm? (105.4 Ib/in?)
11,48 kg/cm? (163.3 Ib/in?)
8,76 kg/cm? (124.6 Ib/in?)

400/80-24 POWER CL
440/80-24 POWER CL
460/70 R24 BIBLOAD

11,65 kg/cm? (165.7 lb/in?)
10,27 kg/cm? (146.1 Ib/in?)
8,96 kg/cm? (127.4 Ib/in’)

TH3510D
15.5/80-24

15.5R25 XHATI

10,65 kg/cm? (151.5 Ib/in?)
7,51 kg/cm? (106.8 Ib/in

460/70 R24 XMCl

500/70 R24 XMCl

12,00 kg/cm? (170.7 Ib/in
9,12 kg/cm?(129.7 Ib/in

400/80-24 POWER CL
440/80-24 POWER CL
460/70 R24 BIBLOAD

10,58 kg/cm? (150.5 Ib/in

’)
%)
%)
12,06 kg/cm? (171.5 Ib/in?)
2
)
9,42 kg/cm? (134.0 Ib/in?)
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Deklarowane drgania

Zgodnie z dyrektywa 78/764/EWG oraz norma (UE) nr 1322/2014, zatacznik XIV

Srednie wazone przyspieszenie drgan (a,,s)
Fotel* Lekki kierowca Ciezki kierowca
503-1691 1,18 m/s? 1,01 m/s?
476-7798 1,18 m/s? 1,01 m/s?
476-7796 1,18 m/s? 1,01 m/s?
476-8930 1,13 m/s? 1,01 m/s?
503-1690 1,14 m/s? 1,06 m/s?

Zgodnie znorma EN13059

Srednie wazone
Fotel* przyspieszenie korpusu
Zawieszenie mechaniczne 0,387 m/s2 (1.3 ft/s?)
Zawieszenie pneumatyczne 0,298 m/s2 (1.0 ft/s?)

*Fotel stanowi niezbedny element ograniczajqcy drgania przenoszone na operatora. W razie
koniecznosci wymiany fotela nalezy zwrdcic sie do producenta.
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Poziom emisji hatasu (CE)

Wskazoéwka: Aby uniknqgc zwiekszenia poziomu emitowanego hatasu, po przeprowadzeniu
czynnosci konserwacyjnych lub napraw nalezy zatozy¢ wszystkie ostony i inne materiaty
ttumiqce dzwieki; muszg by¢ one w dobrym stanie. Nie nalezy wprowadza¢ do maszyny
zadnych modyfikacji, ktére mogltyby zwiekszy¢ poziom emitowanego hatasu.

Lya to poziom mocy akustycznej rownowazony wspétczynnikiem A

Lpa to poziom cisnienia akustycznego rownowazony wspo6tczynnikiem A

Zgodnie z dyrektywa 2000/14/WE (hatas na zewnatrz) oraz norma EN 12053 (hatas
na stanowisku operatora)

Model

Moc uzytkowa:

2000/14/WE

EN 12053

TH357D
TH408D
TH3510D

<90,0 kW

106 dB(A) Lyya

<80 dB(A) Lpa

TH357D
TH408D
TH3510D

>90,0 kW

107 dB(A) Ly

<80 dB(A) L

Zgodnie z norma (UE) nr 1322/2014, zatacznik XIlI (hatas na stanowisku operatora)

Model Okna zamkniete Okna otwarte
TH357D

TH408D 79,7 dB(A) Loa 78,5 dB(A) Loa
TH3510D
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Uciag maszyny przy holowaniu

Wskazoéwka: Patrz dokumentacja maszyny lub tabliczki znamionowe w kwestii lokalnych
wymogow i ograniczen.

Bez hamulcow 3000 kg (6614 Ib)
Hamulce hydrauliczne lub pneumatyczne 12 000 kg (26,455 Ib)

Zgodnie z dyrektywa 2010/52/UE
TH357D, TH408D

Maksymalna Obcigzenie Obcigzenie
masa zaczepu zaczepu
na os (kg) TH357D TH408D
30 40 30 40 30 40
Opony km/h km/h km/h km/h km/h km/h
15.5/80-24 8700 7900 2500 2500 2500 2500
15.5R25 XHATL 9000 8200 2500 2500 2500 2500
460/70 R24 XMCL 9000 8100 2500 2500 2500 2500
500/70 R24 XMCL 8000 7800 2500 2500 2500 2500
400/80-24 POWER CL 8200 7900 2500 2500 2500 2500
440/80-24 POWER CL 8700 8100 2500 2500 2500 2500
460/70 R24 BIBLOAD 9000 8100 2500 2500 2500 2500
TH3510D
Zaczepy o
Zaczepyreczne stalej
Maksymalna EEC wysokosci i
jnasa hydrauliczne
na o$ (kg)
Obciagzenie Obciazenie
zaczepu zaczepu
30 40 30 40 30 40
Opony km/h km/h km/h km/h | km/h km/h
15.5/80-24 8700 7900 2500 2400 2500 2500
15.5 R25 XHATL 9000 8200 2500 2500 2500 2500
460/70 R24 XMCL 9000 8100 2500 2500 2500 2500
500/70 R24 XMCL 8000 7800 2500 2400 2500 2400
400/80-24 POWER CL 8200 7900 2500 2400 2500 2500
440/80-24 POWER CL 8700 8100 2500 2500 2500 2500
460/70 R24 BIBLOAD 9000 8100 2500 2500 2500 2500
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Te strone celowo pozostawiono pusta.
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Dziennik kontroli, konserwacji i napraw

Numer seryjny

Data Komentarz




Dziennik kontroli, konserwacji i napraw

Data

Komentarz




Sygnaly przekazywane gestami rak

QY1090

AWARYJNE ZATRZYMANIE — obie
rece wyciagniete na boki, otwarte
dtonie zwrécone w dét, rece
poruszaja sie w przdd i w tyh.

QY1100

ZATRZYMANIE — jedna reka
wyciggnieta na bok, otwarta dton
zwrécona w dot, reka porusza sie w
przédiw tyh

oy1110

ZATRZYMANIE SILNIKA —
przeciagniecie kciukiem lub palcem
wskazujacym po gardle.

PODNIESIENIE WYSIEGNIKA — reka
wyciggnieta poziomo, dion
zacisnieta, kciuk skierowany w gore.

OPUSZCZENIE WYSIEGNIKA — reka
wyciggnieta poziomo, dioni
zacisnieta, kciuk skierowany w dét.

QOY1140

POWOLI — jedna dton trzymana bez
ruchu przed dtonia dajaca sygnat
ruchu. (Pokazane powolne
podniesienie wysiegnika)

0OY1150

WYSUNIECIE WYSIEGNIKA — obie
dtonie zacisniete, kciuki skierowane
na zewnatrz.

QOY1160

WSUNIECIE WYSIEGNIKA — obie
dtonie zacisniete, kciuki skierowane
do wewnatrz.

0oY1170

DO TEGO MIEJSCA — obie dfonie
uniesione i zwrécone do wewnatrz,
poruszaja sie na boki, wskazujac
odlegtos¢ do pokonania.

ODCHYLENIE WIDEL W GORE —
jedna reka trzymana z boku, druga
wyciagnieta i podniesiona pod
katem okoto 45 stopni.

POCHYLENIE WIDEL W DOt — jedna
reka trzymana z boku, druga
wyciggnieta i opuszczona pod
katem okoto 45 stopni.

Sygnaly specjalne — jesli jest wymagane uzycie innych sygnatéw stosowanych podczas
obstugi dodatkowych funkgji sprzetu lub podczas pracy w specjalnych warunkach, sa one
wczesniej uzgadniane miedzy operatorem i sygnalista.
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