VISIONLINK URETKENLIK

MAKINE VE IS SAHASI VERILERI PARMAKLARINIZIN UCUNDA




Her is sahasinda iretim faaliyetleri
gerceklestirilse de iiretkenlik, birgogu icin
zorluk teskil eder. Diisiik iiretkenlik, diigiik

| |
gelir anlamina gelir ve karlilik {izerinde
dogrudan bir etkiye sahiptir. VisionLink®
Productivity, ig sahasi icinde veya diginda
tiretkenligi en iist diizeye ¢ikarmak iizere

makinelerinizi 6lgmenize, izlemenize

(j Lg U N IZLEYI N . YO N ETI N . ve yonetmenize yardimci olur.

GERCEK VE OLCULEBILIR SONUGLAR
PERFORMANSI ANALIZ EDIN KARI ARTIRIN

+ Malzeme tiplerini ve tasinan ton miktarini izleyin. + Asiri yakit tiiketimi durumlarini tanimlayin ve verimsiz
+ Analiz igcin Payload, Grade 3D ve Compact verilerini rolanti siiresini azaltma yontemleri uygulayin.
goriintileyin. + Is sahasi verimliligini iyilestirmek i¢gin Giretkenlik
+ Vardiyalar ve is sahalari arasindaki iiretkenligi karsilastirin. olgiimlerini analiz ederek maliyetleri azaltin.
+ Operator verimliligini iyilestirmek igin firsatlari tanimlayin. + Gelecek projelerde daha dogru teklifler igin gegmis
verileri kullanin.

URETKENLIGI ARTIRIN + Filo boyutu ve yapisinin optimize edilmesini saglamak

+ Saatlik ve gﬁnl[i'k liretim tqp_laml_arlnl izleyi_n. < icin kullanma seviyelerini izleyin.
+ Kullanimi optimize etmek i¢in ekipman verilerini kullanin.
+ Uzun rélanti olaylarinin konumunu ve siiresini
goriintiileyin.
+ Kullanma verilerine gdre ekipmani yeniden gérevlendirin.
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DAHA iYi VERILER, DAHA 1Yl KARARLAR

MAKINE VE iS SAHASI URETKENLIK iCGORULERI

VisionLink Productivity, lireticisi fark etmeksizin tiim ekipmanlarinizdan makine telematigi
ve ig sahasi verilerini toplayan ve 6zetleyen, dlceklenebilir, bulut tabanh bir uygulamadir.*

Platform, kullanicilara rélanti siiresi, yakit tiiketimi, konum, taginan malzeme ve daha fazlasi
dahil olmak iizere eyleme gecirilebilir bilgiler saglar. Veriler, yerlesik hiicresel Cat Product
Link™ cihazindan web platformuna iletilir. Kullanicilar, is sahasinda veya is sahasi diginda
akilli telefon, tablet veya masaiistii cihaz kullanarak bilgilere erisebilir.

MAKINE PERFORMANSINI VE i$ SAHASI URETKENLIGiNi ARTIRIN

Saha yoneticisi, iriin sahibi veya operatdr olarak makinelerinizin nasil kullanildigini ve
operasyonlariniz boyunca is siirecinin nasil igledigini anlamaniz ¢gok dnemlidir. VisionLink
Productivity tarafindan saglanan veri 6zeti, filo kullaniminizi optimize etmek ve karlhgi

en iist diizeye ¢ikarmak icin daha derinlemesine eyleme gecirilebilir icgériiler saglar.

NOT: Her makine igin VisionLink plani gereklidir. Daha gelismis iiretkenlik verileri saglamak i¢in makinelerin Cat Payload, Grade veya
Compact ile donatilmis olmasi gerekir. Bulunabilirlik bélgeye ve modele gére degisebilir. Ayrintilar igin Cat temsilcinize danigin.

*Veri alani kullanilabilirligi, ekipman (reticisine gére degisiklik gsterebilir.

Is sahasi genelinde
degisiklikleri ve
iyilestirmeleri yonetmek
icin ayrintil makine ve saha
verilerini kullanin.

+ Saha iiretkenligini ve filo
kullanimint iyilestirin

+ I sahasi verimliligini artirmaya
yardimci olmak icin vardiya
verilerini analiz edin

+ Yakit maliyetlerini azaltmaya
yardimci olmak icin yiiksek
rélanti siirelerini izleyin

+ Cat Payload, 3D ozellikli Grade
ve Compact teknolojilerini
kullanarak iiretkenlik
icgdrilerini artirin

VISIONLINK PRODUCTIVITY

3



CALISMA ILKESI

VisionLink Productivity, hiicresel Cat Product Link™ cihaziyla donatilmig abone olan tiim makinelerden veri toplayarak karma OEM
ekipmanlara sahip filolarin tek bir birlesik veri platformuna dahil edilmesini saglar. Standart ve gelismis veriler, is sahasi iiretkenligi
ve ekipman kullanimina dair eyleme gegcirilebilir icgériiler saglamak igin VisionLink Productivity tarafindan analiz edilir.*

e Standart telematik verileri; konum, yakit tiiketimi, rélanti siiresi, calisma saatleri ve daha fazlasi gibi temel makine bilgilerini igerir.
e Geligmis veriler; Cat Payload, Grade ve Compact sistemleri ile donatilmig makinelerden ise 6zgii daha fazla ayrinti saglar.

STANDART TELEMATIK VERILERI

Tiim Karma Filo Ekipmanlan

YUKLEME VE TASIMA GRADE VERILERI COMPACT VERILERI

VERILERI (CAT GRADE 3D) (CAT COMPACT)
(CAT PAYLOAD)

Belden Kirmali Kamyonlar Asfalt Kazima Makineleri Cop Kompaktorleri
Ekskavatérler Dozerler Toprak Silindirleri
Arazi Kamyonlan Ekskavatirler

Tekerlekli Yiikleyiciler Motorlu Greyderler

Tekerlekli Traktor-Kaziyicilar Tekerlekli Traktor-Kaziyicilar

BAGLANTI KURMAK iCiN ADIMLAR

1. CAT TEMSILCINIZLE ILETiSIME GECIN - VisionLink Productivity'nin basarili entegrasyonunu saglamak igin kurulum islemi
sirasinda Cat temsilcinize danisin.

2. MAKINELERINizi BAGLAYIN - Yeni Cat ekipmanlari igin yerlesik donanimi etkinlestirin veya eski Cat makinelere ve diger
OEM markalarina hiicresel Product Link™ cihazlari takin.

3. PLAN SECIN - VisionLink plani edinin (her makine icin). Cat Temsilciniz is ihtiyaclariniza en uygun plani belirlemenize
yardimci olabilir.

*Standart telematikler veri alani kullanilabilirligi, ekipman lireticisine gére dedisebilir. Gelismis veriler, makinelerin Cat Payload, Grade veya Compact ile donatiimasini
gerektirir. Cat ingaat teknolojileri ile gelismis veri raporlama hakkinda daha fazla bilgi icin Cat Temsilcinizle iletisime gegin.

4 VISIONLINK PRODUCTIVITY



SORULARINIZ VARSA @)

CEVAPLARI VISIONLINK PRODUCTIVITY'DE

Ister saha yoneticisi veya ekip basi ister iiriin sahibi olun,
operasyonlariniz hakkinda sorulariniz olacaktir. VisionLink
Productivity, ig sahasinda veya is sahasi disinda, nerede
olursaniz olun ¢calismanin nasil ilerledigine dair yanitlar
verebilir.

VISIONLINK PRODUCTIVITY 5
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IS SAHASI PANOSU

is Sahasi panosunda, olusturulan tiim is sahalari igin iiretim ve kullanim ayrintilari
tzetlenir. Kullanicilar, bagimsiz bir is sahasini derinlemesine inceleyebilir ve her

bir konumla ilgili ayrintilari gériintiileyebilir.

¢ Hesap basina olusturulan tiim is sahalarina genel bakis.
e Gecerli giine, bir 6nceki giine veya gecmis yedi giine gore is sahasinin performans

gOriinimi.

e s sahalari genelinde 6nemli performans gdstergelerini (KPI'lar) karsilastirin.
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VISIONLINK PRODUCTIVITY'DE
DUNYANIN HER YERINDEN
BiRDEN COK i$ SAHASINI

YONETMEK COK KOLAYDIR!

VisionLink Productivity, bunun
icin tasarland.. is sahasi bilgileri
ile birden ¢ok is sahasinin 6zetini
ve yiiksek seviye metrikleri hizla
ve tlimii ayni ekranda olacak

sekilde gdriintiileyebilirsiniz. ister
ofiste ister hareket halinde olun,
web erisimi olan bir cihaziniz ve
internet baglantiniz oldugu siirece
is sahasi bilgilerinize erisebilirsiniz.

.
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MAKINELER PANOSU HER BiR MAKINENIN EN UYGUN

SEKILDE KULLANILMASINI NASIL
SAGLAYABILIRIM?

VisionLink Productivity'deki
bagimsiz makineler; yiikleme sayisi,
yiik ve 6nemli 6lciimlerle analiz

Makineler panosunda, bagimsiz makineler icin iiretim ve kullanim ayrintilari 6zetlenir.
Kullanicilar belirli bir makineyi derinlemesine inceleyebilir ve tarih araligina gore
ayrintilari gériintiileyebilir. Mevcut verilere sunlar dahildir:

e Cevrim Sayisi e Yiik/Yakit edilebilir.
e Toplam Yiik ¢ Toplam Mesafe

e Son Bildirilen Tarih e Caligma Saati

e QOrtalama Yiik e Rolanti Saati

¢ Ortalama Cevrim/Saat ¢ Yakit Tiiketimi

Yiik/Saat

VISIONLINK PRODUCTIVITY 1
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MAKINELER PANOSU - BILETLER

E-Biletler, yerlesik Cat Payload sistemleri tarafindan iiretilen basili bilet ihtiyacini ortadan
kaldirmaniza olanak taniyan kullanigh bir 6zelliktir.* Miisterilerin biletlerin elektronik
kopyasini e-posta yoluyla almasina olanak tanir ve ayri ayri kovalar, toplam yiik, kamyon
ve malzeme tipi hakkinda ayrintili bilgi saglar.

Makineler panosundaki Bilet sekmesi sunlari yapmaniza olanak tanir:

¢ Payload biletlerinin olusturulmasini ve alinmasini otomatiklestirir.

¢ Makinede mevcutsa malzeme, kamyon ve 6zel listeler igin yiik bagina uzaktan liste
halinde yapilandirimig makine verilerini gériintiileyin.

e Liste tiiriinii ve tarih araligini secerek verilerinizi daraltin.

e Kimligini veya numarasini kullanarak ya da malzeme tipini veya kamyon adina (varsa)
gore filtreleme yaparak belirli bir bileti arayin.

e Virgiille ayrilmis degerler (.csv) dosyalarini kullanarak Bilet verilerini yaygin
elektronik tablo uygulamalarina indirin.

¢ Miisterilere manuel olarak kagit bilet saglamak igin artik kabine girip ¢cikmalari
gerekmediginden operatdr giivenligini artirmaya yardimci olur.

Bilet KPI'lari sunlariigerir:

¢ Bilet Sayisi ¢ Bilet Basina Gegis Sayisi
¢ Ortalama Kamyon ¢ Toplam Bilet Payload
Agirhg

MANUEL OLARAK OLUSTURULAN
YUK BILETLERINI NASIL
ONLEYEBILIRIM?

E-Biletlerle, biletlerinizin elektronik
bir kopyasini e-posta yoluyla
alabilirsiniz; bu kopya ayri ayri
kovalar, toplam yiik, kamyon ve
malzeme tipi hakkinda ayrintil bilgi
saglar.

*VisionLink Productivity entegrasyonu, Cat Advanced Payload ile donatiimis yeni nesil Cat ekskavatdrler ve tekerlekli yiikleyiciler (L ve M serisi dahil) icin mevcuttur.

Daha fazla bilgi icin Cat Temsilcinize danigin.

8 VISIONLINK PRODUCTIVITY
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MAKINELER PANOSU - EGITIM EKiPMAN OPERATORLERIMIN

EN iYi PERFORMANSI

L _ L _ _ GOSTERMELERINi NASIL
Operator Egitimi, operatdrlerin tekniklerini gelistirebilecekleri alanlari belirlemeye SAGLAYABILIRIM?
yardimci olmak igcin makinelere kurulan bir 6zelliktir.* Bu 6zellik; becerilerini, Operatr Egitimi ile operatorlerinizin
iiretkenliklerini ve verimliliklerini artirarak her seviyeden operatdre fayda saglayabilir. izlendigini ve tekniklerini

gelistirmeleri igin ipuclari verildigini
bilerek iginiz rahat olabilir.
Bu dzellik, yeni baglayanlardan

Makineler panosundaki Egitim sekmesi, makine operasyonlari sirasinda tetiklenen
bireysel Operator Egitimi ipucglari hakkinda hizl bir sekilde bilgi edinmenizi saglar.

Bu ipuclan, operatérlerin becerilerini hangi noktalarda gelistirebileceklerinin net

bir sekilde anlagiimasini saglayan iki kategoride (¢calisma verimliligi ve makine saghgi)
gruplandinimistir.

uzmanlara kadar her seviyedeki
operatdre fayda saglamak iizere
tasarlanmistir.

* indirilebilen ve giin, hafta, makine veya belirli bir ipucuna gére yapilandirilabilen
listeler, haritalar ve panolar ile yakalanan ipuglarinin sayisini, zamanini ve konumunu
goriintileyin.

e Virgiille ayrilmis degerler (.csv) dosyalarini kullanarak verileri yaygin elektronik tablo
uygulamalarina indirerek 6zel raporlar olusturun.

e Zaman igindeki gelismeleri takip edin ve egitimi operasyonunuzun ihtiyaglarina dzel
alanlara odaklayin.

Egitim KPI'lari sunlariigerir:

e Saatlik ipucu e Toplam ipucu Sayisi
Orani e Operatér ipucu Orani

e Giinliik ipucu e Giinliik Operatdr ipucu
Orani Orani

e Caligma Saatleri

*VisionLink Productivity entegrasyonu, yeni nesil Cat ekskavatérler icin mevcuttur. Daha fazla bilgi icin Cat Temsilcinize danigin.

VISIONLINK PRODUCTIVITY 9
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CAT GRADE BAGLANABILIRLIGi
+ 3D Tasarim Dosyalarini Sanal Olarak Aktarma

+ Hiicresel GPS/GNSS Diizeltmelerinden Yararlanma
+ Uzaktan Teshis Destegi Saglama

10 VISIONLINK PRODUCTIVITY
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UZAKTAN BAGLANTI - GRADE

Cat Grade Baglanabilirlik* planiile Cat Grade web arayiiziinii kullanarak is sahasindaki
makinelere her yerden hizli ve kolay bir sekilde uzaktan baglanabilirsiniz. Grade 3D
tasarim dosyalarini yiiklemeyi, sorunlari gidermeyi ve sahada olmadan ayarlamalar
yapmayi kolaylastirmak icin is sahasindaki makinelere baglanin.

e (Cat Grade sistemine uzaktan baglanin.

e Makine Cat Grade lisanslarini ayri ayri yiikleyin, yapilandirin ve giincelleyin.

e Grade 3D tasarim dosyalarini makinelere uzaktan gdndererek yerinde manuel USB
aktarimi ihtiyacini ortadan kaldirin (.dsz, .cal ve .vcl dosya formatlari desteklenir).

¢ Bagimsiz makinelerdeki etkin ve etkin olmayan cihazlari gériintiileyin ve iiriin yazilimi

ekleyin veya giincelleyin.
e Kurulum maliyetleri daha yliksek olan uydu baz istasyonlari kurmak yerine GPS/
GNSS konum dogrulamasi igin hiicresel VRS diizeltmelerinden yararlanin.

e Grade'in ¢cevrimigi izleme dzellikleri sayesinde operatdrlere uzaktan yardim ederek

sahada teknisyen ihtiyacini en aza indirin.

iS SAHASINDA OLMADIGIM
ZAMANLARDA TUM CAT
GRADE MAKINELERiMi NASIL
YONETEBILIRIM?
Grade Baglanabilirligi* planina
sahip VisionLink Productivity,
makineleri uzaktan goriintiilemenizi,
yonetmenizi, izlemenizi ve arizalarini
gidermenizi saglar.

.

*Grade Baglanabilirligi plani gereklidir. Bulunabilirlik bélgeye veya modele gére degisiklik gdsterebilir. Ayrintili bilgi igin Cat temsilcinize danigin.

VISIONLINK PRODUCTIVITY 1"
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URETl PANOSU | FILO VERIMLILiGiNi NASIL

ARTIRABILIRIM?

Uretim panosu, is sahasinin operasyonel verimliligine genel bir bakis saglar. Makineler VisionLink Productivity, giinliik
ve filolar hakkinda ayrintili bilgilere erisebilir ve doldurma/bosaltma ve kesme/yiikleme gibi operaﬂsyonunnga.daha
miisteri tanimli bélgeler hakkinda daha fazla ayrinti saglayan bir harita gériintiileyebilirsiniz. fazla dretkenlik icin firsatlan

. S . . . ) belirlemeye yardimci olmak
Makine etiketine gére kullanilabilen KPI'lardan bazilarn sunlardir: fizera saatlik filo performansi gibi

YUKLEME SAYISI YUKLER OLCULEN HACIM veriler saglar. Ornegin, vardiya
* Giin Basina Yiikleme e Saat Bagina Yiik * Giin Bagina Hacim degisikliklerinin, yakit ikmali
e Vardiya Basina Yiikleme ® Gevrim Bagina Yiik  Tamamlanan Kesme/ siirecinin ve molalarin optimize
e Saat Basina Yiikleme e Yiik Bagina Kullanilan Doldurma Hacmi edilmis ydnetimi.
e SaatBasina Cevrim Yakit * Kalan Kesme/Doldurma
* Toplam Yik Hacmi
SEGMENT TAHMINI HACIM o Tesviyede Yiizdesi
¢ Toplam Caligma Siiresi e Saatlik Uretim e Kalan Tesviye Hacmi
* Bos Halde Durma Siresi e Giin Bagina Hacim * Tesviyede Sikistirma Yiizdesi ‘
* Yiiklu Halde Durma e Toplam Hacim e Sikistirma Kapsami
Siiresi e Cevrim siiresi e Kalan Sikistirma Hacmi

e Cevrim Siiresi
12 VISIONLINK PRODUCTIVITY
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KULLANIM PANOSU EKiPMAN ROLANTI SURESINi

NASIL AZALTABILIRIM?

Kullanim panosu, is sahasi yoneticilerinin belirli bir is sahasindaki bagimsiz makinelerin VisionLink Productivity, makine
ve filolarin performansini karsilastirmasini saglayan bir aractir. Gosterge paneli, galisma gal@_masma k'_YaS|? r_olant.! S,
ve rolanti ddnemlerinde makinelerin siire ve yakit tiiketimine iliskin bilgileri gériintiiler. makine yakit tilketimi ve rolant

Kullanim sorunlari tespit edilirse ayrintili performans arastirmasina olanak tanir. plagjonuiEhir gasTorog Sy
u soru sp se ayrintili p S araglirmas : gbriinimii dahil olmak iizere

kullanma bilgilerini saglar. Rdlanti

e Makineye Gdre Calisma ve Rolanti Saatleri etkinliginin izlenmesi, is sahasi

e Filo Caligma Yiizdesi operasyonunda bilin¢li ayarlamalar
e Filo Uzun Rélanti Yiizdesi (9+ Dakika) yapabileceginiz

* Filo Orta Rélanti Yiizdesi (6 - 9 Dakika) AT ARES

e Filo Kisa Rdlanti Yiizdesi (3 - 6 Dakika) )

VISIONLINK PRODUCTIVITY 13
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M ALlYET PANOSU SAHA MALIYETLERiNi NASIL

TAKiP EDEBILIRIM?

Maliyet panosu, maliyetlerle ilgili temel performans gostergelerine (KPI'lar) genel bir VisionLink Productivity saha

bakis saglar ve ayrica bagimsiz makinelere veya tiim filoya gdre ayrilir. Ayrica harita rapgrlama.su toplam :saha j .

goriiniimi, kullanicilarin giderleri is sahasi konumuna gére gérsellestirmesini saglar. mva_:!ye;tle.rl, yak:gﬁ:(lyf_tlgrl,.g}all\:]et
, . . . . egilimleri ve yakit tiiketimi gibi saha

KuIIan|C|Iart panoyu analiz ederek makmeler.m veya' !§ sahalarlmn ongoru'lender? daha maliyetlerine dair ayrintilan sunar.

yliksek maliyetlerle ¢alisip ¢calismadigini belirleyebilir. Gosterilen KPI maliyetleri sunlar

icerir:

Toplam Calisma Maliyeti
Toplam Rolanti Maliyeti
Saat Basina Maliyet
Yiik Basina Maliyet

¢ Hacim Bagsina Maliyet

14 VISIONLINK PRODUCTIVITY
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|GGORU LER KULLANIMI YAZI TAHTALARINA VE MANUEL

SAYMAYA GUVENMEYi NASIL
BIRAKABILIRIM?

icgériiler panosunda, segilen bir is sahasindaki ekipmanlar igin daha derin diizeyde
operasyonel veriler saglanir. Kullanicilar i¢goriileri analiz ederek iiretim ve kullanim VisionLink Productivity, giin
sorunlarina nelerin neden oldugunu belirleyebilir ve diizeltici nlemler uygulayabilir. boygnca 13 s.f.;\h.an{.zdakl tim bagl

C — = e makineleri goriintiiler. Asla mola
Her makine ile ilgili ayrintilar Uretim, Kullanim, Ozet ve Harita Goriiniimiinde

. . vermez, asla unutmaz ve asla
diizenlenmistir. tiikenmez.*

e Uretim sekmesinde cevrim ve makine iiretim verileri gériintiilenir. * Ag ve sistem bulunabilirligi ve normal veri

e Kullanim sekmesinde makine kullanim verileri gériintiilenir. g bmgiaigg Rl

e (Qzet sekmesi, snemli KPI'larin ve élciimlerin genis bir dzetini gériintiiler.

e Harita gdriiniimii, saha gdriintiilerini, makine olay konumlarini ve bélge konumlarin
goriintiileyerek is sahasinin tamamini gorsellestirmeyi kolaylastirir.

o Kayit gbsterme gdriinlimii, makinenin is sahasi haritasindaki hareketini gdsterir. i

* icgériilere dair veriler, daha fazla analiz igin indirilerek diger isletme sistemlerine
ice aktarilabilir.

VISIONLINK PRODUCTIVITY 15
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T

Harita ve veri degerleri,
secilen Makine Etiketine gore
dedisecektir. (Grade ve Compact

Gasterilmistir)

Mevcut KPI'ya gore
farkl harita katmanlarini
goriintiileyin.

Onemli Performans
Gostergeleri (KP1)
ayrintilari

|GGORU LER HARlTAS| iS SAHAMIN URETKENLIGiNi

NASIL GORSELLESTIREBILIRIM?

icgoriiler Haritasi, en son saha gériintiilerini, makine olay konumlarini ve saha bélgelerini VisionL.ink PdeUCtiVitV, anlasiimasi
kullanarak is sahanizi gbrsel olarak temsil etmenizi saglayan giiclii bir aractir. Ekipman, kola\:]blr h;rlkt-a"gor.unumu_ndle :
makine ve etiketleri belirli bir tarih araligina gére secerek, renk kodlu ve bir arada I S

. . el et . - . ) hakkinda ayrintili veriler saglar.
kiimelenmis farkli olay ve bélge tiirlerini sergileyebilir, bdylece is sahasinda kaydedilen Olay tiiriine ve galisma bolgesine

ilerlemeyi anlamayi kolaylastirabilirsiniz. gore iiretimi daha ayrintili
incelemek icin bagimsiz makinelere
Secilen makineler ve tarih araliklari igin agagidaki harita ayrintilari goriintiilenebilir: odaklanabilirsiniz.

e Trafik - Makinelerin en cok nerede zaman gecirdigi hakkinda grafik bilgisi saglar.

e Hiz - Secilen makinelerin belirli bir giin igin hiz bilgilerini goriintiiler.

¢ Kesme/Doldurma - Secilen makineler ve tarih araligi icin tamamlanan ve kalan isleri
takip eder.

e Yiikselti - Secilen makineler ve tarih araligi ile derecelendirilen yiizey seviyesine
bagl yiikselti verilerini goriintiiler.

¢ Gegis Sayisi - Makinenin yiizey iizerinden kac kez gectigini gdsterir.

¢ Sicaklik - Sikistirma iglemini gergeklestiren Grade ve Compact makineler igin
sicaklik verileri saglar.

e CMV (Sikistirma Olciim Degeri) - Titresimli toprak ve asfalt silindirleri igin
malzemelerin sertligini dlcer.

¢ MDP (Makine Tahrik Giicii) - Yiizeyin piiriizliiligiini ve malzemeleri sikistirmak igin
gereken tahrik giiciini 6lcer.

e CCA (Cat Sikistirma Algoritmasi) - Katmanin ne zaman sikistirildigini gérmek igin
Compact makineleri izler.

.
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PERFORMANSI ANALIZ EDIN.
URETKENLIGI ARTIRIN.
KARI ARTIRIN.
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"GECMISTE BILDiGiMizi SANIYORDUK... ANCAK S$iMDi BiLiYORUZ.
ONSEZILERIMIZ YERINE VERILERE DAYALI KARARLAR ALABILIRIZ."

— DR. KRISTIAN DAUB, GENEL MUDUR, SCHWINGER TAS QCAGI

VISIONLINK PRODUCTIVITY i$ BASINDA

Son on yil boyunca Nittenau, Almanya yakinlarindaki bir tag ocagi operasyonu olan

Schwinger Granit, olaganiistii bir yolculuga ¢ikti. Sirket, filo ve saha performansi DAHA DUSUK COZ
verilerini analiz ederek verimlilik ve tiretkenlikte ciddi miktarda artig gordi. Karar verme EMISYONLARI
siireclerini yénlendirmek igin bu verileri kullanmak, ayni zamanda etkilesimi iyilestirdi
ve Schwinger'de bir verimlilik kiiltiirii olusturdu. Bu da karllik agisindan elle tutulur VisionLink Productivity'den alinan
sonuglar verdi. icgoriiler Schwinger Granit'in
motor egzozundan kaynaklanan

VERI iCGORULERi YOLUYLA OLAGANUSTU SONUGLAR karbondioksit emisyonlarini tahmini

. ) N ) ] . olarak 150 ton azaltmasina yardimci
Operatorler ve diger calisanlarla paylasilabilen veri icgériilerine sahip olmak, iiretkenligin oldu.*

degerine dair herkesi egiti. Ayni zamanda etkilesimi artirir. Daha fazla etkilesim ise saha
performansini artirir. VisionLink Productivity tarafindan saglanan iggériilerle ¢aligan
Schwinger Granit, olaganiistii sonuglar elde etti.

Schwinger, 2020 yiindan bu yana VisionLink Productivity'nin artan kullanimi araciliiyla yakit tiiketimini diisiirerek motor egzozundan
CO02 emisyonlarini tahmini olarak 150 ton azaltt.* Ayni zamanda operasyon, giinde iki vardiyadan bir vardiyaya gecerek calisanlara
daha iyi bir is-yasam dengesiigin daha fazla zaman saglad..

GUNUMUZUN ZORLUKLARININ USTESINDEN GELME

VisionLink Productivity, Schwinger Granit'in artan yakit fiyatlar ve fiyat odakh miisterilerin getirdigi zorluklarin listesinden gelmesine
yardimci olmaktadir. Genel {iretkenligin iyilestiriimesine yardimci olarak tag ocagi karini artirmanin yani sira yakit tiiketimini de azaltir
ve bu sayede nispeten daha diisiik CO2 emisyonlari saglar.

Dr. Kristian Daub, Bu degerli Cat teknoloji atagmaniyla tas ocaginin rélanti siiresinin takip edilerek ne zaman ve nerede gergeklestiginin
tanimlanabildigini belirtiyor. "Calisma saatlerinden tasarruf edebilir ve sonucunda daha diisiik maliyet, daha yiiksek kar elde edersiniz
ve gelecekteki zorluklarinizin iistesinden gelebilirsiniz," diye ekliyor.
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TEKNIK GEREKSINIMLER

NASIL BAGLANILIR?

KULLANIM ALANLARI

VisionLink Productivity, hiicresel Product Link™ cihazi ile yeni
ve eski Cat ekipmanlari ve diger OEM makinelerle kullanilabilir.

VisionLink Productivity, ayni zamanda daha fazla veri
raporlamasi igin Cat Payload, Grade 3D ve Compact sistemleri
ile donatilmig makinelerden gelismis iiretkenlik verileri almaya
uygundur.

Ekipmaninizla kullanilabilen yiik ve ¢evrim dagilimi kitleri
hakkinda daha fazla bilgi edinmek igin liitfen yerel Cat
temsilcinizle iletisime gegin.

Desteklenen Makine Modelleri:

+ Belden Kirmali Kamyonlar
+ Asfalt Kazima Makineleri

+ Kompaktorler

+ Dozerler

+ Ekskavatbrler

+ Motorlu Greyderler

+ Arazi Kamyonlari

+ Tekerlekli Yiikleyiciler

+ Tekerlekli Traktor-Kaziyicilar

TEKNIK GEREKSINIMLER

1. Makinenin iyi bir hiicresel kapsamasi olmalidir

2. Hiicresel Product Link telematik sistemi

3. VisionLink plani (makine basina)

4. Not: Cat Payload, Grade 3D veya Compact ile donatilmig
makineler ek donanim gerektirebilir.

Web Uygulamasi Gereksinimleri:

+ Cep telefonu, tablet veya bilgisayar

+ Internet baglantisi

+ Miisteri hesabinizda aboneli§i olan makineler

+ Cat miisteri oturum agma kimlik bilgileri (CWS ve UCID)

+ Veri 6zetinin her 30-60 dakikada bir giincellenmesi igin
tiim makinelerin abone olmasi gerekir.

Ek olarak, VisionLink Productivity:

+ Karma filolari destekler

+ Enyeni Cat makinelerde gelismis mantik verileri standarttir

+ Geligmis mantik verileri igin daha eski makineleri
desteklemek lizere kitleri yiikseltin

+ Kara tabanl altyapi gerektirmez

+ Sadece GPS tabanl sistem olarak ayarlanabilir

VLPRODUCTIVITY.CAT.COM

VisionLink Productivity'nin bulunabilirligi bélgeye gdre dedgisiklik gosterebilir. Ayrintilar igin Cat temsilcinize danigin.
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Cat riinleri, temsilci hizmetleri ve sektdr ¢coziimleri hakkinda tiim bilgiler igin www.cat.com adresindeki web sitemizi ziyaret edebilirsiniz. PTDJ0475-03 (04-2024)
(Global)
©2024 Caterpillar. Tim Haklari Saklidir.

Malzeme ve teknik 6zellikler 6nceden bildirimde bulunulmaksizin degistirilebilir. Fotograflarda gésterilen makineler ek ekipman igerebilir.
Mevcut secenekler icin Cat temsilcinize danigin.

CAT, CATERPILLAR, LET'S DO THE WORK, VisionLink, bunlarin ilgili logolari, "Caterpillar Corporate Yellow", "Power Edge" ve Cat
"Modern Hex" ticari kimliginin yani sira burada kullanilan kurumsal kimlik ve iiriin kimligi, Caterpillar'in ticari markalaridir ve izinsiz bir

sekilde kullanilamaz. AT(D

www.cat.com www.caterpillar.com
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