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Yeni nesil ekskavatorler yiikleme, istifleme,
malzeme ellecleme ve ¢ok daha fazlasi
da dahil olmak iizere, her tiir gérevin

| |
altindan kalkar. Cat® Payload teknolojisi
yiiklerin hareket halindeyken tartilmasini
sa(layarak operatdrlerin her zaman
istenen yiik hedeflerine ulagmalarina

URETKENLIGINIZi ARTIRIN yardim olur ve malzemelerin asir

*SATISI YASAKTIR yetersiz ya da hatali yliklenmesini onler.

DOGRU YUKLEME. DAHA HIZLI. DAHA KOLAY. HER ZAMAN.

Cat Payload, ekskavator uygulamalari igin dort farkli sonug sunar:

|\, MALIYETLERi AZALTIN: ZAMAN, i$CILIK VE YAKIT MALIYETLERINDEN TASARRUF EDIN.

DOGRULUK ORANINI iYIiLESTIiRIN: HASSAS PAYLOAD YUK HEDEFLERI, ASIRI VE YETERSIZ YUKLEMEYi ORTADAN
KALDIRMAYA YARDIMCI OLUR.

OPERATOR VERIMLILIGINi ARTIRIN: DENEYiMLi OPERATORLER HER ZAMANKINDEN DAHA DOGRU SEKILDE
il CALISIRKEN YENiI OPERATORLER DAHA GCABUK BIR SEKILDE HIZLARINI ARTIRABILIR.

@ GUVENLIGI ARTIRIN: KAMYONLARDA DAHA AGIR VE DAHA DENGESIZ YUK OLUSUMUNA NEDEN OLAN, FREN
£ PERFORMANSINI AZALTAN VE SURUCUYU DAHA FAZLA DEVRILME RiSKi ALTINDA BIRAKAN ASIRI YUKLEME
DURUMUNU ONLEMEYE YARDIMCI OLUR.
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KAPSAMLI ENTEGRASYON

TAHMIN YURUTME GEREKLILIGi OLMADAN KOLAY KULLANIM

Cat Payload teknolojileri, operatorlere hassas yiikleme igin kullanimi kolay bir ara¢ saglamak iizere yeni nesil Cat ekskavatdrlere
tamamen entegre edilmistir. Payload yeni ekskavatdrlere fabrikada takilmaktadir, ayrica belirli modeller igin temsilci secenedi olarak
sonradan eklenebilir.

TUM YUKLEME UYGULAMALARI iCiN DOGRU TEKNOLOJI

Operatorler gergek zamanl agirliklar aninda monitdrde gériintiileyerek kovada/polip kiskagta ve kamyonda ne kadar malzeme
bulundugunu her yiik ve her zaman igin kesin olarak bilebilir. Kolay okunur ekran, yiik sayimlarini ve malzeme hareketlerini takip
ederken ayni zamanda kova/polip kiskag ve kamyon igin yiik agirliklarini gdsterir. Kamyonlarin maksimum potansiyelle yiiklendiginden
emin olun ve yiik tutarlihgini her deneyim seviyesinden operatdr icin iyilestirin.

Payload uyumlulugu, ekskavatdr modeline gére degisiklik gosterir. Filonuz, operatérleriniz ve uygulamalariniz igin en iyi sistemleri
ve secenekleri 6grenmek iizere Cat temsilcinize basvurun.
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PAYLOAD TEKNOLOJISI

URETIMI IZLEYIN VE DENETLEYIN

Cat Payload teknolojisi makinede yerlesik yiik tartmanin yani sira iiretim dlgiimiine ve malzeme izlemeye dair degerli veriler saglar.
Bu veriler bireysel makineler igin mevcuttur, ayrica bu teknoloji filo genelinde igletim verimliligi hakkinda da degerli veriler saglayabilir.

Ekipman verilerinin raporlanmasi igin Cat® Productivity veya VisionLink® aboneligi gereklidir. Bulunabilirlik bélgeye ve modele gére
degisiklik gosterebilir, ayrintilar igin Cat temsilcinize danigin.

PAYLOAD BENIM ICIN NE YAPABILIR?

+ Operator lretkenligini artirir + Yakit verimliligini artirmaya, yakit maliyetlerinden

+ Asiri/yetersiz yiiklemeyi ve hatali yiiklemeyi tasarruf saglamaya yardimci olur
onlemeye yardimci olur + Nitelikli operatdrlerin elde tutulmasina yardimci olur
+ Cevrim siirelerini iyilestirir + Gereksiz ekipman asinmasini ve hasarini azaltir
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URETKENLIGI ARTIRIN

%10'A KADAR DAHA HIZLI YUKLEME SURELERI
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LKESH

HAREKET HALINDE YUK TARTMA

Cat Payload sistemi, kova/polip kiskag konumunu ve hidrolik basinci 6lgen
sensorlerden iletilen verileri kullanarak hareket halindeyken malzeme
agirhigini hesaplar.

+ Otomatik tartma, algaga kaldirma iglemlerinde agirliklarin tahmin
edilmesini (tartma araliginin altinda) ve bom kaldiriimis sekilde
agirhklanin tartilmasini (tartma araliginin iginde) saglar.

+ Hassas yiikleme igin gergek zamanlh agirhk tahminleriyle son
geciste fazla malzemeyi kolayca bosaltin, boylece yetersiz/asiri
yliklemeyi onleyin.

+ Tahmini bir agirhk hesaplanir hesaplanmaz, kova/polip kiskag yiikleri
kamyon toplam yiik agirhgina aktarilir. Kova tamamen bosaltildiginda,
ylik kamyona eklenir.

+ Malzeme ayirma gibi faaliyetler sirasinda ortaya cikabilen hatali yiik
sayimlarinin énlenmesine yardimci olmak lizere, istege bagl yiikleme
ve bogaltma alani sinirlari belirleyin.

+ Dokunmatik ekrandan kova/polip kiskag yiikiinii ve kamyon toplam
yiik agirhgini zahmetsizce goriintiileyin.

+ Kova/polip kiskag yiikleri makine yiik sinirlarini agtiginda asir yiik
uyarilari alin.

+ Operatorler kamyon agirliklarina, yiik/cevrim sayilarina, malzeme
hareketine ve giinliik toplam degerlere hizl erigimle, iiretimi kabinden
izleyehilir.

+ Yoneticiler, isletmeyi yonetmelerine yardimci olacak sekilde yiik
ayrintilarini ve 6nemli performans gdstergelerini internetten gorebilir.
Bunun igin Cat Productivity veya VisionLink® aboneligi gereklidir.
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PAYLOAD TEKNOLOJISI
TEMEL CALISMA iLKELERi:

1. Tartma araliginin daha dogru olmasi icin kaldirma
komponentlerini isitin.

2. Bos kovayi/polip kiskaci sifirlayin.

3. Yiik igin hedef agirhigi belirleyin (opsiyonel).

4. Kovayi/polip kiskaci malzemeyle doldurun.

5. Tartilan agirlik degeri olusturmak igin tartma
araliginin sonuna kadar hassas sekilde kaldirin
(ekranda simgeyle gosterilir).

6. Son gecis icin hedeflenen agirhga ulagmak iizere
kovayi/polip kiskaci devirerek (gerektigi sekilde)
asiri malzemeleri bosaltin.

7. Son kova/polip kiskag gegisinin ardindan yiik
verilerini hafizaya kaydetmek ve toplam degerleri
glincellemek icin Kaydet diigmesine basin.

DAHA HIZLI CEVRIM SURELERI



PAYLOAD TEKNOLOJISI

MODULER KOMPONENTLER

Cat Payload'un entegre komponentleri hasara karsi korunarak uzun kullanim émrii, giivenilir kontrol ve dogru sonuglar saglar.
Ozellikler ve bulunabilirlik degisiklik gésterebilir. Modele 6zgii bilgiler icin Cat temsilcinize danigin.

STIK i BOM SENSORU
SENSORU , &

Paletli ve Tekerlekli Ekskavatorler
igin Payload Komponent
Yapilandirmasi

BOM BASING SENSORU
ATASMAN _ \~
SENSORU DOKUNMATIK EKRAN
_'\A o
- Y '_J

DONUS VE
YATIRMA
SENSORLERI

KUMANDA MODULU (ECM)

ATASMANLAR

Ekskavatdrlere yonelik Payload, cok cesitli is aleti atagmanlariyla caligir.

Kovalar Yikim ve Ayirma Kapakh Polip
(Cesitli Tiirler) Polip Kiskaglan Polip Kiskaglar Atasmanlan

NOT: Polip kiskaglara yénelik Payload, yazilim giincellemesi gerektirebilir. Bulunabilirlik blgeye ve modele gére degisiklik gdsterebilir, ayrintilar igin Cat temsilcinize danigin.
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PAYLOAD EKRANINA GENEL BAKIS

Yeni Nesil Ekran Gosterilmektedir
(Ekran, Makine Modeline Gore
Degisiklik Gosterebilir)

AGIRLIK DURUMU SiMGELERI

e e i Tahmini A§irlik Tamamlandi
Malzeme Kimligi - Yiikklenen malzeme tiirii.

Kova/Polip Kiskag Sayimi - Makinenin gegerli kamyona Tahmini Tartma

yiikledigi yiiklerin sayisi.

Kova/Polip Kiskag Yiikii - Mevcut olarak kovada/polip
kiskacta bulunan malzemenin agirhgini gdsterir.

Dogru Agirhk Tamamlandi

- . . - Dogru Tartma
Agirhik Durumu Simgesi - Operatdre farklh agirlik

durumlanimi bildirir HEDEF AGIRLIK DURUMU SiMGELERI

Hedef Agirlik Durumu Simgesi - Operatore hedef agirlik
durumunu bildirir (yalnizca bir hedef belirlenmigse
etkindir).

Kalan Yiik - Hedef yiike ulagsmak igin gereken kalan
agirligi gosterir.
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Hedefe Ulasiimadi

Son Cevrim

Sta
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Hedefe Ulasildi
Yiikleme ve Bosaltma Alani Etkin Simgesi - Yiikleme

ve bogaltma alani sinirlarinin belirlenip belirlenmedigini
bildirir. Malzeme ayirma gibi faaliyetler sirasinda

ortaya cikabilen hatali yiik sayimlarinin 6nlenmesine YUKLEME BOSALTMA ALANI
yardimci olur. SIMGELERI

Kamyon Yiikii Etkin Simgesi - Yiikleme ve Bosaltma
alanlar kullanimdayken, kamyon yiikiine bir yiik
degeri eklenecegi zaman bu dzellik operatorii uyarir
(simge yesil renk alir).

ey
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Asin Yiikli

Sola Déndiirme Agisi Agik

Saga Dondiirme Acisi Agik

Kamyon Yiikii - Kamyona halihazirda yiiklenen malzeme

i . e ileri Yonlii Sinir Agik
miktarinin agirhgr.

Kamyon Sayimi - Gegerli vardiyada kamyonun
yiiklenme sayisini belirtir.

Sola ve Saga Dondiirme Acik

Tumi Agik
(Dondiirme ve lleri Yonlii)

EEEEE

Kamyon Kimligi - Yiiklenen kamyonu belirtir.
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YUK CEVRIMI

HEDEFLERE HER SEFERINDE HASSAS SEKILDE ULASIN

1. KAZMA

Onceki kovanin agirligi gosterilir. Onceki

yiik sadece tahmini bir agirlikla elde
edilmigse agirhk durum géstergesi beyaz

bir cerceve icinde olacaktir. Dogru bir agirhk
elde edilmigse gdsterge, yesil bir cerceve
icinde olacaktir.

2. KALDIRMA

Kova kivrildiginda ve kaldirldiginda
agirlik durumu gostergesi, tahmini agirhgi
gostermek lizere degisir. Tahmini agirlik
goriintiilenir.

3. DONDURME (BASLATMA)

Kova yiikii agirhgi, kule doniis verilerine
yaklagsmaya baslar ve tahmini agirlik
gosterilmeye devam eder.

4. DONDURME (BITIRME)

Tartma tamamlanmistir. Mevcut ¢evrimin
kova yiikii yeni agirliga giincellenir ve tartma
durum gostergesi, dogru tartimi gosterir.

5. BOSALTMA

Malzeme bosaltildiginda kamyon yiikii,
kalan yiik ve kova sayimi giincellenir.

6. GERI DONME

Kova, kaziya baslamak iizere indirildiginde
tartma gdstergesi, dogru agirhk tamamlandi
simgesini gosterir.
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YUKLEME-BOSALTMA ALANI

POLIP KISKAC KULLANIMINDA HATALI SAYIMLARI ONLEYIN

Operatorler, polip kiskag kullanirken hatali sayimlari 6nlemek iizere yiikleme ve bosaltma alani sinirlarini belirleyebilir.
Sinirlar bertilmemigse, malzemenin yeniden alimi sirasinda hatali sayim meydana gelebilir.

Yiikleme ve bosaltma islevselligi, polip kiskag 6n ayarli bir agiyi veya mesafeyi geger gegmez bosaltma isleminin agirligini hesaplar
ve sayimini yapar. Bu islevsellik endiistriyel atik, yikim ve kereste uygulamalarinda faydalidir.

YUKLEME ALANI
¢ Makine bu alana bir nesne bosalttiginda, kova yiikii degeri kamyon yiikii icine yansitilmaz.

BOSALTMA ALANI
¢ Bu alana bir nesne bosaltildiginda, belirlenen kova yiikii degeri Kamyon Yiikii igine eklenir.

~  DONDURMENG

BOSALTMA
ALANI

Makine belirlenen bosaltma
alanina girdiginde, kamyon
simgesi yesil renge donerek
operatdrii uyarir.

YUKLEME
ALANI

&,
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DOGRU MIKTAR

AZ VEYA ASIRI YUKLEMEY| ONLEYIN
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Cat dirtinleri, temsilci hizmetleri ve sektdr ¢oziimleri hakkinda tiim bilgiler igin www.cat.com adresindeki web sitemizi ATXQ2265-02 (09-2022)
ziyaret edebilirsiniz. (Global)

© 2022 Caterpillar. Tiim Haklar Sakhdr.

Malzemeler ve teknik 6zellikler dnceden bildirim yapilmaksizin degistirilebilir. Fotograflardaki makineler ilave ekipman
icerebilir. Mevcut secenekler icin Cat temsilcinize danigin.

CAT, CATERPILLAR, LET'S DO THE WORK, VisionLink, bunlarin ilgili logolari; "Caterpillar Corporate Yellow", "Power Edge" ve

Cat "Modern Hex" ticari kimliginin yani sira burada kullanilan kurumsal kimlik ve iiriin kimligi Caterpillar'in ticari markalaridir

ve izinsiz kullanilamaz. VisionLink, Caterpillar Inc. sirketinin Amerika Birlesik Devletleri'ndeki ve diger iilkelerdeki tescilli ®
ticari markasidir. AT

www.cat.com www.caterpillar.com


http://www.cat.com
http://www.cat.com
http://www.caterpillar.com

