GRADE

EKSKAVATORLER ICIN TEKNOLOJILER




Temel kazma. Su hattiicin kanal agma.
Egimli yerlerde calisma. Bu isler, Cat®
Grade teknolojilerinden edindiginiz

| | . L I
hassasiyeti ve hizi gerektirir. Geligmis
kilavuzluk 6zelligini opsiyonel otomatik
makine kontroliiyle bir araya getiren

Grade, operatérlerin daha az gegisle

U R ETKE N |_| G I N |Z| ART' RI R tesviye hedeflerine dogru sekilde

ulagmasina yardimci olur.

DOGRU KAZMA. DAHA HIZLI. DAHA KOLAY. DAHA GUVENLI. HER ZAMAN.

Cat Grade, ekskavator uygulamalari igin dort farkl sonug sunar:

|\ DAHA DUSUK MALIYETLER: ZAMANDAN, iSCILIKTEN VE YAKIT MALIYETLERINDEN TASARRUF EDER.
&8 IYILESTIRILMi$ DOGRULUK: HASSAS KILAVUZLUK, HARCANAN GABAY| AZALTIR.

4] DAHA iYi OPERATOR VERIMLILIGI: DENEYIMLI OPERATORLER, HER ZAMANKINDEN DAHA DOGRU SEKILDE CALISIR.
*™ YENI OPERATORLERIN HIZI DAHA SURATLI ARTAR.

& DAHA FAZLA GUVENLIK: ZEMINDE DAHA AZ SAHA PERSONELI GEREKLIDIR.
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KAPSAMLI ENTEGRASYON

AKICI CALISMA ANLAMINA GELIR

Cat Grade teknolojileri, akici ve hassas bir gcalisma saglamak lizere yeni Cat ekipmanina kapsamli sekilde entegre edilmistir. Bazi Grade
teknolojileri, gelismis dzellikler eklemek amaciyla satis sonrasi yiikseltmesi olarak da kullanilabilir.

HER i$ iCIN DOGRU TEKNOLOJI

Ekskavatdrler igin Cat Grade, bir dizi uygulama ihtiyacina ve igletme biitgesine uygun olmasi amaciyla 2D ve 3D teknolojilerini igerir.
Ayrica, Assist dzelligi sayesinde daha fazla verimlilik ve liretkenlik icin bazi operasyonlar kismen otomatik hale getirebilirsiniz.

Filonuz, operatdrleriniz ve uygulamalariniz igin en iyi sistemleri ve segenekleri 6grenmek iizere Cat temsilcinize basvurun.
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GRADE TEKNOLOJISI

ISINIZE EN UYGUN COzUMU SECIN

ot

e PR sum iCiN NERiLiR:
2D'LI GRAD GENEL UYGULAMALAR

Bodrumlar, tabanlar, temeller, sebeke
kanallari, egimler ve drenaj hendekleri
kazarken verimi ve iiretkenligi artirmak
icin 2D sistemli Grade kullanin.

2D'li Cat Grade, ekskavatdr operatdrlerinin genis bir uygulama yelpazesinde %35'e
kadar daha verimli calismasina yardimci olur. Dogru dikey ve yatay kontrol igin
gercek zamanli kilavuzluk saglayan 2D'li Grade, az veya asir kesmeden, kesimlerin
ve dolgularin teknik zelliklere tam olarak uygun sekilde yapildigindan emin
olunmasini saglar.

+  Cogu uygulamada zemin kaziklarini ortadan kaldirir.

+  Gorsel kilavuzluk ile yiiksekligi ve derinligi VE hedef tesviyeyi gosterir.

+  Kumanda kolu komutlari, dokunmatik ekran arayiizii veya jog kumandayi kullanarak

hedef derinlige ve egime gore kolayca ayarlayin. .
Hasara karsi korunan entegre komponentler uzun dmiir saglar. KAZMA TESVIYE
Opsiyonel lazer tutucu dzelligiyle Tutarl bir tesviyeyi tasiyarak siirdiiriin.

Bu sistemi Assist Ozellikli Cat Grade ile birlestirerek tek kolla kazmaya olanak taniyin

+ o+ + 4+

Cesitli kova tiirleriyle calisin: kazma, temizleme, tesviye ve yatirma.

“Geleneksel tesviye yontemleriyle karsilagtirilmigtir.

KANALACMA  EGiM VERME
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SUNLAR ICIiN ONERILIR:

SAHA YATAKLARI, KANAL
ACMA VE DAHA FAZLASI

Gelismis 2D'li Grade, ticari saha yatagi
tasarimlari, kanal agma islemleri, ticari
septik sistemleri ve diger benzer uygulamalar
icin uygun maliyetli bir ¢éziimdiir.

KAZMA KANAL ACMA

=i

TiCARi PROJELER

GELISMIS 2D'LI GRADE

TEMEL SAHA TASARIMLARINA GORE OLUSTURUP
CALISIN

Gelismis 2D sistemi, capraz egim ve ana inis kilavuzu ekler. Bunlar, operatdriin
daha karmasik uygulamalarda daha biiyiik is sahalarinda dogruluk ve hassasiyeti
korumasina yardimci olur. Gelismis 2D'li Grade sistemi fabrika ¢ikisi* sunulur
veya 2D sistemli standart Grade sistemine bir yiikseltme olarak eklenebilir.

Geligmis 2D'li Grade, ayni zamanda standart 2D sistemini saha i¢i tasarim

ozelligiyle yiikseltir. ilave bir yiiksek ¢oziiniirlikli dokunmatik monitdr kullanarak,

sistem kolay girise ve grade planlarinin operatdr koltugundan diizenlenmesine

olanak tanir. Monit6r, kovanin konumunu gergcek zamanl olarak gésterir ve

operatdr, bir dizi farkli gériintiileme acisi arasindan secim yapabilir. Bu sistem

operatoriin sunlar yapmasina olanak tanir:

+  Bilinen bir tesviye noktasini kullanarak ekranda bir bdliim olusturun.

+  Tesviye planina dogru ilerlemeyi izleyin.

+ Asinveya az kesmeden plana gdre dogru sekilde kazin.

+ Is sahasi verimliligini %45'e kadar iyilestirerek (Assist 6zellikli Grade ile),
zamandan tasarruf edip yeniden islemeden kaginin.

+ Dahafazla is genelinde ve daha biiyiik sahalarda makinelerinizin ¢ok yonliiliigiinii
artirin.

*Cat Grade'in bulunabilirligi bolgeye ve modele gére degisiklik gdsterir.
Ayrintilar igin Cat temsilcinize damigin.
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3D'LI GRADE

3D'li Grade, gergek zamanl uyduyla konum bulma kilavuzu ekler. Bu sistem,
Gergek Zamanli Kinematik (RTK) konum bulma kilavuzunu {i¢ boyutlu alanda
elde etmek {izere iki GNSS alicisi ve bir diizeltici veri kaynagi kullanir.

Tam 3D, biiyiik altyapi ve ticari saha projelerinde siklikla goriilen karmagik
tasanimlarla ¢alisirken operatérlerin iiretkenligi ve is sahasi verimliligini
en iist diizeye ¢ikarmasina yardimci olur.
+  Sahada tasarim plani islevi ve kontrolii ile biiyiik is sahalari ve birden cok makine
genelinde dogrulugu koruyun.
is sahasinda makine ve kovanin tam konumunu takip eder.
Kaygan zemin kosullarindan kaynaklanan ekskavator egimi ve devrilme durumlarim
otomatik olarak telafi eder.
+  Saha planinda galigilmayacak alanlari operatére bildirmek {izere tasarim dosyasi
icinde 2D kagcinma hélgeleri ayarlayin.
Geligmis 2D'li Grade ile aym ilave dokunmatik ekranli monitorii kullanir.
Trimble, Topcon ve Leica'dan telsizler ve baz istasyonlariyla tiim Cat Grade
sistemleri uyumludur.

6 EKSKAVATORLER iCiN GRADE TEKNOLOJILERI

SUNLAR iCIN ONERILIR:

KARMASIK VE COK
BUYUK ISLER

3D'li Grade, hassas hareket gerektiren
karmasik kesimler ve dolgularin yani
sira biiyiik altyapi, kamu, genis otoyol
ve ticari saha projeleri igin idealdir.

i

TiCARI HASSAS
PROJELER PROJELER




SUNLAR ICIN ONERILIR:
COGU UYGULAMA

Assist dzellikli Grade, tiim beceri
seviyelerinden operatdrlerin cogu kazma,
egim verme, dengeleme, ince tesviye,
kanal agma ve yiikleme islerinde daha
glivenle, daha iiretken ve verimli bir sekilde
calismasina olanak tanr.

SO0

KAZMA TESVIYE  YUKLEME

KANAL ACMA EGiM VERME

ASSIST OZELLIKLI
GRADE

Assist dzellikli Grade, operatdr verimini %45'e kadar artirmak amaciyla yari otonom
kazma ozelligi ekler. 2D'li Grade, Gelismis 2D'li Grade ve 3D'li Grade ile ¢aligan
bu sistem, Grade sisteminizi uygulamaniza gdre optimize etmenize olanak tanir.

TEK KOLLA KAZMA KULLANIMI KOLAYLASTIRIR

Tek kolla kazma, hem standart hem de yatirmali atagmanlari kullanarak daha
dogru kesimler igin bom ve kova hareketlerini otomatik hale getirir. Tek bir

kolun kullanimi; manuel girdileri, hatalan ve yorgunlugu azaltirken tiim deneyim
seviyelerinden operatorlerin tesviye tutarhhgini artirir. Kilavuzluk sistemi, makine
ekrani ve kolay kumanda kolu kontrolii, hiz kontrolii ve daha diisiik operatér
cabasi saglayarak kullanimi kolaylastirir.

MEVCUT DORT TiP OTOMATIK YARDIM
Grade Assist — istenilen derinlik ve e§imi korumak iizere bom ve kova islevlerinin
kontroliinii devralir. Operatdr, hedef tesviyeyi ayarlar ve stik hizini tek elle kontrol eder.

+  Bucket Assist — Kova agisini korur ve egim verme, dengeleme, ince tesviye ve kanal
acma uygulamalarinda kesimi dogru olmasini saglar.

+ Boom Assist — Yiik altinda kazma, kaldirma veya dénme sirasinda ekskavatoriin
zeminden kalkmasini énlemek {izere bomu otomatik olarak kaldirir.

+  Swing Assist — Kamyon yiikleme ve kanal agma sirasinda ekskavatdr doniisiinii
belirlenen noktalarda otomatik olarak durdurarak yakit kullamimini azaltir ve ¢evrim
siirelerini iyilestirir.

+  Tilt Assist - istenen egimin otomatik olarak korunmasi igin kova agisi hareketlerinin
kontroliinii devralir.

EKSKAVATORLER iCiN GRADE TEKNOLOJILERI 1



GRADE TEKNOLOJISI

MODULER KOMPONENTLER, KOLAY YUKSELTMELER

Cat Grade, ¢ok gesitli uygulama ihtiyaclarina ve saha gereksinimlerine uymasi igin optimize edilebilen ve yiikseltilebilen bir modiiler
sistemdir. Ozellikler ve bulunabilirlik degisiklik gosterebilir. Modele 6zel bilgiler i¢in Cat temsilcinize danisin.

GELiSMIS 2D'Li GRADE* 3D'Li GRADE*

GNSS ANTENLER

VE ALICILAR

2.10" EKRAN

KUMANDA MODULU 3D KOMPONENTLER ICIN
AKTARMA KABLOSU DEMETLERI
AKTARMA KABLOSU
DEMETLERI

*Gelismis 2D 'deki komponentler ayni zamanda 3D 'de kullanilir

2D'Li GRADE GELISMIS$ 2D'Li GRADE

2D'li Grade, temel seviyede bir sistemdir. Komponentler,
fabrikada* makine sistemleriyle entegre edilir. Bu sistem,
bircok yeni Cat ekskavatdriinde standart olarak sunulur.

3D'Li GRADE

3D'li Grade komponentlerine GNSS alicilari ve antenleri dahildir.
Saha telsizi veya internet baglantisi gerekir. Geligmis 2D
sisteminde oldugu gibi, 3D'li Grade fabrikada* veya satis sonra
yiikseltmesi olarak eklenebilir.

Geligmis 2D'li Grade, fabrikada* veya satis sonrasi yiikseltmesi
olarak eklenebilir. Ek komponentler arasinda, tesviye plani
olusturma, diizenleme ve goriintiileme icin ikinci yiiksek
¢Oziiniirliikli monitér ve gelismis islevleri etkinlestiren ilave
kumanda modiilii bulunur.

*Cat Grade'in bulunabilirligi bilgeye ve modele gére degisiklik gdsterir. Ayrintilar igin Cat temsilcinize danmigin.
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EK KOMPONENTLER

LAZER TUTUCU
(OPSIYONEL)

Lazer tutucu (veya lazer alicisi), bir cihazin bir kirmizi dalga boyu
doner lazer diizleminin iginde dogrudan ortalandigini algilar.

Bu sayede 2D modunda ¢alisirken, hareket ya da makine yeniden
yonlendirilmesi sirasinda Grade sisteminin yiikselme hedefini
aktarmasina ve korumasina olanak tanir.

DONER LAZER VERICiSi _

(LAZER REFERANSI ICIN GEREKLI)

En iyi diizeyde dogruluk ve lazer diizlemden referans kolayhgi
icin yiiksek kaliteli bir déner lazer vericisi kullaniimasi dnerilir.
Tavsiyeler icin Cat temsilcinize danigin.

GPS/GNSS DUZELTMELERI _
(DOGRU GORUNTULEME iGiN GEREKLI)

GPS/GNSS diizeltme kaynadi, Gergcek Zamanli Kinematik

(RTK) goriintiileme sistemleri kullanirken konum hassasiyetini
ivilestirmek icin gereklidir. Uydu baz istasyonlari, diizeltmeler
icin yaygin olarak kullanilir ve taginabilirlik icin tripod ile monte
edilebilir ya da yari kalici bir konuma direk ile monte edilebilir.

Ek olarak Cat Grade, internet lizerinden ya da Wi-Fi veya hiicresel
ag araciliflyla internet Baz istasyonu Servisi (IBSS, Internet
Base Station Service) diizeltmesinin yani sira {istte yer alan
engeller GNSS sinyallerine miidahale ettiginde Evrensel Toplam
istasyonlar (UTS, Universal Total Stations) saglar.

Baz istasyonlarina bir alternatif olarak Cat® Grade Baglantisi*
Sanal Referans istasyonu (VRS, Virtual Reference Station)
aglarina baglanmak icin makine telematigi kullanr.

Trimble, Topcon ve Leica'dan radyolar ve baz istasyonlariyla
tiim Cat Grade sistemleri uyumludur.

*Abonelik gereklidir - 3D'li Grade igin tasarlanmigtir.
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GRADE TEKNOLOJISI

CALISMA iLKESi

e

A

2D'LI GRADE

2D'li Cat Grade, operatdre yiikseklik ve egim kilavuzu saglayan
yalnizca gosterge odakl bir sistemdir.

Sistem, siirekli olarak bir referans olgiitii (bilinen bir zemin
noktas, serit hatti, lazer referansi vb. gibi) ile kovanin kesici
kenarindaki bir odak noktasi arasindaki farki hesaplar.

2D'li Cat Grade, operatdre kova kesici kenari ile 6l¢iit noktasi
arasindaki iist veya alt mesafe ya da egim mesafesini bildirir.

10 EKSKAVATORLER iCiN GRADE TEKNOLOJILERI

Durum ekrani asagidaki goriintiileri saglar:

KOVA PROFILI

KOVA KESITI

KOVA EGIM AGISI VE YONU

YON GOSTERGELI TESVIYEYE OLAN DERINLIK VERISI

DONUS AcISI VE YONU (DONDURME SENSORU KULLANIRKEN)
OLcUT DURUMU SIMGESI

BAGLANTI YOKSELME DURUMU SiMGESi

+ o+ + 4+ o+ o+ o+



GELISMIS 2D'Li GRADE

Geligmis 2D'li Cat Grade, operatorlerin kazma ve dengeleme
calismalariicin sunlari da iceren ek parametreler ayarlamasina
olanak tanir:

+  CAPRAZEGIM

+ IS SAHASI ANA DUSUS

Geligmis 2D'li Grade,ayni zamanda operator koltugundan
operatdriin temel iki boyutlu tasarim planlarini girmesine,
diizenlemesine ve bunlar lizerinde galismasina izin verir.
+  STANDART KABIN iCi EKRAN, KOVA KONUMUNU GOSTERIR.
+ IKINCI KABIN iCi EKRAN, TASARIM PLANLARINI 2D

"PLAN ASAMASINDAKI" GGRUNTULER OLARAK GOSTERIR.

3D'Li GRADE

Ekskavatdrler igcin 3D'li Cat Grade, daha kapsamli tasarim
ozellikleri eklerken daha karmasik diizlemler, egimler, dig
hatlar ve egrilere yonelik RTK konum bulma kilavuzu igin
GNSS teknolojisi katar.

+

OPERATORE ONCEDEN YUKLENEN 3D TASARIM DOSYALARI VEYA
ARKA PLAN HARITALARI iLE iLiSKiLi OLARAK KOVA KONUMUNU
GOSTERIR.

BIRDEN COK MAKINENIN GALISTIRILMASINI KOORDINE ETMEYE
YARDIMCI OLURKEN BUYUK i$ SAHALARI GENELINDE DOGRU
KAZMA PARAMETRELERINi KORUR.
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KULLANIMI KOLAY

2D'Li GRADE KULLANMA

OLCUT AYARLAMA

DERINLIK

TESVIYE KONTROLU

TEMAS NOKTASI

TESVIYE KONTROLU

ADIM 1:
Kova ucuyla veya kova kenarinin alt kismiyla bilinen bir referans noktasina dokunarak
bir 6l¢iit ayarlayin.

ADIM 2:
Hedef yiikselme ayarlandiginda Grade sistemi, atagman ucu ve hedef yiikselme arasindaki
dikey mesafeyi gosterir.

ADIM 3:
Destek icin kilavuz degerleri, monitdr goriintiileri ve sesli sinyalleri kullanarak ilk makine konumu
ve yoniinde isi tamamlayin.

ADIM 4:

Yeni bir konuma ge¢cmek igin, 6ncelikle atagman ucunu mevcut ve yeni konumlardan erisilebilecek
herhangi bir sabit referans noktasina (direk, kaya, kaldirim vb.) yerlestirin. Referans noktasini
kaydetmek icin ekran meniisiinde "Temas Noktasi'na basin.

ADIM 5:
Makineyi yeni konuma getirin, referans noktasina tekrar dokunun ve Uygula'ya basin. Sistem, hedef
ylikselmeyi otomatik olarak sifirlayarak operatdriin ise hizla dénmesini saglar.

Temel ¢alisma, yaklasik olarak lazer kilavuzlu Geligmis 2D ve 3D calismasina esdegerdir. 3D sistemi,
yeni bir konuma getirilirken yeniden sabitleme gerektirmez. Ayrintili talimatlar igin her sistemin
Kullanma Kilavuzuna bagvurun.
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"CAT GRADE YAN YANA YAPILAN
URETIM CALISMASINI KOLAYCA
KAZANIR

CALISMA KURULUMU:

Birbiriyle ayni is sahalarinda bir 2D'li Cat Grade ile donatilmig, digeri
donatiimamusg iki Cat hidrolik ekskavatdr

GOREV:

Kismi bir taban karesi kazin, ikinci bir konuma dogru %10 egimle
kanal acin ve ikinci taban karesini kazin.

HEDEF:

Tesviye siiresini ve tesviye dogrulugunu karsilastirin.

CALISMA:

Geleneksel yontemleri kullanan makine, egim denetleyicisini
beklemek igin tekrarli olarak durdu. Egim denetleyicisi cogunlukla
rolantideydi. Cat Grade ile donatilan makine ¢alismaya tam hizla
devam etti, gerektiginde yeniden sabitleme yapti. EGgim denetleyicisi
gerekmez.

SONUGLAR:

Grade ile donatilmis makine 1 saat 17 dakikada bitirdi.
Donatilmamig makine 1 saat 40 dakikada bitirdi.

DAKIKA ZAMAN
TASARRUFU
URETKENLIK ARTISI

//-, n an S
DAHA DUSUK
MALIYET
yakit ve insan giicii icin

GELISMIS SAHA
GUVENLIGI

zeminde personel gerekmeden
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EKSKAVATORLER ICIN GRADE
TEKNOLOJILERI

KARSILASTIRMALARA KISA BIR BAKIS
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CAT GRADE SiSTEMLERINE BiR BAKIS

OZELLIK

Kabin ici gdstergelerle hedef tesviye ile iligkili olarak gergek
zamanh derinlik ve egim kilavuzu

Fabrikada takilmis olarak kullanilabilir*

Hasara karsi korunan tamamen entegre komponentler
Assist'li Grade ile asir kesme 6nleme

Lazer uyumlulugu

Assist'li Grade uyumlulugu**

Entegre Cat® dahili teknolojileri:

— Product Link™ telematik donanim sistemi

— Cat Command gelismis yar otomatik teknoloji
— 2D E-fence ekskavator giivenlik sistemi

— Cat Payload dahili yiik tartma sistemi

Harici arka ofis sistemleriyle uyumluluk:

— VisionLink® bagh makine izleme ve ekipman ydnetim yazilimi
— Cat Uygulamasi ekipman saghgi ve yonetimi yazilimi

— Cat Productivity liretim yonetimi teknolojileri

— Makine sistemleri entegrasyonu igin Cat APl yazilim modiilleri

Trimble, Topcon ve Leica'dan telsizler ve baz istasyonlariyla uyumluluk

Capraz egim ve Ana inis kilavuzu

ikinci HD monitérde kabin icinde 2D saha tasarimlarini olusturabilme/

diizenleyehbilme

Satis sonrasi market bulunabilirligi

ikinci HD monitérde kabin icinde diizlemler, egimler, dis hatlar ve karmasik

egriler icin 3D saha tasarimlarini olusturabilme/diizenleyebilme
GPS/GNSS, Galileo ve BeiDou uyumlulugu

Cat Tiltrotator sistemi (TRS) uyumlulugu

i GELiSMi$ 2D'Li
2D'Li GRADE s
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3D'Li GRADE

® - Bulunabilir

*Bulunabilirlik blgeye ve modele gére degisiklik gdsterebilir. Ayrintilar igin Cat temsilcinize danigin.
**Topcon ve Trimble, Grade 3D ile uyumludur.

Cat Grade'in bulunabilirligi bélgeye ve modele gére dedisiklik gdsterir. Ayrintilar igin Cat temsilcinize danigin.

EKSKAVATORLER iCiN GRADE TEKNOLOJILERI
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(Global)

Cat dirlinleri, temsilci hizmetleri ve sektdr ¢oziimleri hakkinda tiim bilgiler igin www.cat.com adresindeki web sitemizi ziyaret edebilirsiniz.

© 2022 Caterpillar. Tiim Haklar Sakhdr.

Malzeme ve teknik 6zellikler 6nceden bildirimde bulunulmaksizin degistirilebilir. Fotograflarda gésterilen makineler ek ekipman icerebilir.
Mevcut secenekler igin Cat temsilcinize danigin.

CAT, CATERPILLAR, LET'S DO THE WORK, VisionLink; bunlarin ilgili logolari; "Caterpillar Corporate Yellow", "Power Edge" ve Cat "Modern Hex" ®
ticari kimliginin yani sira burada kullanilan kurumsal kimlik ve iirlin kimligi Caterpillar'in ticari markalaridir ve izinsiz kullanilamaz. AI
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