PROFILOWANIE
TEREN

TECHNOLOGIE PRZEZAM \ONE,




Kopanie fundamentéw. Kopanie rowu pod
przewdd wodociggowy. Praca na zboczu.

Zadania te wymagaja precyzji i predkosci,
ktore oferuja technologie Cat® Grade.
Dzigki zaawansowanemu prowadzeniu
ruchu z opcjonalnym zautomatyzowanym

- sterowaniem maszyny, technologia
Grad dpowiedni
ZWIEKSZ WYDAINOSC | smsstometssrecin s

i liczbe niezbednych przejazdow.

PRECYZYJNE KOPANIE. SZYBCIEJ. tATWIEJ. BEZPIECZNIEJ. ZA KAZDYM RAZEM.

Cztery argumenty dowodzace, ze Cat Grade spetni oczekiwania podczas pracy koparki:

| NIZSZE KOSZTY: 0SZCZEDNOSC CZASU, SItY ROBOCZEJ | PALIWA.
-8 WIEKSZA DOKLADNOSC: PRECYZYJNE PROWADZENIE REDUKUJE NAKEAD PRACY.

//IJ WIEKSZA W,YDAJNOSC OPERATORA: DOSWIADCZENI OPERATORZY MOGA PRACOWAC Z NIEBYWALA DOTAD
™ DOKLADNOSCIA. NOWI OPERATORZY SZYBCIEJ UZYSKUJA WYZSZA PREDKOSC.

& WIEKSZE BEZPIECZENSTWO: MNIEJSZA LICZBA PRACOWNIKOW NIEZBEDNYCH W POBLIZU.
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WYSOKI POZIOM INTEGRACJI

0ZNACZA PLYNNA PRACE

Technologie Cat Grade sg mocno zintegrowane z nowym wyposazeniem marki Cat, aby zapewnié¢ ptynna, precyzyjna prace. Niektdre
technologie Grade s3 dostepne w ramach modernizacji na rynku wtérnym, a takze jako opcje rozszerzajace funkcjonalno$é.

WLASCIWA TECHNOLOGIA DO KAZDEGO ZADANIA

System Cat Grade do koparek obejmuje technologie 2D i 3D, ktére odpowiadaja r6znym wymogom zastosowar i budzetom
operacyjnym. Funkcja Assist pozwala ponadto na cze$ciowe zautomatyzowanie niektdrych operacji dla jeszcze wigkszej efektywnosci
i produktywnosci.

Skontaktuj sie z dealerem Cat, aby uzyska¢ wiecej informacji na temat najbardziej odpowiednich dla Ciebie systemdw i opcji dla Twojej
floty, pracownikéw i zastosowan.
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TECHNOLOGIA GRADE

WYBIERZ OPCJE PASUJACA DO SPECYFIKI TWOJEJ DZIALALNOSCI

Y

ZALECANE W PRZYPADKU:

SYSTEM G RAD E ZASTOSOWAN 0GOLNYCH
Z FUNKCJA 2D

do zwigkszenia wydajno$ci i produktywnosci
podczas kopania i profilowania terenu

przy pracach nad piwnicami, podstawami,
fundamentami, wykopami, wzniesieniami

i rowami melioracyjnymi.

Cat Grade z funkcja 2D poprawia efektywno$¢ operatora koparki o nawet 35%

w szerokim zakresie zastosowan. Dzigki prowadzeniu w czasie rzeczywistym

zapewniajacym precyzyjne sterowanie pionowe i poziome, technologia Grade

z funkcja 2D umozliwia wykonanie operacji kopania i wypetniania zgodnie

z precyzyjnymi specyfikacjami — z zachowaniem wymaganego nachylenia.

+ Eliminacja koniecznosci palikowania terenu w wigkszo$ci zastosowan.

+  Wyswietlanie nachylenia docelowego z prowadzeniem wizualnym oraz wysokoscia
i gtebokoscia. _ _ o _ o KOPANIE PROFILOWANIE

+  Latwa regulacja docelowej gtehokosci i nachylenia za pomoca polecen joysticka, POWIERZCHNI
interfejsu ekranu dotykowego lub pokretta wyboru.

+  Zintegrowane elementy sa chronione przed uszkodzeniami, co zapewnia
dtugotrwato$¢ eksploatacji.

+  Przemieszczaj sie i zachowuj state nachylenie dzieki opcjonalnej funkcji odbiornika

laserowego.
+  Aktywuj funkcje kopania przy uzyciu jednej dzwigni, taczac ten system KOPANIE PROFILOWANIE
z technologia Cat Grade z asystentem - 4
; i X . : , - : ROWOW POCHYLOSCI

+  Dziata z roznymi typami tyzek: Kopanie, oczyszczanie, profilowanie i przechylanie.

"W poréwnaniu z tradycyjnymi metodami profilowania.
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ZALECANE W PRZYPADKU:
SZALUNKOW, KOPANIA

ROWOW | WIELU INNYCH
ZASTOSOWAN

Technologia Grade z zaawansowana funkcja
2D to atrakcyjne cenowo rozwigzanie do
wykonywania szalunkéw na budowach
komercyjnych, rowow, komercyjnych
systemow oczyszczania $ciekow i
podobnych zastosowarn.

KOPANIE KOPANIE

ROWOW

PROJEKTY
KOMERCYJNE

SYSTEM GRADE Z ZAAWAN-
SOWANA FUNKCJA 2D

TWORZENIE | REALIZACJA PODSTAWOWYCH
PROJEKTOW W OBSZARZE ROBOCZYM

Zaawansowany system 2D umozliwia prowadzenie wzgledem spadku poprzecznego
i gtbwnego. Umozliwia to operatorowi utrzymac¢ doktadnos¢ i precyzje podczas
prac na wiekszych obszarach w bardziej ztozonych zastosowaniach. System Grade
z zaawansowana funkcja 2D jest dostepny jako opcja fabryczna* lub mozna go
doposazy¢ w ramach modernizacji systemu Grade z systemem 2D.
System Grade z zaawansowana funkcja 2D wzbogaca system 2D o mozliwos$é
projektowania w miejscu eksploatacji. Wykorzystujac dodatkowy monitor
z wyswietlaczem dotykowym o wysokiej rozdzielczo$ci, system umozliwia
wczytywanie i edycje planéw profilowania terenu bezposrednio z fotela
operatora. Monitor pokazuje pozycje tyzki w czasie rzeczywistym, a operator
moze wybiera¢ rozne katy widzenia. System ten umozliwia operatorowi:
+  Tworzenie sekcji na ekranie przy zastosowaniu znanego punktu nachylenia.
+  Monitorowanie postepu wzgledem planu profilowania.
+  Doktadne kopanie wzglgdem planu z zachowaniem wymaganego nachylenia.
+  Poprawe efektywnosci o 45% (system Grade z asystentem), oszczedzajac czas
i niwelujac konieczno$¢ poprawek.
+  Zwiekszenie wszechstronnosci maszyn, umozliwiajac wykonywanie wigkszego
zakresu prac.

*Dostepnosc Cat Grade moze sig réznic w zaleznosci od regionu i modelu.
Szczegétowe informacje mozna uzyskac u dealera Cat.
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SYSTE M G RAD E Z ZALECANE W PRZYPADKU:
KOMPLEKSOWYCH |
FU N KCJA 3D OBSZERNYCH PRAC
Technologia Grade z funkcja 3D to idealne

rozwiazanie do operacji kopania i wypetniania
wymagajacych najwyzszej precyzji, jak

System Grade z funkcja 3D oferuje prowadzenie z zastosowaniem pozycjonowania
satelitarnego w czasie rzeczywistym. System ten wykorzystuje dwa odbiorniki

GNSS oraz zrédto danych korekcyjnych, zapewniajac pozycjonowanie réwniez do obszernej infrastruktury, projektow
tréjwymiarowe w technologii pomiaréw Real-Time Kinematic (RTK). realizowanych w ruchu drogowym i na
Funkcja Full 3D wspomaga operatoréw w maksymalizacji produktywno$ci budowach komercyjnych.

i

i efektywnos$ci w miejscu eksploatacji podczas pracy nad kompleksowymi

projektami z obszerng infrastruktura oraz projektami komercyjnymi.

+  Doskonata precyzja na duzych obszarach roboczych z wykorzystaniem wielu maszyn
dzigki funkcji planowania w rzeczywistych warunkach i funkcji sterowania.

+  Monitorowanie potozenia hezwzglednego maszyny i tyzki w miejscu pracy.

+ Automatyczna kompensacja nachylenia koparki spowodowanego nieréwnosciami

podtoza.
+  Konfiguracja obszarow niebezpiecznych 2D w pliku projektowym w celu

poinformowania operatoréw o miejscach, ktorych nalezy unika¢ podczas pracy. PROJEKTY PROJEKTY
+  Wykorzystanie tego samego monitora z ekranem dotykowym, ktéry jest stosowany

w technologii Grade z zaawansowana funkcja 2D. KOMERCYJNE WYMAGAJACE
+  Wszystkie systemy Cat Grade wspétpracuja z aparatami radiowymi i stacjami PRECYZJI

bazowymi firm Trimble, Topconii Leica.
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ZALECANE W PRZYPADKU:

WIEKSZ0SCI ZASTOSOWA.I\'I SYSTEM GRADE Z
s eimanmmmmes  FUNKCJA ASSIST

operatorom na r6znych poziomach
umiejetno$ci uzyskanie wigkszej
niezawodnosci i efektywnos$ci w wigkszosci

System Grade z funkcja Assist umozliwia dodatkowo kopanie pétautonomiczne,
zwiekszajac wydajno$¢ operatora nawet o 45%. System ten wspoétpracuje
ztechnologia Grade z funkcja 2D, zaawansowana funkcja 2D oraz funkcja 3D,

prac zwigzanych z wykopami, profilowaniem umozliwiajac optymalizacje systemu Grade do danego zastosowania.

pocl.1y+030|_, poziomowaniem, precyzyjnym STEROWANIE PROCESEM WYKOPU ZA POMOCA JEDNEJ DZWIGNI
profilowaniem terenu, wykonywaniem rowéw UPRASZCZA STEROWANIE MASZYNA

i zatadunkiem materiatu. Sterowanie procesem wykopu za pomoca jednej dZzwigni pomaga operatorowi

zautomatyzowacé ruchy wysiegnika oraz tyzki w celu zapewnienia bardziej precyzy-
jnego wybierania materiatu za pomoca zaréwno standardowego osprzetu, jak i os-
przetu odchylanego. Funkcja kopania z uzyciem jednej dZwigni ogranicza reczne
wprowadzanie, btedy i zmeczenie, zapewniajac operatorom o réznym poziomie
doswiadczenia spojne efekty pracy w zakresie profilowania terenu. System prow-

! 2 : adzenia, wy$wietlacz maszyny i tatwe sterowanie za pomoca joysticka utatwiaja

KOPANIE PROFILOWANIE ZAtA- prace, oferujac sterowanie predko$cia i ograniczajac wysitek operatora.
POWIERZCHNI  DUNEK CZTERY TYPY FUNKCJI AUTOMATYCZNEGO ASYSTENTA

Funkcja Grade Assist — przejmuje funkcje wysiegnika i tyzki, zachowujac zadana
gtebokosc i nachylenie. Operator ustawia nachylenie docelowe i jedna reka steruje
predko$cia ramienia.

+  Funkcja Bucket Assist — utrzymuje zadany kat tyzki i kontynuuje precyzyjny wykop podczas
ukosowania, poziomowania, tworzenia doktadnych nachylen czy kopania rowéw.

KOPANIE PROFILOWANIE +  Funkcja Boom Assist — automatycznie podnosi wysiegnik, zapobiegajac oderwaniu
- 4 sie koparki od podtoza podczas kopania, podnoszenia lub obrotu pod obciazeniem.
ROWOW POCHYLOSCI +  Funkcja Swing Assist — automatycznie zatrzymuje obrét koparki w zdefiniowanych

przez operatora punktach podczas tadowania cigzaréwek i kopania rowoéw, redukujac
zuzycie paliwa i wydtuzajac czas trwania cyklu.
+  Funkcja Tilt Assist — przejmuje ruchy katowe tyzki w celu automatycznego

" ia 7ad hylenia.
Ty e g0 R e TECHNOLOGIE GRADE DO KOPAREK 7



TECHNOLOGIA GRADE

ELEMENTY MODUtOWE, tATWE AKTUALIZACJE

Cat Grade to modutowy system, ktéry mozna zoptymalizowacé i rozbudowaé, aby spetnié potrzeby szerokiej gamy zastosowan
i wymagan terenowych. Funkcje i dostepno$é moga sie réznicé. Informacje o konkretnych modelach mozna uzyska¢ u dealeréw Cat.

SYSTEM GRADE Z ZAAWANSOWANA FUNKCJA 2D* SYSTEM GRADE Z FUNKCJA 3D*

ANTENY GNSS
| ODBIORNIKI

WYSWIE-
TLACZ 10"

WIAZKI PRZEWODOW
MOSTKUJACYCH DO
ELEMENTOW 3D

MODUL STERUJACY

WIAZKI PRZEWODOW
MOSTKUJACYCH

*Elementy zaawansowanej funkcji 2D sa réwniez
stosowane w funkcji 3D

SYSTEM GRADE Z FUNKCJA 2D SYSTEM GRADE Z ZAAWANSOWANA
FUNKCJA 2D

Grade z funkcja 2D to system bazowy. Elementy sa fabrycznie*
zintegrowane z systemami maszyn. System ten jest standardowa

) A System Grade z zaawansowang funkcja 2D jest dostepny jako
czes$cig wyposazenia wielu nowych koparek Cat.

opcja fabryczna* lub jako opcja modernizacji na rynku wtérnym.
Dodatkowe elementy obejmuja drugi monitor z wySwietlaczem
SYSTEM GRADE Z FUNKCJA 3D o0 wysokiej rozdzielczosci do tworzenia planu profilowania,

jego edycje i podglad, a takze dodatkowy modut sterowania
System Grade z elementami 3D zawieraja odbiorniki i anteny umozliwiajacy rozszerzenie funkcjonalnosci.

GNSS. Wymagany jest lokalny aparat radiowy lub potaczenie
z Internetem. Podobnie jak w systemie z zaawansowana
funkcja 2D, system Grade z funkcja 3D jest dostepny jako opcja

fabryczna* lub w ramach modernizacji na rynku wtérnym. *Dostepnosc Cat Grade moZe sig roznic w zaleznosci od regionu i modelu.
Szczegétowe informacje mozna uzyskac u dealera Cat.
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DODATKOWE ELEMENTY

ODBIORNIK LASEROWY
(OPCJONALNY)

Odbiornik laserowy dziata tylko wtedy, gdy urzadzenie jest
wycentrowane bezposrednio wzgledem obrotowej osi

wiazki laserowe]j w zakresie widma o dtugosci fali $wiatta
czerwonego. Podczas pracy w trybie 2D system Grade ma
mozliwo$é przeniesienia i utrzymania rzednej docelowej podczas
przesuwania lub zmiany orientacji maszyny.

OBROTOWY NADAJNIK LASEROWY
(WYMAGANY DO LASEROWEGO SYSTEMU
ODNIESIENIA)

Wysokiej jakosci obrotowy nadajnik laserowy jest zalecany, aby
uzyskaé maksymalng doktadno$é i tatwos$é odniesienia wzgledem
osi wiazki laserowej. Informacje o zalecanym wyposazeniu
udostepnia dealer Cat.

KOREKTY GPS/GNSS
(WYMAGANE DO PRECYZYJNEGO MAPOWANIA)

Zrodto korekty GPS/GNSS jest wymagane do poprawy
doktadnosci lokalizacji podczas stosowania technologii pomiaréw
Real-Time Kinematic (RTK). Satelitarne stacje bazowe sg zwykle
stosowane do korekt i mozna je montowaé na statywie w
zastosowaniu mobilnym lub na maszcie w tymczasowo statej
lokalizacji.

System Cat Grade zapewnia ponadto korekte Internet Base
Station Service (IBSS) za posrednictwem Internetu przez sie¢
bezprzewodowa Wi-Fi lub sieé komarkowa, jak réwniez Universal
Total Stations (UTS), gdy zaktécenia na wysokosci roboczej
blokuja sygnaty GNSS.

Alternatywnie do stacji bazowej system taczno$ci Cat® Grade
Connectivity* taczy sie z sieciami Virtual Reference Station (VRS)
za pomoca telematyki maszyny.

Wszystkie systemy Cat Grade wspotpracuja z aparatami
radiowymi i stacjami bazowymi firm Trimble, Topcon i Leica.

*Wymagana subskrypcja — dedykowana dla systemu Grade z funkcja 3D.

TECHNOLOGIE GRADE DO KOPAREK 9



TECHNOLOGIA GRADE

JAK TO DZIALA?

=

A

SYSTEM GRADE
Z FUNKCJA 2D

System Cat Grade z funkcja 2D to technologia wytacznie
wskaznikowa oferujaca operatorom pomoc przy pomiarze
poziomu i pochyto$ci.

System ten oblicza i wy$wietla réznice poziomu migdzy
docelowym, referencyjnym punktem odniesienia (np. znanym
punktem uziemienia, linia wzorcowa, laserowym punktem
odniesienia, itd.) a wyznaczonym punktem na krawedzi tngce;
tyzki.

System Cat Grade z funkcja 2D informuje operatora o odlegtosci
nad, pod lub na pochyto$ci miedzy krawedzig tnaca tyzki a
punktem odniesienia.

10  TECHNOLOGIE GRADE DO KOPAREK
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Ekran stanu prezentuje ponizsze informacje:

+

+
+
+

PROFIL £YZKI

PRZEKROJ POPRZECZNY tYZKI

KIERUNEK | KAT NACHYLENIA £YZKI

DANE GtEBOKOSCI DO WYMAGANEGO POZIOMU

ZE WSKAZNIKIEM KIERUNKU

KAT | KIERUNEK OBROTU (PODCZAS STOSOWANIA CZUJNIKA
0BROTU)

IKONA STATUSU ODNIESIENIA

IKONA STATUSU WYSOKOSCI ZAWIESZENIA



SYSTEM GRADE Z ZAAWAN- SYSTEM GRADE Z FUNKCJA
SOWANA FUNKCJA 2D 3D

Syster_n C_at Grade z zaawansowang funkcja ZD_umozlliwia ope_ratorowi Cat Grade z funkcja 3D do koparek zapewnia gtebszy wymiar
ustawianie dodatkowych parametrow kopania i wyrownywania gruntu,  projektu, a w potaczeniu z technologia GNSS do pozycjonowania

w tym: RTK dostarcza bardziej ztozone ptaszczyzny, pochyto$ci, kontury

+  SPADEK POPRZECZNY i krzywizny.

+  SPADEK GLOWNY W LOKALIZACJI ROBOCZEJ +  SYSTEM INFORMUJE OPERATORA 0 POZYCJI £YZKI W ODNIESIENIU
System Grade z zaawansowana funkcja 2D umozliwia ponadto tatwe DO DANYCH Z WCZYTANYCH PLIKOW PROJEKTOW 3D LUB MAP
wprowadzanie, edytowanie oraz prace wedtug podstawowych planéw OTOCZENIA ROBOCZEGO.

dwuwymiarowych terenu bezposrednio z fotela operatora. ' + WSPIERA KOORDYNACJE PRACY WIEKSZEJ LICZBY MASZYN,

+  STANDARDOWY WYSWIETLACZ W KABINIE POKAZUJE POZYCJE £YZKI. JEDNOCZESNIE ZACHOWUJAC PRECYZYJNE PARAMETRY

+  DRUGI WYSWIETLACZ W KABINIE PREZENTUJE PLANY PROJEKTOWE WYKOPOW W CALYM OBSZARZE ROBOCZYM.

W FORMIE 0BRAZOW 2D ,NA ARKUSZU PAPIERU".

TECHNOLOGIE GRADE DO KOPAREK 1"
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tATWA 0BStUGA

STOSOWANIE SYSTEMU GRADE Z FUNKCJA 2D

USTAW PUNKT
ODNIESIENIA

GLEBOKOSC

STEROWANIE
NACHYLENIEM

ODNIESIENIA

STEROWANIE
NACHYLENIEM

<
o
=
o

KROK 1:

Ustaw wzorzec, dotykajac znany punkt odniesienia koricéwka lub dnem tyzki na jej krawedzi.

KROK 2:
Po ustawieniu wysokos$ci docelowej system Grade wys$wietla pionowy dystans miedzy koncdowka
osprzetu roboczego a wysoko$cia docelowa.

KROK 3:
Wykonaj prace w pierwszej pozycji i orientacji maszyny, korzystajac ze wsparcia w postaci wartos$ci
orientacyjnych, widokéw na monitorze i sygnatoéw dzwigkowych.

KROK 4:

Aby przesung¢ sige na nowa pozycje, najpierw ustaw koncowke osprzetu roboczego w dowolnym,
ustalonym punkcie odniesienia, ktory moze zostaé osiagnigty zarowno z aktualnej, jak i nowej pozycji
(palik, kamien, kraweznik itd.). Naci$nij przycisk ,Punkt odniesienia” w menu wysSwietlacza, aby
zapisa¢ punkt odniesienia.

KROK 5:
Przesuh maszyne na nowa pozycje, ponownie dotknij punktu odniesienia i nacisnij Zastosuj. System
automatycznie zresetuje wysoko$¢ docelowa, umozliwiajac operatorowi szybkie wznowienie pracy.

Podstawowa obstuga jest mniej wigcej zgodna z dziataniem wspomaganej laserowo zaawansowanej
funkcji 2D i 3D. System 3D nie wymaga ponownego okre$lania punktu odniesienia po przesuwie
na nowa pozycje. Szczegbtowe instrukcje sa dostepne w Instrukeji obstugi.

TECHNOLOGIE GRADE DO KOPAREK



SYSTEM:CAT-GRADE Z LATWOSCIA
WYGRYWA W BEZPOSREDNIM
ZESTAWIENIU PODCZAS TESTOW
PRODUKCJ!I

KONFIGURACJA TESTU:
Dwie hydrauliczne koparki Cat w identycznych warunkach
roboczych —jedna z systemem Cat Grade z funkcja 2D, jedna bez.

ZADANIE DO WYKONANIA:

Wykonanie prostokatnego wykopu pod cze$ciowe podpiwniczenie,
rowu z pochyleniem 10% wzgledem drugiej lokalizacji i wykonanie
drugiego prostokatnego wykopu na podpiwniczenie.

CEL:

Poréwnanie czasu wyprofilowania i jego doktadno$ci.

WYKONANIE:

Maszyna stosujaca konwencjonalne metody zatrzymywata sig
kilkakrotnie, oczekujac na kontrole profilowania. Pracownik
sprawdzajacy wyprofilowanie terenu byt w stanie gotowo$ci przez
wigkszo$¢ czasu. Maszyna z systemem Cat Grade kontynuowata
prace na petnych obrotach, w razie potrzeby ponownie wyznaczajac
punkt odniesienia — pracownik sprawdzajacy wyprofilowanie terenu
byt zbedny.

WYNIKI:

Maszyna wyposazona w system Grade zakonczyta prace

w 1 godzing 17 minut.

Maszyna niewyposazona w system Grade zakonczyta
prace w 1 godzing 40 minut.

e
Iut

MINUT
0SZCZEDNOSCI

WZROST ,
PRODUKTYWNOSCI

REDUKCJA
KOSZTOW

paliwa i sity roboczej
WIEKSZE
BEZPIECZENSTWO
W MIEJSCU
EKSPLOATACJI

Brak personelu wymaganego
w poblizu maszyny

TECHNOLOGIE GRADE DO KOPAREK 13
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PRZEGLAD SYSTEMOW CAT GRADE

PARAMETR

Biezace wskazanie gtebokos$ci i nachylenia w odniesieniu do nachylenia
docelowego za pomoca wskaznikow kabinowych

Dostepny montaz fabryczny*

W petni zintegrowane elementy chronione przed uszkodzeniem

Ochrona przed przekroczeniem linii nachylenia dzigki systemowi Grade
z funkcja Assist

Kompatybilno$¢ z laserem

System Grade kompatybilny z funkcja Assist**

Kompatybilno$¢ z technologiami Cat® zintegrowanymi w maszynie:
— System telematyki Product Link™

— Zaawansowana technologia pétautonomiczna Cat Command

— System bezpieczenstwa 2D E-fence do koparek

—Whbudowany system wazenia Cat Payload

Kompatyhilno$¢ z systemami zaplecza:

— Oprogramowanie VisionLink® do monitorowania i zarzadzania
osprzgtem

— Oprogramowanie Cat App do monitorowania stanu osprzetu
i zarzadzania

— Technologie Cat Productivity do zarzadzania produkcja

— Moduty oprogramowania Cat API do integracji systeméw maszyn

Wspétpraca z aparatami radiowymi i stacjami bazowymi firm Trimble,
Topconi Leica

Prowadzenie wzgledem spadku poprzecznego i spadku gtéwnego

Mozliwos$¢é tworzenia/edycji projektow 2D w kabinie na drugim
monitorze HD

Dostepno$¢ zestawu na rynku wtérnym

Mozliwo$¢é tworzenia/edycji ptaszczyzn, pochytosci, konturéw i ztozonych

krzywizn w projektach 3D w kabinie na drugim monitorze HD

Wspotpraca z systemami GPS/GNSS, Galileo i BeiDou

Wspotpraca z systemem Cat Tiltrotator (TRS)

SYSTEM GRADE Z

SYSTEM GRADE
Z FUNKCJA 2D ZAAWANSOWANA

FUNKCJA 2D

SYSTEM GRADE

Z FUNKCJA 3D

® — dostepne

*Dostgpnosc¢ moze sig rézni¢ w zaleznosci od regionu i modelu.
Szczegétowe informacje mozna uzyskac u dealera Cat.
**Wspétpraca z systemem Grade 3D Topcon i Trimble.

Dostepnos$¢ Cat Grade moze sie réznié¢ w zalezno$ci od regionu i modelu. Szczegdtowe informacje mozna uzyska¢ u dealera Cat.
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Wigcej informacji o produktach Cat, ustugach oferowanych przez dealeréw oraz rozwiazaniach branzowych mozna znalezé (Global)
w Internecie pod adresem www.cat.com.

© 2022 Caterpillar. Wszelkie prawa zastrzezone.

Materiaty i dane techniczne moga ulec zmianie bez powiadomienia. Maszyny przedstawione na zdjeciach moga mie¢ zamontowane
wyposazenie dodatkowe. Aby uzyska¢ informacje o dostepnym wyposazeniu dodatkowym, skontaktuj sie z dealerem Cat.

CAT, CATERPILLAR, LET'S DO THE WORK, VisionLink, odpowiadajace im znaki towarowe, z6tty kolor , Caterpillar Corporate Yellow”
oraz elementy graficzne ,Power Edge” i Cat ,,Modern Hex", jak réwniez wizerunek firmy i produktéw uzytych w niniejszej ®
publikacji, sa zarejestrowanymi znakami towarowymi firmy Caterpillar i nie mozna ich wykorzystywa¢ bez zezwolenia. AT

www.cat.com www.caterpillar.com


http://www.cat.com
http://www.cat.com
http://www.caterpillar.com

