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Yeni nesil tekerlekli yiikleyiciler yiikleme,
istifleme, ¢akill kum tagima ve daha
fazlasi gibi her tiirden gdrevi listlenir. Cat®

| |
Payload teknolojileri; yiiklerin hareket
halindeyken tartilmasini saglayarak
operatorlerin her zaman istenen yiik

. P n hedeflerine ulagmalarina yardimci olur ve
U R ETKE N LI G I N IZI ARTI RI N malzemelerin asin, yetersiz ya da hatal

*SATISI YASAKTIR yﬁk|enmesini onler.
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DOGRU YUKLEME. DAHA HIZLI. DAHA KOLAY. DAHA GUVENLI. HER ZAMAN.

Cat Payload, tekerlekli yiikleyici uygulamalari igin dort farkli sonug sunar:

[\ MALIYETLERI DUSURUN: ZAMANDAN, iSCILIKTEN VE YAKIT MALIYETLERINDEN TASARRUF EDIN.

{5 DOGRULUK ORANINI iYiLESTIRIN: HASSAS PAYLOAD YUK HEDEFLERI, ASIRI VE YETERSIZ YUKLEMEYi ORTADAN KALDIRIR.

-~ OPERATOR VERIMLILIGiNi ARTIRIN: DENEYiMLi OPERATORLER ARTIK DAHA DOGRU DEGERLERLE GALISABILIRKEN
«sll VEN| OPERATORLER iSE DAHA HIZLI BIR SEKILDE VERIMLILIK ELDE EDEBILIR.

7Y GUVENLIGI ARTIRIN: KAMYONLARDA DAHA AGIR VE DAHA DENGESIZ YUK OLUSUMUNA NEDEN OLAN, FREN

== PERFORMANSINI AZALTAN VE SURUCUYU DAHA FAZLA DEVRILME RiSKi ALTINDA BIRAKAN ASIRI YUKLEME
OLGUSUNU ONLEYIN.
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KAPSAMLI ENTEGRASYON

TAHMIN YURUTME GEREKLILIGI OLMADAN KULLANIM KOLAYLIGI

Cat Payload teknolojileri, operatorlere hassas yiikleme icin kullanimi kolay bir ara¢ saglamak {izere yeni nesil Cat tekerlekli yiikleyicilere
kapsamli sekilde entegre edilmistir. Payload bir temsilci segenegi olarak takilabilir veya ek beceriler ve dzellikler igin Advanced
Payload'a yiikseltme yapilabilir.

TUM YUKLEME UYGULAMALARI iCiN DOGRU TEKNOLOJI

Tekerlekli yiikleyiciler icin Cat Payload, bir dizi uygulama ihtiyacina ve igletme biitgesine uygun olmasi amaciyla Standart ve Advanced
secenekleriyle mevcuttur. Ayrica, entegre Assist 6zellikleri sayesinde daha fazla verimlilik ve iiretkenlik igin bazi operasyonlari kismen
otomatik hale getirebilirsiniz.

Uyumluluk, tekerlekli yiikleyici modeline gdre degisiklik gosterir ve bulunabilirlik, bélgelere gdre farkli olabilir. Filonuz, operatérleriniz ve
uygulamalarinizigin en iyi sistemleri ve secenekleri d§renmek izere Cat temsilcinize bagvurun.
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PAYLOAD TEKNOLOQJISI

HER KAMYONU iLK. SEFERINDE.D OGRU.YUKLEYIN

PAYLOAD

Cat Payload teknolojisi, hareket halinde tartma sirasinda hassas
kova yiikii bilgileri saglayarak asiri veya yetersiz yiiklemeyi énler.
Alcaga kaldirma agirlik dl¢iimii ve manuel devirme iglevleri, nihai
kova islemini optimize eder ve verimliligi en iist diizeye gikarir.

PAYLOAD BENIM ICIN NE YAPABILIR?

+ Daha fazla operator iiretkenligi
+ Asirl/yetersiz yiiklemeyi ve yeniden yiiklemeyi dnler
+ Gereksiz ekipman asinmasi ve hasarini azaltir
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ADVANCED PAYLOAD

Advanced Payload, gelismis 6zellikler ve beceriler sunan bir
sistem yiikseltmesidir. Devirme yardimi, nihai kova islemine
otomatiklik becerisi kazandirir. Goklu gérev modu, ayni anda
iki ylikleme iglemini izler. Yiikleyiciyi kantar iglemlerine entegre
etmek iizere Yiikleme icin Dagitim* 6zelligi ekleyin.

*Abonelik ve Uyumlu Kantar Yazilimi Gereklidir

+ Yakit verimliligini artinir, yakit maliyetlerinden tasarruf saglar
+ Nitelikli operatdrlerin elde tutulmasina yardimci olur
+ Asini yiike iligkin para cezalarini 6nler




Tartma Araligi Uzerinde
Nihai Kaldirma Yiiksekligi

%65 Varsayilan

Tartma Araligi
%50 Varsayilan

Olciim Oncesi Kaldirma
%30

Kazma Boélgesi

CALISMA ILKESI

HAREKET HALINDE YUK TARTMA

Cat Payload sistemi, kova konumunu ve hidrolik basinci 6lgen sensérle-
rden iletilen verileri kullanarak hareket halindeyken malzeme agirligini
hesaplar.

+ Otomatik tartma, algaga kaldirma iglemlerinde tahmini agirliklari
(tartma araliginin altinda) ve bom kaldiriimig sekilde tartilan
agirliklari (tartma araligi icinde) saglar.

+ Hassas yiikleme icin gercek zamanli agirlik tahminleriyle son
gegiste fazla malzemeyi kolayca bosaltin, bdylece yetersiz / asir
yiiklemeyi 6nleyin.

+ Kova yiikleri, tahmini agirlk hesaplandiginda derhal kamyon
toplam yiik agirligina aktarilir. Kova tamamen bosaltildiginda, kova
yiikii kamyona eklenir.

+ Dokunmatik ekrandan kova yiikiinii ve kamyon toplam yiik
agirh§in zahmetsizce goriintiileyin.

+ Kova yiikleri makine yiik sinirlarini agtiginda asiri yiik uyarilari alin.

+ Operatorler kamyon agirliklarina, yiik ve déngii sayilarina,
malzeme hareketine ve giinliik toplam degerlere kolayca eriserek
glinliik iiretimi kabinden takip edebilirler; ayrica, kamyon yiik
fislerini opsiyonel yazicida yazdirabilirler.

+ Yoneticiler, isletmeyi yonetmelerine yardimci olacak sekilde yiik
ayrintilarini ve 6nemli performans gostergelerini internetten
gorebilir. Bunun igin VisionLink™ ve Cat Productivity aboneligi
gereklidir.

PAYLOAD TEKNOLOJISI TEMEL
CALISMA iLKELERI:

Tartma araliginin daha dogru olmasi igin
kaldirma komponentlerini isitin.

Bos kovayi sifirlayin.

Yiik igin hedef agirligi belirleyin (opsiyonel).
Kovayi malzemeyle doldurun.

Tartilan agirlk degeri olusturmak igin tartma
araliginin sonuna kadar hassas sekilde kaldirin
(ekranda yesil kutuyla gosterilir).

Son gecis icin hedeflenen agiriga ulagsmak
lizere kovayi devirerek asir malzemeleri
bosaltin (gerektigi sekilde).

Son kova gecisinin ardindan yiik verilerini
hafizaya kaydetmek ve toplam degerleri
glincellemek icin Kaydet diigmesine basin.

DAHA HIZLI CEVRIM SURELERI

TEKERLEKLI YUKLEYICILER ICIN PAYLOAD TEKNOLOJILERI
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PAYLOAD TEKNOLOQJISI

MODULER KOMPONENTLER, KOLAY YUKSELTMELER

Cat Payload, ¢ok cesitli uygulama ihtiyaclarina ve saha gereksinimlerine uymasi igin optimize edilebilen ve yiikseltilebilen bir modiiler
sistemdir. Ozellikler ve bulunabilirlik degisiklik gdsterebilir, modele 6zgii bilgiler igin Cat temsilcinize danigin.

DOKUNMATIK EKRAN

YATIRMA KONUM SENSORU

KOL UCU BASING SENSORU

PAYLOAD

Payload standart sistemdir. Komponentler, fabrikada makine
sistemleriyle entegre edilir. Bu sistem, yeni tiim Cat tekerlekli
yiikleyicilere fabrikada takilir.
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KUMANDA MODULU (ECM)

BAS KISIM BASING SENSORU

KALDIRMA KONUM SENSORU

Payload Konfigiirasyonu
Gosterilmektedir, Advanced
Payload Igin Ek Komponentler
Gereklidir

ADVANCED PAYLOAD

Advanced Payload fabrikada veya standart Payload'a bir
ylikseltme olarak eklenebilir. Ek komponentler arasinda 6zel bir
yiiksek ¢oziiniirliikli ekran, ilave kumanda modiilii ve gelismis
islevleri etkinlestirmek iizere sensérler bulunur.



PAYLOAD EKRANINA GENEL BAKIS
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Advance Payload Ekrani Gosterilmektedir
(Ekran, Makine Modeline Gore Dedgisiklik Gosterebilir)

Advanced Payload, Payload'un tiim standart 6zelliklerine ek olarak asagida belirtilen ilave secenekleri barindirir:

Menii Diigmesi: Kullanicinin Ana Meniiye erigmesine
olanak tanr.

Kova Agirhgi: Mevcut olarak kovada bulunan
malzemenin agirligini gésterir. Kova tamamen geri
cekilmis konumdayken yesil kutu gériintiilenir ve
tartilan agirhgi, yani en dogru agirhgi gosterir.

Kova Sifirlama Diigmesi: Mevcut kova agirli§ini sifirlar.

Bekleme Diigmesi: Kullanicinin kantar sistemini
etkinlestirmesine ve devre disi birakmasina olanak tanir.

Hedef Agirlik Ayarlama Diigmesi: Kullanicinin hedef
yiik agirhgini ayarlamasina olanak verir.

Hedef Agirlik: Hedef yiike ulasmak icin gereken kalan
agirhgr gosterir.

Son Gegisi Cikarma/Kamyon Silme Diigmesi: Son gegisi
kamyondan ¢ikarir veya kamyonda sadece bir gegis
varsa kamyonu siler.

Devirme Etkinlestirme/Devre Disi Birakma Digmesi:
Islevi etkinlestirir veya devre digi birakarak manuel
moda gegirir.

Gecis Sayimi: Kamyondaki gecislerin sayisini gosterir.
Kamyon Agirhigi: Kamyona yiiklenen malzemenin

toplam agirligini gdsterir.

Agirlik Olgii Birimleri: Kullanilan agirhgin 6l¢d birimini
gOsterir, metrik veya Ingiliz 6l¢ii birimi arasinda gecis
yapilabilir.

Malzeme Listesi: Operatdriin énceden doldurulmus bir
listeden malzeme tiiriinii segmesine olanak tanir.

Coklu Gorev Modu: Operatoriin ayni anda iki farkl
kamyondaki yiik verilerini ve toplam degerleri izlemesine
olanak verir. Operator ikinci bir kamyon sectiginde, aktif
olmayan kamyonun yiik verileri duraklatilr.

Kamyon Listesi: Operattriin dnceden doldurulmus bir
listeden kamyon secmesine olanak tanir.
Ozel Listeler: Kullanicilarin miisteri adi, siparis

numarasli ve saha gibi bilgiler iceren en fazla 4 ek liste
olusturmasina, se¢cmesine ve yonetmesine olanak verir.
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ASSIST OZELLIKLI PAYLOAD

Yeni nesil tekerlekli yiikleyicilerde bulunan Assist islevleri, operator verimliligini artirmak {izere yari otomatiklik islevi barindirir.
Bu sistem hem Payload hem de Advanced Payload ile ¢alisarak yiikleme uygulamalarinizi optimize etmenizi saglar.

MEVCUT OTOMATIK YARDIMLAR

+ Otomatik Lastik Ayari: Daha uzun lastik dmrii igin lastik kaymasini azaltmak iizere yigin mevcudiyetini tespit ederek operatérleri uygun kazma
teknigi ile yonlendirir.

+ Otomatik Kazma: Operator icin tam kazma cevrimi gerceklestirir. Otomatik Kazma, bir kazma kosulu algiladiktan sonra kaldirma ve yatirma
islevlerine kovayi doldurma ve ardindan otomatik yiikseklige kaldirma komutu verir.

+ Programlanabilir Otomatik Ayarlar: Operatdr yorgunlugunu azaltmak icin tekrarli yatirma, indirme ve kaldirma islevlerini otomatiklestirerek
artinlmig tretkenlik icin daha fazla verimlilik saglar.

+ Makine Hiz Simiri: Operatdrlerin makinelerin maksimum hizlarini kontrol etmesine olanak vermek suretiyle yiikleme ve tagima uygulamalarinda
asinma hizini sinirlayarak yakittan tasarruf saglar.

+ Devirme Yardimi: Operatoriin hedef agirliga yonelik manuel bosaltma (yiik 6lgiimii) yapma ihtiyacini ortadan kaldiran bir Advanced Payload
ozelligidir. Operatdr son gegis tartma iglemini baslatip Devirme Yardimini etkinlestirdiginde, yiikleyici otomatik olarak devirme yoluyla hedef
agirhga erisir.

8 TEKERLEKLI YUKLEYICILER iCiN PAYLOAD TEKNOLOJILERI



HIZLI GERI KAZANIM ICIN YENIDEN
YUKLEMELERI AZALTIN

-'-—-‘_—-;‘ .L e -

TEKNOLOJI i$S BASINDA

Tas ocadi sahalarinda ¢alisan tekerlekli yiikleyici operatdrleri igin
dogru yiik 6lciimi, agin yiikleri bosaltmak ve siraya geri dénmek igin
tamamen yiiklenmis bir kamyona duyulan yaygin ihtiyaci énlemeye
yardimci olur. Yeniden yiikleme islemlerinin kaldiriimasi, operasyonel
verimlilikte dnemli kazanglar sunmanin yani sira maliyetten tasarruf
saglar.

Caterpillar tarafindan yapilan bir calismada, haftada alti giin kum
yikleyen bir tas ocagi miisterisinin her giin 22 adet hatali yiiklenmis
kamyon bosaltti§i gériilmiistiir. Cat Payload sistemi, yalnizca

bu kamyonlarin bosaltiimasi ve yeniden doldurulmasi sirasinda
kaybedilen zamani dnleyerek miisteriye ilk yil $292.000 kazandirmistir.
Gereksiz yeniden doldurma gevrimlerinde yakilan ekstra yakit
faktoriine ek olarak ekstra makine yipranmasi ve aginmasi ve
yapilacak tasarruflar daha da 6nemli hale gelir.

Payload uyumlulugu, tekerlekli yiikleyici modeline gére dedgisiklik
gosterir ve bulunabilirlik, bolgelere gdre farkl olabilir. Filonuz,
operatorleriniz ve uygulamalariniz igin en iyi sistemleri ve
secenekleri 6grenmek lizere Cat temsilcinize basvurun.

PAYLOAD VAKA CALISMASI
OZETI:

KumMm

HER YIL 39.936 KAMYON YUKLEMESI

Caligma: HAFTADA 6 GUN

AEECIIGI A YILLIK $292.000

6 GUN

GUN BASINA 22 HATALI YUOKLEME ONLENDI

. ORANINDA
URETKENLIK ARTISI

*Bireysel Sonuglar Dedgisiklik Gésterir

TEKERLEKLI YUKLEYICILER ICIN PAYLOAD TEKNOLOJILERI
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TEKERLEKLI YUKLEYICILER ICIN PAYLOAD
TEKNOLOJISI

KARSILASTIRMALARA KISA BIR BAKIS
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OZELLIK PAYLOAD

Yiikseltme Kitleri: Payload yiikseltme kitinin bulunabilirligi modele ve bdlgeye gére degisiklik
gosterir. Bazi kit 6zellikleri, fabrikada takilan siiriimlerden farkli olabilir. Daha fazla bilgi igin L]
Cat® temsilcinize danigin.

Dokunmatik Ekran: Kabine entegredir ve operatore tiim Payload bilgilerini ve

Entegre’
vapilandirilabilir segenekleri saglar. Sistem, 30'dan fazla farkli dili destekler. e

Alcaga Kaldirma Agirhk Olgiimii: Tiim tartma araliginin sonuna kadar kaldirma gerekmeden
hizlica kova yiikii tahmini saglar. Yiikleme islemini hizlandirmak amaciyla operatdrlerin L]
malzemeleri devirme yoluyla daha erken bosaltmasini saglar.

Devirme: Ayarlanan agirliklari gercek zamanli olarak hizli bir sekilde gériintiileyin. Bu,
operatdrlerin daha hizli cevrim siireleri icin manuel olarak son gecis yiik ayarlamalari L4
yapmasina olanak tanir; yiginda veya kamyonda olmak {izere iki mod vardir.

Hedef Agirhk: Operatdriin hedef yiik agirhgini ayarlamasina olanak verir. ®
Basit Kalibrasyon: Operatdriin Payload sisteminde kantar él¢iisiine gore ince ayar -
yapmasina olanak tanir.

Seyahat Toplamlan: Sifirlanabilir Seyahat A veya Seyahat B segeneklerini kullanarak °
vardiyaya/giine gore toplam {iretimi, cevrimleri ve kamyonlari kolayca izleyin.

Asin Yiik Uyanlan: Bir kova yiikii yiik sinirini astiginda operatérleri ekrandan veya -
yoneticileri VisionLink™ araciligiyla otomatik olarak bilgilendirir.

Yazici Destegi: Kabin icinden kamyon yiik figlerini ve ayrica giinliik kayit tutma ve vardiya °
raporu igin 6zet raporlarini hizlica yazdirin. Opsiyonel yazici ayrica siparis edilebilir.

VisionLink™ ve Cat Productivity RaporlamaZ Yoneticiler, yiik ayrintilarini ve 6nemli

performans gostergelerini internetten gorebilir. Bu kapsamli raporlama ozellikleri yiikleme Sinirli Rapor-
verimliligini, operatorlerin egitim diizeyini ve giinliik iretimi iyilestirmek iizere ydneticilerin lama

filo performansini degerlendirmelerinde yardimci olur.

Devirme Yardimi: Operatdr son gecis devirme islemini baglattiginda, makine otomatik olarak
devirme yoluyla hedef agirliga erisir. Operatoriin hedef agirliga yonelik manuel bosaltma
(yiik 6l¢iimii) yapma ihtiyacini ortadan kaldirir.

Liste Yonetimi: Dogrudan ekran araciligiyla sik kullanilan malzemeler ve kamyonlar ekleyip
silin veya en fazla dort adet 6zel liste olusturun.

Malzeme, Kamyon ve Liste Toplamlarn: Malzemeye/kamyona/vardiyaya/miisteriye/sahaya/
gline/haftaya veya ozel listelerden herhangi birine gére iiretiminizi kolayca izleyin.

Genisletilmis Bellek: Dahili listelerde kamyon/malzeme/6zel kimlikler ve kamyon yiiklerinin
kaydedilmesine olanak verir.

Manuel Ekleme Modu: Operatdrlerin Payload sistemi igerisinde tartma ve yiikleme
islemlerini manuel olarak kontrol etmesine olanak verir.

Coklu Gorev Modu: Operatdrlerin bir vagon ve bir kamyon yiikleme arasinda gegis yapmak
gibi iki adet yiikleme isini ayri ayri izlemesine olanak verir. Gérevler tamamlandiginda ayri
olarak kaydedilir.

Yiikleme igin Dagitim*: Yiikleyiciye atanan ig listesini kamyona, malzemeye ve yiike gére
otomatik hale getirir. Yiiklemenin dogruluk seviyesini artirir ve bir kamyonun sahada bekleme
siiresini potansiyel olarak azaltir.

ADVANCED
PAYLOAD

Ozel

Ayrintih Rapor-
lama

.3

® = Kullanilabilir

1Yiikseltme Kitlerinde Ozel Ekran Bulunur

2Abonelik Gereklid

ir

3Devirme Yardimi Yiikseltme Kitleriyle Mevcut Degildir
4Abonelik ve Uyumlu Kantar Yazilimi Gereklidir
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Cat riinleri, temsilci hizmetleri ve sektdr ¢oziimleri hakkinda tiim bilgiler i¢in www.cat.com adresindeki web sitemizi ziyaret
edebilirsiniz. PTDJ0897

(Global)
© 2022 Caterpillar. Tiim Haklar Sakhdr.

Malzeme ve teknik 6zellikler énceden bildirimde bulunulmaksizin degistirilebilir. Fotograflarda gésterilen makineler ek
ekipman igerebilir. Mevcut secenekler icin Cat temsilcinize danisin.

CAT, CATERPILLAR, LET'S DO THE WORK; bunlarmn ilgili logolari; "Caterpillar Corporate Yellow", "Power Edge" ve Cat "Modern
Hex" ticari kimliginin yani sira burada kullanilan kurumsal kimlik ve iiriin kimligi Caterpillar'in ticari markalaridir ve izinsiz
kullanilamaz. VisionLink, VirtualSite Solutions LLC'nin Amerika Birlesik Devletleri'ndeki ve diger iilkelerdeki tescilli ticari

®
markasidir. AI
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