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Onsoz

Perkins M300C, M250C, M216C ve M190C dizel deniz motorunu satin aldiginiz i¢in tesekkir ederiz.
Bu kilavuzda, Perkins motorunuzu dogru kurmak icin gerekli bilgileri bulabilirsiniz.

Bu kilavuzdaki bilgiler, basim tarihi itibariyle dogrudur. Wimborne Marine Power Centre, istedigi zaman
degisiklik yapma hakkini sakli tutar. Bu kilavuz ve motorunuz arasinda farklliklar varsa, litfen Wimborne
Marine Power Centre ile irtibata geginiz.



Genel emniyet 6nlemleri

Bu emniyet dnlemleri cok dnemlidir. Kullandiginiz
Ulkedeki yerel yonetmelikleri de g6z éniinde
bulundurmaniz gerekmektedir. Bazi maddeler, yalnizca
6zel uygulamalarla ilgilidir.

.

Bu motorlari yalnizca tasarlandiklari uygulama
turlerinde kullaniniz.

Motorun dzelliklerini degistirmeyiniz.
Depoya yakit koyarken sigara igmeyiniz.

Tasan yakiti temizleyiniz. Yakit bulagsan malzemeler,
emniyetli bir alana taginmalidir.

Motor calisirken (gercekten gerekmedigi surece)
depoya yakit koymayiniz.

(Dogru egitimi almadiginiz surece; ki bu durumda bile
yaralanmayi 6nlemek icin ¢ok dikkatli olunmalidir)
motor ¢alisirken motoru temizlemeyiniz, motor yagi
eklemeyiniz veya ayarlama yapmayiniz.

Anlamadiginiz ayarlamalari yapmayiniz.

Motorun, toksik emisyon konsantrasyonuna neden
olabilecegi bir yerde galistirimadigindan emin
olunuz.

Motor, yardimci ekipmanlar veya tekne caligirken,
diger kisiler emniyetli bir mesafede durmaldirlar.

Hareketli parcalarin yakininda bol kiyafetlere veya
uzun saclara dikkat ediniz.

Motor calisirken hareketli pargalardan uzak durunuz.

Uyari! Motor caligsirken bazi hareketli parcalar acikga
gorilemeyedbilirler.

Emniyet muhafazasi sékilmuisse, motoru
calistirmayiniz.

Tehlikeli sicak sogutma sivisi tahliye olabileceginden,
motor sicakken veya sogutma sivisi basing
altindayken sogutucu sisteminin doldurma kapagini
veya baska bilesenlerini gikarmayiniz.

Sogutucu sisteminin kapali devresinde korozyona
neden olabilecek sogutma sivilari veya tuzlu su
kullanmayiniz.

Elektrolitten ¢ikan gazlar asiri derecede yanici
oldugundan, (6zellikle akiler sarj olurken) akulerin
yakininda kivilcim veya ates bulunmamasina 6zen
gosteriniz. Aku suyu cilde ve 6zellikle gozlere
zararlidir.

Elektrik sisteminde herhangi bir onarim yapmadan
once, aku kutuplarini sokiniz.

Motoru yalnizca tek bir kisi kontrol etmelidir.

Motorun yalnizca kontrol panelinden ve operator
pozisyonundan ¢alistirildigindan emin olunuz.

Cildiniz yuksek basingh yakitla temas ederse, derhal
tibbi yardim aliniz.

Dizel yakit ve motor yagi (6zellikle kullaniimis
motor yagi), bazi kisilerin cildine zarar verebilir.
Cildinizi korumak icin eldiven veya 6zel bir solliisyon
kullaniniz.

Motor yagdi bulasmis kiyafetleri giymeyiniz. Uzerine
yag bulasmis malzemeleri kiyafetlerinizin ceplerine
koymayiniz.

Kullanilmig motor yagini, kirliligi dnlemek icin yerel
yonetmeliklere uygun sekilde bertaraf ediniz.

Denizde veya olumsuz kosullarda acil durum onarimi
yapilmasi gerekiyorsa, ¢ok dikkatli olunuz.

Motorun bazi bilesenlerinin yanici malzemeleri
(6rnegin bazi kegeler), tutusmalari halinde ¢ok
tehlikeli olabilirler. Bu yanan malzemelerin cildiniz
veya gozlerinizle temas etmesine kesinlikle engel
olunuz.

Yedek su devresinden herhangi bir bileseni
sbkmeden 6nce daima deniz valfini kapatiniz.

Turbosarjin fiberglas kapagi sokulirken veya
takilirken yiz maskesi kullaniniz.

Herhangi bir bilesen, bir su kabinin icerisinde basing
testine tabi tutulacaksa, operatori korumak igin
daima emniyet kafesi kullaniniz. Basing testine tabi
tutulacak bilesenin hortum baglantilarini mihtrlemek
amaciyla kullanilan tapalari sabitlemek igin emniyet
teli kullaniniz.

Sikistirllmis havanin cildinizle temas etmemesine
0zen gosteriniz. Sikistiriimis hava cildinize temas
ederse, derhal tibbi yardim aliniz.
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Motor montaj noktalarinin yerleri

Egzoz Sistemleri
(Bkz. bolim 4)

J—

Mars Kablolari
(Bkz. bolim 8)

Baglama Civatasi
(Bkz. bolim 8)

On Kaldirma Halkasi

N\

Havalandirma
(Bkz. bolim 5)

Uyari!
Yuk dagitici demir
cubuk kullanin.

Yakit
Beslemesi
(Bkz. bolim 7)

Sogutma
Sistemleri
(Bkz. bolim 6)

Baglanti Parcalari

Motor Montaj Noktasi (Bkz. bolim 2)

(Bkz. bdliim 2)

Motorun yandan gériiniimdii

Sayfa 1
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Arka Kaldirma
Halkasi

Uyari!
YUk dagitici demir
cubuk kullanin.

Egzoz Sistemleri
(Bkz. bolim 4)

Elektrik
Sistemleri
(Bkz. bolim 8)

Yakit Donusu
(Bkz. bolim 7)

Baglanti Parcalari
(Bkz. bélim 2)

Motor Montaj Noktalari
(Bkz. bolim 2)

Motorun arkadan gérinimi

Sayfa 2
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Sekil 2

Sekil 3.

Motorun takilmasi

Montaj acilari

Bu motorlarin, sekil 1'de oldugu gibi pruvadan veya
kigtan bakildiginda silindirler dik goériinecek sekilde
monte edilmesi tasarlanmistir. Bakimda izin verilen
isletim agilari, sekil 2 ve 3'de géruldigu gibi; burun
yukari 179, kayici tekne igin arti 3°; 25° strekli ve 35°
bayilma agisiyla birlikte.

Burun asagi kapasitesi
Bu motorlar standart olarak 8°
kapasitesine sahiptir.

burun asagi

Sayfa 3



Motor baglanti parcgalari

Standart baglanti pargalari montaj noktalari, krank mili
ekseninin 76 mm (3") altinda ve bu eksene paraleldir.
Baglanti pargalari, motoru motor mesnetlerine
dogrudan takmak ig¢in kullanilabilir, ancak tum
uygulamalarda esnek motor takozlarinin kullaniimasi
onerilir.

Sekil 4'te ankraj bulonlarinin takildigi delikler (1)
gorulmektedir. Bu delikler, son hizalama asamalarinda
bir miktar hareketi mimkin kilmak igin 36 x 17 (1,7/16
x 21/32”) boyutlarinda olukludur. ince ayarin gerekli
olmadigl durumlarda, érnegin esnek birlestirilen bir
tahrik mili kullanildiginda, motorun doért kdsesindeki
bulonlarin dérdd de olugun ucunda konumlanmalidir
(dordi de olugun Ust ucuna veya alt ucuna). Boylece
baglama duzenlerinde ek emniyet saglanir.

Not: Lutfen belirli motor takma pozisyonlari i¢cin GD
(Genel Duzen) gizimlerine bakiniz.

Standart olmayan opsiyonlar icin tavsiye almak lzere
Wimborne Marine Power Centre'a basvurunuz.

Sayfa 4

Sekil 4
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Esnek motor takozlari

O

Tim uygulamalarda esnek motor takozlarinin
kullanilmasi oOnerilir.  Takozlarin oncelikli amaci,
motordan tekne gdvdesine titresim aktarimini
azaltma olmakla birlikte diger bir dnemli avantaj ise
takozlarin kétu hava kosullarinda tekne gévdesinden
motora aktarilan soklari azaltmasi ve ayrica farkinda
olmayarak motorun, teknenin yapisal bir parcasiymis
gibi kullaniimasini dnlemesidir ki tekne gévdesindeki
esneme nedeniyle motor bdylesine bir islevi tatmin
edici bir bicimde yerine getiremez.

[

Sekil 5'te gogu uygulamaya uygun esnek motor takozu
gOsterilmektedir.

Not: ylksuz durumdaki takozla ilgili spesifik boyutlar
icin kurulum ¢izimine bakin.

Takozun ylksekligini ayarlamak igin, simleri (4)
sokmak Uzere kullanilan tampona (3) dayanan ayar
somunu ve civatayi (2) kullanin. Takoz basina en fazla
on Ug¢ adet sim kullanilabilir olup bunlarin on bir tanesi
1 mm kalinliginda ve iki tanesi de 0,5 mm kalinliginda
olmalidir.

En uygun pozisyonu elde etmek i¢in radyal olarak
oluklu delikler (5) kullanilabilir.

Alisilagelmisin disinda tahrik dizenleriyle kullanilan
motorlar -motor Unitesiyle yekpare 'V' tahrikleri gibi-
0zel montaj sorunlari dogurur; spesifik uygulamalara
gbre en uygun montaj diizeninin hangisi olduguna
iliskin tavsiyelerde bulunulabilir.

Not: 2:1'in Uzerindeki aktarim oranlari veya
asir sartlarda kullanim igin, tavsiye almak Uzere
bdlgenizdeki distribltére basvurunuz.

Cesitli sanzimanlar ve uygulamalar icin tercih
edilen montaj dizenlerini gosteren kurulum gizimleri
mevcuttur.

Sayfa 5



Motor mesnetleri

Bakimda tatmin edici sonugclar verdigi kanitlanmis
motor mesnetlerinin yapiminda kullanilan malzemeler
ve yontemler, oylesine farklihk gosterir ki hepsi icin
gegerli olabilecek evrensel kurallar koymak zordur.
Bununla birlikte, kabaca su soylenebilir; kaba dalgali
denizlerin  etkilerini  karsilayabilmek icin motor
mesnetleri motor agirhginin yaklasik sekiz kati statik
yuku kaldirabilecek kapasitede olmalidir.

Saft hizasini korumak ve motorun maruz kaldigi
bikme ve germe kuvvetlerini dnlemek amaciyla
mesnetler, yanal rijitik saglayacak sekilde, capraz
baglanmalidir.

Cift montajda saft eksenleri arasinda minimum
mesafeyi saglamak icin, bazen her iki motorun da
ic montaj tertibatlarini tasiyan ortak bir orta mesnet,
sekil 6'da gdsterildigi gibi kullanihr. Bu ydntemle
783 mm (31")'ye kadar disen saft eksenleri tatbik
edilebilir, ancak boslugun daha fazla olmasi istenen
bir durumdur.

Saft eksenleri teorik olarak daha da azaltilabilir, fakat
bunun yapilmasi halinde motora erisim ¢ok kisitli
hale gelecek ve bakim iglemlerini gergeklestirmek
imkansizlasacaktir. Minimum saft eksenleri tatbik
edilecekse motorun 6nlnde ve arkasinda erisim igin
bosluk birakilmasi gerektigi unutulmamalidir. Dort
tarafta da minimum bosluk birakiimasi demek, motora
bakim yapilamaz demektir!

Sayfa 6



Pervane milleri ve kuplajlar

Pervane milleri

Bltlin motorlarin esnek takozlar (1) Uzerine monte
edilmesi dnerilir. Bdylece gurllth ve titresim azalacak ve
tekne govdesinin hareketleri nedeniyle motora kuvvet
uygulanmasi 6nlenecektir.

Sanzimana baglanan aktarim sisteminin tasarim ve montaj
sorumlulugu tekne tasarimcisina, tekne insaatgisina, gemi
ingsaat mihendisine veya motoru takana aittir. TUm tahrik
sistemi (izerinde Burulma Titresimi Analizi (TVA) yapiimasi
Onerilir.  Kutle Elastik Verileri, Wimborne Marine Power
Centre'dan talep edilmesi halinde temin edilebilir.

Sekil 1'de pervane milinin yalnizca sanziman kuplaji ve
pervane ucuna distan takilan lastik yatak ile desteklendigi
basit bir dizen gosteriimektedir. Teknenin su almasi,
mil contasiyla 6nlenir. Bu conta, motor hareketlerinin
engellenmemesi icin esnek olarak takilmahdir. Calisma
sirasinda anlik agisal hiza kagmalarina izin vermek igin
sanziman kuplajina bir esnek mil kuplaji (2) takir.

Bu sistem vyalnizca hiz, cap ve pervane milinin
desteklenmeyen pargasinin 'sekiz gizme'ye yol agmayacag!
uygulamalar igin uygundur (yani donds hizindan
kaynaklanan merkezkag kuvvetinin mili ok seklinde blikmek
icin yeterli olmadig1 uygulamalar).

Sekil 1'de ayrica bir boru (cutless) yatak (3), esnek
montajli mil contalari (4), glglendirilmis lastik hortum (5),
grafitli asbest tel (6), salmastra kutusu (7) ve tahrik mili (8)
gorilmektedir.

Pervane  mili  uzunlugunun, sekiz ¢izme  riski
olmadan, sanziman kuplajl ve 'P' braketiyle rahatca
desteklenemeyecek kadar uzun oldugu durumlarda sekil
2'de gosterilen dlizen uygulanabilir.

Yataklar igin su beslemesi (4) (hortumu Isi esanjori ug
parcasindaki M14 x 1,5 bosaltma deligine baglayin)
Bosaltma delikli u¢ parcasi opsiyoneldir.

Bu senaryoda, mil kitliglne bir veya daha fazla ek yatak
(3) dahil edilir ve esnek mil kuplajlari (2) (eksenel baskiyi
kaldiracaktir) motorun esnek takozlar (1) tizerinde hareket
etmesini mimkan kilmak igin kullanilir.

Uyarl! Sulu egzoz sisteminin belirtildigi durumlarda bir
sifon pargasi (5) kullanin.

Bunun farkli bir sekli de, sanziman kuplajina bagli kisa
milin her iki tarafinda sabit hiz mafsallari ile birlikte milin
kutikten ¢ikip makine dairesine girdigi noktada bir baski
yatagi (yatak) kullanmaktir.

Sekil 2
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Egzoz sistemleri

Her tlrll egzoz sistemiyle kullanilabilen bir dizi egzoz
bileseni mevcuttur. Bilesenler birbirlerine baglanacak
sekilde tasarlanmistir ve bu sayede ¢ogu montaj
uygulamasina uygun karmasik sistemlerin stok
malzemelerinden ingsa edilmesi mumkin olmaktadir.

Dikkat: Tim egzoz sistemi tirlerinde, egzoz geri
tepme basinci, motorun egzoz ¢ikigindan en fazla
305 mm (12 ing) mesafede olgildiginde 15 kPa'yi
gecmemelidir.

Islak sistemler

Motor Uzerindeki Is1 esanjorleri boyunca devirdaim
icin kullanilan yardimci suyun en son olarak egzoz
gazlarini sogutmak igin egzoz borusuna bosaltildigdi
Islak egzoz sistemleri, kiigik tekneler icin en c¢ok
tercih edilen sistemlerdir. Bu sistemlerin baslica
avantajl, oldukc¢a dusik ylzey sicakhdina sahip olan
ve bu nedenle de yangin riski bulunmayan lastik
egzoz borusunun kullanilabilmesidir.

Egzoz ¢api 125 mm (5")'dir.

Sekil 1'de bodyle bir sistemin genel dizeni
gosterilmektedir. Codu durumda, egzoz cikisi, su
seviyesinin (1) hemen {zerinde traversten disariya
verili.  En az 5%lik bir egimin (2) gerektigi ve su
enjeksiyonu noktasinin su seviyesinden en az 200 mm
(8 ing) yukarida olmasinin sart oldugu gorulecektir;
bununla birlikte belirli bir tekne icin gereken
gercek yukseklik, ancak egzoz sistemi tasarimi ve
bakimdayken karsilagilabilecek bas-ki¢ vurma ve
yalpalama bulgulari isiginda belirlenebilir.

Dikkat: Egzoz sisteminin, olasitiimisletim kosullarinda
egzozdan g¢ikan suyun motora girmeyecegi sekilde
tasarlanmig olmasi zorunludur.

Sayfa 9



Sekil 2'de su enjeksiyonu ve yalitim yorganiyla (3) ve
(4) birlikte egzoz dirsegi (1) gosterilmektedir. Dirsek,
en uygun pozisyonu elde etmek icin doéndurilebilir

2).

Not: Egzoz dirsegi asagiya dogru 10° egimli
olmaldir.

Daha uzun bir sistem gerekiyorsa, su enjeksiyonlu
dirsekle (1)birlikte turbosarjcikisinda90°'lik kuru dirsek
(g6steriimemektedir) kullanilabilir. Her iki dirsekte
de kelepge kullanildigindan, birgok uygulamaya
uyum saglamak icin tam oynak eklemlemeden
yararlanilabilir.

Not: Kelepcgeler 9Nm'lik torkla sikilacaktir.

Egzoz hortumunda esnekligin  saglanmasina,
Ozellikle de motor esnek bicimde takilmigsa, gereken
O0zen gosterilmelidir.  Egzoz hortumunun motorun
hemen arkasindaki bir bélmeden geciriimesi gereken
durumlarda, esneklik saglamak icin lastik kortigin (1)
kullanildidi sekil 3'te gOsterilen dizenin uygulanmasi
tercih edilir.

Not: Takildiginda korigin deforme olmamasi, en
az 5°lik bir egimin (3) saglanmasi ve su enjeksiyonu
noktasinin su seviyesinin (2) en az 200 mm (8 ing)
yukarisinda olmasi gerektigini unutmayin.

Not: Alanin sinirli oldugu durumlarda tek bir iki
timsekli kérik kullanilabilir.

Dikkat: Egzoz hortumu, esnek takozlar lzerindeki
motorun hareketlerini engellememelidir.
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Kuru sistemler

Deniz uygulamalarina yonelik kuru egzoz sistemleri,
yuksek sicakliktaki bilesenlerin kapali ortamlara
kapatiliyor olmasi dezavantajindan en az dizeyde
etkilenmek igin dikkatle tasarlanmalidir.

Kuru bir sistemin ilk parcasi, esnek bir baglanti
olmahdir ki asin yik, motor baglantisi tarafindan
tasinmasin. Paslanmaz celik korik tipi baglantilar
uygundur, ancak bu baglantilarin, kérik uglarinin
karsilikh olarak bukulmesini icermeyen hareketleri
karsilamak igin gerektiginden emin olunmasina dikkat
edilmelidir.

Egzoz sisteminin geri kalani, yangin riskini dnlemek
icin iyice yalitiimaldir.

Motordan ¢ikarken yukseklik kazanan, uzun bir egzoz
yolu s6z konusuysa yogusma sivisini toplamak ve
akitmak icin tutucu takilmasi gerekebilir.

Sekil 4'te tipik bir sistem gdsterilmektedir. Egzoz
borusunun minimum c¢api, 85 mm (3,34 ing)
olmaldir.

(1) Egzoz sisteminin genislemesinden kaynaklanan
hareketi telafi edecek bagi bulunan braket (yatay
egzoz sistemleri de benzer braketler kullanilarak
basaltindan sarkitiimalidir - bukilmez braketler
kullanilmamalhdir).

(2) izolasyon.

(3) Dikey egzoz sisteminin agirhgini tasiyacak
bukilmez braket.

(4) Is1 yorgani.

(5) Korlik unitesine burulma yuklu binmemesi igin
takilmig ikili paslanmaz celik korik.

(6) Isi yorgani.
(7) Turbosarj adaptoru.
(8) IsI yorgani.
(9) 90° Dirsek.

Not: Takildiginda koruk Uniteleri deforme olmamalidir
ki genigleme ve motor hareketleri absorbe edilecek
sekilde tam kortk hareketi mimkin olsun.
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Yari kuru, yari 1slak sistemler

Su enjeksiyonunun su seviyesinin yeterince Uzerinde bir
noktadan yapilmasi sartiyla; motorun, su seviyesinin ¢ok
altinda bir yere takildigi durumlarda bile islak sistemin
avantajlarindan faydalanilabilir.

S0z konusu durumlarda, sekil 5'te gosterilen yari kuru yari
Islak sistem kullanilabilir. Moduler egzoz bilesenleri; uzun
bir kuru boru hatti sonrasinda su enjeksiyon dirseginin
kullanildigr bir sistemin kolayca insa edilmesini mumkin
kilar.

(1) Paslanmaz cgelik korukler.
(2) Opsiyonel uzatma - fabrika tarafindan temin edilmez. Sekil 5
(3) Esnek aski.

(4) Su enjeksiyonu noktasl, su seviyesinin en az 200 mm (8
ing) Uzerinde olacakitir.

(5) 5° minimum ortalama egim.

(6) Su seviyesi.

Sulu sistemler

Sekil 6'da, motorun oldukga Uzerinde bir yikseklige bir
gaz/su karisimini tazyik etmek igin egzoz gazlarinin
olusturdugu basinci kullanan bdyle bir sistemin ana
Ozellikleri gosteriimektedir.  Motor durdugunda egzoz
yUkselticiden geri akan su, egzoz deposunda tutulur.

Ozel bir (inite kullaniimasi halinde Ureticinin talimatlarina
dikkatle uyulmasi gerektigi unutulmamakla birlikte sekil 5'te
temel ozellikler tanimlanmaktadir.

(1) Egzoz deposu (su havuzu).

(2) Su enjeksiyon dirsegi.

(3) Gemiden denize ¢ikis.
(4) 1/2” gapli sifon pargasi.

(5) Egzoz yuUkselticinin Ustl ve sifon parcasinin motor

borusuna baglandigi nokta, disiiniilebilecek en kétii Sekil 6
kosullarda bile su seviyesinin Ustlinde kalmalidir (duragan

kosullar altinda 450 mm (18")lik bir mesafe yeterli

olacaktir)

(6) Egzoz yukseltici.

Not: Turbosarj/egzoz ¢ikisinin en fazla 305 mm (12 ing)
uzagdinda odlgllen maksimum egzoz geri tepme basincinin
15kPa olmasiyla ilgili sartin sistem tarafindan karsilanmasi
gerektigi unutulmamahdir. Egzoz deposunun hacmi,
yUkselticideki su hacminden en az 3 kat fazla olmaldir.
Depo, yelkenli teknenin eksen c¢izgisine yakin monte
edilmelidir.
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Susturucular

Bazi uygulamalarda egzozdan kaynaklanan gurultu
seviyesinin dusurilmesi istenebilir ve bu amagla bir
susturucu takilabilir.

Egzoz sistemi, motorun yakma gurultisini azaltip
egzoz gazlarini bosaltmanin yani sira sogutma
sivisini digari atar. Sistemde egzoz gazlarinin akigini
kisitlayacak etmenler -geri tepme basinci olarak
bilinir- en az diuzeyde olmalidir, aksi takdirde motor
hasar gorar.

Sekil 7'de su seviyesinin (1) oldukga tizerinde, teknenin
arkasina 5°den daha dik bir agiyla yerlestiriimis bir
motor gorulmektedir. Su, egzozdan kig tarafina dogru
dogal bicimde akar. Gurultiyl azaltmak i¢in basit bir
sirall susturucu (2) kullaniimalidir.

Not: Yukaridaki
verilmektedir.

Oneri 15kPa varsayimi altinda
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Motor odasi havalandirmasi

Motor odasinin havalandiriimasi iki nedenden 6tir(
zorunludur:

1. Yanma yapabilmesi igin motora hava saglamak.

2. Alternatér gibi bilesenlerin asiri 1sinmasina neden
olabilecek asiri sicaklik olusumunu énlemek igin makine
dairesi boyunca hava akisi saglamak.

Not: Motora giren havanin sicakligi 52°C (126°F)'nin
Uzerinde olmamalidir. Makine dairesine giren havanin
sicakligi 60°C (140°F)'nin lizerinde olmamalidir.

lliman iklimlerdeki ¢ogu uygulamada motor, makine
dairesinden hava emer. Durum buysa, kabaca sOylenebilir
ki, motorlar tarafindan Uretilen her beygir giicu igin en az
161 mm2 (6.34 ing kare)'lik havalandirma alani  gerektigi
varsayllabilir. Teknenin sicak bir iklimde kullaniimasi ihtimali
varsa ve makine dairesi havalandirma fanlari takilmissa,
beygir glici basina 322.58 mm2 (12.7 in¢ kare)'lik
Sekil 1 havalandirma alani temin edilmelidir. MUmkin olan her
durumda makine dairesinde hava akisi tesvik edilmelidir
ve bunun icin ¢arpan havadan faydalanmak amaciyla éne
bakan emme hava delikleri ile birlikte sicak havanin disari
atilmasini saglayacak diger hava delikleri kullaniimalidir.

Yansitici  yonlendirme plakalarinin  ve gurultd emici
malzemenin (2) kullanildigi girdlti emme bolmeleri (1),
havalandirmanin hava akisini genis bir emici malzeme
ylUzeyi boyunca yonlendirecek sekilde konumlanmistir.

Hava akis yolunun kesit alani gok kiglk olmamalidir.

Etkin bir havalandirma sistemiyle motora giren hava
sicakligi, disaridaki hava sicakiiginin en fazla 10°C
uzerinde olacaktir.

Not: Motor basina minimum hava kanali kesiti i¢in, bu
kilavuzun arkasindaki 'Referans veriler'e bakin.

Hava girisi delikleri, sigrayan sularin deliklerden girmesi
ihtimalinin olmadigi yerlere yerlestiriimelidir ve bir cesit
su tutucu kullaniimasi istenen bir durumdur (bkz. sekil
1). Tercihen, hava kanallari makine dairesine gemi
omurgasinin  yanlarindan ulagmalidir; bdylelikle su,
sintineye dokulecektir.

Yiksek ortam sicakliklarinin hikim sirdigu kosullarda
yiksek randimanli  c¢alistinldiktan  sonra  motorlar
kapatildiginda, makine dairesinde c¢ok yuksek hava
sicakliklarinin olustugu gorulecektir. Agik kokpitli teknelerde
bu durum genellikle 6nemli olmamakla birlikte, motorlar
kaptan koskinun altina monte edilmisse hos olmayan
sekilde sicak kosullar olusabilir. Bdyle durumlarda, tercihen
havayi motorun Ustlinden disari atacak sekilde tasarlanmig
makine dairesi havalandirma fanlari faydali olacaktir.
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Motor sogutma sistemleri

Yardimci su sistemleri

Birden fazla motorun kapatilmasini gerektiren blokajin
Onlenmesi i¢in her bir motor icin tamamen ayri bir
deniz suyu sistemi temin edilmelidir ve tipik sistem
sekil 1'de gosterilmigtir.

Su alma donanimi (4) omurganin altindan goézle
gOrullr bicimde ¢cikmamalidir ve yiksek hizlarda akis
sorununu 6nlemek Uzere saft, parakete, dimen gibi
diger bilesenlerin olduk¢a uzagina yerlestiriimelidir.

Su alma donanimi ve boru hattinin ¢gapi en az 32 mm
(1,25") olmalidir. Tam akis tipinde olmali ve agik
konumda suyun engelsiz bigimde akabilecedi en az
32 mm (1,25") capinda alan saglamalidir.

Su alma donanimi ve motor Uzerindeki deniz suyu
pompasli (1) arasinda, rutin muayene igin kolayca
erisilebilen bir filtre (5) olmali ve bu filtre kolayca
cikarilabilmelidir.

Deniz suyu filtresinden motor Gzerindeki deniz suyu
pompasi giris baglantisina bir boru (2) ¢ekilmelidir.
Boru, agirhkli olarak bukulmez nitelikte -6rnegin
bakir veya nikel bakirindan yapilmis- veya esnek
nitelikte olabilir. Esnek nitelikte olacaksa yalnizca
bozulmaya karsi guglendiriimis tirde esnek hortum
kullaniimahdir. Deniz suyu sisteminde lastik hortum
baglantilari mimkdn oldugunca kisa tutulmalidir.
Sistem, motorun esnek takozlar Uzerinde hareket
etmesine izin verecek yeterli esneklikte olmalidir.
Deniz suyu pompasi baglantisi, 32 mm (1,25")
capindaki hortumlara uygundur.

Asiri elektrolit korozyonunu 6nlemek igin deniz suyu
sistemlerinde uygun malzemenin kullaniimasina dikkat
edilmelidir. Bakir, nikel bakiri, Tip 316 paslanmaz gelik,
top metali, giimus lehimi ve aliminyum piring iceren
sistemler genellikle tatmin edici olacaktir. Kursun,
demir, ¢elik, aliminyum veya alasimlari, ginko veya
magnezyumdan yapilan bilesenlerden genellikle uzak
durulmahdir. Anotlarla ilgili olarak bélim 8'e bakiniz.

Not: Mumkin oldugunda filtreyi (5), temizligi
kolaylastirmasi acisindan, filtrenin st tarafi su
seviyesinin (6) hemen Uzerinde kalacak sekilde
takin.
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Blok sogutma sistemi

Bumotor, birisisilindirceketdevresidigerison sogutucu
devresi icin olmak Uzere iki ayri sogutucu kullanilan
blok sogutmaya uygun bigimde satin alinabilir. Sekil
2'de sogutucularin baglantilar gosterilmektedir. Bu
kisimlarin her biri icin gereksinimler soyledir:

Modeller M190C | M216C | M250C | M300C

Silindir Ceketi Devresi

Is1 geri verme /kW. 12 e et U

Sogutucudan cikistaki su
sicakliginin 65 65 65 65
tasarim degeri /°C.

Sogdutucu igindeki su
akiginin tasarim degeri.
*Boru sistemi 45mm
(1.75”) ¢apindaki hortum
baglantilarina uygun
olacaktir /I dak"

174 201 201 201

Termostat agma sicakligi

oC. 85 85 85 85

Son Sogutma Devresi

(sanziman yagi . .

sogutucusu dahil) $2 | 36 | 42 | 44 | 1. Motor tip sogutucu

Ist geri verme /kW. 2. Termostat 9. Son sogutucu izgara
Sogutucudan gikistaki su 3. Tath su pompasi tip sogutucu
sicakliginin 38 38 38 38 4. Son sogutucu 10.Yardimci su pompasi
tasarim degeri /°C. 5. Sanziman yagi 11. Entegre yag

Sogutucu igindeki su sogutucusu sogutucusu

akiginin tasarim degeri. 6. Egzoz manifoldu 12. Tahliye

Boru sistemi 32mm 119 133 133 133 7 Uzak d 13. Birlikt i K
(1,25") capindaki hortum - Uzak depo Birlikte verilen uza
baglantilarina uygun 8. Silindir ceketi 1zgara kitin pargasi

olacaktir /I dak"

Not: Asiri kosullar altinda ceket devresindeki su akisi
dakikada 182 litreye kadar (40 galon/dak.) c¢ikabilir.

Motor ve sogutucular arasindaki boru tesisatt mimkun
oldugunca kisa ve direkt olmali, ayni zamanda
motorun esnek takozlar Uzerinde hareketine izin
verecek sekilde yeterli esneklige de sahip olmalidir.
Tasarim, hava hicrelerinin olusumuna izin vermemeli
ve hava hucresi olugsma ihtimalinin oldugu yerlerde
havalandirma noktalari bulunmalidir.

Blok sogutma sistemi, normalde, %50 antifriz iceren
bir su/antifriz karigsimiyla doldurulmalidir. Bu karigim,
ihk iklimlerde bile gereklidir ¢lnki antifrizin igcinde
motor sogutma sistemini koruyan korozyon énleyici
maddeler vardir.

Sekil 3'te motorla birlikte gelmeyen pargalar
gollgelendirilmemis olarak gosterilmistir.

Sekil 3
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Yakit sistemleri

Yakit sistemi bilesenlerinin temizligi

Motorun temizligi

DIKKAT
En ufak partikiller bile motor veya yakit sistemi sorunlarina neden olabileceginden, yakit sistemi tzerinde
calisirken mikemmel temizlik saglamak ¢ok énemlidir.

Calismaya baglamadan 6nce motorun dis ylzeylerinin temiz ve kuru oldugundan emin olun. Yakit sisteminde
onarim yapmaya baglamadan 6nce kiri ve basibos parcalari bertaraf edin. Enjektdr contalarina yiksek basingh
su tutulmadigindan emin olun.

Ortam

Mudmkuan oldugunda, bilesenlerin havada asili kir ve parcaciklardan kaynaklanan kirlenmeye maruz kalmamasi
icin servis alanina temiz hava beslemesi ile pozitif basing uygulanmalidir. Sistemden bir bilesen ¢ikarildiginda
acikta kalan yakit baglantilari derhal sizdirmaz bir tapayla kapatiimalidir. Sizdirmaz tapalar, yalnizca bilesen
yeniden baglandiginda ¢ikariimalidir. Sizdirmaz tapalar yeniden kullanilmamalidir. Kullandiktan hemen sonra
sizdirmaz tapalari atin. Dogru sizdirmaz tapalari edinmek igin en yakin Perkins distribUtdriine bagvurun.

Yeni bilesenler

YUksek basing yakit hatlari yeniden kullanilamaz. Yeni yiksek basing hatlari yalnizca tek bir konumda takilmak
Uzere uretilir. Bir yiksek basing hatti degistirilirken yeni hatti blkmeyin, yamultmayin. Borunun iginde hasar
meydana gelmesi durumunda yakita metalik pargaciklar karigabilir.

Tam yeni yakit filtreleri, yiksek basing hatlari, boru tertibatlari ve bilesenleri sizdirmaz tapali olarak temin edilir.
Bu sizdirmaz tapalar, yalnizca, yeni parca takilacagi zaman ¢ikariimalidir. Yeni bilesen sizdirmaz tapali sekilde
verilmemisse, s6z konusu bilesen kullaniimamalidir. Teknisyenin uygun lastik eldiven giymesi zorunludur.
Sistemin kirlenmesini 6nlemek igin, lastik eldivenler, onarim tamamlandiktan hemen sonra atilmahdir.

Yakit ikmali

Dizel yakit deposuna yakit ikmali yapilabilmesi icin yakit ikmal pompasi ve yakit depo kapagi kir ve pislikten
arindiriimig, temiz olmalidir. Sadece, kirli olmayan ve Kullanim Kilavuzundaki teknik 6zelliklere uygun yakit
kullanin.

Dizel deniz motorlarinda yasanan ¢ogu sorun, yakit sistemindeki tasarim ve montaj hatalarindan kaynaklanir.
lyi bir sistem, elde edilmesi zor bir sey olmayip blylk dl¢liide bariz tuzaklara dismemekten ibarettir.

Yakit baglantilar

Yakit sistemi kullanim sorunlarinin sik karsilasilan nedenlerinden biri; basing sikiliginin, yetersiz ve islenmemis
ylzeyler arasina konulan sizdirmazlik pargalarinin, hortum kelepgelerinin ve fiber pullarin kullanimina bagh
oldugu uygun olmayan veya kot durumdaki baglanti pargalarinin kullaniimasi veya sikistirma baglant
elemanlarinin artik sizdirmazlik saglamadigi noktaya kadar asiri sikilmasidir.

Cam elyafi veya bagka turlU bir moloz, kapatiilmamis acikliklardan depolara girebilecedi i¢in ilk montaj sirasinda
da temizlik, 6zellikle yakit depolari takilirken, hayati 6Gneme sahiptir.
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Motorlardaki yakit borusu baglantilarinin vida disi bilgileri

Yakit besleme - 11/16" ORFS
Yakit doniisl - 11/16" ORFS

Asagida bilgileri verilen, motorla birlikte opsiyon olarak mevcut olan esnek yakit borularinin kullaniimasi
siddetle tavsiye edilir:

Yakit beslemesi

Esnek borunun agik ucunda 11/16" ORFS ugclu bir baglanti parcasi vardir ve 1/4" NPT'ye uygun bir konnektorle
birlikte verilir.

Yakit doniisii

Esnek borunun agik ucunda 11/16" ORFS ugclu bir baglanti parcasi vardir ve 1/4" NPT'ye uygun bir konnektorle
birlikte verilir.

Yakit depolari agagidaki 6zelliklere sahip olmalidir:

Doldurma bogazi, dolum yapilirken su girmemesi igin ylkseltiimelidir.

Doldurma kapagi, hareket halindeyken su girmesini onleyecek sekilde etkin sizdirmazlik saglayacak bigcimde
kapaniyor olmalidir.

Yine benzer sekilde su girmesini 6nleyecek sekilde bir havalandirma borusu takilmalidir.

Suyun ve ¢okeltinin bosaltilabilmesi igin depoda bir karter bulunmali veya deponun alt kismi egimli ve
bosaltma musluguyla donatiimis olmalidir. (Bu, her zaman mimkin degildir).

Yakit tagsmasini dnlemek icin dahili perdeler gerekebilir.
Temizligi kolaylastirmak igin depoda ¢ikabilir 6zellikte bir panel bulunmalidir.

Anlasiimasi zor yakit besleme sorunlarini en aza indirgemek igin; yakit borusu tesisati, mimkun olan en az
sayida valf ve gapraz baglantiyla olabildigince basit olmalidir.

Depoda en az iki baglanti bulunmalidir; bir yakit besleme baglantisi ve bir de yakit donls baglantisi. Mimkin
oldugunda bir depo yalnizca bir motoru beslemelidir, ancak yine de her motorun depodan motora uzanan
kendi yakit borulari olmalidir.
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Sekil 2

Tipik yakit sistemleri

Yakit sistemi ne kadar basitse calisirken o kadar
iyi performans gosterir. Sekil 1'de ideal bir sistem
gOsterilmektedir.

1. Yakit deposu.

Yakit dénus borusu.
Manduel yakit besleme.
Kapama muslugu.

Hava deligi.

o o~ w0 DN

Tahliye borusu.

Bazi uygulamalarda vyakit hatlarinin deponun
ustinden vyakit aligverisi yapmasini sart kosan
kanunlar olabilir. Sekil 2'de onaylanabilir bir dizenleme
gOsterilmektedir.

1. Yakit deposu.

Yakit dénus borusu.
Manduel yakit besleme.
Hava deligi.

Yakit besleme muslugu.

o o~ w0 DN

Tahliye muslugu

Yakit deposu celik, aliminyum veya cam takviyeli
plastik olabilecegi gibi alternatif olarak lastik torba tipi
depo da kullanilabilir. Ana yakit baglantisi deponun
arkasindan vyapilir, bdylelikle hareket halindeyken
omurga egdimli durdugundan yakitin tamamini
kullanmak  mumkindur.  Motorlar  durdugunda
gerceklesen yakit sifonlamasi nedeniyle olusabilen
hava hucrelerini 6nleyebilmek icin; yakit dénusa,
depo icinde dip yakinlarina kadar uzatiimistir.

Sikigtirma baglanti elemanlari veya tercihen lehimli
nipellerle bakir veya ‘bundy’ kaynakh celik borularin
kullanildigi ve ana yakit filiresine baglanmak tzere
esnek bir zirhli lastik hortumun bulundugu yakit hatlar
metal yapida olabilir.

Bu basit yakit sistemi, bir ya da daha fazla motor tek bir
yakit deposundan beslendiginde tatmin edici sonuglar
verir ve ayni zamanda her biri bir motoru besleyen
iki depo oldugunda da kullanilabilir. ikinci durumda
sisteme; depolar arasinda, her iki ucunda da vana
bulunan bir dengeleme borusu araciligiyla gapraz bir
baglanti dahil edilebilir. Bazi kurulumlarda iki motor
besleme borusu ve iki motor donus borusu arasinda
¢apraz baglanti borulari kullanildi§i olmustur, ancak
bu senaryoda dogru sistemin segcilebilmesi icin her
hatta vanalarin bulunmasi gerekir. Ayrica kurulum
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ve isletim o derece karmasiktir ki bilesen arizalari,
yanlis isletim veya motor etkilesimi gibi tespit edilmesi
gu¢ sorunlarin ¢ikma ihtimali, igletim esnekligi
avantajlarina agir basar.

Bazi durumlarda istenen calisma araliginin elde
edilebilmesi i¢in birkag yakit deposunun bulunmasi
gerekir. Bu gibi durumlarda, mimkin oldugunda,
depolardan biri tim motorlarin ana deposu olarak
distndlmelive diger depolar, ana depoya yergekimiyle
bosalacak sekilde dizenlenmelidir. Yergekimi
sistemi mimkin degilse, sekil 3'te gdsterilen sistem
kullanilmahdir.

Sekil 3'te tim biriktirme depolarindan beslenen ve
motorun besleme (2) ve donus sistemlerine (3) bagl,
ancak uygun durumdaki herhangi bir depoya giden
bir havalandirma borusu (4) da bulunan bir toplama
deposu (1) gosteriimektedir.

Fakat stiphe yok ki sekil 1'de gosterilen basit yakit
sistemi mimkin olan her durumda kullaniimalidir,
¢cunku bu sistemde bulunan her motor icin ayri depo
ve besleme 6zellidi, yakitin bitmesi ya da yakita su
veya yabanci madde karismasi nedeniyle motorlardan
birinin durmasi halinde diger motorun ayni anda
etkilenmemesini garanti eder. Bu da gereken 6nlemin
alinmasi icin zaman saglar. Ayrica basit sistem,
minimum sayida valf ve baglanti parcasina ihtiya¢
duyar ve bu da kullanimda maksimum guvenilirlik
saglar.

Alarm tanki

Motor ¢ift yakit borusu ile donatiimigsa, alarm
tankindaki sensor i¢ yakit borusunda sizinti olup
olmadigini algilar.

Sizinti oldugunda, yakit iki yakit borusu arasindaki
oyugu doldurur ve alarm tankina dogru akarak
operatdre alarm veren sensoru etkinlestirir.

Not: ECM ile birlestiriimemis olan ek izleme cihazlar
gerekmektedir.

Sayfa 22



N40902

5
Z,

N

0 W
o ”’/t[m\
@o

7y

@
" 2
\\\\\\ll 7

4,’5/

W
-, [L&@Perkins ] é@

A0 O

15
D

iz

Wiz
72

N
g

7

& W

%
/////ll n

B

Q

Motor elektrik sistemleri

Bu motorda fisli bir elektrik sistemi kullaniimaktadir ve
asagidaki motor baglanti segcenekleri bulunmaktadir:

* 12 metre uzunlugunda ara baglanti kablolar
standarttir. 3, 6 ve 9 metrelik uzunluklar, opsiyon
olarak mevcuttur.

* Birden ¢ok goOsterge panosunun takilabilmesini
saglayan opsiyonel kablo demeti.

* 12V veya 24V isletim.

» Gosterge panolari - ana, yardimci veya dijital; ayr
olarak veya kontak paneliyle birlikte kullanilabilir.

Motor kablo tesisati muhafaza borulari

Motor kablo tesisatt muhafaza borulari; motora
takill bir payanda ucuna yerlestiriimis su gecgirmez
(IP67) ¢ok yollu konnektére marsi, alternatérd, devre
kesicileri, elektronik motor kontrolérinid (ECM),
elektrikli kesmeyi, motor sensdrlerini ve enjektorleri
baglar..

Motor devre semasi bu bolimin sonunda bulunabilir.

Kablodemetilizerinde galisirken; kablodemetinidaima
orijinal konumunda, dogru klipslerle ve sikisabilecegi
noktalardan, 1sidan ve keskin kenarlardan uzak bir
yere emniyetleyin.

Konnektorler, tek bir ydnde oturacak bigimde
dizenlenmisti.  Bu  0zellik, dogru pim-soket
hizalamasini garanti eder. Cok az bir ¢aba sarf
ile  oturmasi  gerektiginde konnektorleri asla
zorlamayiniz.

Konnektdrler, kiri ve nemi elektrik gresi kullaniimasina
gerek olmadan disarida tutacak sekilde
tasarlanmistir.

Kablo demetine bakim yaparken konnektorler
Uzerindeki contalarin durumunu kontrol edin. Pimler
kullaniimadiginda, konnektérli kirden ve nemden
korumak icin kérleme tapasi kullanmayi unutmayin.
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Devre Kesiciler

Not: Devre kesiciler, istenmeyen kisa devrelere karsi
elektrik sistemini korumak lGzere saglanmistir. Riskin
en yuksek oldugu zamanlar motor takilirken veya ilave
ekipmanin elektrik tesisati baglanirkendir; normal
¢alisma sirasinda kayda deger risk yoktur.

Devre kesiciler, sag tarafta, yag filtresinin Uzerinde
gorilebilir, bkz. sekil 1.

* 10Amp - negatif 1sitma bujisi.
* 105Amp - pozitif 1sitma bujisi.

Sekil 1
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Ara baglanti kablolari

Ara baglanti kablolari (sekil 3); motoru (1), gaz pedalini
(3) ve akliyu (4) marine junction box (deniz baglant
kutusu) (2) zerinden gosterge panosuna (panolarina)
(5) baglamak icin kullanilir. Kablolar standart olarak 12
m uzunluktadir; 3, 6 ve 9 metrelik kablolar opsiyoneldir.
Daha uzun bir kablo gerekiyorsa, yekpare yapilacak
Ozel bir parca olarak siparis edilmelidir.

Sekil 2'de asagidakiler gosteriimektedir:

Motor.

MJB (Marine Junction Box).

Gaz Pedali.

Akl (mUsteri tarafindan temin edilir).

Gosterge panosu - ana veya yardimcil.

MMPD, dijital pano.

Kontak paneli.

Kablo demeti, motordan MJB'a.

Kablo demeti, gaz pedali.

0. Kablo demeti, ana veya yardimci panel, J1939
icin T konnektdr gerekir.

11. Kablo demeti, kontak.

12. Kablo demeti, MMPD (dijital pano).

13. AkU ara kablosu (musteri tarafindan temin edilir).

14. Efendi/kdle ara kablosu.

SOooNohwWN =

]




Gosterge panolari
Farkli dizeylerde enstriimantasyon saglayan ug¢ gesit

pano vardir.

Ana pano
* Ayni panodan 12 veya 24 volt ¢alistirma.

20
15 25
Q\\\\\\\Iu////
-~

\g\\\

10 M

+ On tabela IP 65 standardinda, salterler/gostergeler !
IP67 standardinda. 2

o

-~
=
5=
)
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Sz

Sekil 4'te gosterilen 'Ana Pano', 250 mm x 175 mm
boyutlarinda olup sunlari igerir:

1. Takometre

Motor calisma saati/ariza kodu ekrani

ikaz lambasi
Yag basinci gostergesi

ikaz lambasi

Su sicaklik gostergesi

ikaz lambasi 232mm

lkaz lambasi 25mm

© © N o g M 0 N

Teshis lambasi 157mm

N
o

. Motor marsi

—_
—_

. Voltaj gostergesi

. I[kaz lambasi K '

. Kontak anahtari agma/kapama Sekil 4

N
N

\

—_
w

14. Motor durdurma anahtari
15. Panel aydinlatmasi

Devre kesicinin boyutlari, panel resminin altinda
verilmigtir.
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Yardimci pano
* Ayni panodan 12 veya 24 volt ¢alistirma.

164mm

124mm

Sekil 5

+ On tabela IP 65 standardinda, salterler/gostergeler

IP67 standardinda.

Sekil 5'te gosterilen "Yardimci pano', 180 mm x 140
mm boyutlarinda olup sunlari igerir:

1.

©® ©® N o a 2 b

Takometre

Motor calisma saati/ariza kodu ekrani
ikaz lambasi

ikaz lambasi

Motor marsi

Kontak anahtar agma/kapama
Teshis lambasi

Motor durdurma anahtari

Panel aydinlatmasi

Devre kesicinin boyutlari, panel resminin altinda
verilmigtir.
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Mini Marine Power Display (MMPD) dijital @ @

panosu
» Tek motor destegi. /

* Motor parametrelerini ve ariza kodlarini sesli ikazla
birlikte gorintuler. RS S

» 5 gosterge ekrani.

125

* Yilksek ¢ozunirlikll ekran 320 X 240 DPI. coor) G

BOOST PRES
0

» Translektif ekran, ortam is1g1 degisimlerine goére
dahafazlaveyadahaazisik yansitarak okunabilirligi

artirir. ‘
» Ekran parlakhdi tam ayarlanabilir. \ \
* 12 veya 24V sistemlerde ¢alisir. @

» Bircok dili destekler - ingilizce, Almanca_, Fransizca,
Felemenkce, Portekizce, Norvecgge ve ltalyanca.

¢ |P 67 standardinda.

Sekil 6'da gésterilen 'Dijital pano', 150 mm x 103 mm — 110mm —_|
boyutlarinda olup sunlari igerir:

1. Ekran: (Elull

2. Ekran aydinlatmasi v

3. Alarm sessiz Sekil 6

4. lleri kaydirma digmesi

5. Geri kaydirma digmesi

Devre kesicinin boyutlari, panel resminin altinda
verilmistir.

Q
Kontak paneli @ @

Sekil 7'de dijital panoyla birlikte kullanilan ve 110 mm x 6
90 mm boyutlarinda olan 'Kontak paneli' gésterilmekte
olup sunlari igerir:

1.  Motor margi ©)! (O

2. Ikaz lambasi ) @ .

3. Teshis lambasi

4. Motor durdurma anahtari /|15mm ‘

5. Kontak anahtari agma/kapama

. - 15mm

Devre kesicinin boyutlari, panel resminin altinda

verilmistir. 100mm
80mm

_>

Sekil 7
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SLOW VESSEL
MODE

ey

o @

7mm

92mm

42mm

Sekil 8

Gaz pedali senkronizasyonu / yavas

gemi modu paneli.

Senkronizasyon anahtarinin islevi, sekil 8, gaz
pedallarindan birini ikili motor montaji icinde ana gaz
pedali olarak atamaktir. Anahtar (1) etkinlestirildiginde
her bir motor bu ana gaz pedalina yanit verecektir.

ikincigazpedalikonumsensérikullanmadanénce EST
icinde bir parametre yapilandiriimalidir. Yapilandirma
ekraninda, ikinci Gaz Pedali Etkinlestirme Durumunun
varsayllan ayari “Devre dis1” seklindedir ve “Etkin”
olarak ayarlanmalidir.  “Senkronize Motor Sayisi
Yapilandirma” parametresi birden daha fazla motora
programlanirsa, bu parametre otomatik olarak “Etkin”
olarak ayarlanir.

Senkronizasyon anahtarina motor yaniti
Anahtarin konumu Motor yaniti
Sancak Her iki motor sancak
gaz pedalina yanit
veriyor

Yok Her bir motor ayri gaz
pedalina yanit veriyor
Port (iskele) Her iki motor iskele gaz
pedalina yanit veriyor

Yavas gemi modu (2) motorun rélanti devrini 600rpm
degerine disurdr. Bu 06zellik, misterinin manevra
icin vitesteki tim motorlar disuk hizlarda iken gemiyi
calistirmasini saglar. Yavas Gemi Modu, motor
cahlistiktan sonraki ilk 15 saniye boyunca veya motor
soguk modundayken devreye giremez. Yavas gemi
modu devreye girdiginde, istenen motor hizi sabit bir
oranda uygun hiz degerine yavaslayacaktir. Yavas
gemi modundan herhangi bir anda c¢ikilabilir. Yavas
gemi modu devreden c¢iktiginda, istenen motor hizi
sabit bir oranda uygun hiz degerine artacaktir.

Oge (3) miisteri kullanimi igin yedek bir orifistir.
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Olasi pano konfiglirasyonlari.
Cesitli panolar, sekil 9'da gosterilen kombinasyonlarin
herhangi birinde ayni anda calistirilabilir.

1.
2.

Gulg kaynagi.

Kablolu veya elektronik gaz pedali ve sanziman
kontrol segenekleri.

Ana pano.
Yardimci pano.

Mini Marine Power Display (MMPD) dijital
panosu.

Kontak paneli.

) ©

®
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&3 Perkins’
SYSTEM INFORMATION

User Name : USERD000D1 (D
Software Version : 204-0777-00

RBL Version : 01.04

Serial Number:  1539G027

Port Wing Station
Engine Location : Port

Display Units : English

Vessel Spd Units : Knots

Unit Location:

€3 Perkins

CONTROL SYSTEM INFORMATION
PCP Version :
Troll Mode :
Troll Set Engine Speed : 750
Engine Sync Master : Port

000-0000-00
Traditional

Active Station Location : Engine Room
SA SWMSYC N TR

Station Button Status : On Off Off On Off

Station Lamp Status : On On Off On Off

\i

Sekil 10
H ® Ch H ® Cha
J ange 4 nge

& Perkins oz |83 Perkins ~
SYSTEM INFORMATION] SYSTEM INFORMATION —
User Name : USER000001 (1} Exit User Name : Exit
Software Version : 204-0777-00 Software Version : 204-0777-00
RBL Version : 01.04 RBL Version : 01.04
Serial Number:  1539G027MP ﬁ Serial Number:  1539G027MP ﬁ
Unit Location: ~ Port Wing Station Unit Location: ~ Port Wing Station
Engine Location : Port Engine Location : Port
Display Units:  English b Display Units:  English L
Vessel Spd Units : Knots Vessel Spd Units : Knots

Sekil 11

Mini Marine Power Display (MMPD)

talimatlan

Mini Marine Power Display (MMPD), mevcut motor ve
sanziman c¢alisma bilgilerini verir. Ekran, ¢esitli motor
parametrelerini gosterecek sekilde 6zellestirilebilir.

Bilgi ekranlari

System Information (Sistem Bilgileri) ekrani ve Control
System Information (Kontrol Sistemi Bilgileri) ekrani
olmak uzere iki bilgi ekrani bulunmaktadir (sekil 10).
Uzerinde Menu yazan digmeye basildiinda ya
Sistem Bilgileri ekrani ya da Kontrol Sistemi Bilgileri
ekrani goruntulenir.

Sistem Bilgileri ekrani, varsayilan olarak gérintilenen
ilk ekrandir, ancak MMPD, en son hangi bilgi ekraninin
goruntilenmis oldugu bilgisini kapatma/sifirlama
yapilana kadar saklar.

Sistem bilgileri ekrani

Sistem Bilgileri ekraninda mevcut User Name
(Kullanici Ad1), Software Version (Yazilim Sdrimu),
ROM Bootloader Software Version (ROM Onyiikleme
Yukleyicisi Yazilim Surimu), Unit Serial Number
(Unite Seri Numarasi), Unit Location (Unite Konumu),
Engine Location (Motor Konumu), Display Units
(Goruntl Birimi) ve Vessel Speed Units (Gemi Hizi
Birimi) géruntulenir.

Uzerinde Menu yazan diigmeye basildiginda Sistem
Bilgileri menl ekrani géruntulenir. Bu ekranda, digme
islevi, ekranin sag tarafinda gosterilen sekilde yeniden
tanimlanir; bkz. sekil 11. Bir teshis kodu aktifse ve
teshis kodu penceresi ekrandaysa digme eylemleri,
normal tanimlarina geri doner.

Yukari veya asagi ok dugmelerine basildiginda en
ustteki menl 6gesi (Change Screen [Ekran Degistir]
yazan 06ge), degistirilecek 6geler arasinda kayar
(Change Screen [Ekran Degistir], Change User
[Kullanici Degistir], Change Unit Location [Unite
Konumunu Degistir], Change Display Units [GorUnta
Birimini Degistir] ve Change Vessel Speed Units
[Gemi Hizi Birimini Degistir]) ve secilen veri, ters
goruntd sekilde goruntulenir.

Alarm dugmesine basildiginda belirtilen parametre,
kullanilabilir tim degerler arasinda kayar (yani 'Gemi
Hizi Birimini Degistir' parametresi; Knots (Deniz Mili),
MPH (mil/saat) ve KPH (km/saat) degerleri arasinda
kayacaktir). Uzerinde Exit (Cikis) yazan digmeye
basildiginda Sistem Bilgileri ekranina donulir ve
degistirilen veriler, kalici bellege kaydedilir.
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Ekran degistir

Alarm digmesine basildiginda Kontrol Sistemi Bilgileri
ekrani goruntilenir. Bu segenek, yalnizca MMPD,
CAN veri baglantisinda Gil¢ Aktarma Organlari
Kontrol islemcisi (PCP) algiladiginda kullanilabilir.

Kullanici degistir
Alarm digmesine basildiinda, géruntilenen Kullanici
Adi metni, mevcut kullanici adlari boyunca kayar.

Unite konumunu degistir

Alarm digmesine basildiginda, gérintilenen Unite
Konumu metni, mevcut konum secenekleri boyunca
kayar.

mevcut gemi konumlari sunlardir: Bridge (Ko&pru),
Port Wing (iskele Alabanda), Starboard Wing
(Sancak Alabanda), Tower (Kule), Engine Room
(Makine Dairesi), Aft Station (Pupa istasyonu), Fly
Bridge (Guverte Koprisu) ve Bow Station (Pruva
istasyonu).

Goriintii birimini degistir

Alarm diigmesine basildiginda, géruntilenen Goérinta
Birimi metni, mevcut birim segenekleri boyunca kayar
(ingilizce ve Metrik).

Gemi hizi birimini degistir
Alarm dagmesine basildiginda, goérintilenen Gemi
Hizi Birimi metni, mevcut birim segenekleri boyunca
kayar (Knots, MPH ve KPH).

Sistem bilgileri ekranini degistir

Kontrol Sistemi Bilgileri ekrani, yalnizca, veri
baglantisinda Glg¢ Aktarma Organlari  Kontrol
islemcisi (PCP) algilandiginda goriintiilenecektir.
Bu ekranda PCP yazilm par¢ca numarasi, Troll
Mode (Trol Modu), Troll Set Engine Speed (Trol
Ayarli Motor Devri), Engine Sync Master (Motor
Senk Efendi), Active Station Location (Aktif istasyon
Konumu), active Station Button Status (Aktif
istasyon Digme Durumu) ve Active Station Lamp
Status (Aktif istasyon Lamba Durumu) gériintilenir.
Uzerinde Menu yazan diigmeye basildiginda sekil
12'deki ekran goruntllenir. Bu ekranda, digme
islevleri, ekranin sag tarafinda gosterilen sekilde
yeniden tanimlanir. Ancak, teshis kodu penceresi
s6z konusu oldugunda, digme eylemleri normal
tanimlarina déner. Yukari veya asagi ok dugmelerine
basildiginda en ustteki menu 6desi (Change Screen
[Ekran Degistir] yazan 6ge), degistirilecek 06geler
arasinda kayar (Change Screen [Ekran Degistir],
Change Troll Mode [Trol Modunu Degistir], Change
Set Speed [Ayarli Devri Degistir], Change Sync
Master [Efendi Senk.u Degistir] ve Change Station
Location [istasyon Konumunu Degistir]) ve segilen

. Change . Change
& Perkins' e |83 Perkins T
CONTROL SYSTEM INFORMATION CONTROL SYSTEM INFORMATION | ——
PCP Version : 000-0000-00 Exit PCP Version : 000-0000-00 Exit
Trall Mode : Traditional Troll Mode :
Troll Set Engine Speed : 750 Troll Set Engine Speed : 750
Engine Sync Master:  Port ‘ﬁ Engine Sync Master:  Port ﬁ
Active Station Location : Engine Room | Active Station Location : Engine Room [ |

SA SYMSYC H TR SA SYMSYC H TR

Station Button Status : On Off Off On Off 4& Station Button Status : On Off Off On Off &
Station Lamp Status : On On Off On Off Station Lamp Status: On On Off On Off

Sekil 12

veri, ters goruntl sekilde goruntllenir. Alarm
digmesine basildiginda, belirtilen parametre, mevcut
tim degerler arasinda kayar. Uzerinde Exit (Cikis)
yazan digmeye basildiginda, Kontrol Sistemi Bilgileri
ekranina donulir ve degistirilen veri 6geleri, PCP'ye
aktarilr.
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€ Perkins’

CONTROL SYSTEM INFORMATION

PCP Version : 000-0000-00
Troll Mode : Traditional
Troll Set Engine Speed : E&l]

Engine Sync Master : Port

Active Station Location : Engine Room
SA SYMSYC N TR

Station Button Status : On Off Off On Off

Station Lamp Status : On On Off On Off

Cancel

Sekil 13

Ekran degistir
Alarm digmesine basildiginda Sistem Bilgileri ekrani
gorantilenir.

Trol modunu degistir

Alarm dugmesine basildidinda goéruntulenen Trol
Modu, mevcut trol modlari boyunca kayar (Traditional
[Geleneksel] ve Intelli-Troll).

Trol devrini degistir

Ayarli Troll Devrini Degistir (sekil 13'teki) segildiginde,
asagidaki ekran gorUntulenir. + dugmesine
basildiginda ayarli devir 1 rpm (dakika/devir) artar;
— ddgmesine basildiginda ayarli devir 1 rpm azalir.
Save (Kaydet) digmesine basildiginda MMPD,
PCP'ye veri gonderir (ve ekrandan cikar); Cancel
(iptal) diigmesine basildiginda MMPD, PCP'ye veri
godndermeden ekrandan cikar.

Efendi motor senk.u degistir

Alarm dugmesine basildiginda, goéruntilenen Motor
Senk Efendi, mevcut efendi senk segenekleri boyunca
kayar (PORT [iskele] ve STBD [Sancak]).

Aktif istasyon konumu

Bridge (Képrii), Port Wing (iskele Alabanda),
Starboard Wing (Sancak Alabanda), Tower (Kule),
Engine Room (Makine Dairesi), Aft Station (Pupa
istasyonu), Fly Bridge (Glverte Kopriisi) ve Bow
Station (Pruva istasyonu) olmak Uizere Aktif istasyon
Konumunu géruntuler. PCP, aktif istasyon olmadigini
bildirirse MMPD, Aktif istasyon Konumu alaninda
NONE (YOK) ibaresini goruntuler.

Digme durum gostergesi

istasyon Diigme Durumu géstergeleri, aktif durumdaki
kontrol istasyonunca algilanan digme durumunu
goruntuler.

+ SA— Aktif istasyon Diigme Durumu

* SVM - Yavas Gemi Modu Digme Durumu

* SYC — Motor Senkronizasyonu Digme Durumu

* N — Rdlanti (Bosta) Kilitteme Digme Durumu

* TR — Trolleme Modu Digme Durumu

Lamba durum gostergesi

Istasyon Lamba Durumu gdstergeleri, aktif durumdaki

kontrol istasyonundan verilen lamba durumu
komutlarini géruntaler.

+ SA— Aktif istasyon Lamba Durumu
* SVM - Yavas Gemi Modu Lamba Durumu

* SYC — Motor Senkronizasyonu Lamba Durumu
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* N —Rodlanti (Bosta) Kilitteme Lambasi Durumu

¢ TR - Trolleme Modu Lamba Durumu

Gemi durum gubugu

Durum gostergeleri, ekranin Ust kismi boyunca 5
ters goruntl seklinde gosterilir ve tim ekranlarda
gorintilenen diagnostic (teshis) simgesi haric s e
yalnizca parametre ekranlarinda bulunurlar.
o 1839 Yy
o . . WESSEL SPEED
Durum o6geleri (sekil 14) I— 01
1. Aktif istasyon konumunun aktif teghis durumu. Rey7 kS e
2. Yavas Gemi Modu (SVM) durumu. B T KT .
3. Vites pozisyonu
FORT WWIHG NEUTHAL SYNC.P
4. Trol modu durumu. 5
10 e 1)
5. Motor senkronizasyon durumu.
Diagnostic (Teshis) simgesi, aktif bir teshis durumu i B
olustugunda Aktif istasyon Konumunu gegersiz kilar. o 1839 M
WESSEL SMEED
KEOTS
Parametre Durum Goriintiilenen SO TE g ar w RS
Metin 7 J.'Sr.;.zr-n Ff%i?g: 174 KM%IIP_F%; Pzl
5 (A TR XMASH TR
Yavas Gemi SVM aktif SVM B W 1248w
Modu (SVM) SVM devre disi Metin
gorintilenmez Sekil 14
Vites pozisyonu ileri AHEAD
Bosta NEUTRAL
Geri ASTERN
Vites Kilidi Gear L/O
Aktif
Trol Modu Trol aktif TROLL
Trol devre digi Metin
goruntilenmez
Motor senk Senkronize SYNC-P
modu PORT (iskele)
Senkronize SYNC-S
STBD (Sancak)
PORT Efendi CRUISE-P
Senk seyir
aktif
STBD Efendi CRUISE-S
Senk seyir
aktif
Senk devre disl Metin
goruntilenmez
Aktif istasyon* Kopri BRIDGE
iskele Alabanda PORT WING
Sancak Alabanda STBD WING
Kule TOWER
Makine dairesi ENG ROOM
Pupa istasyonu AFT STATION
Glverte koprusu FLY BRIDGE
Pruva istasyonu | BOW STATION

* Aktif teshis varsa, aktif istasyon konumu yerine DIAGNOSTIC

ifadesi géruntulenir.
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= = = Gereken kablolar
i 38 Kullanildigi yerler: PCP ve MMPD ekranlarini J1939
veri baglantisina baglar.

J1939 veri baglantisi (sekil 15 6de 1) 40 metreden
(131 ft.) uzun olamaz.

k , Gerekenler:

MMPD saplama kablo

T-T kablo
f"e_:k'"j 6 pimli T
g Sonlandirma direnci

Sonlandirma direnci (sekil 16)
Veri baglantisi kablosunun uglarini sonlandirmaya
yarar. ki adet sonlandirma direnci gerekir

Sekil 15

T konnektorii (sekil 17)
T-T kablolarini baglamaya yarar.

CAN Veri Baglantisi
SAE J1939-15: Korumasiz bukull kablo cifti.

CAN agi, 250 Kb/saniye hizda calisir; J1939-15
protokolinu uygular.

Sekil 16 J1939-15
Maksimum Saplama (dagium) 10
Maksimum Saplama Kablosu Uzunlugu  3M
99.3mm
(3.90) i Servis konnektori igin Maksimum
Saplama Kablosu Uzunlugu 2,66M
[ Maksimum Veri Yolu Uzunlugu 40M
53.0mm
(2.08) Korumali Kablo HAYIR
\. J
@5.1mm
(0.20)

38.1mm
(1.50)

Sekil 17
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MJB (Marine Junction Box - Deniz
Baglanti Kutusu) olmayan motorlar igin

Musteri baglanti kablo demetleri (sekil 18) hem tek
motorlu hem ¢ift motorlu uygulamalarda ¢esitli kontrol
paneli secenekleri igin bir baglanti noktasi olarak
kullanilabilir ve dogrudan MJB'nin yerini alarak ayni
islevselligi sunmak Uzere tasarlanmistir.

Sekil 19'da ana bilesenler gosterilmektedir.
1. Motor araytzi (ECM).
2. Cift motor.

w

Gaz pedall senkronizasyonu ve yavas gemi
modu.

Kontak anahtari.
Gaz Pedall.
J1939.

Sigorta (kontak).

© N o 0 &

Sigorta (ECM ve aku).

Sekil 19

I
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Deniz Baglanti Kutusu (MJB) ile
donatiimis motorlar igin

» Gemideki izleme ve kontrol sistemlerine bagh ECM
ve diger bilesenler i¢in devre korumasi sagdlar.

* Tumdenizuygulamalarina uygun bagimsiz baglanti
kutusu.

e Kurulum kolayhg igin farkh uzunluklardaki kablo
demetleriyle kullanilir.

» Tek (sekil 20 6ge 1) veya cift (sekil 20 6ge 2) motor
kurulumlarinda kullanilabilir.

Cift motor kurulumuna ydnelik baglanti kutusunun
icinde iki ayri kablo sistemi vardir; biri iskele sistemi,
digeri sancak sistemi icin. Bu bdlumlerde, motor giici
ve gemi kontrol ve izleme igin ara baglanti noktalari
bulunur. Marine Junction Box, ayrica, gemi kontrol
sistemine bagh ECM, kontak anahtari ve diger
bilesenler icin devre korumasi saglar.

PORT
IGNITION

Sekil 20
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Tek motor MJB o6zellikleri ve montaj
bilgileri

1.

© ©®© N o o M 0 N

[N
o

11.
12.

Devre Kesiciler.

Gaz Pedall.

Genisletme Yuvasi.

ECM.

J1939.

Kontak/alarm.

Ozel.

Gaz pedali senkronizasyon panosu.

PDL konnektord.

. Glg¢ aktarim organlari kontrol islemcisi igin gug¢

(kullaniimamaktadir).
AkU baglantisi + aku.

Akl baglantisi - akd.

@6x7.1mm

N40902

[0.28]
_\ 2162 mm
[

8.51]

( l6)

[

O
|

| E— —

€]

g Perkins'

MARINE JUNCTION BOX

PRIMARY
PCP O

@
o) IGNITION

®
@
@@ SECONDARY
PCP
@®

@

@
<O
@

ECM

mm

.68]

NI
Jis
J
ECM
] [] 1839 KEY/ALARNCUSTOM
(o
L ] |
i

BATTERY
+ 12V/24V -
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-

m[ﬁﬁ;]mm—\ - Q_ift _mo_tor MJB ozellikleri ve montaj
\ 18311 bilgileri
( 8 1) 5 \I 1. Devre Kesiciler.

@ ®
PRIMARY SECONDARY
PCP O @O PCP
@ @
® ®

j
PORT STBD
ECM ©8 S© ECM
@ @

Gaz Pedali (iskele taraff).

o

Gaz Pedali (sancak tarafi).

g% Perk.ns j 2. Ogzel (iskele tarafi).
I ®
@) .
E MARINE JUNCTION BOX ) 3. Kontak/alarm (iskele tarafi).
® ® - ;
T o o) ST ) F 4. J1939 (iskele taraf).
IGNITION - IGNITION .
mimm - ECM (iskele tarafi).
[12.68]
s 6. Genisletme Yuvasi (iskele tarafi).
{ 7.
{ 8.
9.

Genigletme Yuvasi (sancak tarafi).

—_
o

. ECM (sancak tarafi).

. J1939 (sancak tarafi).

3
[e-3
3
3
o
o
@ —
[}
3
3
—
—

-
N

. Kontak/alarm (sancak tarafi).

13. Ozel (sancak taraf).
b 14. Gaz pedali senkronizasyon panosu
} { 15. PDL konnektérii.
O
PORT { 16. Gug aktarim organlari kontrol islemcisi igin guc
{ (kullanilmamaktadir).
O
b { 17. Akl baglantisi + akd.
b {
0 @"“’““”""‘ 18. Akl baglantisi - aku.
q o
bq
gl IETRIOD OO0
P

BATTERY
+12V/24V -

Sekil 22
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Gug baglantilan

1. Deniz baglanti kutusu.

2. AKU ters ¢evirme izolatord.
3. Akuler
4. Eksi akl barasi.

Kablo 4 istasyon 8 istasyon
uzunlugu® | 12volt | 24volt | 12volt | 24 volt
5ft.(1,52m) | 10 AWG | 12AWG 6AWG 10 AWG

10ft
(3.05m) 10 AWG | 12AWG 6AWG 10 AWG

15ft 8AWG 10 AWG 4AWG 8AWG
(4.57m)

25t 6AWG 8AWG 2AWG 6AWG
(7.62m)

30ft

4AWG 8AWG 1AWG 4AWG

(9,14m)

* Teknelerdeki AC/DC elektrik sistemleri hakkinda daha
fazla bilgi icin ABYC kurallari E-11'e bakin.

Not: Perkins, ters gevirme izolatériinden MJB'ye ve Sekil 23
ters gevirme izolatériinden akdlere iki adet +aku ve iki
adet -aku kablosu ¢ekilmesini dnerir.

Akim gereksinimleri 12 veya 24 vcd

sistem
Cift motor kurulumlu, 4 kontrol istasyonlu MSCS'nin
tipik olarak cektigi akim 30 amperdir. 8 kontrol
istasyonlu ¢ift motor kurulumunun c¢ektigi akim 62
amperdir.

ECM iskele veya sancak arayiiz

konnektorleri

MJB'de, biri iskele motoru igin ve digeri sancak motoru
icin olmak Uzere, her ikisi de J61 mUsteri konnektérine
baglanan iki adet arayiz konnektori bulunur.
Baglantilar, ECM misteri konnektoriyle araylzleme
yapmak ve ECM ile batarya glcl, anahtarlanmis giris
ve veri baglanti sinyali aligverigsi saglamak igindir.
Cikis pimi, hem iskele hem de sancak konnektorleri
icin aynidir.

AKkii negatifinin topraklanmasi

AkU negatif barasinin, akilye muimkin oldugunca
yakin bir yerden, teknedeki baglama sistemine saglam
bir baglanti ile topraklanmasi &nerilir. Bdylelikle
teknedeki elektrik ve elektronik ekipman pargalari
arasinda girisim/parazit olasihgi azaltilir.
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Starter Interlock Switch
Starter Interlock Switch A

N/C

N/C
+Battery (Ignition Breaker)
+Battery (Ignition Breaker)

N/C

N/C

N/C

N/C

-Battery
-Battery

N/C

N/C

N/C

Trip Clear

N/C

Keyswitch Switch

N/C

N/C

N/C

N/C

N/C

N/C

Sekil 24

Sekil 25

Expansion Connector

1
2 >
s
s H
5>
6>
7
s
s H
10 H
11y
12)—
13 H
14 H
15|_
16|_
17|_
18—
19 H
20 H
21|-
22
23|_
24|_

2>j

Sekil 26

iskele veya sancak genisletme

konnektorleri

MJB'de, biri iskele ve digeri sancak i¢in olmak Uzere,
ileride genisletme icin kullanilacak iki konnektor
bulunur. Cikis pimi, hem iskele hem de sancak
konnektdrleri icin aynidir.

Mars Kilidi (Pim 1 ve 2)

Mars Kkilidi, motorun anahtarlanmis bir devre
araciligiyla calismasini 6nleme imkani saglar. Marg
kilidi, ndtremniyet anahtari veya benzer baska bir cihaz
Uzerinden baglanabilir. Bdyle bir cihaz takilmamissa,
genisletme konnektdrinin 1. ve 2. pimleri arasina,
sekil 25'te gdsterildigi gibi, bir jumper teli takilmahdir.

Sekil 26'da mars kilidinin 1. ve 2. pimi arasindaki notr
emniyet anahtari (1) gosterilmektedir.
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Teshis lambasi (Pim 2)

Sekil 27'deki teshis lambasi, operatori ikaz ederek
aktif bir teshis kodu olustugunu bildirir.  Teshis
kodu, elektronik kontrol sisteminde bir ariza durumu
olustugunu belirtir.  Operatér, bu belirtiminden
yararlanarak elektronik kontrol sistemindeki bilesen
arizalarini teshis etmeye calisir. Teshis flas kodlari,
yalnizca, teshis durumunun nasil olustugunu
belirlemek igin kullaniimahdir. Flas kodlari, ayrintih
sorun giderme uygulamak icin kullaniimamalidir.
Sorun giderme, bir elektronik servis araci kullanilarak
goéruntilenen teshis kodlarindan yararlanilarak
gerceklestiriimelidir.

ECM'ye gug¢ verildiginde (kontak ACIK konuma
getirildiginde) ikaz lambasi, bes saniye boyunca
yanar. ECM, bir ikaz durumu algilamadigi sirece,
lamba, bu sirenin sonunda séner.

1. Teshis lambasi
2. + Akl barasi.

ikaz lambasi (Pim 1)
Sekil 28'deki ikaz lambasi, operatori ikaz ederek bir
motor olayi olustugunu bildirir.

Bir ikaz olay kodu aktif oldugunda ikaz lambasi surekli
yanik kalir.

Bir dislUs olay kodu aktif oldugunda ikaz lambasi
yanip soner.

ECM'ye gi¢ verildiginde (kontak ACIK konuma
getirildiginde) ikaz lambasi bes saniye boyunca yanar.
ECM, bir ikaz durumu algilamadigi siirece, lamba, bu
surenin sonunda soner.

1. [kaz lambasi
2. + AkU barasi.

- Akii (Pim 11)
Eksi aku barasinin eksi aki girisi

Kontak anahtar (Pim 12).

Ozel pano konnektdriine bagll bilesenlere +akii
beslemek igin kullanilan kontak anahtarinin anahtarl
aku girisi.

Bakim Tamam anahtari (Pim 16)

Bakim tamam anahtari, motorda bakim iglemi
gergeklestirildikten sonra PM1 araligini  yeniden
baslatmak icin gerekir.

N40902

LA

N

®
-

@

Sekil 27

LLLL
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Soguk mars sistemi

Soguk mars verileri 12V ve 24V

Kullanilan yag viskozitesiyle akii tipi Mars yardimcisi  [Min. ortalama mars| Toplam akii voltaji
Sicakhk . . . . .
tipi devri devir/dakika nominal
20W | 15W | 10W | 5W ow
5°C F Isitma bujileri 130 12V
-25°C 2XB Isitma buijileri 100 12V
40°C OXE Isitma bujileri ve blok 100 12V
Isitma

Aku performansi
Istenen min. 100 rpm devir temelinde Ciplak Motorlar icin Motor Sonuglarina gére hazirlanmis Akl Secim
Tablosu

%75 sarjh akiiler ve 1,7 mw kablo direnci ile test edilmis motor
Mars bilgileri Isitma bujisiz sicaklik ve yag sinifi
Voltaj Mars tipi -5°C 15W40
12V Iskra AZF 950
24V Iskra AZF 650
L . Akii minimum performansi
Ticari referans numarasi Perkins kodu BS EN 50342 @ | SAE J537 (BCI) @ | DIN 43539 @
643 A 440 640 400
647 B 510 700 465
069 D 340 540 300
655 E 570 760 490
621 F 860 900 505

(1) Voltaj, tim 12V akilerde -18°C (0°F)'de 10 saniye sonra 7,5V; 90 saniye sonra 6V'dan disik degildir.
(2) Voltaj, tim 12V akilerde -18°C (0°F)'de 30 saniye sonra 7,2V'tan dlsuk degildir.
(3) Voltaj, tim 12V akilerde -18°C (0°F)'de 150 saniye sonra 6,0V'tan distk degildir.

Aku-mars arasindaki ara kablo direnci

AkU (akuler) ile mars motoru arasinda kullanilan ara kablosunun (ara kablolarinin) direnci, 12V sistemler igin
0,0017 ohm'dan ve 24V sistemler icin 0,0034 ohm'dan fazla olmamalidir. AkU tipleri hakkinda daha ayrintili
bilgi, Wimborne Marine Power Centre'dan edinilebilir.
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Akl izolator anahtarlari

Marsa giden pozitif ara kablosuna, mimkin
oldugunca akiye yakin bir noktasina, anahtar
takilmalidir. Bu anahtar, en az 950 amperlik anlik
akima dayanabilmelidir.

Cinko Anot baglama sistemi

Dikkat: Dogrubaglama prosedtiriiniinuygulanmamasi
halinde motor, elektrolit korozyon nedeniyle hasar
gorebilir. Asagidaki kilavuz ilkeleri dikkatle okuyunuz.

Motor sogutma sistemi ve sanziman igindeki elektrolit
korozyon, motorun bir Cinko anota baglanmasiyla
buyuk dlgude azaltilabilir veya tamamen 6nlenebilir. Bu
¢inko anot, deniz suyuyla temas eden tekne omurgasi
metal baglanti elemanlari veya diger metal bilesenler
boyunca koruma saglamak i¢in kullanilir. Motorda, bu
amag icin kullanilabilecek bir saplama (sekil 29 6ge
1) bulunmaktadir ve sekil 30'da gdsterilen etiketle
tanimlanmisgtir.

Sayfa 44
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Sekil 29

BOATBUILDER

Use this stud to connect the
engine to the Zinc Anode system
installed in the boat.

(For further details see the Installation Manual)

O

Sekil 30



Ortak kullanimda tipik sistem

Teknedeki baglama sistemi, deniz suyuyla temasta
olan tim metaller arasinda diguk direngli bir baglanti
saglamali ve bu baglanti, deniz seviyesinin altinda
omurganin disina monte edilmis bir Cinko kurban
anota baglanmalidir.

Baglama, yogun bukuld telden meydana gelmelidir
(6rgull veya ince telli kablo degil). Telin kalaylanmis
olmasi faydali olacaktir. izolasyon da faydalidir ve
tercihen yesil renkte olmalidir. Baglama sisteminden
tasinan akim normalde 1 amperi gegcmeyecek olsa da,
asagidaki tabloda gosterilen comert kablo boyutlar
kullaniimahdir:

Cinko Anota kadar
kablo uzunlugu

9 m (30ft)'e kadar 7 bikim / 0.85mm (4mm?2)
9 - 12 metre 7 bikiim / 1.04mm (6mm?)
(30 - 40ft)

Onerilen kablo boyutu

Baglantilarin birgoguna deniz suyu garpabileceginden,
bu baglantilar mimkiin olan yerlerde Ilehimlenmeli,
muimkin olmayan yerlerde ise kelepgelenmelidir. Ek
yerleri, suyu disarida tutmak icin korozyona karsi
neopren boya veya benzer malzemeyle korunmalidir.

Sekil 31

Sekil 31'de ana bilesenler gdsterilmektedir.
(1) Motor.

(2) Pervane mili.

(3) Deniz muslugu.

(4) Cinko anot.

(5) Baglama saplamasi.
(6) Ortak baglama teli.

(7) Omurganin metal baglanti elemanlarinin iginden.

Opsiyonel sensorler

* Gaz pedali konumu.

* Yakit seviyesi.

* Sanziman yag basinci.
* Sanziman yag sicakligi.
* Egzoz gazi sicakligi.

« Sogutucu seviyesi.

* Yakit sicakhgi.

¢ Yakit besleme basinci.
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Kablo tesisat

MATING CONNECTOR OF MATING CONNECTOR OF

| ENGINE INTERFACE THROTTLE SYNC & SV FUSE (ECM & BATT) THIN ENGINE THROTTLE SVIC & SVM
semaiari BT CONNECTOR TABLE __JB-Cl bt CONNECTOR TABLE _ JB-C3 FUSE CONNECTOR TABLE __ JB-C7 AP CONNECTOR TABLE _ JB-C9 o7 CONNECTOR TABLE  JB-C10
CLR-GA__| WIRE _NAME | POS [TERM/PLUG CLR-GA___| WIRE NAME | POS |TERM/PLUG CLR-GA__| WIRE NAME | POS [TERM/PLUG CLR-GA__| WIRE NANE | POS [TERM/PLUG TLR-Gh T WIRE NAME| POS [TERM/PLUG
RD-14-GXL | 101-4B51 | | | 180-9340 YL-18-6XL_[M974-JB113] | | 180-9339 RD-4 101-FUSEI | 1 | 81-8731 T et-8737
8T-8731 BR-18-GXL | M973-J853 | 2 | 180-9339 RD-12 T01-FUSE2 |2 7 | 81-8137 7 [ sT-8737
BK-14-GKL | 229-J855 | 3 | 180-9340 YL-18-6XL | M974-JB70 | 3 | 180-9339 ACCESSORY_TABLE 3| 81-6737 T T er8737
PK-18-GXL | N972-9872 | 4| 180~ GY-18-GXL_ | R815-J874 | 4 | 180-9339 il PART_NAME PIN 1| 81-6137 Y G
RD-14-GKL | 101-852 | 5 | 180~ BK-18-GXL | 229-0810 180-9339 i WOLDER-FUSE__| 304-5284 T-8737 878737
BR-I3-GXL | 945-38106 | 6 | 180~ 878137 [ FUSE 113-8431 T-8137 & | 8T-8737
OR-18-GXL | 944-JB104 | 7 _| 180-934 PK-18-6XL_|W972-JB111 180-9339 T-8137 T T 878757
RD-14-GXL | 101-JB53 | 8 | 180-9340 BR-18-GXL_|M971-JBI10] 8 | 180-9339 5 | 81-8737 s T oT-8737
K-14-GXL_| 229-J861 | 9 | 180-934 BR-18-GXL_|M971-JBI18] 9 | I80- BUSE (IGNITION) 9 | 81-6737 o T sT-8737
R-18-GXL_| N971-JB11 | 10 | 180-934 PK-18-6XL_[M572-0B117] 10 _| 180- 10_| 81-8737 TR
K-18-GNL | 229-9B65 | 11 | 180-934 BR-18-GXL_|M973-08112] 11 | 180~ FUSE CONNECTOR TABLE _ JB-C8 I 8731 RS
12 | 81-8137 PU-18-6XL | F425-J867 | 12 | 180- CLR-GA | WIRE NAME | POS [TERM/PLUG 12 | 81-8137 7 TeT8737
13 | 81-8737 ACCESSORY_TABLE RD-4 105-FUSEI | ) ACCESSORY TABLE ACCESSORY TABLE
14| 81-8737 a1y PART_NAME PIN RD-12 105-FUSE2Z | 2 OIY___ | PART NAME | PN oY | PART NAME T
15| 81-8737 I RECEPTACLE_AS. | 190-7612 ACCESSORY_TABLE [ | _PLUG AS-CONN | 230-4009 1 [ FLus As-com | 155-2253
16| 81-8737 I WEDGE 3E-5180 aTy PART_NAME P/N
YL-18-GAL_| K300-J834 | 17 | 180-9340 I BACKSHELL | 311-8748 I WOLDER-FUSE__| 304-5284
GN-18-GXL | K980-J833 | I8 | 180-9340 | FUSE 113-849
19 | 81-8137
20 | 8T-8731
] 8737 KEY SWITCH
2 | s1-8137
3 | 8T-8737 i CONNECTOR TABLE __ JB-C4
BU-13-GKL | F429-JB05 | 24 | 180-9340 CLR-GA___| WIRE NAME | POS [TERM/PLUG
YL-18-GXL | F473-J806 | 25 | 180-9340 BR-18-6XL | J906-J80) | 1 | 180-9339
6 | 81-8131 2 | 81-8737
7 [ 8T-8731 PU-18-GXL_| 6966-J803 | 3 | 180-
8T-8137 PK-18-6XL | 39)-804 | 4| 180-
PK-18-GXL | 391-J804 10-9340 BU-18-6XL | FA20-JB05 | 5 | 180-
BR-18-GAL | J906-JB69 130-9340 YL-18-6XL | FA73-B06 | 6 | 180-9 1B.B4n .81
| | 8T1-8731 BK-18-6XL 229-JB07 7] 180-933 CONDYIT-FLEX-221D CONDUIT-FLEX-171D
2 | 87-8731 RD-18-GXL | 105-J808 [ 8 [ 180-9339 70) 10
3 | 8T-8131 ACCESSORY TABLE 18_B 3+ JB_B2 ) ¢————
e lerenls ens) LW Loatue ToE
PU-18-GXL_| 6966-J03 | 36 | 180-934 ) WEDGE 3E-3389 B 2z %%
PU-18-GKL_|F425-9B117] 31 | 180-934 i BACKSHELL | 311-8147 B.B1e (66)
GY-18-GXL | R819-JB50 | 38 | 180-934 CONDUIT-FLEX-221D
39 | 81-8737 (300) 886+
40 | 81-8731 /_\ CONDUIT-FLEX-221D
BK-18-GL_|C214-08121] 41 | 180-9340 a0 \
BX-18-6XL_[C214-9B121] 42 | 180-9340 I Y &Y & Y5 4 Nt
43 | 81-8731
14| 8T-8737
45 | 81-8731 THROTTLE
S 1005 B-si— gp-s2 J8-s J8-34 8
7 [ 8T-8731 DT CONNECTOR TABLE _ JB-C5 - X ; " " K
e e T TR TR (J906-BR) (R8I9-GY)  (MOT2-PK) (M971-BR)
9 [ 8T-8737 T-873 JB_BSs
0 | 8T-8737 T-873 CONDUIT-FLEX-221D
51| 8T-8737 81-8731
2 | 8T-8737 4 [ 18131 3 (@Eﬁﬂb A
3 | 81-8731 81-8737
4| 8T-8137 BK-18-GXL_| 229-0117 180-9339
5 | 81-8737 BR-18-GXL | J906-JB13 180-9338
56| 81-8737 5 | 81-8731
57 | 8T-8737 s | 81-8737
T-8737 BR-18-GXL | W971-JB55 | 10 | 180-9339
T-87131 PK-18-6XL | M972-J854 | 11 | 180-9339
T-8737 12 | 180-9339
T-8737 ACCESSORY TABLE
7 | 8T-8737 4] PART _NAME P/N JB-CI0
3 | 81-8731 I RECEPTACLEAS. | 3£-5179 1B-c
4| sT-8737 I WEDGE 3E-5180
5 [ sT-8737 ) BACKSHELL | 311-8148
6 | 81-8731
7 [ 818737
3 | 6T-8737
73 s}-szaz Jig3e J- DETAIL
DETAIL
ACCESSORY TABLE o CONNECTOR TABLE  JBC6 BARCODE mal L] <—(:)
ary PART NAME PIR CLR-GA | WIRE NAWE | POS [TERN/PLUG PART Mo —————= XXX | =
1 PLUG AS.-CONN | 245-8024 w8-6x | 1053820 |+ T180-9 DRAWING 1SSUE LEVEL
2 ADAPTER-CONN | 372-4389 B 220085 50s DEVIATIONS (ENGINEERING CHANGES) DEV
T RETAINER 721350 e e Tises SUPPLIER CODE PROJECT TYPE e Al
e PRODUCTION DATE /T1HE e 1aue -
TWIN ENGINE GN-18-GXL_| K990-0B33 | 5 | 180-9339
YL-18-6XL | K900-JB34 | 6 | 180-9339
AW CONNECTOR TABLE _ JB-C2 ACCESSORY TABLE
CLR-GA___| WIRE NAME | POS [TERM/PLUG il NRT NANE T
OR-18-GXL | 944-9B104 | 1| | 144-1636 ] RECEPTACLEAS. | 3E-3382 DETAIL
BR-IB-GKL | 945-JB106 | 2 | 144-1636 I WEDOE 353383
Y-18-GXL | R819-0B8I | 3 | 144-16 ] BACKSPELL T 311-8746
Lo sl Lo Barcoe —————= DN DETAIL DETAIL
K 18-0XL [M9TZ-0B 111 - PART No —————= JOOOXXONOON( — :)
BR-18-GXL M973-1B112 -1 DRAWING 1SSUE LEVEL = ISSUE No* -
YL-18-GAL_[M974-JB113] & | 144-1636
5 8731
10| 87-8737
i 8737
12 | 87-8737 DETAL A
ACCESSORY TABLE CIDENTIFICATION LABEL)
QTyY PART NAME PIN NOTE €
[ RECEPTACLEAS | 230-4010 SCALE NONE
| WEDGE 3£-3383
I BACKSHELL | 311-8735

*Bu semanin PC uyumlu striimu igin CD'ye bakin.

JB_B22¢
CONDUIT-FLEX-) 71D
(70

20ROUIT-FLEX- 101
J8.B16s -FLEX-
18_823s SFLEX- (100)
CONDUIT-FLEX-171D COMIT-FLE-101D

JB-C7

Beae 1B-56 NOTE B e
CONDIT-FLEX- 131D 7o (100)
| I I A—
v
JB_B12
BARE
(150) (32
Bz NLJ
JB.B)3¢
BARE
(150 18-C3
X NOTE B
R \—IB-M) B89
NN BARE
(100)

JB_BI5s
CONDUIT-FLEX-101D
(150)

JB_BI72
CONDUIT-FLEX-101D
(226)

JB_B2#
CONDUIT-FLEX-101D
€100)

JB-C6

JB-§7
(105-RD)

JB-C5 JB_B25%

- 5

JB-Ce CONDYIT-FLEX-101D
(224)

JB_B 8%

CONDUIT-FLEX-131D

(236)

JB_B19%
CONDUIT-FLEX-131D
(241

UT POSITION AREA FOR ALL CONDUITS.
INSIDE OF ALL CONDUITS NO BURRS PERMITTED

CONDUIT CUT POSITION
DET.

AL
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— CIRCUIT DALAIRT[ABLE - BUNDLE TABLE [RAST RN 373-0151
. EAS
DRWG CONNECTOR TERM  [CIRCUIT - WIRE REF WIRE TERM CONNECTOR DRWG Bu"akf COVERING PART NO | LENGTH D?H:E%Ek Zl.m o |:,,,| PART %0 | e
L0C SIGNAL NAME D P/N_ [POS| TERM PIN ID - NAME [ GA | LENGTH [cOLoRr| P/N PIN TERM_[POS| P/N 1) SIGNAL NAME L0C .81+ | CoRDUTTFLE 2] - 300 e PARTS LIS
2°D- 1 | UNSHITCHED_BATTERY_(+) JB-CT | 304-5284 | 1 101-FUSE| 4 100 | RD | 6v-2366 UNTERMINATE 2:D-6 EB2e | CONDUTT-FLE-10) - m 0 T Tz T80-9339]P IN-CONNECTOR
“D-2[SPLIC JB-S SPLIC 101-FUSE2 12| 200 | RD | 6A-35% 2 | 304-5284 | JB-CT |UNSWITCHED_BATTERY_(+) D= 5 | couITFiB22) . 7 5 2 18 T44- 1636 [P IN-CONNECTOR
*D-2[SPLIC JB- SPLIC 101- 14 14 R -5467 ~934 [ 45-8024 | JB-CI |UNSWITCHED_BATTERY_(4) ‘D- N = 4% | CONDUIT-FLEX-22] - 7 Y .Z 3 |23 180-9340 | SOCKET-CONNECTOR
-2[SPLIC JB- SPLIC 101-J 12 12 R ~5467 9340 | 5 | 245-8024 | JB-CI |UNSWITCHED_BATTERY_(+) D~ = : IR 155-2253PLUG AS-CONN
JB_B5+ | CONDUIT-FLEX-221D |292-2897] 7 16.4
“D-2|SPL B~ SPLIC 101- 1 12 12 kD 5467 - 8 | 245-8024 | JB-CI [UNSWITCHED_BATTERY_(+) D~ 56 T CoNUTTFLE 2210 (2002807 6 GE 230-4003[PLUG AS .
~C- | [UNSWITCHED_BATTERY_(+) JB-C8 | 304-5284 105-FUSE| 4 RD_| 6V-2366 UNTERMIHATE D~ 557 T CoNUTT-FiEn2200 (25528911 % 63 R 225-6024|PLUG AS-CONN
“D-2|SPLIC 8- SPLIC 105-FUSE2 1 RD | 6A-3556 2 | 304-5284 | JB-C8 |KEY_SWITCH C- 5 B6e AR - m W T 190-7612 | RECEPTACLE A
-2[SPLIC JB- SPLIC 105-JB08 1 1 5439 180-9339 | 8 3388 | JB-CA |KEY._SWITCH “C- 5Bov BARE - m W) 3 [ 230-40 10| RECEPTACLE A
e e T T R Ce O L O S e
= = JB_BI1s | CONDUIT-FLEX-171D |292-2896] 70 15 10 |1 3€-3388 RECEPTACLE AS
-2[BATTERY_ () JB-M2 131-1506 | 229-J807 | 59 BK 5431 180-9339 | 7 3388 | JB-C4 [BATTERY.(-) “C- BB R . 50 4 TR 3E-5179|RECEPTACLE AS
*D-2|BATTERY.(-) JB-M 131- 1506 -JB30 18 | 44 BK 5431 -9339 | 2 | 3£-3382 | JB-C6 |BATTERY.(-) “C- B3 BAR - 5 5 2 1z T31- 1506 [TERMINAL AS
-2 [BATTERY_(-) JB-N 131- 1506 - JB58 12 49 | BK 5451 9340 | 3 | 245-8024 | JB-CI [BATTERY_(-) - NI AR . i >3 3 am [339-5438 [WIRE-BULK
ATTERY_ (<) JB-N i JB6 i 29 | BK 457 40 | 9 [ 245-8024 | JB-CI_|BATTERY.(-) 5515 [ CoROVIT-FLEXToT e s 3 1 am [339-5467 [WIRE-BULK
~2[BATTERY_(-) JB-N; 131~ -JB65 0 49 K 5431 9340 | 11 | 245-8024 | JB-CI |BATTERY.(-) D- 5 am [339-5457 [WIRE-BULK
JB_BI6e | CONDUIT-FLEX-10) -269 15| 8.1
“D-2[BATTERY(-) JB-N 131- -J870 1 671 K 5431 <9339 | 5 | 190-7612 | JB-C3 |BATTERY_(-) C- 581 7v T ComuIT-FLEXTor Ty 3 s 5 am [339-5441 [WIRE-BULK
~C-3[REMOTE _START./_STOP JB-C4 | 3£-3388 | 4 [ 180- -JB04 1024 5437 9340 | 29 | 245-8024 | JB-C| |REMOTE_START./_STOP D- 515 T CORUITFLET5) - 5 5 7 am |339-5439 [WIREBULK
~C-3|CAT_DATA_LINK_I_(+) JB-C2 | 230-4010 | 1 | 14a- 944-J8104 85| o 5436 9340 | 7 | 245-8024 | JB-CI_|CAT_DATA_LINK_I_(+) “D- B Bree T CODUIT-FLENT31 - m T 2 Tam [339-5437 [WIRE-BULK
~C-3|CAT_DATA-LINK_1.(-) JB-C2 | 230-4010] 2 | 144- 945-JB106 854 | BR 5432 180-9340 | 6 | 245-8024 | JB-CI |CAT_DATA.LINK_I_(-) D~ 88200 T COUITFLEXT31 - o T Tam [339-5432 [WIRE-BULK
*D-6 [ STARTER- INTERLOCK JB-CI | 245-8024 | a1 | 180-934 C214-0B121 [ 1 131 BK 5431 180-9340 | 42 | 245-8024 | JB-CI |SMMS_RETURN “D-6 8 B21s T CONDUITFLEY 220 - 7 ; 9 Tam [339-5436 [WIRE-BULK
2°D-4[SPLICE JB-55 2 SPLICE F425-0867 18| 362 | P 5438 180-9339 | 12 | 190-7612 | JB-C3 |TROLLING.MODE €3 8 Boze | CONDUIT-FLEX-1T1 - 7 T 15 Tam [339-5435 [WIRE-BULK
2°D-4[SPLICE JB-S5 2 SPLICE | F425-0B114 | 18 | 276 | Pu |339-5438 142-1636 | 4 | 230-4010 | JB-C2 |TROLL ING_MODE ¢-3 B3 | CoNVITFLRTY . 7 N 22 112 [am [339-5434[WIRE-BULK
2-D-4SPLICE JB-55 1 SPLICE | FA425-JBII7 | 18 | 518 | Pu | 339-5438 180-9340 | 37 | 245-8024 | JB-CI | TROLL [NG_NODE 2:D-6 08 8248 T CONDUIT-FLEX-13) - 7 T3 3111 [am [339-5433|WIRE-BULK
2-C-3] INDICATOR_-_DIAGNOST IC_ (CUSTOM) JB-C4 | 3E-3388 | 5 | 180-9339 F429- 805 18 | 1024 | BU |339-5433 180-9340 | 24 | 245-8024 | JB-CI | INDICATOR_-_DIAGNOSTIC_(CUSTOM) _[2-D-6 388258 | CoNDUIT-FLEX-10) s 22 3 4 136 [dam [339-5431 [WIRE-BULK
2-C-3| TRANSHISSION_WARNING JB-C4 | 3£-3388 | 6 | 180-9339 F473-JB0 18 | 1024 | YL | 339-5441 180-9340 | 25 | 245-8024 | JB-CI | TRANSMISS ION_WARNING 206 L2 7 [am | 6A-3556[WIRE
~C- 3| REMOTE _SHUTDOWN JB-C4 | 3E-3388 180-9339 §966-J 18 | 1024 | PU_|339-54 9340 | 36 | 245-8024 | JB-C|_|REWOTE _SHUTDOWN D- 2 [am | 6V-2366 [ WIRE
“D-5[SPLIC JB-S1 PLIC 3906-)) 18 | 724 | BR [339-54 - i 3388 | JB-CA |KEY_SWITCH “C- 1 3389 (Wi
“D-5[SPLIC JB-S1 LIC 3906~ 18 | 782 | BR |339-54 - 7 5179 | JB-C5 |[KEY_SWITCH “C- SPLICE_TABLE INSULATION 7 3383 Wi
Lic JB-S1 z LIC 2906-JB31 18 | 854 | BR |339-54 180- 3 ~3382 | JB-C6 |KEY_SWITCH “C- REFDES | CLR-6A WIRE _ [POS| P/N_[LENGTH 7 5180 |
“D-5[SPLIC JB-S1 i LIC 1906 JBE9 18 | 300 | BR | 339-543 180-9340 | 30 | 245-8024 | JB-CI |KEY_SWITCH “D-6 JB-S1_| BR-18-6XL | J906-JI 125-7875] 50mm 85 8T-8737PLUG-SEAL
2°C-2|J1939_DATA-LINK_I_(+) JB-C6 | 3E-3382 | 6 | 180-9339 ¥900-J834 18 | 1154 [ v |339-5440 180-9340 | 17 | 245-8024 | JB-CI [J1939_DATALINK_I_(+) 2°- R-18-GXL | J906-Ji NI 292-6820|F ITTING-EXT Y
*C-2[J1939_DATALINK_I_(-) JB-C6 | 3E-3382 | 5 | 180-9339 ¥990-JB33 18] 1154 | oN 5434 180-9340 | 18 | 245-8024 | JB-CI |J1939_DATA_LINK_I_(-) D- R-18-GXL | 1906~ 2 2 304- 5284 | HOLDER-FUSE
:D-4[SPLIC JB-54 2 SPLICE N971-JB55 | 1 BR -54 180-9339 | 10 | 3E-5179 | JB-C5 |PRIMARY_THROTTLE_POSITION iC- BR-18-6XL | J906-J 33 292-6819|FITTING-EXT Y
*D-4[SPLIC JB-54 SPLICE NS71-JBT) | BR 54 180-9340 | 10 | 245-8024 | JB-C IMARY_THROTTLE _POS I TION :D- JB-S2 | 6Y-18-6XL | R8I9-J 1 [125-7874] Somm R 292-6818|FITTING-EXT ¥
:C-3|PRIMARY_THROTTLE_POS 1 TION JB-(2 | 230-4010 144-1636 NOT1-JBIIO | 1 BR -54 180~ 8 | 190-7612 | JB-C IMARY_THROTTLE_POS 1 T1ON i 6Y-18-GXL | R8I9-JB74 [ 2 35 (13 |em |292-2697|CONDUIT-BULK
:D-4[SPLIC JB-S4 LIC NOTI-JBHIS | | BR -54 180~ 9 | 190-7612 | JB-C IMARY_THROTTLE_POS 1 TION iC- 6Y-18-GXL | R8I9-1B81 [ 2 36 |21 |em |292-2696 |CONDUIT-BULK
:D-4[SPLIC B~ LiC M972-J854 1 64 K - 180-9 11 | 3£-5179 | JB-C5 [SECONDARY_THROTTLE_POSITION 10~ JB-53 | PK-18-6XL | M972-JB72 | I |125-1874] 50mm 37 2 342-8259|F 1TTING-CONDUTT
:D-4]SPLIC B~ i LG M972-JBT2 i 4 K - 180-9340 | 4 | 245-8024 | JB-C) | SECONDARY_THROTTLE_POSITION :D- PK-18-GXL | M972-9B117 | 2 38 (76 |em |292-2895|CONDUIT-BULK
:C-3| SECONDARY _THROTTLE_POSITION JB-C2 | 230-4010 | 6 | 144-1636 N9T2-BNIT | ) 5 K - 180-9339 | 7 | 190-7612 | JB-C3 |SECONDARY_THROTTLE_POSITION 1C- PK-18-GXL | M972-JB54 | 2 39 [0 22-8268|F ITTIN
:D-4[SPLIC JB-S 2 SPLICE | Wo12-0B117 | 18 | 521 K 54 180-9339 | 10 | 190-7612 | JB-C3 |SECONDARY_TAROTTLE_POSITION 1C- JB-54 | BR-18-GXL | M971-JB7) | | [125-1874] 50mm 20 2 72-4383 |ADAPTER-CONN
:C-3| SYNCHRONI ZE_ 1P} JB-C3 | 190-7612 | 2 | 180-9339 M973-JB53 18 | 960 R_| 339-5432 180-9340 | 34 | 245-8024 | JB-CI | SYNCHROMIZE_IP_} 2:0-6 BR-18-6XL | M9T1-JBI16 [ 2 | 72-4390 [RETAINER
-C-3[SYNCHRON) ZE_1P_| JB-C2 | 230-4010 | 7 | 144-1636 N9T3-0B112 | ) 7| BR 5432 180-9339 | 11| 190-7612 | JB-C3 | SYNCHRONIZE_IP_ = BR-18-GXL | M971-JB55 | 2 22 |95 |em |292-2893|CONDUIT-BULK
.C-3|SYNCHRON) ZE_1P_2 JB-C3 | 190-7612 | 3 |180-9339 N974-JB70 | 0 | VL -544) 180-9340 | 35 | 245-8024 | JB-CI | SYNCHRONIZE_IP_ D~ JB-S5 | PU-I8-6XL | F425-9B117 | | |125-7874] 50mm 23 [5  |cm |125-7675|TUBE-HEAT SHRINK
.C-3| SYNCHRON) ZE_1P-2 JB-C2 | 230-4010 | 8 | 144-1636 N9T4-JBII3 | | 7w 54 180-9339 | 1| | 190-7612 | JB-C3 |SYNCHRONIZE_IP - PU-18-6XL | F425-0B114 [ 2 ) 8491 [FUS
_D-5[SPLIC B~ 1 LIC 19-JB50 1 0 Y 54 180-9340 | 38 | 245-8024 | JB-CI |SLOW.VESSEL_MOI .0~ PU-18-GXL | F425-)B67 | 2 25 [30 |em |125-7674| TUBE -HEAT SARINK
.D-5[SPLIC B~ 2 LIC 19-J874 | 0 Y -54 180-9339 | 4 | 190-7612 | JB-C3 |SLOW.VESSEL_MOI .- JB-S6 | RD-12 | 10M-FUSE2 | | |125-7874] 50mm % 8743 |BACKSHELL A
_D-5[SPLIC 8- 2 LIC] 19-JB81 i 484 Y 54 144-1636 | 3 | 230-4010 | JB-C2 |SLOW_VESSEL_MOI - RD-14-6XL | 101-JB5) [ 2 0 8747 |BACKSRELL A
RD-14-6XL | 101-JB52 2 a8 |1 “8746 |BACKSHELL A
RD-14-6XL | 101-JBS3 2 49 |1 ~8735 |BACKSHELL
JB-S7 RD-| 105-FUSE2 | | |125-7874| 50mm 50 |1 42-8262|FITTING-CONDUIT
RD-18-6XL | 105-JB08 2 MISC REF
RD-18-6XL [ 105-JB29 | 2 D[- Tt T T351-4365]DIAGRAM-WIRING
WIRES IN THE FOLLOWING TERMINAL TABLE
GROUPS_SHALL BE TWISTED: REFDES | P/N CLR-GA IRE
ONE_TWIST PER 25 MM ~ . T "
JB-MI_|131-1506 | BK-18-6XL J
WIRE GROUP | WIRE NAWE TATETT m
JB_TWI K900 JB34 1AM "
JB.TWI K990-J833 BK-14-GXL A
J8.Tw2 9“"“‘2‘ T8-MZ_| 1311506 BK-18-GXL | 229-0
JB_TW2 945-J8106 B 18-6xL — 665
BK- 18-6XL - JB70
NOTE A* ALL CONNECTORS SHALL BE LABELED WITH TEXT SHOMN USE st
TAG AS PART NUMBER TAG PLACE TAG 5+/-5 FROM EDGE Ol
CONNECTOR ON THE OUTSIDE_SURFACE OF CONNECTOR BOOT. LABEL
£R6 SHALL CONTATNCK PRINTAREA W1 Th X CLEARCSELE LAMINAT NG
WRAP AROUND TAIL THAT PROTECTS THE MARKINGS FROM FLUIDS
REFERENCED IN IE2358A PARAGRAPH 4 (2 4 4
NOTE B: WIRES 101-FUSE), 10)-FUSE2Z AND 105-FUSEI, ) 05-FUSE2
WILL CONE ALONG WITH THE HOLDER-FUSE.
NOTE C- THE HARNESS IDENTIFICATION / TEXT LABEL, REQUIRED TO BE WRAPPED
AROUND ITSELF TO AVOID CONTANINATION DURING ENGINE FINISHING
NOTE D* WIRING INFORMATION CAN BE FOUND ON_THE FOLLOWING DIAGRAN,
ANY HARNESS CHANGES SHOULD BE UPDATED ON DIAGRAM
BUNDLE LENGTHS ARE INCLUDING INTERNAL LENGHTS FOR connzcrons
ARE MEASURED FROM END OF JOINTS OR END OF END CLAMPS
EACH HARNESS, TO 8E SUPPLIED. IN A CLEAR POLYTHENE BAG,
AND SECURED USING A PIECE OF EASY TEAR TAPE A LABEL WITH THE PART
NUMBER, 1SSUE LEVEL AND DATE OF HANUFACTURE )S T0 BE PLACED
IN THE BAG AND CLEARLY VISIBLE.
PERKINS MARINE PART NO. N41073
* . s
% e s '
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ED GED GED GED GED GED GED GED GED GED GED GED GED GED GED GED GED GED GED GED GED amn - o o F——--—--———--——--——--——---—
A1 PKABGXL
A73 BK-18.GXL ses239 (24 voLT)
AHI EL8 115161512 VOLT)
AT BUAS ax1054
436 YLAB.GXL & 220.670 BK-18.GXL
PUAB.GHL 9£71 GY-18.6XL
ATT YLAS.GXL 1906 £72 BR A8.GXL
495 YLAB.GXL {—cass3 YL 180X
749 YLAB.GXL
PR
0
' OPTIONAL ——vosoazs vits.cx l ' ‘GLOWPLUG (1 RELAY —
COMPONENTS [——vost.azs pu-ts.cxL
TWISTED PAR BLF1 KA
\ e Yo —1 l
acts  Ac2  FUELLVL SENDER 28 2300120 1852269 2095582 (24)
15520 2749774 96.469 GN-18-GXL Growo [fse275 Prts.oxXL 2008581 (129)
s srnon | mrn e A= ¥
radt pivox. ] (uoTE Wy '
Ac:  CAM_SPEED SNSR
2vms2ar 2380120 561 0R4
tsswnGN-u»ﬁxL S el
Ay 920.453 BR-18-GXL Ko dsouw e ‘GLOWPLUG (+) RELAY
acts  AC2  TRANS_ OILTEMP_SNSR (NoTE M)
okt _aresTa0 2380112 INJECTORS 1 82 acs INTAKE_MANIFOLD_AIR_TEMP_SNSR e
RE18-A9 YLABGXL R4 .im ACI0  PHCI N2 2304011 238010 Ecs -
B ATTYLABGX. i d 1852272 __ 1134630 a060286 ——cosr-aazu-ts.cx == 1852269 2008882 (240)
[X927-A%4 YL18.-GXL 173168 BRAS.GXL K . oxt el ity
AC18  AC23  XMSN_OIL_PRESS_SENSOR {—x921.a58 PK18.GXL [—{—F7s3.£26 OR-18-GXL. EHo
2304013 2743781 _ 3203084 IS s vt aco COOLANT_TEMP_SNSR
1940-A47 BU-18-GXL & e [xs20-as7 Br-t8-xt 230401 2380112 -oxL
N941-A95 YLAB.GXL rouno, ot F——s85.041 BU-18.0XL f g 304.€87 RD42
739-A54 PU- < _(FsionaL 3060286 [——L731-A66 BR-18-GXL d
AC25 SWART_WASTE_GATE
acir  AC2  FUELTEMPSNSR INECTORS 3 84 uests _a7earso_ameasto 108.£86 RD-12 l
2304011 2743780 2380112 ACH  PHGC2 N4 C211-A19 BK-18-GXL ECs
FaztABYLISGXL (=] 1852272 1134830 s060288 [——wrss.at7 wa-18-xL 1852289 00s8aL ) STARTER MOTOR
26 ATIEKABOXL | [—xo2s-as Bu-18-oxL. |——ss1-£68 prcts.cx 2088581 (12V) 2697368 (121)
[xo2s.as4 oR-18.0x0 ACS  ENGINE OIL_PRESS_SENSOR —cateess ex-1aoxt 2697369 (24V)
[o2.43 G-t8.0xt 2304013 __z746721
[X922-A59 WH-18-GXL. T997-A79 OR-18-GXL. q ANALOG +5V_ 72212 EHY
() ——vo47.39 BR-18.GXL :g RounD l ' suowrLus
s060286 04456 GY-18.000 Ko dsou o5D G610R4
ECTORS 588 o _mrar = e e S
ENGINE_CONTROL_MODULE act c3 o To97-A78 ORAB.GXL 7 GAWALDT V30 Kpa 2746720 £ ALTERNATO!
svirsao 2ustons 1ssaars_risaso B LIRS “m,_m,,‘ 2637656 (12 VOLT-100 )
xS L varasviancu o RPN X731-A55 BU-18-GXL. e dsonm W\ 2637672 (24 VOLT-55 AMP)
L] - = = = ¢ ar -E71 GY-18-GXL '
AHZ ACs  FUEL RAIL_PRESSURE_SNSR oo,
1 2304013 __ 2300118
[——Roo7.a48 OR18.6XL {7 o
INJECTOR § RETURN F——vous.a40 BuU-18.Gx0 e dorouo
INJECTOR 5 RETURN 7 PF———X830-A7 GY-18.GX. —— = Y946-A51 BU-18-GXL. e oo I
: P 11
o — 233183 2916570
. e T B [
" o doce  Jour
" e dwnn Loar GLOWPLUG_BUSS_BAR
<. 2rradar
u -Ad2 BU-18.GXL BLHHI OR4
I Acu  AC2 FUEL_SUPPLY_PRESSURE_SNSR
'SMART WASTEGATE VALVE 17 P————M795-A17 WH18-GXL ————| -A17 WH-18-GXL 3E3370__ 2743775 1946725
" Do [ o GLOWPLUG_1 GLOWPLUG_2 GLOWPLUG_3 GLOWPLUG_4 GLOWPLUG_S GLOWPLUG_S
' st » — -ado L0GX — ﬂ } '* s ' l PRt st bt
M '
2 - an o
' H ' =
PUMP DRIVER RETURN )28 Yo51.426 PU-18-GXL
7
» |—Tosr-ads oR18GXL  —— [TesTATIOR1BGXL  —f
» ToS7.ATS ORABGXL  —|
o ) enr
a At 1731497 BR-18.6xL 1731066 BRABGXL  —
2 Lo smson.
. » —
INJECTOR 2 RETURN ) ¢ Xo27 AU YLABGL  ————] [—996-A10GN-ABGKL —— [696-A89 GNAB.GXL  —]
INJECTOR 1 RETURN )35 X926.A35 GY-18-GXL  ———— 96470 GNASLGHL  —|
TEMPERATURE [y 3 PRPONI P — o
COOLANT TEMPIMAT RETURN )37 Pl———1731-43 BRAB.GXL  ———] —caus.aus Brc.1e-oxt —causan BRSO —| EC7 EC14  EXHAUSTGAS TEWP L
MAB RETURN 4 ToesAd BRABOL  ——] Tl Ceanecinon s aresrey st
OIL PRESS RETURN 3 D———Y947-A39 BR-18-GXL. ——] ﬁ ROAS. 120R24V
FUEL RAL o p— — 451 BU-18-GXL A412.E34 YLAS.GXL d won i
FUELLEVEL ot T AR v — 436 YLAB.GXL A85.E54 YL18.GXL K s
INTAKE AR a A1 PKABGXL i
‘COOLANT TEMPERATURE f) > p——995-a43 BU-t8-oxL.  ————| A4 PU-18-GXL
TRANS OIL PRESSITE? “ — e COMNTLEE. QEED GEND GEND GEND GED GED GED GED GED GED GED GID GED GED GED GED GED GED GED GED GED GED aED
FUEL TEMP RETURN . —_— EN!“-AIY yL186xL  —] 1552267 243775 3193487
SVSUPPLY s — [—nostasavirsox  — (onostassviteox —f 1906-E77 BRABGXL Tenss —{ a0
TRANS OIL PRESSITEMP 5V SUPPLY a 229.678 BK-18-GXL o d-exre ] arovwo
FUEL RAIL PRESSURE SUPPLY ) 48 A7 BU-18-GXL 452-E45 WHAS.GXL cdovis —|som
soLTENP b RI18-A49 YL8.GXL
o To93AZBRABGNL — (—T9OAYTBRABGXL —] Ec4
FUELRAILPRESSURE st Y946.451 BU-18-GXL To93.A84 BRABGXL  —] s3382
CranksreeD e Tor£58 Ro-18.0xL 7 l
CAMSPEED fy 53 + | TermmaTion
TRANS OIL PRESSURE )84 — s | resistor
AP SENSOR 55 pu— ac2 o| motey
OILPRESSURE )% p— sy e TWISTED PAR 4 S|
INJECTOR 1 SUPPLY s -H451-E44 GN-18-GXL. (NOTE M)
INJECTOR 2SUPPLY )58 ez [—roose3s BR180xL
INJECTOR 3 SUPPLY 1) 55 D——X922-A50 Wht- — To97-£43 ORA8.GXL _
“ AT7.E56 GY-18.GKL 7] kevswircn
o GB26-£41 BRABGXL. —D o | ar
™ o I c [ 1939 smeLo SERVICE ToOL
' o l £36 OR18.GXL ——1 0 [ CAT DATALINK+ CONNECTOR
b p—s 4SE37BRASGKL ——— € | CATDATALINK-
KS00-ES5 YLAS.GXL  ———T © | 1937 DATALINKe
s = |
' (NOTE M)
EHz ec2
sy MOTEY
ec1 101-E4 RD-18-GXL. 1] +BAT (UNSWITCHED)
| ez {1017 RD-18-0xL. — 58 RD-18-GXL. 229.E5 BKA8.GXL 2 | -8at (NoTE A)
BATTERYNEG [T 2081 BRIBONL  —— [ 101-e8 Ro-18.0x 101811 RO-18GXL —| €35 BK18.GXL s Bic15 > | -ear vote &)
BATTERYNEG ] 2 229.€28K 1000 —— [ 101.£15 Ro-18.6xL 101.E17 ROAB.OXL. —] €55 BK18.0XL MOT2E13 PKAB.GXL ———P 4+ | SECONDARY THROTTLE POSITION
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3E5239 (24 VOLT:

1151615(12 VOLT)
9X1054
EHB 229-E70  BK-18-GXL
— 309-E71  GY-18-GXL
| 906.ET2  BR-18-GXL — ALTERNATOR_RELAY
—C444-E39  YL-18-GXL , 1151615
GLOW PLUG (-) RELAY ENGINE BLOCK
° o CBL-F1 mx.>||H
E-C11 m
1552269 2095582 (24V)
——382-E75  PK-18-GXL m.L 2095581 (12V)
1 383-E76  GN-18-GXL 2 ¢
CBL-GG1 OR-4
EHT GLOW PLUG (+) RELAY
——
CBL-HH1 OR-4
E-C9
1552269 2095562 (24V)
T GB50-E2¢  BU-18-GXL 2005581 (12)
— F793-E26  OR-18-GXL
309-E7T1 GY-18-GXL
304-E67 RD-12
SMMS RELAY
ﬁ 109-E86 RD-12
E-CS pgis515 V' 2093882
(24v)
1852269 4 - 2095581 (12V3
—— 391-E68 PK-16-GXL 4
[—— C214-E69  BK-14-GXL mn
E-C10
1552269 .
—— 391-E73  PK-18-GXL 4 DIODE_SMMS
—— C214-ET4  BK-18-GXL m > T zaniee
— 229-E70  BK-18-GXL EHS
—— C444-E39  YL-18-GXL
[——J906-E72  BR-18-GXL
—— 382-E75  PK-18-GXL
—— 383-E76  GN-18-GXL
—— 391-E68 PK-16-GXL EHT
—— 391-E73  PK-18-GKL
[—— C214-E89 BK-14-GXL
[—— C214-ET4 BK-18-GXL
—— F793-E26 OR-18-GXL
—— GB50-Eze  BU-18-GXL
E-C7 EXHAUST GAS TEMP
2397349 3414827
—— A411-E42  BU-18-GXL T Grote vs
—— A412-E34  YL-18-GXL 2 {r BB —{GND
[ C485-E54  YL-18-GXL 3 {rwiie s
4 ¢ NONE
E-C13  COOLANT_LEVEL
1552267 3193487
—— J906-ETT  BR-18-GXL FanaLos +av
—— 229-E78  BK-18-GXL
—— E452-E45 WH-18-GXL
E-C4
3E3382
— 101-E58 RD-14-GXL B
—— 220-E65  BK-14-GXL b 2 | TERMINATION
[ K8S3-E31  BR-16-GXL 3 | RESISTOR
D 4 (NOTE )
TWISTED PAIRS =~ 4~ K990-E66  GN-18-GXL b s (J67P6T)
(NOTE M) EH6 K900-E67  YL-18-GXL D 6
E-C3
91951
—— J906-E32 BR-16-GXL — A | KEYSWITCH
TWISTED PAIR 6  — [—— 229-E35 BK-18-GXL — B | -BAT
(NOTE M) / 3 ¢ | J1939 SHIELD SERVICE TOOL
944-E36  OR-18-GXL D D | CATDATALINK + CONNECTOR
945-E37  BR-18-GXL D E | CATDATALINK- 80
K990-E38  GN-18-GXL b F | J1939 DATA LINK-
K900-E55  YL-18-GXL b o | J1937 DATA LINK+
o oH
TWISTED PAIR 3 b
(NOTE M)
E-C2 NOTE L)
1030213
— 101-E4 RD-18-GXL D 1| +BAT (UNSWITCHED)
[ 229-E5 BK-14-GXL D2 | -BATNOTEA)
— 220-E6 BK-18-GXL D3 | -BAT(NOTE &)
— M972-E13  PK-18-GXL D 4 | SECONDARY THROTTLE POSITION
— 101-E11  RO-18-GXL D 5 | +BAT. (UNSWITCHED)
EH6 945-E12  BR-18-GXL D 6 | CATDATALINK-
M 944-E14  OR-18-GXL D 7 | CATDATALINK +
TWISTED PAIR7 - 101-E17  RD-18-GXL D 8 | +BAT. (UNSWITCHED)
NOTE M) — 229-E19  BK-18-GXL P s | -BAT(NOTEA)
— M971-ES3  BR-18-GXL P10 | PRIMARY THROTTLE POSITION
EHE [— C212-E3 BK-18-GXL £ 11 | MULIT-STATION -VE
) 12
313
) 14
TWISTED PAIR 2 > 15
(NOTE Iy > 16
K900-E22  YL-18-GXL P17 | J1939 DATA + (NOTE M}
K990-E25  GN-18-GXL D18 | J1939 DATA - (NOTE M)
— L460-E50  YL-18-GXL D19 | TRIP CLEAR SW
[ L463-E64  GY-18-GXL 920 | LOW COOLANT LEVEL LAMP
[—— F401-E63  GY-18-GXL — 21 | HIGH COOLANT TEMP LANMP
[ F424-E61  YL-18-GXL £ 22 | MAINTENANCE IND LAMP
[—— F40D-E62  GY-18-GXL — 23 | LOW OIL PRESSURE LAMP
[ F429-E53 BU-18-GXL — > 2¢ | DIAGNOSTIC LAMP
—— F473-E60  YL-18-GKL 525 | WARNING LAMP
S 26
) 27
> 28
—— 391-E27  PK-16-GXL 329 | REMOTE START
EH5 [ J906-E28  BR-16-GXL — 30 [ KEYSWITCH
) 31
D 32
) 33
[ M973-E47 BR-18-GXL — 3¢ | SYNC SWITCH INPUT 1
—— M974-E46  YL-18-GXL 335 | SYNC SWITCH INPUT 2
—— G9S6-E52  PU-18-GXL — 38 | REMOTE SHUTDOWN SW
[ F425-E49 PU-18-GXL — 37 | TROLLING MODE SW
— R819-E48 GY-18-GXL — 38 | SLOW VESSEL MODE SW
— F426-E51 BU-18-GXL — > 39 | MAINTENANCE CLEAR SW
) 40
[ X994-E57 BR-18-GXL t 41 | STARTER INTERLOCK
— C214-E30  BK-14-GXL 942 | SMMS RETURN
[ H452E18  PK-18-GXL P43 | WIF WARNING LAMP
L — Kk883-E31 ER-16-6XL — 44 [ TROLL ENABLE (MSCS)
) 45
) 46
D 47
) 48
D 49
S 50
D 51
S 52
) 63
> 54
) 65
> 56
D 57
D 58
) 59
D 60
) 61
D 62
) 63
D 64
S 65
D 66
S 67
) 68
> 69
D 70

*Motor kablo demeti 2

STARTER MOTOR
2697388 (12V)
2697369 (24V)

S 5 304-E87

RD-12

1712212

GLOW PLUG BREAKER

MIR BT &-o CBL-MM100  RD-4—" CBL-GG1 OR-4
e
MoTOR 109-E86  RD-12
ALTERNATOR
- 2637656 (12 VOLT-100 AMP)
*y } 2637672 (24 YOLT-55 AMP)
CBL-H1 RD-4 + AT D 309-E71  GY-18-GXL
CBL-G1 BK-4 GND
CBLH2 BK-4
GLOWPLUG_BUSS_BAR
2774407
CBLHH1 OR-4

GLOWPLUG 1 GLOWPLUG_2Z GLOWPLUG_3 GLOWPLUG_4 GLOWPLUG_5 GLOWPLUG_S

2929881

2929881

2929881

2929881

2929881 2929381

NEG POS
_I_ 1] —
12 0R 24V
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N40902

CONNECT TO PORT KEYSWITCH/ALARM PANEL.

FLYBRIDGE/MAIN ANALOG PANEL
{8 PIN CONNECTOR-3E3388)

CONNECT TO PORT KEYSWITCH/ALARM PANEL,

FLYBRIDGE/MAIN ANALOG PANEL
8 PIN CONNECTOR-3E3388)

L N R R

NI NN

PT-C2

1552264

J808-PTO1 BR-18-GXL
- X416-PT02 OR-18-GXL
- 5966-PT0O3 PU-18-GXL
= 391-PT04 PK-18-GXL

-~ F429-PT05 BU-18-GXL
= F473-PT08 YL-18-GXL
- 229-PT07 BK-18-GXL

== 101-PT08 RD-18-GXL

PA-C2

1552264

J906-PAOT BR-18-GXL

e X416-PA02 YL-18-GXL
- (5966-PA03 PU-18-GXL

391-PAD4 PK-18-GXL

- F429-PA0S BU-18-GXL

- F473-PA0E YL-18-GXL

229-PA07 BK-18-GXL

-~ 101-PA08 RD-18-GXL

(NOTE )

PT-C1 MR-C2

ATCH FOR MASTER/SLAVE PORT ENGINEOPTION

1552264 3E3388

JO08-PTO1 BR-18-GXL
X416-PT02 OR-18-GXL
3966-PTO3 PU-18-GXL
391-PT04 PK-18-GXL

PTH1

F429-PT05 BU-18-GXL
" F473-PT08 YL-18-GXL
- 229-PT07 BK-18-GXL
101-PT08 RD-18-GXL

DIODE_4
1893158

PA-C1 MR-C4
1552264 3E338:

Ja06-PAOT BR-18-GXL
X416-PA02 YL-18-GXL
(5966-PA03 PU-18-GXL
- 391-PA04 PK-18-GXL
F429-PA0S BU-18-GXL

PAH1

F473-PA0B YL-18-GXL
229-PAOT BK-18-GXL
101-PA08 RD-18-GXL

DIODE_3
1893158

MR-C8
3E3383

s (3966-MR22 PU-18-GXL

105-MR13 BR-18-GXL

391-MR15 PK-18-GXL

- F428-MR25 BU-18-GXL

- F473-MR19 YL-18-GXL

~ 229-MR03 BK-18-GXL

103-MRO7 YL-18-GXL

MR-C3
1552269

e 105-MR13 BR-18-GXL
e J90B-MRO9 BR-18-GXL

MASTER CONNECTOR
e 105-MR12 BR-18-GXL

(5966-MR21 PU-18-GXL

391-MR16 PK-18-GXL
- F429-MR24 BU-18-GXL
" F473-MR18 YL-18-GXL

MASTER/SLAVE CONNECTOR (NOTE Q)

MRH1

g (31-MR0S RD-18-GXL
o 1 (31-MR 08 RD-18-GXL

e 226-MRO2 BK-18-GXL
e 229 MRO3 BK-18-GXL

. 391-MR15 PK-18-GXL
e 3G1-MR18 PK-18-GXL

F429-MR24 BU-18-GXL
- F429-MR25 BU-18-GXL

229-MR02 BK-18-GXL
w1 01-MR0OB RD-18-GXL

MR-C5
1552269

105-MR 12 BR-18-GXL
J906-MR11 BR-18-GXL

MR-C8
1552269

FOR MASTER/SLAVE FUNCTIONALITY,MATE CONNEﬁURS'MR&C@W faREes-GXL
2

MR-C7
1552269

D 2

103-MRO7 YL-18-GXL

FOR MASTER/MASTER FUNCTIONALITY ,MATE CONNECTORS MR-C7 AND MR-C8

101-MR0O5 RD-18-GXL

- F473-MR18 YL-18-GXL
F473-MR19 YL-18-GXL

G966-MR21 PU-18-GXL
- GYB6-MR22 PU-18-GXL

- J906-MR09 BR-18-GXL
. e JO06-MR 10 BR-18-GXL
Frrmmmeeee - JG08-MR11 BR-18-GXL

e 101-MR04 RD-18-GXL

229-MRO1 BK-18-GXL

e 391-MR 14 PK-18-GXL

* F428-MR23 BU-18-GXL

e F4T3-MRA7 YL-18-GXL

e G988-MR20 PU-18-GXL

e 1906-MR0O8 BR-18-GXL

KEYSWITCH/ALARM PANEL INTERFACECONNEGT

TO PORT(LOC F-11)
WR-C1
1552264

g J906-MRO8 BR-18-GXL

(G966-MR20 PU-18-GXL
391-MR14 PK-18-GXL

F429-MR23 BU-18-GXL

F473-MR17 YL-18-GXL

" 229-MRO1 BK-18-GXL
101-MR04 RD-18-GXL

MRH1

@~ @ o s ow o o
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2 AX-C55 MM-C1
7X6222 1552273
o [ STARTER INTERLOCK [T @  STARTERINTERLOCKSWITCH +BATTERY(BREAKER IGN) 3 1 P 101-MM1RD-18-GXL
(o] 2 ¢} STARTERINTERLOCK SWITCH (&) BATTERY 3 2 [M—— 200-MM2 BK-18-GXL MMH
o 3 ¢ LOOPCRCUIT1 KEYSWITCH 13 3 [Y—— J906-MM3 BR-18-GXL
<t 4 ¢ LOOPCRCUIT2 STARBOARD CAN J1939 INTERFACE 41939 SHIELD 3 4
5 (& +BATTERY(BREAKER IGN) 11933 DATA- 3 5 [— K990-MM5 GN-18-GXL
2 6 ¢ SBATTERVEREAKER 1oN) S9I0ATAS {3 6 [ KOOOMMS YL-18-GXL
7 4 LOOPCRCUIT3 -
8 4 LOOPCRCUITA P-C1
9 { LOOPCRCUTS 1552264
10 ¢ LOOPCIRCUITE KEYSWITCHREMOTERUN) 5 1 [—— JO06-PO1 BR-18-G XL
1§ -BATTERY PCP ALARM ) 2 P X416-P02 OR-18-GXL
12 -BATTERY PORT EXPANSION REMOTE SHUTDOWN SW 1) 3 [—— GO66-P03 PU-18-GXL PH1
13 ¢+ LOOPCIRCUITT INTERFACE STARBOARD KEYSWITCH/ALARM REMOTESTART 1) 4 [M—— 391-P04 PK-18-GXL
14 {(+ LOOPCIRCUITE PANEL INTERFACE DIAGNOSTIC LAMP 3 5 M—— F420-P05 BU-18-GXL
15 ¢ LOOPCIRCUITY WARNING LAMP 1) B [M—— F473-P06 YL-18-GXL
16 ¢ TRIP CLEAR SWITCH BATTERY 1) 7 [M—— 220-P07 BK-18-GXL
17 ¢ LOOPCIRCUIT11 +BATTERY(BREAKER IGN) b 8 [—— 101-P08 RD-18-GXL
18 ¢4 KEYSWITCH [
19 ¢ LOOPCIRCUIT12 FF-C1
20 {f LOOFCRCUITIZ 1552252
21 ¢ LOOPCIRCUIT14 -BAT(ECM GND REF) 51
2 { LOOPCRCUITIS TROLLENABLE ) 2
23 {f LOOPCRCUITIE SYNCSWITCHZ 1) 3
24 ( LOOPCRCUIT17 Y 4
] SHELD 4 5
G WARNING LAMP STARBOARD THROTTLE INTERFACE BATTERY 1) 6 [H— A250-FF02 BK-18-GXL
4 DIAGNOSTIC LAMP KEYSWITCH 1) 7 [M— J906-FFO1 BR-18-GXL
4 LooP23 b 8
& LooP22 3 9
4 MAINTENANCE IND LAMP PRITHRPWM 13 10 [M— M971-FF03 BR-18-GXL
¢ MAINTENANCE CLEAR SW SECTHR PWM 3 11
¢ Loor1g SLOWVESSELMODE SW 43 12
¢ Looris o w2
o 1607689
¢ Loor20
4 LooP21 SLOWVESSELMODE SMITCH 5 1 Db~ R819-W38 GY-18-GXL
4 BATTERY LOOP CIRCUIT 1 3 2
WW-C2 {4 KEYSWITCH STARTER INTERLOCK SWITCH (A) B 3 M—C214-W42 BK-18-GXL ——
1607689 LOOP CIRCUIT3 3 4
R819-WW38 GY-18-GXL ===l 1 & SLOWVESSEL MODE SWTCH LOOP CIRCUIT 12 3 5
2§ LOOPCIRCUITY LOOP CIRCUIT7 5 6
CO14- WL 2 BK-18-GXL 3 4 STARTERINTERLOCK SWITCH (&) LOOP CIRCUITS ) 7
4 4 LOOPCRCUIT3 LOOP CIRCUIT 14 ) &
5 (& LOOPCIRCUIT12 LOOP CIRCUITE ) 9
6 ( LOOPCRCUT? LOOP CIRCUIT 10 10— L460-W19 YL-18-GXL  ——
7§ LOOPCRCUITSE LOOP CIRCUIT 11 3 1
8 { LOOPCIRCUIT14 +BATTERY(BREAKER ECM) ) 12 [— 101-W01 RD-14-GXL ——
9 { LOOPCRCUITE +BATTERY(BREAKER ECM) 1) 13 [— 101-W05 RD-14-GXL ——
L460-WANT9 YL-18-GXL 10 ¢ LOOPCIRCUIT1D LOOP CIRCUIT2 > 14
11§ LOOPCIRCUIT11 LOOP CIRCUITS > 15
101-WAWOT RD-14-GXL 12§ +BATTERY(BREAKER ECM) STARTER INTERLOCK SWITCH 3 16 [M— XQ94-W41 BR-18-GXL  ——
101-WAWO5 RD-14-GXL 13 4 +BATTERY(BREAKER ECM) LOOP CIRCUIT 4 317
14 4 LOOPCIRCUIT2 LOOP CIRCUIT 13 ) 18
15 4 LOOPCIRCUITS LOOP CIRCUITS 319
XO94-VWWA 1 BR-18-GXL 16 ¢ STARTERINTERLOCK SWITCH LOOP CIRCUIT 15 5 20
17 4 LOOPCIRCUIT4 LOOP CIRCUIT 16 ) 21
18 4 LOOPCIRCUIT13 ) 2
19 4 LOOPCIRCUITY +BATTERY(BREAKER ECM) 1) 23 [M— 101-W08 RD-14-GXL L
20 ¢ LOOPCRCUIT1S SECTHR PWM 1) 24 [M—M972-W04 PK-18-GXL ~——
21 4 LOOPCRCUIT1E PRITHRPWM 13 25 [M— M971-W10 BR-18-GXL ——
2 4 3 26
10108 RD-14-GXL 23 {1  +BATTERY(BREAKER ECM) o
MIT2-WW04 PK-18-GXL 2% 4 SEC THR PWWM MARINE _JUNCTION_BOX 3 28
MOT71-WW10 BR-18-GXL 25 4 PRITHRPWM 2256123 LOOP CKT 17 3 29
» & +BATTERY(BREAKER ECM) 13 30
7 6 +BATTERY(BREAKER ECM) 13 31
% ¢ -BAT (ECM GND REF) 32— C212-W11 BK-18-GXL  ——
29 {4 LOOPCKT17 TROLL ENABLE (PCF) 3 3 [—K883-W44 BR-18-GXL  ——
30 {  +BATTERY(EREAKER ECM) 3 34
31 { +BATTERY(EREAKER ECM) ) 3%
C212-WW11 BK-18-GXL 2 4 -BAT (ECM GND REF) ) 36
K883 W4 ABR-18-G e 33 { TROLLENABLE (PCP) STARBOARD ENGINE 5 37
3 4 PORT ENGINE ELECTRONIC CONTROL MODULE -BAT(ECM TO BATTERY) ) 38 229002 BK-14-GXL  ——
e ,mzrmmomw%zm,o CONTROL MODULE INTERFACE -BAT(ECMTO BATTERY) > 39 [M—229003 BK-14-GXL ——
E SYNCSWITCH2 1 40 [—MO74-W35 YL-18-GXL ~——
7 4 193 SHIELD. ) 41
229-WW02 BK-14-GXL 38 {f -BAT[ECMTO BATTERY) b o
229-WW03 BK-14-GXL 33 { -BAT[ECMTO BATTERY) b i
MOT4-WANIEYL-18-GHE 40 ¢ SYNC SWITCH2 [ a
4 J1939 SHIELD > 45
2 4 > 46
34 -BAT(ECMTO BATTERY) ) 47 [M— 229000 BK-14-GXL  ——
g 1939 DATA D 48— K990-W18 GN-18-GXL  —
5 ¢ REMOTE START 49— 391-W20 PK-18-GXL  ——
5 4 DIAGNOSTIC LAMP 80 r—F420-W24 BU-18-GXL  ——
229WW09 BK-14-GXL 47 4 -BAT(ECMTOBATTERY) LooP22 ) &1
KO90-WW18 GN-18-GXL 8 4 1939 DATA MAINTENANCE CLEAR SW ) 52 M —F426-W39 BU-18-GXL  ——
391-WW29 PK-18-GXL 49 4 REMOTESTART SYNCSWITCHT 1) 53 PI—MQT73-W34 BR-18-GXL ——
F429-WAW24BU-18-G3E & DIAGNOSTIC LAMP CAT DATALINK + ) 54— 944007 OR-18-GXL ——
51 & HIGH COOLANT TEMP. LAMP 3 55
F426-WW39BU-18-GH ¢ MAINTENANCE CLEAR SW -BAT ECM (TO BATTERY) 5 58
MAT73-VWANB4BR-18-GHE ¢ snC swITCH1 -BAT ECM (TO BATTERY) 5 57
944-WWO0T7 OR-18-GXL 4 CAT DATA LINK + J1939 DATA + 3 58— KO00-W17 YL-18-GXL  ——
55 ¢ REMOTE SHUTDOWN SW  £3 59 W36 PU-18-GXL  ——
55 (f -BATECM (TO BATTERY) WARNING LAMP 13 B0 [M—F473-W25 YL-18-GXL ~ ——]
57 ( -BATECM (TO BATTERY) LOOP23 13 61
KO0D-WAW17 YL-18-GXL 4 1939 DATA+ MAINTENANCE IND LAMP 3 62 [M—F424-W22 YL-18-GXL ~ ——
GOBB-AAEPU-18-GRE 4 REMOTE SHUTDOWN SW LOOP18 363
F4T3-WN25Y L-18-G 4 WARNING LAMP LOOP19 13 64
61 { LOWOILPRESS. LAMP LOOP20 1365
F424-WW22Y L-18-G X ¢ MAINTENANCE IND LAMP LOOP21 166
63 {f HOURMETER + TROLLING MODE SW 1 67 [M—F425-Wa7 PU-18-GXL ~ ——
64 (I HOURMETER- CAT DATA LINK - ) 68 [M— 045006 BR-18-GXL ——
65 (1 TACHOMETER- KEYSWITCH 1) B9 [{— J906-W30 BR-18-GXL ~ ——
65 (T TACHOMETER + ) 70
FA425-WW3TPU-18-GE ¢t TROLLING MODE SW ||
945 WWOB BR-18-GXL G CAT DATALINK- WARNING LavP {3y ]
JA0E-VWANZ0 BR-18-G XL T KEYSWITCH DIAGNOSTIC LAMP 1)
0 ¢ LooP23
FA-C1 — | LOOP22 3
1552252 MAINTENANCE IND LAMP 13
[T @ -BATECMGND REF) MAINTENANCE CLEAR SW 43
2 { TROLLENABLE LOOP19 1)
3 ¢ SYNCSWITCHZ LoOP 18 >
46 LoOP20 >
5 4 SHELD LooP21 1
A250-FA02 BK-18-GXL S -BATTERY -BATTERY o
J906-FADT BR-18-GXL 7 4f  KEYSWITCH KEYSWITCH ) AX-CBS
8 ¢ PORT THROTTLE INTERFACE [ X6
9 ¢ STARTER INTERLOCK SWITCH 5 1 —— STARTER INTERLOCK
M371-FAO3 BR-18-GXL 10 4 PRITHR Pwi STARTER INTERLOCK SWITCH (&) s 2
114 SECTHR PwM LOOP CIRCUIT 1 s 3
12 ¢ SLOWVESSELMODE SW LOOP CIRCUIT2 3 4
- +BATTER Y(BREAKER IGN) 3 5
PP-C1 +BATTERY(BREAKER IGN) 5 5
1552264 LOOP CIRCUIT3 S 7
JI06-PPOT BR-18-GXL [ &  KEYSWITCHREMOTE RUN) LOOP CIRCUIT 4 3 6
X416-PP02 OR-18-GXL 2 4 PCP ALARM LOOP CIRCUITS S 9
GOE6-PPO3 PU-18-GXL 3 { REMOTESHUTDOWN SW LOOP CIRCUITE 5 10
PRI 391-PP04 PK-18-GXL 4 { REMOTESTART PORT KEYSWITCHALARM BATTERY 13 11
FA420-PP05 BU-18-GXL 5 { DIAGNOSTIC LAMP PANEL INTERFACE SYNC PANEL CAT DATA LINK STARBOARD EXPANSION BATTERY D 12
F473-PP0B YL-18-GXL 6 { WARNING LAMP INTERFACE INTERFACE INTERFACE LOOP CIRCUITT 3 13
229-PP07 BK-18-GXL 7§ -BATTERY LOOP CIRCUITS 3 14
101-PPO8 RD-18-GXL. 8 (f +BATTERY(BREAKER IGN) LOOP CIRCUITS 3 15
] % P TRIP CLEAR SWITCH b 16
MP-C1 w s LOOP CIRCUIT 11 3 17
1552273 2 z 23 KEYSWITCH 1> 18
101-MPO1 RD-18-GXL Q[T @  +BATTERY(BREAKER IGN) R s.=353% 2 i LOOP CIRCUIT 12 b 19
MPH 1 200-MP02 BK-18-GXL 2 {f -BATTERY R H H H g m H EEzzx LOOP CIRCUIT 13 > 20
JO0B-MP0O3 BR-18-GXL 3 { KEYSWITCH PORT CAN J1939 INTERFACE w zZz m ¢ e c 2 g m SSEE LOOP CIRCUIT 14 S 21
4 4 11939 SHIELD doug FEEFQaQ 3 00 b LOOP CIRCUIT 15 y 2
8228z x0:-L028 3 88 E
K990-MP06 GN-18-GXL 5 { J1933 DATA- Sanh GGy FTESZE & By i LOOP CIRCUIT 16 Dy 23
K900-MPO5 YL-18-GXL 6 {r 1939 DATA+ SEEkz%336EE3E & EEREE PCPPOWER  LOOP CIRCUIT17 ) 24
T POSITIVE NEGATIVE eRREOEEERER g geEe® INTERFACE ||
N BATTERY N <<<<<<<<<<<<_ _<<<<<<<<_ _<<<<<<<<<<<<
CONNECTION cam s e e e a0 N
R-C1 R s N
g & s § 7 spiriiis
= = e o go® .
3 3 2dddo 22T & 05 5 zii:
7 1 SESBEEEEEES E fges
_ A EYRIRekeRE: ¢ BEit
CBL-CE1 BK-4 +“—p- CBL-CH1 BK-4 SETISERECES ¢ EEEE
BLOCK_AS 5558855555 2 5383
8C6358 =5cr | x=22232 @
CBL-CC1RD-4 CBL-CF1RD-4 W
BATTERY(+) BATT REVERSE BATTERY() RHT
BATTERY_1 ISGLATOR BATTERY 2
NOTE A NOTE A
THROTTLE/SYNCHARNESS
(NOTE C &F)
THROTTLE_SYNCHRONIZATION
1V6652 N-C1 R-C2
3E5179 1552252

2 1
MOT4-N16 YL-18-GXL
g MAT3-N17 BR-18-GXL
229-N14 BK-18-GXL

SLOW_VESSEL_MODE

nst
Tﬂ MOT4-N1T YL-18-GXL

MOT4-N3 YL-18-GXL
nsz

Olni@uw‘zj BR-18-GXL
MOT73-N2 BR-18-GXL

MOT4-N16 YL-18-GXL

M9T73-N17 BR-18-GXL

1392118 N-C2

1552269
BK-18
BK-18

229-N15 BK-18-GXL

E o R819-N4 G Y-18-GXL
D 2

ON_OFF_SW_8
3558813

BK-18
BK-18

b
2

_' 229-N14 BK-18-GXL

53
ult| 229-N5 BK-18-GXL

RB19-N4 GY-18-GXL et

229-N15 BK-18-GXL

MOT4-N1T YL-18-GXL
MOT3-N2 BR-18-GXL
MOT4-N3 YL-18-GXL
R819-N4 GY-18-GXL
229-N5 BK-18-GXL

A294-NT PK-18-GXL
A2094-N10 BR-18-GXL
A294-NT PK-18-GXL
A2094-N10 BR-18-GXL
MAT3-N11 BR-18-GXL

MOT4-R1 YL-18-GXL
M9T73-R2 BR-18-GXL
MOT4-R3 YL-18-GXL
"~ R819-R4 GY-18-GXL
229-R5 BK-18-GXL

A204-R6 BK-18-GXL

MO72-R7 PK-18-GXL
M971-R8 BR-18-GXL
M971-R9 BR-18-GXL
M9T72-R10 PK-18-GXL
M973-R11 BR-18-GXL

baglanti kutusu

1z

*Den

U icin CD'ye bakin.

urim

*Bu semanin PC uyumlu s
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M-C2  PR-C1 PR-C2
searm seoass  MASTER/SLAVE GONNECTOR (NOTE @) 1552960
105-M13 BR-18-GXL J906-PRO1 BR-18-GXL J906-PRO1 BR-18-GXL [ 1
X418-PROZ OR-18-GXL X418-PRO2 OR-18-GXL 2
GO66-M22 PU-18-GXL G9B66-PRO3 PU-18-GXL PRHI G986-PROS PU-18-GXL s
391-M15 PK-18-GXL 391-PR0D4 PK-18-GXL 391-PR0O4 PK-18-GXL 4 CONNECT TQ STARBOARD KEY SWITCH/ALARK PANEL,
F429-M25 BU-18-GXL F429-PR05 BU-18-GXL F429-PR0S BU-18-GXL 5  FLYBRIDGEMAIN ANALOG PANEL(® PIN CONNECTOR-3E3388)
F473M19 YL-18-GXL F473-PR06 YL-18-GXL F473-PROS YL-18-GXL 5
229-M3 BK-18-GXL 229-PRO7 BK-18-GXL 228.PRO7 BK-18-GXL 7
103-M7 YL-18-GXL A250-PROS BK-18-GXL A250-PROZ BK-18-GXL K s
wss
[10TMARDASGRL  ——————e— 11015 RD-ISGXL
101-M8 RD-18-GXL
KEYSWITCH/ALARM PANEL INTERFACECONNECT TO STARBOARD{LOG 1-9) e
[22eH BRIBGXL e {—220M2 BK18.GXL
226-M3 BK-18-GXL
M-C1
1552264 [——391-M14 PK-18-GXL —25:3914\“5 PK-18-GXL W-C3  DIODE_1
1 F——1J906-m8 BR-18-GXL 391-M18 PK-18-GXL 1862269 1893158
2 MH1 s MH2 J906-M9 BR-18-GXL
3 Pr——GIE6-M20 PU-18-GXL FAZN23 BU-IB-GXL  —————e—1—F429M24 BU-13.GXL 105-M13 BR-18-GXL a
4 PI——391-M14 PK-18-GXL F428-M25 BU- 18-GXL
5 DI——F429-M23 BU-18-GXL ~—— s
5 PF——F473M17 YL-18GXL ~ —— [TFATEMITYLISGKL e F4TIMIS YL 1SGXL
7 Pr——228-M1 BK-18-GXL F473-M19 YL-18-GXL
8 ——101-M4 RD-18-GXL .
TGOS0 PUAB-GXL  ————e g GOIEM21 PL-18-GXL
GO66-M22 PU-18-GXL
L 06 STy e . Py M-C4  NN-C1 NN-C2
1906 M BR-18-GXL Tﬂggg_ﬂ?ﬁﬁﬁéh 3E3388 1552264 MASTER CONNECTOR 1552264
J906-M10 BR-18-GXL 105-M12 BR-18-GXL 3 J906-NN01 BR-18-GXL J908-NNO1 BR-18-GXL 1
32 X416-NNO2 OR-18-GXL :‘ NNH ’: X416-NNOZ OR-18-GXL 2
GOGEMI! PURGXL —) 8 GOBE-NNO3 PU-18-GXL GO68-NNO3 PU-18-GXL s CONNEGT TG STARBOARD KEYSWITCH/ALARM PANEL,
SOTMIB PRASGXL — —7 4 391-NN04 PK-18-GXL 391-NNO4 PK-18-GXL 4 FLYBRIDGEMAIN ANALOG PANEL(E PIN CONNECTOR-3E3388)
F426-M24 BU-18-GXL —) 5 F429-NNO5 BU-18-GXL F429-NNOS BU-18-GXL 5
F473M18 YL-18-GXL —) & F473-NNOG YL-18-GXL F473-NNO6 YL-18-GXL 5
229-M2 BK-18-GXL i 229-NNO7 BK-18-GXL 229-NNO7 BK-18-GXL 7
101-M8 RD-18-GXL 5 101-NNOS RD-18-GXL 101-NNOB RD-18-GXL K s
M-C5  DIODE_2
1562269 893158
JO0B-M11 BR-18-GXL ¢
105-M12 BR-18-GXL E E
M-C8
1562269
J906-M10 BR-18-GXL —‘E| 1 FOR MASTER/SLAVE FUNGTIONALITY,MATE CONNECTORS M-C6 AND W-C8
2
M-C7  M-C8
1662269 3E3363

ATCH FOR MASTER/SLAVE STARBOARD ENGINEOPTION

(NOTE C)

101-M5 RD-18-GXL i
2 &

103-M7 YL-18-GXL

FOR MASTERMASTER FUNCTIONALITY,MATE CONNECTORS M-G7 AND M-C8

*Efendi/kole segenegi, sancak tarafi

*Bu semanin PC uyumlu striimu igin CD'ye bakin.

]
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Bolum 8

N40902

*Motor panelleri
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aramda igin
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Motor kumandasi

Motor devri ve vitese gecgirme baglantisi icin Morse
tek kollu sistem kullaniimasi 6nerilir.

1. Gaz pedali kolu.

2. Morse 33C kablo i¢in tespit noktasi.
3. Morse 33C kablo.

4. Rélanti konumu.

5. Calisma konumu
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N40902 Bolum 10

Gug¢ kesme onlemi

Uyari!  Birlestirilecek  ylizeylerdeki  tim  boya
kalintilarini birlestirmeden énce temizleyin.

Gug kesme milini (sekil 1 86ge 1) civatalari (sekil 1 6ge
2) kullanarak takin ve 84 Ib.ft. (115Nm)'lik nihai torkla
sikin.

Kilidi (sekil 1 6ge 3) gu¢ kesme miline takin.

Eksenel tahrikler igin

Eksenel tahrikler igin, motor ve herhangi bir yuk
arasinda esnek tahrik kavramasi kullanilmasi 6nerilir.

Kayigh tahrikler icin

Standart se¢enekler sunlardir:

Ug yivli 5 inglik 'A" kesitli kasnak (sekil 2 63e 1) ve bir
konik kilit (sekil 2 6ge 2).

veya
iki yivli 5 inclik 'B' kesitli kasnak (sekil 3).

Bu senaryoda kesilebilen maksimum gug, kayislarla
sinirl olacak ve marjinal uygulamalarin hesaba
katilmasi gerekecektir.

Dikkat: Uzman gériisi alinmadan glic kesme miline
ilave atalet eklenmemelidir. Standart olmayan tahrik
dlizenlemeleri hakkinda bilgi almaniz gerekiyorsa
distributériuntize bagvurun.

Sekil 3
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Bolum 10 N40902

Kutup semasi N

Bu semada krank milinin 6n kisminin yikleme
kapasitesi gosteriimektedir.

Motorun 6n tarafindan bakildiginda yikleme agisi,
TDC'ye 0° hizal olarak saat yoniinde olguldr.

Asma yuk (Newton), semanin merkezinden disa
dogru radyal olarak yoénlendirilir.

Sekil 4
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Is1 degistirgeci ve blok isitici baglantilari

Is1 degistirgeci

Sekil 1'de gosterildigi Gzere, motora 1s1 degistirgeci
baglamak icin gereken baglanti elemanlari mevcuttur.
Baglanti elemanlari, motor tertibatinin parcasi olarak
siparis edilebildigi gibi, sonradan takilmak Uzere
bagimsiz parcalar olarak da siparis edilebilir.

Isi degistirgecinin hortum baglantilari, radyator veya
Isitict hortumu kalitesinde ve 1/2" ¢apa sahip olmali
ve surtinme olmayacak sekilde takilmaldir.

(1) Is1 degistirgecine besleme.

(2) Is1 degistirgecinden donus.

Blok isitici baglanti noktalari

Tekne disuk sicakliklarda saklandiginda motoru sicak
tutmak icin sebeke elektriginden gti¢ alan silindir blok
isitici takilabilir.  Uygun bir isitici, motor tertibatinin
parcasi olarak siparis edilebilecegdi gibi, sonradan da
takilabilir.

Sekil 2'de baglanti noktasi gosterilmektedir. Motor
gbvdesi Uzerinde gosterilen konumdaki tapa ¢ikarilip
blok isitici takilarak bir civatayla emniyetlenir.

Isitici, motorla ayni zamanda siparis edilmisse, motora
takili halde gelmis olabilir.

Sekil 2
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Segenekler

Sanziman yag sicaklik sensori

Sanziman sensorleri opsiyon olarak mevcuttur. Lutfen
montaj gereksinimleri i¢cin sanziman Ureticisinin
kullanim kilavuzuna bakin.

Sanziman sicaklik sensori icin sekil 1'de gosterilen
M12 bosaltma deligini kullanin veya sanziman
ureticisinin kullanim kilavuzuna bakin.

Sayfa 67



Sayfa 68



N40902 Bolum 13

Referans verileri

Temel veriler M300C M250C M216C M190C
Nominal gUlG........cccvvvvervrnienns 300 hp (225 kW)....250hp (186 kW)....216hp (161 kW) ....190hp (142 kW)
Nominal motor devri .................... 2400 rpm....ccceneee. 2400 rpm.....eveeeen. 2400 rpm.....ccuveee. 2100 rpm
SHlINAIF SAYIST evviieeiiiiie et e e 6.

Silindir yerleSimi......cc.vuiiiiieiieeee e Sirall.

CBVIIM et 4 Strok

EndUksiyon Sistemi........cccceeeiiiiiiiiiiiiiee e, Turbosarijli son sogutma.

TG CAP ettt 105mm (4,13").

] (o) USRS 127mm (5,00”).

SIKISHIMA Orani ... 16.2:1.

SiliNdir HAaCMI.....oooiiiiiiiiie e 6,6 Litre (365 ing®).

Silindir bagiNa SUPAP SAYISI....ccccuuiieeiiiiiiee e 4.

DONUS YONU ..veviiiiiiiiiee e Volan tarafindan bakildiginda saatin ters yonu.

ALESIEME SITASI ..coeeiiiiiiiiecce e 1,5,3,6,4, 2.

Toplam AGIrliK (Yas) .....ccoovverneeennne 738Kg oo 738K .ooeeiviieiiens 736KG .vveeeiieiee, 736kg
Sogutma

Sogutma Sistemi .......cccooeciiiiiie Yeterli duzeyde korozyon dnleyici madde bulunmasinin

saglanmasi icin, belirtilen sogutma sivisinin kullaniimasi zorunludur.
-37°C'ye kadar donmaya karsi koruma saglar.

SOGUIMA SIVIST..coiiiiiiiiieiiiieee e %50 koruyucu katkili etilen glikol veya
%50 koruyucu katkil propilen glikol ve %50 temiz tath su.
Tath SUAKISI. ..o, 220 I/dak (2400 rpm'de)..220 I/dak (2400 rpm'de)...220 I/dak (2400 rpm'de)..193 I/dak (2100 rpm'de)
Sogutucu pompasi devri ve tahrik sekli.................coeveeee.. 1:1 Digliyle Tahrik.
Sistem Kapasitesi........cccooiiiiiiiiiiiiiiii 26,3 litre (5,7 galon).
BasiNg Kapagl @yari........ccueeeeiiuiiieeeiiiiie e 50 kPa (7 psi).
Deniz suyu pompasi tipi ....coooeeeeeeeeeeeiiieeeeeeen Disli tahrikli tam kam.
Onerilen deniz suyu giris a3zl ..........coceveveveevevenne. 32mm i¢ Cap (1,25”) hortum gap!.
Deniz MUSIUGU.......eeiiiiiiiiiie e Tam akisli 32 mm (1,25")
FItre. e Devrenin emis tarafina yardimci su filtresi konulmalidir.
Maksimum deniz suyu SICaKIGI......c.eeeiirriiiiiiiee e 38°C (100°F)
Deniz suyu akigl ........ccccnee. 137 l/dak (2400rpm'de). 137 I/dak (2400rpm'de) 137 I/dak (2400rpm'de) 128 I/dak (2100rpm'de)

Sayfa 69



Yakit sistemi
Onerilen Yakit .......ccccoveueeveveeeeeeeeeeeeeeee e DIN E 590 DERYV (sinif A-F & 0-4)
BS2869 Sinif A2 (Yollarda kullanimi yasak, gaz yagdi, kirmizi dizel)
ASTM D975-91 Sinif 1-1DA & Sinif 2-2DA
JIS K2204 (1997) Dereceler 1, 2, 3 ve Ozel derece 3

Yakit enjeksiyon pOMPAST.....cccoueiiiiiiiiiiiiieiieeee e CR200

Yakit basma POMPAST.....ccoveeviiiiiiiiiicriee e e e manuel

Yakit besleme basinci (statik).........ccccovvieeiiiiine, 0,3 ila 0,6 bar (5 ila 8psi)

RegUIAOr tIPT .. A4:E2

Boru boyutu:

e Besleme - dI$ Cap uuuveiiiiiie e 10mm (0,394”)

* Besleme - G Gap ...cc o 8,4mm (0,331”)

* DONUS - IS GAP 1ttt 10mm (0,394”)

* DONUS = IG GAP +o oottt 8,4mm (0,331”)

Basma pompasinin maksimum

yukseltme kapasitesi .........ccccevveeeeiiiiiiinns Depo emme borusunun dibine kadar 1,8 m (6ft).
Maksimum yakit basma pompasi .................... 127 mm (5 in¢) Hg giris agzinda alcaltim.
Tam guicte yakit tiketimi ............... 621/sa.....ccceunn.... 519 1l/sa............... 4474 \/sa .............. 37,03 I/sa

Hava girisi

Yakma hava akigi ...................... 15,7m? /dak.......... 15,04m3 /dak ......... 14,6m? /dak.......... 12,33m? /dak

Maksimum makine dairesi ..........cccccveeiiieiiieiiie e 60°C.

hava sicakligi.

Motor girisinde MmakSimum...........cooiiiiiiiii e 52°C.

hava sicakhgi

Havalandirma - maksimum makine............ccccceeveveeeeennnns 125mm WG (5” WG).

dairesi alcaltimi

Minimum hava kanali...................... 968CM? ..., 806CM2.......vvveceererennn BI7CM2....eoerecereeren 613cm?

kesiti (motor basina).................... (sicak iklimler igin) .......... (sicak iklimler igin)........... (sicak iklimler igin)........... (sicak iklimler igin)

484cm? 403cm? 348cm? 306cm2

(gegici iklimler igin) (gegici iklimler igin) (gegici iklimler igin) (gegici iklimler igin)

Egzoz

Egzoz gaz akiSl.......cccoeeuveeennn, 45,9md /dak........... 36,8m?® /dak ......... 27,13m?® /dak......... 22,97m? /dak

Turbosarj ¢ikisinin en fazla 305 MM .......cccceeeeiieee e 15kPa

12” uzaginda dlgtlen maksimum kisitlama.

Onerilen boru i¢ ¢ap! (Yas €9Z0Z) .......cccoveeeeeeeeeeeeeeeeeennes 127mm (5,0”)

Onerilen boru i¢ Gapt (KUMU) ........cooveeeeeeeeeeeeeeeeee e 69mm (2,7”)

Deniz seviyesinden €gzoz GIKISI.......cuuevieiiiieieeeiiiieee e 203mm (8,0”)

eksenine minimum ylkselis
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Yaglama sistemi

Onerilen yaglama Yagi........cccccceeeveveeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeennes APl /CH4 / Cl-4

Karter kapasitesi maksimum .........c.cccceeiiiiiiniie 15 litre (3,3 galon)

Maksimum calisma agIS! .........cccceecenneee. 20° burun kalkik. Bayillma agisi 25° sabit, 35° aralikh
Calisma devri araliginda ...........cocooviiiiiiiee e 3,6 bar

yag basinci (surekli durum)

Elektrik sistemi

Alternator. ..., Yalitimli dénus 12 Volt-100 amp veya 24 Volt-55 amp
Y TS o PRSI 4,0Kw

Volandaki dig SAYISI.......coviviiiiiiiiiiiceerr e 126

Marstaki di$ SAYISI...uueiiiiiieeeiii i 10

Soguk mars sinirlan
Minimum soduk mars sicakligi (yardimciyla birlikte)............... -15°C (5°F)
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