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Tieto Specialne pokyny obsahuju pokyny na
indtalaciu modulu PL671 na pouZzitie vo vyrobkoch
Detect (Detekcia).

Systém Cat ® Detect Proximity Awareness (Systém
detekcie blizkosti) pouziva kombinaciu hardvéru a
softvéru, ktorého suc€asti su zabudované v stroji i
mimo stroja (infrastruktira a kancelarie), na
poskytovanie informacii strojnikovi. Stroj odosiela
Udaje o suradniciach GPS svojej polohy inym strojom
pomocou vyhradeného radiového modulu
fungujuceho na kratky rozsah a udaje o polohe
odosiela aj do kancelarie (server) pomocou
bezdrotovej radiovej siete. V kancelarii sa potom
spracuju vSetky spravy z jednotlivych strojov a odoslu
sa spravy prostrednictvom bezdrétovej rddiovej siete.
Na displeji sa spracuvaju spravy a vypocitavaju sa
udaje o polohe relevantnych strojov na zaklade
polohy vasich strojov a strojov vo vasej blizkosti.

Délezité bezpecnostné informacie

Postupy uvedené v tychto Specialnych pokynoch
vykonavaijte az po preéitani tychto Specialnych
pokynov a pochopeni informacii v nich uvedenych.
Pouzivajte iba spravne nastroje a dodrziavajte vSetky
opatrenia, ktoré sa tykaju pouzitia tychto nastrojov.
Pri nedodrzani tychto postupov hrozi zranenie oséb.
Treba dodrziavat aj nasledujuce postupy.

Pracuijte bezpec€ne. Vacsina Urazov vyskytujucich sa
pri prevadzke, udrzbe a opravach stroja je spOsobena
nedodrziavanim zakladnych bezpecnostnych
opatreni alebo pravidiel bezpeénosti pri praci. Urazu
mozno zvyC€ajne zabranit véasnym rozpoznanim
moznych nebezpecnych situdcii pred samotnou
nehodou.

Personal musi byt oboznameny s moznymi rizikami.
Obsluha stroja musi byt riadne vyskolena,
kvalifikovana a vybavena naradim potrebnym na
spravne vykonavanie tychto funkcii.

V tomto navode su uvedené bezpecnostné opatrenia
a prisludné vystrahy. Nedodrziavanie tychto vystrah
a upozorneni na nebezpefenstva mbze viest

k poraneniam alebo smrti vadej osoby &i inych osob.
Spolo¢nost Caterpillar nedokaze predvidat vietky
mozné situacie, ktoré predstavuju mozné
nebezpecfenstva urazu

a preto upozornenia uvedené v tejto publikacii a na
vyrobku nie vzdy obsahuju vSetky moznosti. Pri
pouziti nastroja, postupu, pracovnej metddy alebo
spbésobu obsluhy, ktoré neodporuca spolo¢nost
Caterpillar, sa strojnik musi uistit, ze postupy su
bezpecné.

Rovnako by ste sa mali presved¢it, Ze neddjde k
poskodeniu stroja alebo k zniZeniu bezpec€nosti
zvolenym postupom obsluhy, mazania, udrzby alebo
opravy.

Ak toto osvedcenie strati platnost’, moéze to mat’
za nasledok zranenie alebo usmrtenie oso6b.

Na ochrannu schopnost’ Struktary ochrany pri
prevrateni (ROPS) mobéze mat’ vplyv poskodenie
konstrukcie, prevratenie, zmena, modifikacia ale-
bo nespravna oprava, v dosledku c¢oho toto
osvedcenie strati platnost.

Nevrtajte otvory v konstrukcii ROPS. Konstrukciu
ROPS zvarajte, iba ak je to uvedené v postupe.
Umiestnite zvary iba na miestach, ktoré su uve-
dené v postupe.

Pred akoukolvek zmenou tejto konstrukcie sa po-
rad'te s predajcom produktov spoloénosti Cater-
pillar, aby ste sa vyhli moznému oslabeniu tejto
konstrukcie ROPS. Stupeni ochrany, ktory ponuka
tato konstrukcia ROPS sa znizi, ak déjde k Struk-
tarnemu poskodeniu konstrukcie.

Porad'te sa s predajcom produktov spoloénosti
Caterpillar o moznych upravach tejto konstrukcie
tak, aby osvedcenie nestratilo platnost'.

Nespravne pouzivanie montaznej ploSiny méze
spdsobit’ uraz alebo usmrtenie oséb. Strojnik mu-
si spravne vykonavat’ svoje povinnosti a dodrzia-
vat’ vSetky inStrukcie a predpisy stanovené pre
dany stroj a montaznu plosinu.




Vystrahy suvisiace s konkrétnym strojom

So strojom nepracujte, pokial' ste sa nezoznamili
s pokynmi a vystrahami obsiahnutymi v Navode
na obsluhu a udrzbu. NereSpektovanie pokynov
alebo nedbanie vystrah méze viest’ k Urazu alebo
usmrteniu oséb. Spojte sa so zastupcom Caterpil-
lar a vyziadajte si nahradny navod. Osobne zod-
povedate za spravnu starostlivost’ o stroj.

Nahly pohyb alebo nahodné nastartovanie stroja
moze spdsobit’ smrt’ alebo zranenie 0os6b na stroji
alebo v jeho blizkosti.

Vykonajte nasledujuce cinnosti, aby ste predisli
zraneniu alebo usmrteniu oséb:

Stroj zaparkujte na hladkom rovhom povrchu.
Spustite radlicu a prisluSenstvo na zem.
Zastavte motor a zabrzdite parkovaciu brzdu.

Kolesa podlozte klinmi a zalozte zamok zlamova-
cieho ramu.

Odpojova¢é batérie otoéte do polohy OFF (VYP.) a
vyberte klGé.

Na spina¢ Startovania a na miesto odpojenia baté-
rie umiestnite Stitok podra publikacie Specialne
pokyny, SEHS7332, Do Not Operate (Nepouzivat),
aby ste tak upozornili ostatnych pracovnikov, ze
na stroji sa vykonavaju prace.

Specifikacie a kvalifikacie zvarov

Vypary, plyny a ultrafialové ziarenie z oblikového
zvarania mézu sposobit’ zranenie alebo smrt'.

Zvaranie moze produkovat’ vypary, ultrafialové lu-
Ce a sposobit’ popalenie pokozky.

Hlavu drzte mimo dosahu vyparov. Pouzivanim
ventilacie a odsavania plynov z miesta zvaracieho
obluka alebo pomocou oboch metéd udrzujte vy-
pary a plyny mimo oblast’, v ktorej dychate. Pred
pracou si nasad'te ochranu oci, usi a tela.

Chraiite seba aj ostatné osoby; preéitajte si a po-
chopte vyznam tohto upozornenia. Vypary a plyny
mozu byt nebezpeéné pre vase zdravie. Ultrafialo-
vé luce z oblukového zvarania mézu poranit’ oci a
popalit pokozku. Uraz elektrickym pradom méze
sposobit smrt’.

Preditajte si a pochopte pokyny vyrobcu a bez-
pecnostné predpisy vasho zamestnavatela. Nedo-
tykajte sa elektrickych €asti pod napatim.

Pozrite si “Americkil narodnu normu Z49.1, bez-
pecnost’ pri zvarani a rezani” vydani Americkou
spoloénost'ou pre zvaranie (American Welding
Society).

American Welding Society
2501 N.W. 7th Street
Miami, Florida 33125

Pozrite si dokument “Bezpe¢nostné a zdravotné
normy OSHA, 29 CFR 1910”, ktory je k dispozicii
od amerického ministerstva prace.

Americké ministerstvo prace
Washington, D.C. 20210

Odkaz: PodrobnejSie pokyny tykajuce sa zvarania
najdete v Specialnych pokynoch, REHS1841,
General Welding Procedures (VSeobecné postupy
zvarania).

Zvaranie na strojoch a motoroch s
elektronickymi ovladacimi prvkami

Aby sa zabranilo poskodeniu elektronickych
ovladacich prvkoy, je potrebné dodrziavat prislusné
bezpelnostné opatrenia. Ak zvarate na stroji s
elektronickymi ovladacimi prvkami, postupujte podfa
nasledujucich krokov:

1. Vypnite motor. KIu¢ spinaca Startovania presunte
do polohy OFF (VYP.).

2. Ak ma stroj odpojovac batérie, otvorte odpojovac.
Ak stroj nema odpojovac batérie, odpojte kabel
zaporného pélu batérie od batérie.



3. Uzemnovaci kébel zo zvaracieho zariadenia
pripojte priamo k suc&asti stroja, ktora sa bude
zvarat. Svorku uzemnovacieho kabla upevnite o
najblizSie k zvaranej oblasti. Takéto spojenie znizi
pravdepodobnost poSkodenia nasledujucich
sucasti zvaracim pradom: lozisk, hydraulickych
sucasti a elektrickych sucasti.

Poznamka: NEPOUZIVAJTE elektrické sucasti ako
uzemnovaci bod pre zvaracku. NEPOUZIVAJTE
uzemnovacie body elektronickych sucasti ako
uzemnovaci bod pre zvaracku.

4. Chranite kablové zvazky pred odstrekovanim
kuskov materialu pocas zvarania.

Pozadované diely

Podfa tabulky 1 urcite supravy potrebné pre
konkrétnu montaz.

(Tabulka 1, pokr.)

Pridavné
stroje a
podporné
zariadenia
Kolesové
(naklada- 523- 523- 523-
N ey
zéry s a a a
gumovymi kabelaze kabelaze kabelaze
pneumati-
kami, Au-
togrejdery
)
523-
Lahké 1 4398 Su- X «
vozidla prava
kabelaze
x 523- 565-
Vse.tky 4409 Su- 0750 Su-
stroje s 2 X
otaganim prava prava
kabelaze kabelaze

Vel'ké banské vozidla 785 -797 trieda 150
ton a vyssie, supravy pre novych
zakaznikov

Obsah 523 -4399 Suprava kabelaze

Tabulka 2
Obsah 523-4399 Suprava kabelaze
Mnozstvo Cislo dielca Opis

1 394-0742 Doska

1 416-9115 Softvér

1 462-5010 Suprava monitora
1 468-5010 Montéj:ta;:;]prava
1 489-4251 Suprava kabelaze
1 519-5020 Suprava kabelaze
1 523-4400 Suprava antény

Tabulka 1
Pozadované diely
G407 Za-
kaznik
pridal Sy-
Pocet . . . stém De-
PL671 Supravy iz:ka’zn:(, tect Pro-
Stroje pouziva- pre no- ory ak- ximity
. vych za- | tualizoval
nych kaznikov | na CMPD Aware-
zariadeni ness (Sy-
stém de-
tekcie
blizkosti)
Velké
banské
vozidla 523- 523- 523-
rosror | o | 4999 S | 4405 S | 4405 S5
trieda 150
o kabelaZe | kabelaze | kabelaze
ona
vyssie
Terénne
nakladné
vozidla
770 =777 523- 523- 523-
Trieda 9 4401 Su- | 4404 Su- | 4407 Su-
menej ako prava prava prava
150 ton a kabelaze kabelaze kabelaze
Kibové
nakladné
vozidla

(pokraovanie)

Obsah 462-5010 Suprava monitora

Tabulka 3
Obsah 462-5010 Suprava monitora
Mnozstvo Cislo dielca Opis
1 459-2220 Sku’plna elgktro.nlc-
kého ovladania
1 517-1039 Skupma_softveru
monitora




Obsah 468-5010 Montazna suprava antény (Tabulka 5, pokr.)

Tabulka 4 12 8T-4138 Skrutky
Obsah 468-5009 MontaZna stiprava antény 2 490-0578 Zostava konektora
Mno3stvo &islo dielca Opis 8 9X-8256 Podlozky
1 348-8145 Konzola 4 492-0394 Podstavce
1 385-4503 Zostava konzol 4 114-6658 Podlozky
1 385-4505 Konzoly 2 155-2264 Zostava konektora
1 417-6822 Zostava stoziara 2 7G-7053 Podlozky
1 453-1571 Oporna zostava 8 8T-6974 Skrutky
2 453-1573 Zostava dosky
4 158-5052 Poloviéné svorky Obsah 519-5020 Suprava kabelaze
4 3K-6060 Poistné matice Tabulka 6
4 6V-7744 Poistna matica Obsah 519-5020 Suprava kabelaze
2 7K-4667 U-skrutky Mnozstvo islo dielca Opis
8 7X-7729 Podlozky 1 419-5974 Zostava adaptéra
4 8T-0389 Poistna matica 1 435-9854 Tesniaci adaptér
4 8T-4195 Skrutky Zostava kablového
4 8T-4196 Skrutky 1 519-3668 zvazku radiokomu-
nikacného
4 8T-4198 Skrutky zariadenia
16 8T-4896 Tvrdé podlozky
Obsah 523 -4400 Suprava antény
Obsah 489-4251 Suprava kabelaze Tabulka 7
o _ . )
Tabulka 5 bsah 523-4400 Suprava antény
Obsah 489-4251 Suprava kabelaze Mnozstvo Cislo dielca Opis
Mnozstvo Cislo dielca Opis 1 372-4806 Anténa
1 _ .
18 35-2093 Kablové pasy 424-0877 Kabel AS
. . . 1 516-1632 Kabel AS
36 7K-1181 Kablové pasy
8 196-4687 Spony
. . : iz .
, 5204040 Elektronicky modul Velké banské vozidla 785 —797 trieda 150

riadenia ton a vyssie, s aktualizaciou na CMPD

1 489-4246 Zostava kabloveho Obsah 523-4403 Suprava kabelaze

zvazku ovladania

Zostava kablového Tabulka 8
L 489-4247 2véizku kabin
y Obsah 523-4403 Suprava kabelaze
2 505-4338 Konzoly

Mnozstvo Cislo dielca Opis

Zostava kablového . .
1 515-4737 2véizku podvozku 1 416-9115 Subor softvéru

. . 1 451-2596 Suprava monitora
16 8T-8737 Tesniace zatky
1 489- Suprava kabelaze
8 169-0705 Tesnenia 9-4251 P
4 7R-7951 Dosky
2 490-0571 Zostava zatky

konektora

(pokraovanie)



Obsah 451-2596 Suprava monitora

Tabulka 9
Obsah 451-2596 Suprava monitora
Mnozstvo Cislo dielca Opis
4 7K-1181 Kablové pasy
1 444-7972 Zos_t_ava kablqveho
zvazku monitora
1 459-2220 Elektronicky modul

riadenia

Velké banské vozidla 785 —-797 trieda 150
ton a vyssie, s pridanym systémom
Proximity Awareness (Systém detekcie

blizkosti)

Obsah 523-4406 Suprava kabelaze

Tabulka 11

Obsah 523-4406 Suprava kabelaze

Mnozstvo

Cislo dielca

Opis

Obsah 489-4251 Suprava kabelaze

1

416-9115

Subor softvéru

1

489-4251

Suprava kabelaze

Obsah 489-4251 Suprava kabelaze

Tabulka 10
Obsah 489-4251 Suprava kabelaze
Mnozstvo Cislo dielca Opis

19 35-2093 Kablové pasy

36 7K-1181 Kablové pasy

8 196-4687 Spony

2 520-4349 EIektr(.)nicky. modul
riadenia

1 489-4246 Zostava kabloveho

zvézku ovladania

1 e

2 505-4338 Konzoly

1 sisrer | Conmmaton

16 8T-8737 Tesniace zatky

8 169-0705 Tesnenia

4 7R-7951 Dosky

2 490-0571 Zostava konektora

12 8T-4138 Skrutky

2 490-0578 Zostava konektora

8 9X-8256 Podlozky

4 492-0394 Podstavce

4 114-6658 Podlozky

2 155-2264 Zostava konektora

2 7G-7053 PodlozZka

8 8T-6974 Skrutky

Tabufka 12
Obsah 489-4251 Suprava kabelaze
Mnozstvo Cislo dielca Opis

19 35-2093 Kablové pasy
36 7K-1181 Kablové pasy

8 196-4687 Spony

9 520-4349 EIektr(_)nicky_ modul

riadenia

1 s00-4246 | A0 danin
1 T
2 505-4338 Konzoly

1 sto.aryr | T oo
16 8T-8737 Tesniace zatky

8 169-0705 Tesnenia

4 7R-7951 Dosky

2 490-0571 Zostava konektora
12 8T-4138 Skrutky

2 490-0578 Zostava konektora
8 9X-8256 Podlozky

4 492-0394 Podstavce

4 114-6658 Podlozky

2 155-2264 Zostava konektora
2 7G-7053 Podlozka

8 8T-6974 Skrutky




Terénne nakladné vozidla 770 —777 Trieda
menej ako 150 ton a Kilbové nakladné
vozidla Supravy pre novych zakaznikov

Obsah 523-4401 Suprava kabelaze

(Tabulka 15, pokr.)

4 8T-4195 Skrutky
4 8T-4196 Skrutky
4 8T-4198 Skrutky
16 8T-4896 Tvrdé podlozky

Obsah 515-9377 Suprava kabelaze

Tabulka 13
Obsah 523-4401 Suprava kabelaze

Mnozstvo Cislo dielca Opis
1 394-0742 Doska
1 416-9115 Tabulka softvéru
1 462-5010 Suprava monitora
1 468-5009 Monté:::érs];]prava
1 515-9377 Suprava kabelaze
1 519-5020 Suprava kabelaze
1 523-4400 Suprava antény

Obsah 462-5010 Suprava monitora

Tabulka 14
Obsah 462-5010 Suprava monitora
Mnozstvo Cislo dielca Opis
1 459-2220 EIektrgnlckyl modul
riadenia
1 517-1039 Skupina softvéru

monitora

Obsah 468-5009 Montazna suprava antény

Tabulka 15

Obsah 468-5009 Montazna suprava antény

Tabulka 16
Obsah 515-9377 Suprava kabelaze
Mnozstvo Cislo dielca Opis

17 35-2093 Kablové pasy

29 7K-1181 Kablové pasy

8 196-4687 Spony

2 520-4349 EIektrqnick;'{ modul
riadenia

1 489-4246 Zostava kablového

zvéazku ovladania

1

2 505-4338 Konzoly

1 sis-ssar | Zonmeene

16 8T-8737 Tesniace zatky

8 169-0705 Tesnenia

4 7R-7951 Dosky

2 490-0571 Zostava konektora

4 8T-4138 Skrutky

2 490-0578 Zostava konektora

8 9X-8256 Podlozky

4 492-0394 Podstavce

4 114-6658 Podlozky

2 155-2264 Zostava konektora

2 7G-7053 Podlozka

8 8T-6974 Skrutky

Obsah 519-5020 Suprava kabelaze

Mnozstvo Cislo dielca Opis

1 348-8145 Konzola

1 385-4503 Konzoly

1 385-4505 Konzoly

1 394-0745 Zostava stoZiara

1 453-1571 Podstavce

2 453-1573 Zostava dosky

4 158-5052 Poloviéné svorky

4 3K-6060 Poistna matica

4 6V-7744 Poistna matica

2 7K-4667 U-skrutky

8 7X-7729 Podlozky
8T-0389 Poistna matica

(pokracovanie)

Tabulka 17
Obsah 519-5020 Suprava kabelaze
Mnozstvo Cislo dielca Opis
1 419-5974 Zostava adaptéra
1 435-9854 Tesniaci adaptér
Zostava kablového
1 519-3668 zvéazku radiokomu-

nikacného
zariadenia




Obsah 523-4400 Suprava antény

(Tabulka 21, pokr.)

Tabulka 18
Obsah 523-4400 Suprava antény
Mnozstvo Cislo dielca Opis
1 372-4806 Anténa
1 424-0877 Kabel AS
1 516-1632 Kabel AS

Terénne nakladné voz[dlé 770 =777 Trieda
menej ako 150 ton a Kilbové nakladné
vozidla Aktualizacia na CMPD

Obsah 523-4404 Suprava kabelaze

2 505-4338 Konzoly

1 o | o ot
16 8T-8737 Tesniace zatky
8 169-0705 Tesnenia

4 7R-7951 Dosky

2 490-0571 Zostava konektora
12 8T-4138 Skrutky

2 490-0578 Zostava konektora
8 9X-8256 Podlozky

4 492-0394 Podstavce

4 114-6658 Podlozky

2 155-2264 Zostava konektora
2 7G-7053 Podlozka

8 8T-6974 Skrutky

Tabulka 19
Obsah 523-4404 Suprava kabelaze
Mnozstvo Cislo dielca Opis
1 416-9115 Subor softvéru
1 451-2596 Suprava monitora
1 515-9377 Suprava kabelaze

Obsah 451-2596 Suprava monitora

Terénne nakladné vozidla 770 -777 Trieda
menej ako 150 ton a Kibové nakladné
vozidla Pridanie systému Proximity
Awareness (Systém detekcie blizkosti)

Obsah 523-4407 Suprava kabelaze

Tabulka 20
Obsah 451-2596 Suprava monitora
Mnozstvo Cislo dielca Opis
4 7K-1181 Kablové pasy
1 444-7972 Zostava kablového
zvazku monitora
1 459-2220 EIektrqmckY modul
riadenia

Tabulka 22
Obsah 523-4407 Suprava kabelaze
Mnozstvo Cislo dielca Opis
1 416-9115 Subor softvéru
1 515-9377 Suprava kabelaze

Obsah 515-9377 Suprava kabelaze

Obsah 515-9377 Suprava kabelaze

Tabulka 21
Obsah 515-9377 Suprava kabelaze
Mnozstvo Cislo dielca Opis
17 3S-2093 Kablové pasy
27 7K-1181 Kablové pasy
8 196-4687 Spony
2 520-4349 EIektrgmcky modul
riadenia
1 489-4246 Zos"tava kab'love.ho
zvazku ovladania
Zostava kablového
! 489-4247 zvéazku kabiny

Tabufka 23
Obsah 515-9377 Suprava kabelaze
Mnozstvo Cislo dielca Opis

17 3S-2093 Kablové pasy

27 7K-1181 Kablové pasy

8 196-4687 Spony

2 520-4349 Elektrqnlck}{ modul

riadenia

1 489-4246 Zostava kablového
zvazku ovladania
Zostava kablového

! 489-4247 zvéazku kabiny

2 505-4338 Konzoly

(pokracovanie)

(pokracovanie)



(Taburka 23, pokr.)

Zostava kablového

1 515-5587 zvézku podvozku
16 8T-8737 Tesniace zatky
8 169-0705 Tesnenia

4 7R-7951 Dosky

2 490-0571 Zostava konektora
12 8T-4138 Skrutky

2 490-0578 Zostava konektora
8 9X-8256 Podlozky

4 492-0394 Podstavce

4 114-6658 Podlozky

2 155-2264 Zostava konektora
2 7G-7053 Podlozka

8 8T-6974 Skrutky

Pridavné stroje a podporné zariadenia
(Kolesové nakladace, Dozéry s
gumovymi pneumatikami, Autogrejdery )
supravy pre novych zakaznikov

Obsah 523-4402 Suprava kabelaze

Tabulka 24
Obsah 523-4402 Suprava kabelaze
Mnozstvo Cislo dielca Opis
1 416-9115 Subor softvéru
1 426-5010 Konzoly
1 516-9764 Suprava kabelaze
1 519-5020 Suprava kabelaze

Obsah 462-5010 Suprava monitora

Tabulka 25
Obsah 462-5010 Suprava monitora
Mnozstvo Cislo dielca Opis
1 459-2220 Elektrgnlcky. modul
riadenia
1 517-1039 Skupina softvéru

monitora

Obsah 516-9764 Suprava kabelaze

Tabulka 26

Obsah 516-9764 Suprava kabelaze

Mnozstvo

Cislo dielca

Opis

(pokracovanie)

10

(Tabulka 26, pokr.)

15 35-2093 Kablové pasy

20 7K-1181 Kéablové pasy

4 196-4687 Spony

1 520-4349 Elektrqnick}'{ modul
riadenia

1 489-4246 Zostava kabloveho

zvéazku ovladania

1

1 505-4338 Konzoly

8 8T-8737 Tesniace zatky

4 169-0705 Tesnenia

1 374-7467 Tesniaci uzaver

2 7R-7951 Dosky

4 8T-6974 Skrutky

6 8T-4138 Skrutky

1 490-0571 Zostava konektora

4 9X-8256 Podlozky

1 490-0578 Zostava konektora

2 492-0394 Podstavce

2 114-6658 Podlozky

1 155-2264 Zostava konektora

2 7G-7053 Podlozka

Obsah 519-5020 Suprava kabelaze

Tabufka 27
Obsah 519-5020 Suprava kabelaze
Mnozstvo Cislo dielca Opis
1 419-5974 Zostava adaptéra
1 435-9854 Tesniaci adaptér
Zostava kablového
1 519-3668 zvézKu r:éldi’okomu-
nika¢ného
zariadenia




Pridavné stroje a podporné zariadenia
(Kolesové nakladace, Dozéry s
gumovymi pneumatikami, Autogrejdery )

aktualizacia na CMPD

Obsah 523-4405 Suprava kabelaze

(Tabulka 30, pokr.)

1 490-0571 Zostava konektora
4 9X-8256 Podlozky
1 490-0578 Zostava konektora
2 492-0394 Podstavce
2 114-6658 Podlozky
1 155-2264 Zostava konektora
2 7G-7053 Podlozka

Tabulka 28
Obsah 523-4405 Suprava kabelaze
Mnozstvo Cislo dielca Opis
1 416-9115 Subor softvéru
1 451-2596 Suprava monitora
1 516-9764 Suprava kabelaze

Obsah 451 -2596 Suprava monitora

Pridavné stroje a podporné zariadenia
(Kolesové nakladace, Dozéry s
gumovymi pneumatikami, Autogrejdery )
Pridanie systému Proximity Awareness

(Systém detekcie blizkosti)

Obsah 523 -4408 Suprava kabelaze

Tabulka 29
Obsah 451-2596 Suprava monitora
Mnozstvo Cislo dielca Opis
4 7K-1181 Kablové pasy
1 444-7972 ZosEava kablqveho
zvazku monitora
1 459-2220 Elektrgnlcky. modul
riadenia

Tabulka 31
Obsah 523-4408 Suprava kabelaze
Mnozstvo Cislo dielca Opis
1 416-9115 Subor softvéru
1 516-9764 Suprava kabelaze

Obsah 516-9764 Suprava kabelaze

Obsah 516 -9764 Suprava kabelaze

Tabulka 30
Obsah 516-9764 Suprava kabelaze
Mnozstvo Cislo dielca Opis
15 35-2093 Kablové pasy
20 7K-1181 Kablové pasy
4 196-4687 Spony
1 520-4349 EIektrgnick)’{ modul
riadenia
1 489-4246 Zostava kablového
zvazku ovladania
1 cooqzar | i
1 505-4338 Konzoly
8 8T-8737 Tesniace zatky
4 169-0705 Tesnenia
1 374-7467 Tesniaci uzaver
2 7R-7951 Dosky
4 8T-6974 Skrutky
6 8T-4138 Skrutky

(pokracovanie)

Tabufka 32
Obsah 516-9764 Suprava kabelaze
Mnozstvo Cislo dielca Opis
15 3S-2093 Kablové pasy
20 7K-1181 Kablové pasy
4 196-4687 Spony
1 520-4349 Elektrgnick)’{ modul
riadenia
1 s azie | Zoum oo
1
1 505-4338 Konzoly
8 8T-8737 Tesniace zatky
4 169-0705 Tesnenia
1 374-7467 Tesniaci uzaver
2 7R-7951 Dosky
4 8T-6974 Skrutky
6 8T-4138 Skrutky
1 490-0571 Zostava konektora

(pokragovanie)



(Taburka 32, pokr.)

4 9X-8256 Podlozky
1 490-0578 Zostava konektora
2 492-0394 Podstavce
2 114-6658 Podlozky
1 155-2264 Zostava konektora
2 7G-7053 Podlozka

Lahké vozidla

Obsah 523 -4398 Suprava kabelaze

Tabulka 33
Obsah 523-4398 Suprava kabelaze
Mnozstvo Cislo dielca Opis

1 7K-1181 Kablovy pas

1 416-9115 Subor softvéru

1 451-3759 Montiii;‘;sj‘;prava

1 462-5010 Suprava monitora
Zostava kablového

1 518-1142 zvéazku el.

napajania
1 511-2366 Suprava kabelaze

Obsah 451-3759 Montazna suprava displeja

Tabulka 34
Obsah 451-3759 Montazna suprava displeja

Mnozstvo Cislo dielca Opis
1 329-2679 Spona
2 329-2680 Patice
1 329-2682 Konzoly
1 450-0297 Konzoly
4 114-6658 Podlozky
2 5C-7261 Matice
4 6V-5683 Skrutky
2 8T-4189 Skrutky
4 8T-4224 Tvrdé podlozky
8 8T-4753 Skrutky

12

Obsah 511-2366 Suprava kabelaze

Tabufka 35
Obsah 511-2366 Suprava kabelaze
Mnozstvo Cislo dielca Opis

8 8T-8737 Tesniace zatky

4 169-0705 Tesnenia

1 419-5974 Zostava adaptéra

1 462-5010 Suprava monitora

1 490-0571 Zostava konektora

1 490-0578 Zostava konektora

2 492-0394 Podstavce

1 505-4338 Konzoly

1 509-8032 Zostava kiblového

zvéazku ovladania
1 520-4349 Elektrqnick}'{ modul
riadenia

1 155-2264 Zostava konektora

1 3E-3370 Zostava zasuvky
konektora

6 8T-4138 Skrutky

2 9X-8256 Podlozky

Stroj s otacanim, supravy pre novych
zakaznikov

Pozadované diely pre moznost’ otacania 1

Tabulka 36
Pozadované diely pre moznost otacania 1
Mnozstvo Cislo dielca Opis
1 523-4409 Suprava kabelaze

Obsah 523 -4409 Suprava kabelaze

Tabulka 37
Obsah 523-4409 Suprava kabelaze
Mnozstvo Cislo dielca Opis

1 416-9115 Subor softvéru
Montazna suprava

1 451-3759 displeja

1 462-5010 Suprava monitora

1 519-5020 Suprava kabelaze
Skupina antény a

2 564-2412 upevnenia

1 565-0750 Suprava kabelaze




Obsah 451-3759 Montazna suprava displeja

Tabulka 38

Obsah 451-3759 Montazna suprava displeja

Mnozstvo Cislo dielca Opis
1 329-2679 Spona
2 329-2680 Patice
1 329-2682 Konzoly
1 450-0297 Konzoly
4 114-6658 Podlozky
2 5C-7261 Matice
4 6V-5683 Skrutky
2 8T-4189 Skrutky
4 8T-4224 Tvrdé podlozky
8 8T-4753 Skrutky

Obsah 564 -2412 Skupina antény a upevnenia

Tabulka 39

Obsah 564-2412 Skupina antény a upevnenia

(Tabulka 40, pokr.)

4 114-6658 Podlozky

2 115-2264 Zostava ramu
4 7R-7951 Dosky

4 490-0590 Uzavery zasuvky
4 8T-4138 Skrutky

4 492-0394 Magnety

8 9X-8256 Podlozky

2 539-0985 Dosky

1 565-5135 Kéblovy zvazok
8 6V-8490 Skrutky

2 7G-7053 Podlozka

8 8T-6974 Skrutky

Pozadované diely pre moznost’ otacania 2

Tabulka 41

Pozadované diely pre moznost’ otacania 2

Mnozstvo Cislo dielca Opis
1 178-8510 Zvérana doska
2 196-4687 Spony
1 372-4806 Anténa
1 516-1632 Kabel AS
1 559-0333 Konzoly
2 8T-3844 Skrutky

Mnozstvo Cislo dielca Opis
Skupina komuni-
! 371-7044 kagnej elektroniky
1 367-3253 Kéblovy zvazok
1 523-4409 Suprava kabelaze
2 419-5974 Zostava adaptéra
2 382-0995 Zostava komuni-

ka¢ného kabla

Obsah 565-0750 Suprava kabelaze

Obsah 523-4409 Suprava kabelaze

Tabufka 42
Obsah 523-4409 Suprava kabelaze
Mnozstvo Cislo dielca Opis

1 416-9115 Subor softvéru

1 451-3759 Montifgs(:jl;prava
1 462-5010 Suprava monitora
1 519-5020 Suprava kabelaze
2 562-2412 Podstavce

1 565-0750 Suprava kabelaze

Tabulka 40
Obsah 565-0750 Suprava kabelaze
Mnozstvo Cislo dielca Opis

18 3S5-2093 Kéablové pasy

36 7K-1181 Kablové pasy

8 196-4687 Spony

2 520-4349 EIektrgnlckY modul

riadenia

1 489-4246 Zostava kablového
zvazku ovladania
Zostava kablového

! 489-4247 zvazku kabiny

2 505-4338 Konzoly

16 8T-8737 Tesniace zatky

(pokracovanie)




Obsah 451-3759 Montazna suprava displeja

Tabulka 43

Obsah 451-3759 Montazna suprava displeja

Mnozstvo Cislo dielca Opis

1 329-2679 Spona
2 329-2680 Patice

1 329-2682 Konzoly
1 450-0297 Konzoly
4 114-6658 Podlozky
2 5C-7261 Matice
4 6V-5683 Skrutky
2 8T-4189 Skrutky
4 8T-4224 Tvrdé podlozky
8 8T-4753 Skrutky

Obsah 565-0750 Suprava kabelaze

Tabulka 44
Obsah 565-0750 Suprava kabelaze
Mnozstvo Cislo dielca Opis

18 35-2093 Kablové pasy

36 7K-1181 Kablové pasy

8 196-4687 Spony

9 520-4349 EIektrc.)nicky. modul
riadenia

1 489-4246 Zostava kabloveho

zvéazku ovladania

1 R

2 505-4338 Konzoly

16 8T-8737 Tesniace zatky

4 114-6658 Podlozky

2 115-2264 Zostava rdmu

4 7R-7951 Dosky

4 490-0590 Elektricka zasuvka

4 8T-4138 Skrutky

4 492-0394 Magnety

8 9X-8256 Podlozky

2 539-0985 Dosky

1 565-5135 Kablovy zvazok

8 6V-8490 Skrutky

2 7G-7053 Podlozka

8 8T-6974 Skrutky

Sucasti systému a diagram

Obrazok 1 906148271
Displej G407

Obrazok 2 906148306
Anténa GPS



Obrazok 3 906148308
Stoziar GPS

Obréazok 4 906148310
Modul PL671
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CATERPILLAR

Obrazok 5 906367295
MS352 volitelné.

Poznamka: Pozrite si publikaciu Prevadzka
systémoyv, Cat Detect and Cat MineStar System
Onboard Configuration for the MS352 Satellite
Receiver UENR4696 (Konfiguracia zabudovaného
systému Cat Detect a Cat Minestar pre satelitny
prijimac& MS352) pre konfiguraciu MS352.



imunmalﬂ

Obrazok 6
Samostatny systém Proximity Awareness (Systém detekcie blizkosti)

(1) Anténa (3) PL671
(2) PL671 (4) Displej systému MineStar

16

906310293

(5) Radiokomunikaéné zariadenie Wifi
(doplnkova vybava)
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Obrazok 7 906310299
Systém Proximity Awareness (Systém detekcie blizkosti) integrovany so systémom Fleet

(1) Anténa (4) Displej systému MineStar (7) Sietovy spina¢ bez manazmentu

(2) PL671 (5) Wifi radio (8) Modul rozhrania Health

(3) PL671 (6) Prijimac GPS

17
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Obrazok 8 906372138
Systém otacania Proximity Awareness (Detekcia blizkosti) integrovany so systémom Fleet, moznost 1

(1) Anténa GPS (4) Displej systému MineStar G407 (6) Modul rozhrania Health

(2) Sekundarny PL671 (5) Radiokomunikaéné zariadenie na (7) Sietovy spina¢ bez manazmentu

(3) Primarny PL671 stavenisku

18
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Wifi Radio I
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Obrazok 9

g06372179
Systém otacania Proximity Awareness (Detekcia blizkosti) integrovany so systémom Fleet, moznost 2

(1) Anténa GPS (4) Displej systému MineStar G407 (7) Radiokomunikaéné zariadenie na

(2) MS352 (5) Sietovy spina¢ bez manazmentu stavenisku

(3) PL671 (6) Modul rozhrania Health
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Wifi Radio

Obrazok 10 906307371

Systém Proximity Awareness (Systém detekcie blizkosti) s
majakom.

(1) Anténa

(2) PL671

(3) Radiokomunikaéné zariadenie Wifi (doplnkova vybava)

VSeobecné usmernenia tykajuce sa
montaze

Tento systém mozno namontovat’ na vozidlo ako
samostatny systém alebo ho mozno zaclenit’ do
existujucej inStalacie systému MineStar Onboard (vo
vozidle). Pozrite si obrazok 6 a 7.

Identifikacia miesta montaze

Identifikujte miesto montaze modulu PL671 :

» Vo velkych vozidlach, ako su velké banské
vozidla, terénne nakladné vozidla a kibové
nakladné vozidla budu potrebné dva moduly.
Moduly by mali byt namontované na protifahlych
stranach nakladného vozidla, najmenej 30.48 cm
(12 inch) nad pochdédznym povrchom a za
bo&nymi spatnymi zrkadlami. Po namontovani a
nakonfigurovani treba overit a zdokumentovat’
pokrytie modulov.
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Poznamka: Ak je na ploSine kabiny velké mnozstvo
rozsypanych kamefiov alebo necistét, umiestnite
jednotku PL671 pred zrkadla, aby ste tak zniZzili
mozné poskodenie.

* U podpornych zariadeni, ako su autogrejdre,
dozéry s gumovymi pneumatikami, pasovée
traktory, kolesové nakladaCe a u inych stavebnych
strojov bude potrebny jeden modul. Modul by mal
byt namontovany na zabradli alebo na vysokom
bode stroja. Po namontovani a nakonfigurovani
treba overit' a zdokumentovat pokrytie modulu.

Vyhybaijte sa takej montazi PL671, kde by modul:

* prekazal pristupu na stroj,

+ blokoval vyhlad strojnika.

* bol vystaveny neustalym narazom skal a necistét,

* nemal zabezpeceny uplny vyhlad na oblohu, ak
bude namontovany vodorovne

Orientacia upevnenia
Vertikalne upevnenie

Pri montazi dualneho systému PL671 s pouzitim
externej antény musia byt moduly namontované vo
zvislej polohe s konektormi smerujucimi nadol.

Priklady vertikalnej montaze s pouzitim vonkajSej
antény:

* Montaz na velké banské vozidlo
* Montaz na terénne nakladné vozidlo

« MontaZ na kibové nakladné vozidlo

Horizontalna montaz

Pri montazi jednoduchého systému musi byt modul
namontovany horizontalne, aby vnutorna anténa
mala zabezpeceny vyhlad na oblohu.

Priklady horizontalnej montaze s vnutornou anténou
v jednoduchej konfiguracii:

* Kolesové nakladace

» Autogrejdery

+ Dozéry s gumovymi pneumatikami
» Pasové traktory

+ Lahké vozidla

Montaz PL671 Systém

Pri montazi systému PL671 na stroj treba postupovat’
nasledovne:



Montaz displeja — Tato Cast popisuje montaz
displeja a upevnenie displeja.

Namontovanie sucasti na konzolu a montaz
konzoly — Tato Cast popisuje zostavenie a montaz
modulu PL671 a suvisiacej konzoly.

InStalacia kablovych zvazkov — V troch ¢astiach sa
popisuje inStalacia primarneho a sekundarneho
kablového zvazku, ako aj kablového zvazku displeja
a pripojenie systému k elektrickému napajaniu. Pri
kazdej montazi na stroj bude potrebny primarny
kablovy zvazok a kablovy zvazok displeja.
Sekundarny kablovy zvazok sa bude montovat iba na
dualnych PL671 insStalaciach.

Montaz displeja

Upevnenie displeja

Skupina elektronického ovladania459-2220 sa da
upevnit na rbzne konzoly pre ucely réznych
Specifickych a univerzalnych aplikacii strojov.

Vel'ké banské vozidlo 462 -2978 Montazna
suprava displeja Upevnenie podstavca

Obrazok 11

(1) 7K-1181 kablovy pas

(2) 167-8748 doska

(3) 352-4694 konzola

(4) 444-7077 doska

(5) 114-6658 podlozka

(6) 2D-0388 podlozka

(7) 348-2163 zostava podstavca
(8) 3Y-8100 skrutka

(9) 4P-7429 spona

(10) 5P-4116 tvrda podlozka
(11) 5S-7382 skrutka

(12) 6V-5683 skrutka

(13) 8T-4121 tvrda podlozka
(14) 8T-4896 tvrda podlozka
(15) 9X-2044 skrutka

906024787
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Vel'ké banské vozidlo 450-5309 Montazna
suprava displeja Vrchné upevnenie

Obrazok 12

(1) 7K-1181 kablovy pas

(2) 253-9507 zostava konzol
(3) 6V-9632 zvarana matica
(4) 398-1744 zostava konzol
(5) 114-6658 podlozka

(6) 132-5789 spona
(
(
(
(

906024631

7) 6V-4248 skrutka

8) 6V-5683 skrutka

9) 8T-4121 tvrda podlozka
10) 9X-2045 skrutka

Velké banské vozidlo 450-5306 Montazna
suprava displeja Séria F séria, vrchné upevnenie

Obrazok 13

(1) 7K-1181 kablovy pas

(2) 362-1249 konzola

(3) 398-1744 zostava konzol
(4) 114-6658 podlozka

(5) 132-5789 spona

(6) 6V-5683 skrutka
(
(
(
(
(

906025825

7) 6V-8225 matica

8) 8T-4121 tvrda podlozka
9) 8T-4136 skrutka

10) 9X-2038 podlozka
11) 9X-2045 skrutka



Velké banské vozidlo 450-5307 Montazna Vel'ké banské vozidlo 450-5310 Montazna
sUprava displeja Séria F séria, upevnenie na suprava displeja Dodatoéné upevnenie na
konzole konzole

| e o ]

VIEW A-A

Obréazok 14 906024683 Obrazok 15 906024808
(1) 7K-1181 kablovy pas (1) 7K-1181 kablovy pas

(2) 261-3222 montazna skupina displeja (2) 300-3582 skupina montaznych konzol
(3) 426-5346 zostava konzol (3) 426-4883 uchytenie

(4) 433-4905 konzola (4) 434-6219 konzola

(5) 433-4915 kryt (5) 444-7076 zostava konzol

(6) 439-6917 kryt (6) 114-6658 podlozka

(7)444-7076 zostava konzol (7)0T-0102 skrutka

(8) 114-6658 podlozka (8) 335-4416 skrutka

(9) 166-3777 skrutka (9) 6V-5683 skrutka

(10) 6V-5683 skrutka (10) 8T-0328 tvrda podlozka

(11) 9X-8256 podlozka (11) 9N-0869 tvrda podlozka
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Malé terénne nakladné vozidlo 450-5305 Montazna suprava displeja Vrchné upevnenie

RIGHT SIDE VIEW

VIEW OF AREA A

Obrazok 16

(1) 7K-1181 kablovy pas

(2) 315-5391 matica

(3) 348-9226 zostava podloziek
(4) 360-0168 konzola

) 398-1744 zostava konzol
) 114-6658 podlozka

) 132-5789 spona

) 6V-5683 skrutka
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906024713

(9) 8T-4121 tvrda podlozka
(10) 8T-4136 skrutka
(11) 9X-2045 skrutka



AT740 a AT740B Kibové nakladné vozidlo 450-5320 Montazna suprava displeja Vrchné upevnenie

Obrazok 17 906023869
(1) 7K-1181 kablovy pas (5) 114-6658 (9) 8T-4136

(2) 361-2255 (6) 132-5789 (10) 9X-2038

(3) 362-1249 (7) 6V-5683 (11) 9X-2043

(4) 398-1744 (8) 8T-4121 (12) 9X-2045



Univerzalna 451 -3759 Montazna suprava displeja Upevnenie RAM

Obrazok 18 906057314
(1) 329-2679 (5) 114-6658 (9) 8T-4753

(2) 329-2680 (6) 6V-5683 (10) 5C-7261

(3) 329-2682 (7) 8T-4189

(4) 450-0297 (8) 8T-4224
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Namontovanie sucasti na konzolu a montaz
konzoly

Obrazok 19 906217950

1. Namontujte skupinu elektronického ovladania
520-4349 na zostavu konzol505-4338 s
pouzitim Styroch skrutiek 8T-4138 a Styroch
podloziek 9X-8256 .

Poznamka: Tento krok zopakujte pri montazi
dualneho systému PL671.

2. Zostavu namontujte podfa postupu od kroku 1 na
predtym vybraté miesto upevnenia. Pouzite Styri
svorky196-4687 . Namontujte dve svorky okolo
miesta upevnenia, zasunte dve skrutky 8T-6974
cez dosku 7R-7951 a zaskrutkujte skrutky do
zostavy konzol505-4338 .

3. Zopakujte postup s druhou zostavou svoriek, s
pouzitim spén341 -3624 medzi dvoma skrutkami
8T-6974 a doskou 7R-7951 , ¢im sa kablovy
zvazok upevni.

Namontujte a pripojte PL671 kablovy zvazok

Systém PL671 pre stroje mbze pouzivat nasledujuce
kablové zvazky:

e 489-4246 Zostava kablového zvazku ovladania
(Primarny kablovy zvazok PL671 )

* 515-4737 Zostava kablového zvazku podvozku
(Sekundarny kablovy zvazok PL671 )

* 489-4247 Zostava kablového zvazku kabiny
(Kablovy zvazok od displeja ku PL671 )

+ 519-3668 Zostava kablového zvazku
radiokomunikaéného zariadenia (Kablovy zvazok
napajania a radiokomunikaéného zariadenia)
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Postup montaze 489-4246 Zostava kablového zvazku ovladania Primarny kablovy zvazok

Obrazok 20
489-4246 zostava kablového zvazku ovladania

(1) Pripojenie PL671 (3) Pripojenie siete Ethernet ku
(2) Pripojenie sekundarneho kablového kablovému zvazku displeja
zvazku PL671

1. Pripojte 12-kolikovy konektor “CV-C16” k modulu
PLE71.

2. Kéblovy zvazok upevnite na rebrinovd sponu
pomocou kablového pasu 7K-1181 , pricom
ponechaijte volu aspori 100 mm (3.94 inch), aby
bol zvazok volne ulozeny pre ucely vykonavania
servisu.

3. Opacny koniec kablového zvazku vyvedte k
pripojovaciemu rozhraniu kabiny a podvozku. Pri
montazi kablovych zvazkov dodrziavajte pokyny a
najlepSie postupy na ukladanie.

4. Trojkolikovy konektor “CV-C3” a Sestkolikovy
konektor “CV-C1” umiestnite do priestoru
elektroniky stroja. V tomto priestore sa namontuju
pripojky na kablovy zvazok displeja.

5. Osemkolikovy konektor “CV-C2” mozno vyviest' do
priestoru elektroniky alebo nalavo na podvozku pre
pripojenie sekundarneho kablového zvazku.

6. Kablovy zvazok po ulozeni upevnite kablovymi
pasmi 7K-1181 , ktoré su k dispozicii. Pri montazi
kablovych zvazkov dodrzZiavajte pokyny a najlepSie
postupy na ukladanie.
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906186953

(4) Pripojka elektrického napajania z
kablového zvazku displeja



Postup montaze 515-4737 Zostava kdblového zviazku podvozku Sekundarny kablovy zvazok

Obrazok 21 906186969
515-4737 zostava kablového zvazku podvozku

(1) Pripojenie PL671 (2) Pripojenie primarneho kablového
zvazku PL671

1. Pripojte 12-kolikovy konektor “AC-C2” k modulu
PL671.

2. Kablovy zvazok upevnite na rebrinovu sponu
pomocou kablového pasu 7K-1181 . Ponechaijte
volu aspori 100 mm (3.94 inch), aby bol zvazok
volne ulozZeny pre ucely vykonavania servisu.

3. Opacny koniec kéblového zvazku vyvedte k
pripojovaciemu rozhraniu kabiny a podvozku. Pri
montaZzi kablovych zvazkov dodrziavajte pokyny a
najlepSie postupy na ukladanie.

4. Osemkolikovy konektor “AC-C1” mozno vyviest k
pripojke sekundarneho kablového zvazku v
priestore elektroniky alebo podvozku.

5. Pripojte k osemkolikovému konektoru (primarny
kablovy zvazok) zostavy kablového zvazku
ovladania489-4246 .

6. Kablovy zvazok po uloZeni upevnite kablovymi
pasmi 7K-1181 . Pri montazi kablovych zvazkov
dodrziavajte pokyny a najlepsie postupy na
ukladanie.
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Namontujte a pripojte 489-4247 Zostava kadblového zvazku kabiny Kablovy zvazok displeja

Obrazok 22
489-4247 zostava kablového zvazku kabiny

(1) Pripojka siete Ethernet pre displej
(2) Power IN (Vstup napajania)

1.

Vyberte potrebné sucasti kabiny, aby ste ziskali
pristup k uloZeniu kablového zvazku displeja.
ZvycCajne treba demontovat ¢alinenie stropu a
pristupové panely.

. Pripojte Sestkolikovy konektor “VC-C1” k pripojke

siete “Ethernet 2" displeja.

. Zvysnu Cast kablového zvazku vyvedte smerom k

priestoru elektroniky. Pri montazi kablovych
zvazkov dodrZiavajte pokyny a najlepsie postupy
na ukladanie. V priestore elektroniky sa namontuju
pripojky na kablovy zvazok displeja.

. Pripojte Sestkolikovy konektor “VC-C5” a

trojkolikovy konektor “VC-C4” kablového zvazku
displeja k primarnej PL671 zostave kablového
zvazku ovladania489-4246 , pricom pouzite
Sestkolikovy konektor “CV-C1” a trojkolikovy
konektor “CV-C3”.

. Ak bol na stroji predtym namontovany systém Fleet

Onboard, identifikujte kabel elektrického napajania
343-8444 a odpojte konektor “H-C1” .

. Zapojte zatku “H-C1” do pripojky zostavy

kablového zvazku kabiny489-4247 “VC-C3”.

. Zapojte pripojku “VC-C2” do zasuvky, z ktorej bola

vybraté zatka “H-C1.”

(3) Power OUT (Vystup napajania)
(4) Napajanie modulov PL671 modulu PL671
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(5) Pripojka siete Ethernet k primarnemu

8. Ak ma displej pripojku elektrického napajania a
siete Ethernet z montaze iného systému, je mozné
namontovat predtym odstranené sucasti a panely.
Ak displej vyzaduje pripojku elektrického napajania
a siete Ethernet, pokragujte montazou kablového
zvazku napdjania displeja a pripojenia k sieti
Ethernet.

Namontujte 519-3668 Zostava kablového zviazku
radiokomunikaéného zariadenia Kablovy zvazok
napajania displeja a pripojenia k sieti Ethernet

1. Ked su sucasti kabiny demontované, pripojte
Sestkolikovy konektor “NC-C1” k pripojke siete
“Ethernet 1” displeja.

2. Pripojte konektor “NC-C2” ku konektoru napajania
displeja.

3. Zvy3nu &ast kablového zvazku uloZte smerom k
priestoru elektroniky. Pri montazi kablovych
zvazkov dodrziavajte pokyny a najlepsSie postupy
na ukladanie. V priestore elektroniky sa namontuju
pripojky kablového zvazku radiokomunikaéného
zariadenia zakaznika a elektrického napajania
stroja.



4. Neukon&ena koncovka zostavy kablového zvazku
radia519 - 3668 sa pouzije na pripojenie
elektrického napajania. Namontujte tri koliky
konektora 8T-8729 a supravu zasuvky102-8803
na neukon¢enu koncovku zostavy kablového
zvazku radiokomunikacného zariadenia519-3668
. Umiestnenie vodiCov by malo byt nasledovné:

Poloha A — 109-RD(Cervena)Vypnuté napajanie
Poloha B — 229-BK(Cierna)Zem
Poloha C — 308-YL(ZIt4d)Napajanie so spinadom

5. Pripojte supravu zasuvky102-8803 k pripojke
“VC-C2” kéblového zvazku kabiny489-4247 .

6. Spojenie s radiokomunikaénym zariadenim
zakaznika sa zabezpe&i montazou zostavy
adaptéra419-5974 na zostavu kablového zvazku
radiokomunika¢ného zariadenia519-3668
pomocou Sestkolikového konektora “N-C2” . Tym
sa umozni spojenie RJ45 z radiokomunikacného

zariadenia na prenos udajov zakaznika do zostavy

adaptéra419-5974 . Pred zaloZzenim koncovky

RJ45 mozno zalozZit' tesniaci adaptér435-9854 na

neukoncenu koncovku kabla CAT 5 alebo kabla s
vy$8ou kapacitou.
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Postup montaze pre konfiguraciu s
otacanim s dvoma PL671 Modules
(Moduly)

Pripojenie samostatného PL671 kablového
zvazku k G407 Displej

Obrazok 23
489-4246 zostava kablového zvazku ovladania

(1) Pripojka primarneho PL671

(2) Pripojka sekundarneho PL671

(3) Pripojka siete Ethernet ku kablovému zvazku displeja

(4) Pripojka elektrického napajania z kablového zvazku displeja

906373473



Obrazok 24 906373481
Kablovy zvazok565-5135

(1) Pripojenie PL671
(2) Pripojenie primarneho kablového zvazku PL671

1

. Pripojte 12-kolikovy konektor zostavy kablového

zvazku ovladania489 - 4246 k samostatnému
PL671.

. Pripojte konektor “AC-C1” zostavy kablového

zvazku ovladania489 - 4246 k zasuvkovému spoju
“CV-C2” na kablovom zvazku565-5135 .

. Pripojte konektor “Slave” na kablovom zvazku

565-5135 k sekundarnemu PL671.

. Pripojte Sestkolikovy konektor “VC-C1” k pripojke

siete “Ethernet 2” displeja.

. Zapojte pripojku rozhrania “VC-C5” kabiny zostavy

kablového zvazku ovladania489 - 4246 do
zasuvkového spoja “CV-C1” zostavy kéblového
zvazku kabiny489-4247 .

. Zapojte zasuvku rozhrania “VC-V4” kabiny

zostavy kablového zvazku ovladania489-4246 do
konektora elektrického napajania systému.

. Zapojte konektor “G407 Ethernet 1” do portu “ETH

1” na displeji G407.

. Pripojte kablovu zostavu516-1632 k obom

modulom PL671 a k anténe372-4806 .
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Odporuc¢ané miesta montaze zostavy hydraulickych lopat s dvoma PL671 Modules (Moduly)

Obrazok 25 906381773

Poznamka: Primarna a sekundarna jednotka musia
byt upevnené vertikalne, musia pouzivat vonkajsiu
anténu a musia byt na stroji umiestnené oproti sebe,
aby bolo umozZnené dokonalé pokrytie a detekcia
blizkosti. Dodrzujte spravne postupy montaze, aby
ste zabranili riziku zakopnutia.Kabel sekundarne;j
jednotky PL671 bude vedeny pozdlZ puzdra vedla
spodnych zabran pod priechodom, cez puzdro a
naspat hore cez spodnu zdbranu k primarnej
jednotke PL671. K anténe pripojte koaxialny kabel.
Pozrite si obrazok 25.
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Postup montaze pre konfiguraciu s
otacanim s jednym MS352 a s jednym
PL671

Pripojenie PL671 a kablového zvazku k G407
Displej

Obrazok 26 906373473

489-4246 zostava kablového zvéazku ovladania
(1) Pripojka primarneho PL671
(2) Pripojka sekundarneho PL671

(3) Pripojka siete Ethernet ku kablovému zvazku displeja
(4) Pripojka elektrického napajania z kablového zvazku displeja

1. Pripojte 12-kolikovy konektor zostavy kablového
zvazku ovladania489-4246 k PL671.

2. Zapoijte pripojku rozhrania “VC-C5” kabiny zostavy
kablového zvazku ovladania489 - 4246 do
zasuvkového spoja “CV-C1” zostavy kablového
zvazku kabiny489-4247 .

3. Pripojte Sestkolikovy konektor “VC-C1” k pripojke
siete “Ethernet 2" displeja.

4. Zapojte zasuvku rozhrania “VC-C4” kabiny
zostavy kablového zvazku ovladania489-4246 do
konektora elektrického napajania systému.

5. Zapojte konektor “G407 Ethernet 1” do portu “Eth
1” na displeji G407.

6. Pripojte kablovu zostavu516-1632 k obom
modulom PL671 a k anténe372-4806 .
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SPOJOVACI MS352 a kablovy zvazok

1. Pripojte konektor “CAT 4” kablového zvazku
367-3253 k MS352.

2. Pripojte zostavu adaptéra RJ-45419-5974 k
Sestkolikovému zasuvkovému spoju na kablovom
zvazku367-3253 .

3. Pripojte kablovu zostavu516-1632 k MS352 a k
anténe372-4806 .

4. Pripojte sietovy kabel Ethernet Cat 5 alebo Cat 6 k
zostave adaptéra RJ-45419-5974 a k sietovému
spinacu Ethernet bez manazmentu na stroji.



Postup montaze PL671 Modul na Fahkom
vozidle

Namontovanie konzoly na vozidlo

Obréazok 27
(1) Radiokomunikaéné zariadenie PL671 (2) Anténa PL671

1.

Identifikujte miesto montaze pre PL671 a anténu
GPS. PL671 a anténa musia byt od seba vzdialené
najmenej 91.44 cm (36 inch), aby sa zabranilo
vypadku signalu. Z miest montédze musi byt dobry
vyhlad na oblohu kvoli GPS a modul PL671 musi
mat zabezpeceny priestor vysielania bez prekazok
v rozsahu 360 stupfiov.

. Namontujte skupinu elektronického ovladania

520-4349 na zostavu konzol505-4338 s
pouzitim Styroch skrutiek 8T-4138 a Styroch

podloziek 9X-8256 .

. Zostavu namontujte na predtym vybraté miesto

montaze.

Namontovanie displeja

1.

Vyberte miesto montaze displeja, ktoré spina
Specifické poziadavky pre stavenisko.

2. Poskladajte drziak displeja a namontujte displej na

konzolu.
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Namontuijte a pripojte PL671 KABLOVY ZVAZOK

Obrazok 28
509-8032 zostava kablového zvazku ovladania
Hlavny kablovy zvazok lfahkého vozidla

(1) Konektor monitora (4) Pripojka elektrického napajania
(2) Konektor radia GPS (5) Konektor radikomunika¢ného
(3) Signal to Ground (Signal na kostru) zariadenia zakaznika
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(6) Zakaznicke elektrické napajanie
(7) Poistka 1 (+)
(8) Poaistka 2 (-)



Obrazok 29
518-1142 zostava kablového zvazku napajania

(9) Konektor hlavného kablového zvazku (11) Ethernet 2
(10) Signal to Ground (Signal na kostru) (12) Napéjanie displeja

Montaz kablového zvazku

1. Pripojte 12-kolikovy “konektor radia GPS” (2) zo
zostavy kablového zvazku ovladania509-8032 k
modulu PL671.

2. Ulozte zostavu kablového zvazku ovladania
509-8032 do kabiny podla poziadaviek
staveniska, priCom dodrziavajte najlepSiu prax pri
ukladani kablovych zvazkov.

Poznamka: Volitefne mozno pripojit a nakonfigurovat
“Signal to Ground (Signal na kostru)” (3) a (10). Pri
konfiguracii tejto moznosti pre vozidla pouzite
najlepSiu prax pre stavenisko. “Signal to Ground
(Signal na kostru)” sa pouziva ako pripojenie vstupu
reverzného signalu.

3. Pripojte “konektor radia zakaznika” (5) zo zostavy
kablového zvazku ovladania509-8032 k adaptéru
RJ45 a potom k radiokomunikaénému zariadeniu
staveniska.
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906283539

(13) Ethernet 1

Poznamka: Pri tej istej Casti kablového zvazku
ovladania509-8032 najdete pripojku elektrického
napajania. Viac podrobnosti najdete v Casti “Pripojky
elektrického napajania”.

4. Pripojte “konektor monitora” (1) zo zostavy

kablového zvazku ovladania509-8032 ku
“konektoru hlavného kablového zvazku” (9)

zostavy kablového zvazku elektrického napajania
518-1142.

Poznamka: Pri te] istej Casti 518-1142 najdete
pripojku elektrického napajania. Viac podrobnosti
najdete v Casti “Pripojky elektrického napajania”.

5. Zostavu kablového zvazku elektrického napajania
518-1142 vyvedte k miestu, kde bol predtym
namontovany disple;.

6. K displeju pripojte “Ethernet 2” (11), “Display Power
(elektrické napajanie displeja” (12) a “Ethernet 1”
(13) zo zostavy kablového zvazku elektrického
napdjania518-1142.



Pripojky elektrického napajania

Pripojky elektrického napéjania ku kablovym
zvazkom su Specifické pre kazdé vozidlo a navrhuje
ich predajca produktov alebo samotné stavenisko.
Viac informacii najdete v https://dealer.cat.com/
content/dam/dealer/Products/Technology/Mining%
20Technology%20and%20Autonomy/detect/PL671-
information-sheet.pdf.

Uvedenie do prevadzky - PL671

Test pri zapnuti

Poznamka: Aby ste sa vyhli moznym problémom pri
registracii, zapnite elektrické napdjanie systému az
po namontovani vSetkych sucasti hardvéru a
zapojeni vSetkych elektrickych pripojok.

Po pripojeni radiokomunika¢ného zariadenia a po
spravnom pripojeni vodi€ov z kablového zvazku
dodato¢nej montaze ku kladnému a zapornému pélu
batérie, a po pripojeni napajania spinaca s klu¢om
zapnite elektrické napajanie zariadenia.

InsStalacia softvéru v PL671 s pouzitim
WinFlash

Poznamka: Subory flash st umiestnené v https://
dealer.cat.com/PL v Casti “Service Technicians
Toolbox (Skrinka na naradie servisného technika)” .

Vykonaijte nasledujuci postup na nacitanie suboru
flash do radiokomunikacného zariadenia. Subor flash
sa instaluje do radiokomunika&ného zariadenia za
uCelom aktualizacie softvéru. Programovanie
radikomunika¢ného zariadenia pomocou suboru flash
potrebné vykonat aj vtedy, ak radiokomunikacné
zariadenie bolo vymenené. Softvér Cat Electronic
Technician (Cat ET) obsahuje program WinFlash.
Program WinFlash sa pouziva na nacitanie softvéru
do radia. Na naéitanie softvéru flash do
radiokomunika¢ného zariadenia sa pouziva
nasledujuci postup.

1. Pripojte laptop k PL671 s pouzitim zostavy
kablového zvazku ovladania517-2604 , zostavy
adaptéra419-5974 a s pouzitim kablu Ethernet
Cat 5 alebo vysSieho.
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I Regional |
Communications Confirmation I

Ethernet Direct Connection oK

Cancel
Help

Advanced...

Intel(R) 82579LM Gigabit Network Connection

Obrazok 30 903396549
2. S pouzitim Cat ET ziskajte pristup do PL671

prostrednictvom “priameho kablového pripojenia
Ethernet” a vstupte do programu WinFlash.
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& Cat Electronic Technician 2016C v1.0 - WinFlash ”
—

| el=)

-
File Utilities Help
=3 <NOT PROGRAMMED> <NOT PROGRAMMED> - IP - S/N: 16082300D0110013 - Current S/W Part # : - [-]
?_:3 Flash File: C:\Users\taylowr\Documents\V2X\Software\Field Follow\Build 17\Production Unit\5196719-17.f12 ‘ Q X
File Description: No Description
- ECM/File Click For Content Information
Information:
Parameter ECM Values File Values {
Application Description <NOT PROGRAMMED> Generic Machine
Component Description <NOT PROGRAMMED> V2X Radio
Software Part Number = 519671917 ‘
ECM Part Number 4833663-01 Not Applicable
ECM Serial Number 16082300D0110013 Not Applicable ‘
Last Service Tool FTP12345 Not Applicable
Location ID 0 \
SIS Name Minestar Proximity Awareness
(=1
Begin Flash | [ Load Product Flash File
Obréazok 31 906168210

3. Vyberte si vhodny subor “FL2” , ktory sa nacita do
PL671 a zacnite nacitanie suboru flash.

Poznamka: Naditanie suboru “FL2" mbze trvat
maximalne 5 minut a po zmene aplikacie sa PL671
reStartuje.

Poznamka: Konfiguraciu cez web zacnite vykonavat
az potom, ked program Cat ET zacne signalizovat, Zze
nacitanie suboru flash je ukonéené.

Vytvorenie spojenia medzi PL671 a
PC

Poznamka: Pred nadviazanim spojenia s PL671
zmernite nastavenia adaptéra LAN podla
nasledovnych udajov.Nastavenia mozno spristupnit
vyberom polozky “Network and Sharing Center
(Centrum sieti a zdielania)” , potom “Network
Connections (Sietové pripojenia)”, “Local Area
Connection (Pripojenie miestnej siete)” , “Properties
(Vlastnosti)” , “Networking” a napokon vyberte
polozZku “Internet Protocol (Internetovy protokol)” .

Adresa IP — 10.0.0.xx
Subnet Mask (Maska podsiete) — 255.255.255.0

1. Pripojte PL671 k laptopu s pouzitim servisného
kablového zvazku a s pouzitim kablu Ethernet Cat
5 alebo vy&Sieho.
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Spinac wifi prepnite do polohy OFF (VYP.) alebo
vypnite wifi na pocitadi.

2. Odpoijte alebo vypnite vSetky pripojenia VPN.
3. Otvorte “Network and Sharing Center (Centrum
sieti a zdielania)” na vaSom pocitaci a uistite sa, ze

je zapnuté spojenie “Caterpillar Machine Network
(Siet strojov Caterpillar)” .

4. Otvorte webovy prehliada¢. Uprednosthuje sa
Google Chrome.



File Edit View Favorites Tools Help

Web Configuration

4

e

Obrazok 32

5. Do riadku webovej adresy zadajte “10.0.0.10:8000”
. Mala by sa zobrazit domovska stranka “Web
Configuration (Webova konfiguracia)” tak, ako na
obrazku 32.

Poznamka: Ak sa nedokaZzete pripojit k PL671
odpojte a znovu pripojte sietovy kabel Ethernet a
pockajte aspon 60 s, kym pocitaC nenadviaze
spojenie. Ak komunikacia bude nadalej zlyhavat,
pozrite si postupy rieSenia problémov.
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VSeobecne PL671 Konfiguracia

Konfigurovanie PL671 pre Systém Detect
Proximity Awareness (Systém detekcie
blizkosti)

Proximity Awareness %

Home

Status
Configuration
Utilities

Web Configuration

Use the navigation bar above to access the available configuration options

e Sar S L SN L ) S e

Obrazok 33 906274430

1. Na domovskej stranke “Web Configuration
(Webova konfiguracia)” si vyberte z
rozbalovacieho zoznamu polozku “Configuration
(Konfiguracia)” .
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Login

2 | admin

Obrazok 34

906275020

2. Pred vykonanim zmien na stranke “Configuration
(Konfiguracia)” sa budete musiet prihlasit. Stlacte
tla€idlo “Login (Prihlasenie)” a zobrazi sa okno
prihlasenia. “Username (Pouzivatelské meno)”
bude “admin” a “Password (Heslo)” bude

“password” .

Country Settings ~

Country

Installation Type ~

PL671 Function

Beacon Mode Configuratio

MineStar Machine ID

Reverse Signal Input

Taiwan (Province of China) z

United States of Americz v

Tajikistan

Tanzania, United Republic of

Thailand

Timor-Leste

Togo

Tokelau

Tonga

Trinidad and Tobago

Tunisia

Turkey

Turkmenistan

Turks and Caicos Islands (the)

Tuvalu

Uganda

Ukraine

United Arab Emirates (the)

United Kingdom of Great Britain and Northern Ireland (the)
United States Minor Outlying Islands (the) i
United States of America (the) v

ni

Obréazok 35

906274951

3. Nakonfigurujte nastavenia krajiny. Krajinu mozno

vybrat' z rozbalovacieho zoznamu.
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Installation Type ~

PL671 Function Primary v Machine Type

[ Stand-alone | N

Secondary

Beacon
Netwnrk Sattinne « :

Hauling Machine

Obrazok 36

4. Nakonfiguruijte typ inStalacie. Vyberte si poloZku
PL671 Function (Funkcia) a Machine Type (Typ
stroja), potom stlacte “Update (Aktualizovat)” .

Poznamka: Ak pri zmene typu stroja treba zmenit’
funkciu PL671, zobrazia sa rézne sekcie alebo
niektoré polia sa nebudu dat upravovat.Specificka
konfiguracia tychto roznych funkcii PL671 bude
vysvetlend po €asti vSeobecnej konfiguracie v Casti
“Specificka konfiguracia aplikacie pre PL671” tohto
pokynu.

906274960

Machine Dimensions ~

Machine Length (m) ’ 1.1

Machine Width (m) [ 1.1

Obrazok 37

5. Zadanie rozmerov stroja. DiZka stroja sa uréuje v
smere osi x a Sirka stroja sa uréuje v smere osi y.

Poznamka: PodrobnejSie informacie o meraniach
najdete v Specialnych pokynoch, Machine Dimension
Measure-Up Procedure for Cat Detect Proximity
Awareness (Postup merania rozmerov stroja pre
systém detekcie blizkosti Cat) REHS9127.
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Machine Origin ~

X Coordinate (m) ] 1.1
Y Coordinate (m) l 1.1

Obrazok 38 906275735
6. Zadanie hodnoty Machine Origin (Pociatok stroja)

Hodnoty “X Coordinate (Suradnica X)” a “Y

Coordinate (Suradnica Y)” pociatku stroja sa mézu

liSit. V pripade potreby si pozrite navod ku

konkrétnemu stroju.

Napriklad pociatok nakladného vozidla je

umiestneny na osi stroja pri zadnej naprave.

Hodnota “X Coordinate (Suradnica X)” sa udava od

pravého zadného rohu stroja a hodnota “Y

Coordinate (Suradnica Y)” sa udava od pravého

zadného rohu stroja.

GNSS Receiver ~

Settings

Internal/External External v

IP Address ‘ 10.42.15.79

Port ‘ 15555
Obrazok 39 906275744

7. Nacitanie hodn6t do “GNSS Receiver Settings
(Nastavenia prijimaca GNSS)” .

Hodnota Internal (Vnutorny) sa pouziva pre stroje,
ktoré pouzivaju moduly PL671 na vypocet polohy
GPS. Hodnota External (Vonkajsi) sa pouziva pre
stroje, ktoré pouzivaju moduly MS352 na vypocet
polohy GPS.

Internal (Vnutorny) — Ak je tdto hodnota vybrata,
polia “IP Address (Adresa IP)” a “Port” sa nacitaju
automaticky a nebudu sa dat zmenit. Predvolené
nastavenie je 127.0.0.1 pre hodnotu “IP Address
(Adresa IP)” a 2947 pre hodnotu “Port” .

External (Vonkajsi) — Ak je tato hodnota vybrata,
nastavte hodnotu “IP Address (Adresa IP)” na
hodnotu adresy pre MS352 a hodnotu “Port” nastavte
na 15555.



DC File

&= Browse [ Select a File to Upload 2 Upload

= Download | 1@ Delete

Obrazok 40 906275746

8. Subor “DC File” :

» Naditajte subor prieskumu .dc zo staveniska.

RTCM Port
RTCM Port Number [ 3784
RTCM Status [ Not Connected
Obrazok 41 906275748

9. “RTCM Port” (korekéné vysielanie zakladnovej
stanice):

« Standardné &islo portu RTCM pre spojenia
bude “3784” .

* Polozka RTCM Status (Stav RTCM) bude mat’
hodnotu “Conngcted (Pripojené)” alebo “Data
Not Available (Udaje nie su k dispozicii)” .
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GNSS Antenna Offset

X Offset (m) ‘ 0
Y Offset (m) l 0
Z Offset (m) ‘ 0
Obréazok 42 906275832
10. _“GNSS Antenna Offsets (Odchylky antény GNSS)”
+ “XOffset (Odchylka X)” je vzdialenost od
pociatku k anténe pozdlz osi stroja.
+ "Y Offset (Odchylka Y)” je vzdialenost od
pociatku k anténe pozdiz Sirky stroja.
+ “Z Offset (Odchylka Z)” je vzdialenost od
pociatku k anténe pozd|z vysky. Do tejto
hodnoty zadajte vzdialenost od antény k
z&kladnej urovni stroja, ak sa poZaduje
referencna vyska.
Mine Star FTP Configuration ~
FTP Username | aquila
FTP Password |
Obrazok 43 906275836

11. MineStar FTP Configuration (Konfiguracia
MineStar FTP):

* Hodnota “FTP Username (Pouzivatelské meno
FTP)” musi byt rovnaka ako hodnota “FTP
Username” v systéme Office.

* Hodnota “FTP Password (Heslo FTP)” musi byt
rovnaka ako hodnota “FTP Password” v
systéme Office.
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Incident Report ~

Settings PR2 Information
Incident File Size 250 KB v Position Time Interval (s) 02
Obrazok 44 906275838

12. Incident Report (Sprava o incidentoch):

« Standardné nastavenie hodnoty “Incident File
Size (Velkost suboru incidentov)” je “250 kb”,
ale da sa zvysit, ak je k dispozicii spolahliva
siet.

* Hodnota “Position Time Interval (Interval ¢asu
polohy)” je vystup zo zariadenia.

Konfiguracia Specificka pre
aplikaciu v PL671

PL671 Konfiguracia samostatnej funkcie

Poznamka: Vo vybratych aplikaciach je potrebny iba
sekundarny PL671. Pozrite si ¢ast “Funkcia
Secondary (Sekundarny)” o podrobnostiach
konfiguracie.
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Installation Type ~

PL671 Function Stand-alone v Machine Type Hauling Machine v

Network Settings ~

ETH1 ETHO
IP Address 192.168.10.6 IP Address 192.168.1.1
Subnet Mask 255.255.255.0 Subnet Mask ‘ 255.255.255.0
Default Gateway ’ Data Not Available Default Gateway [ 0.0.0.0
MineStar G407
IP Address 192.168.1.7 |P Address 192.168.1.8
Port 16020 TMAC Port | 20000
NMEA Port | 1555
Obrazok 45 906276181

1. Konfiguracia samostatného PL671.

a. Vyberte “Stand-alone (Samostatny)” z
rozbalovacej ponuky “PL671 Function (Funkcia
PL671)".

b. Z rozbalovacej ponuky “Machine Type (Typ
stroja)” vyberte typ stroja a kliknite na polozku
“Update (Aktualizovat)” .

c. Nacitajte hodnoty Specifické pre stavenisko: “IP
Address (Adresa IP)” , “Subnet Mask (Maska
podsiete)” a “Default Gateway (Predvolena
brana)”’ v ¢asti “ETH1” .

d. Nacitajte hodnotu “IP Address (Adresa IP)” a
“Port” kancelarie staveniska v ¢asti “MineStar” .

e. V Casti “G407” nacitajte hodnotu “IP Address
(Adresa IP)” pre displej. Nastavte hodnotu
“TMAC Port (Port TMAC)” na “20000” . Nastavte
hodnotu “NMEA Port (Port NMEA)” na “15555”

Poznamka: Cast “ETH0” sa zobrazuije sivou

farbou, pretoze nie je potrebna komunikacia so
sekundarnym PL671.

48



@ Configuration updated successfully!

The applied changes have no effect on the system unless
PL671 is rebooted.

Obrazok 46 906276230

2. Prejdite do spodnej Casti strany “Configuration
(Konfiguracia)” a kliknite na polozku “Apply
(Pouzit)” . Kliknutim na polozku “OK” potvrdte, ze
je potrebny restart.
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@ Are you sure you want to reboot PL6717?

Cancel

Obrazok 47 906276232
3. Kliknite na polozku “OK” , ked' sa zobrazi dialégové

okno “Are you sure you want to reboot PL671
(Naozaj chcete restartovat PL671)” .
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PL671 Konfiguracia primarnej
alebo sekundarnej funkcie

Funkcia Primary (Primarny)

Installation Type ~

PL671 Function Primary Y Machine Type Hauling Machine v
Network Settings ~
ETH1 ETHO
IP Address ‘ 192.168.10.6 IP Address 192.168.1.1
Subnet Mask l 255.255.255.0 Subnet Mask ‘ 255.255.255.0
Default Gateway l Data Not Available Default Gateway ‘ 0.0.0.0
MineStar G407
IP Address ‘ 192.168.1.7 IP Address 192.168.1.8
Port | 16020 TMAC Port | 20000
NMEA Port | 15555
Obrazok 48 906277119

1. Konfiguracia primarneho PL671.

a. Vyberte “Primary (Primarny)” z rozbalovace;j
ponuky “PL671 Function (Funkcia PL671)" .

b. Z rozbalovacej ponuky “Machine Type (Typ
stroja)” vyberte typ stroja a kliknite na polozku
“Update (Aktualizovat)” .

c. Nacitajte hodnoty Specifické pre stavenisko: “IP
Address (Adresa IP)”, “Subnet Mask (Maska
podsiete)” a “Default Gateway (Predvolena
brana)” v ¢asti “ETH1” .

d. Nacitajte hodnotu “IP Address (Adresa IP)” a
“Port” kancelarie staveniska v ¢asti “MineStar” .

e. Nastavte hodnotu “IP Address (Adresa IP)” na
“192.168.1.1” . Nastavte hodnotu “Subnet Mask
(Maska podsiete” na “255.255.255.0” . Nastavte
hodnotu “Default (Predvoleny)” na “0.0.0.0” v
Gasti “ETHO” .

f. V Casti “G407” nacitajte hodnotu “IP Address
(Adresa IP)” pre displej. Nastavte hodnotu
“TMAC Port (Port TMAC)” na “20000” . Nastavte
hodnotu “NMEA Port (Port NMEA)” na “15555”
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@ Configuration updated successfully!

The applied changes have no effect on the system unless
PL671 is rebooted.

Obrazok 49 906276230

2. Prejdite do spodnej Casti strany “Configuration
(Konfiguracia)” a kliknite na polozku “Apply
(Pouzit)” . Kliknutim na polozku “OK” potvrdte, ze
je potrebny restart.
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@ Are you sure you want to reboot PL6717?

Cancel

Obrazok 50 906276232
3. Kliknite na polozku “OK” , ked' sa zobrazi dialégové

okno “Are you sure you want to reboot PL671
(Naozaj chcete restartovat PL671)” .
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Funkcia Secondary (Sekundarny)

Installation Type ~

PL671 Function Secondary v

Network Settings ~

ETH1
IP Address ‘ Not Applicable
Subnet Mask | Not Applicable

Default Gateway Not Applicabie

Machine Type

ETHO

IP Address

Subnet Mask

Default Gateway

Hauling Machine v

‘ 192.168.1.2

‘ 255.255.255.0

’ 0.0.0.0

MineStar G407
IP Address ‘ Not Applicable IP Address ‘ Not Applicable
Port ' Not Applicable TMAC Port ‘ Not Applicable
NMEA Port l Not Applicable
Obrazok 51

1. Konfiguracia sekundarneho modulu PL671.

Poznamka: Polozka “Machine Type (Typ stroja)” sa
bude zobrazovat sivou farbou, pretoze pre
sekundarny modul PL671 nie je potrebna.

2. Konfiguracia “Network Settings (Nastavenia siete)”

LN

a. Cast “ETHO” sa vyplni automaticky.
Skontrolujte, &i je hodnota “IP Address (Adresa
IP)” nastavena na “192.168.1.2” , €i je hodnota
“Subnet Mask (Maska podsiete)” nastavena na
“255.255.255.0” a hodnota “Default
(Predvolené)” je nastavena na “0.0.0.0” .

Poznamka: Ak sa PL671 pouziva ako sekundarna
funkcia, nedaju sa pouzit Ziadne iné nastavenia
siete.
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@ Configuration updated successfully!

The applied changes have no effect on the system unless
PL671 is rebooted.

Obrazok 52 906276230

3. Prejdite do spodnej €asti strany “Configuration
(Konfiguracia)” a kliknite na polozku “Apply
(Pouzit)” . Kliknutim na polozku “OK” potvrdte, ze
je potrebny restart.
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@ Are you sure you want to reboot PL6717?

Cancel

Obrazok 53 906276232
4. Kliknite na polozku “OK” , ked sa zobrazi dialégové

okno “Are you sure you want to reboot PL671
(Naozaj chcete restartovat PL671)” .
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Postup konfiguracie pre moznost’
otacania 1, s dvoma PL671
Modules (Moduly)

Konfigurovanie primarneho PL671

Installation Type ~

PL671 Function Primary v Machine Movement

Machine Type Loading Machine

Communication Test

Rotational

Obrazok 54

1. Konfiguracia nastavenia “Installation Type (Typ
indtalacie)” .

a. Vyberte “Loading Machine (Nakladaci stroj)’ v
rozbalovacom zozname “Machine Type (Typ
stroja)” . Stlacenim tlacidla “Update
(Aktualizovat)” aktualizujte vas vyber. Pozrite si
obrazok 54.

Poznamka: Aktualizacia hodnoty “Machine Type
(Typ stroja)” musi byt prvy krok v Uprave dalSich
moznosti v “Installation Type (Typ inStalacie)” .

b. Vyberte “Primary (Primarny)” v rozbalovacom
zozname “PL671 Function (Funkcia PL671)” .
Pozrite si obrazok 54.

c. Vyberte “Rotational (Rota¢ny)” v rozbalovacom
zozname “Machine Movement (Pohyb stroja)” .
Pozrite si obrazok 54.
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Network Settings ~

ETH1 ETHO

IP Address ﬂ Not Applicable IP Address [ 192.168.1.2

Subnet Mask ﬂ Not Applicable Subnet Mask { 255.255.255.0

Default Gateway ﬂ Not Applicable Default Gateway ‘ 0.0.0.0

MineStar G407

IP Address ﬂ Not Applicable IP Address ‘ Not Applicable

Port H Not Applicable TMAC Port [ Not Applicable
NMEA Port { Not Applicable

Obrazok 55

2. Konfiguracia Network Settings (Nastavenia siete).

a. V karte “Network Settings (Nastavenia siete)’ v
Casti “ETH1” nacitajte Specifické hodnoty pre
stavenisko: “IP Address (Adresa IP)”, “Subnet
Mask (Maska podsiete)” a “Default Gateway
(Predvolena brana)” , ktoré sa pouziju pre
primarny modul PL671. Pozrite si obrazok 55.

b. Na karte “Network Settings (Nastavenia siete)”
v Casti “MineStar” nacitajte hodnotu “IP Address
(Adresa IP)” a “Port” kancelarie staveniska.
Pozrite si obrazok 55.

c. V karte “Network Settings (Nastavenia siete)” v
Casti “G407” nacitajte hodnotu “IP Address
(Adresa IP)” displeja. Nastavte hodnotu “TMAC
Post (Port TMAC)” a “NMEA Port (Port NMEA)”
displeja. Pozrite si obrazok 55.

Poznamka: Cast “ETHO” sa vytvori automaticky.
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GNSS Receiver ~
GNSS Receiver 1 GNSS Receiver 2
Settings Settings
Internal/External Internal v Internal/External Secondary Internal
IP Address “ 127.0.0.1 IP Address Configure On Secondary
Port H 2947 Port | configure on Secondary
GNSS Antenna Offset GNSS Antenna Offset
X Offset (m) [o ' X Offset (m) 0
Y Offset (m) H 0 Y Offset (m) [0
Z Offset (m) [o Z Offset (m) [ o
Obrazok 56 906372707
3. Konfiguracia GNSS Receiver Settings (Nastavenia Poznamka: Hodnoty “IP Address (Adresa IP)” a
prijimaca GNSS). “Port” pre sekundarny PL671 sa vygeneruju
automaticky po nakonfigurovani sekundarneho
a. V “GNSS Receiver 1 (Prijima& GNSS 1", PL671.

“Settings (Nastavenia)”, “Internal/External
(Vnutorny/Vonkajsi)” vyberte “Internal
(Vnutorny)” z rozbalovacieho zoznamu.

b. V “GNSS Receiver 1 (Prijima¢ GNSS 1)’
“Settings (Nastavenia)” nacitajte Cisla “IP
Address (Adresa IP)” a “Port” Specifické pre
stavenisko.

c. V “GNSS Receiver 1 (Prijimac GNSS 1)”
“GNSS Antenna Offset (Odchylka antény
GNSS)” nacitajte hodnoty “X Offset (Odchylka
X)", “Y Offset (Odchylka Y)” a “Z Offset
(Odchylka Z)” pripojené k primarnemu PL671.

d. V “GNSS Receiver 2 (Prijima¢ GNSS 2)”,
“Settings (Nastavenia)” , “Internal/External
(Vnutorny/Vonkajsi)” vyberte “Secondary
Internal (Sekundarny vnutorny)” z
rozbalovacieho zoznamu.

e. V “GNSS Receiver 2 (Prijima¢ GNSS 2)”
“GNSS Antenna Offset (Odchylka antény
GNSS)” nacitajte hodnoty “X Offset (Odchylka
X)”, “Y Offset (Odchylka Y)” a “Z Offset
(Odchylka Z)” pripojené k sekundarnemu PL671
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© Configuration updated successfully!

The applied changes have no effect on the system unless
PL671 is rebooted.

Obrazok 57 906372691
4. Prejdite do spodnej Casti strany “Configuration
(Konfiguracia)” a kliknite na polozku “Apply
(Pouzit)” . Kliknutim na polozku “OK” potvrdte, ze
je potrebny restart. Potom kliknite na “Reboot
PL671 (Restart PL671)”, aby sa konfiguracia
nainstalovala na zariadeni.
Konfigurovanie sekundarneho PL671
Installation Type ~
PL671 Function Secondary v Machine Movement Rotational v
Machine Type Loading Machine v
906372947

Obrazok 58

1. Konfiguracia nastavenia “Installation Type (Typ
inStalacie)” . a. Vyberte “Loading Machine (Nakladaci stroj)” v
rozbalovacom zozname “Machine Type (Typ
stroja)” . Stlacenim tlacidla “Update
(Aktualizovat)” aktualizujte va$ vyber. Pozrite si
obrazok 58.
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Poznamka: Aktualizacia hodnoty “Machine Type
(Typ stroja)” musi byt prvy krok v uprave dalSich
moznosti v “Installation Type (Typ inStalacie)” .

b. Vyberte “Secondary (Sekundarny)” v

rozbalovacom zozname “PL671 Function
(Funkcia PL671)" . Pozrite si obrazok 58.

c. Vyberte “Rotational (Rota¢ny)” v rozbalovacom
zozname “Machine Movement (Pohyb stroja)” .
Pozrite si obrazok 58.

Network Settings ~
ETH1 ETHO
IP Address ﬂ Not Applicable IP Address [ 192.168.1.2
Subnet Mask ﬂ Not Applicable Subnet Mask L 255.255.255.0
Default Gateway ﬂ Not Applicable Default Gateway ( 0.0.0.0
MineStar G407
IP Address N Not Applicable IP Address [ Not Applicable
Port H Not Applicable TMAC Port | Not Appiicabie
NMEA Port [ Not Applicable
Obrazok 59 g06372704

2.V “ETHO” sa automaticky vyplni hodnota “IP
Address (Adresa IP)” pre komunikaciu s primarnym
PLE71.

Poznamka: V Casti “Network Settings (Nastavenia
siete)” nebudete méct upravovat' Ziadne policka.
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GNSS Receiver ~

GNSS Receiver 1 GNSS Receiver 2
Settings Settings
Internal/External v Internal/External Internal v

Enter IP address fol
IP Address l Not Applicable IP Address [ 127.0.0.1 communication with the
GNSS receiver
Port I Not Applicable Port l 2047
GNSS Antenna Offset GNSS Antenna Offset
X Offset (m) l Not Applicable X Offset (m) | Configure On Primary
Y Offset (m) l Not Applicable Y Offset (m) I Configure On Primary
Z Offset (m) l Not Applicable Z Offset (m) l Configure On Primary
Obrazok 60 906372976

3. Vyberte “Internal (Vnutorny)” z rozbalovacieho
zoznamu v “GNSS Receiver (Prijima GNSS)” v
nastaveni “Internal/External (Vnutorny/Vonkajsi)” .

Poznamka: VSetky ostatné nastavenia budu mat’
hodnotu “Not Applicable (Neda sa pouzit)” , pretoze
boli nakonfigurované v primarnom PL671.
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© Configuration updated successfully!

The applied changes have no effect on the system unless
PL671 is rebooted.

Obrazok 61

4. Prejdite do spodnej Casti strany “Configuration
(Konfiguracia)” a kliknite na polozku “Apply
(Pouzit)” . Kliknutim na polozku “OK” potvrdte, ze
je potrebny restart. Potom kliknite na “Reboot
PL671 (Restart PL671)”, aby sa konfiguracia
nainstalovala na zariadeni.

Postup konfiguracie pre moznost’
otacania 2, s jednym PL671 a s
jednym MS352

1. Konfiguracia jedného PL671 s jednym MS352
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Instailation Typs -~

Obrazok 62

a. Na karte “Installation Type (Typ inStalacie)”
vyberte “Stand Alone (Samostatny)” z
rozbalovacej ponuky “PL671 Function (Funkcia
PL671)” . Pozrite si obrazok 62.

b. Na karte “Installation Type (Typ inStalacie)”
vyberte “Rotational (Rotacny)” z rozbalovacej
ponuky “Machine Movement (Pohyb stroja)” .
Pozrite si obrazok 62.

c. Na karte “Installation Type (Typ instalacie)”
vyberte “Loading Machine (Nakladaci stroj)” z
rozbalovacej ponuky “Machine Type (Typ
stroja)” . Pozrite si obrazok 62.

906372628

Netwark Selings -

ETH1

.......

MineStar

ETHO

GAQT

Obrazok 63

d. V karte “Network Settings (Nastavenia siete)” v
Casti “ETH1” nacitajte Specifické hodnoty pre
stavenisko: “IP Address (Adresa IP)”, “Subnet
Mask (Maska podsiete)” a “Default Gateway
(Predvolena brana)” . Pozrite si obrazok 63.
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e. Na karte “Network Settings (Nastavenia siete)”
v Casti “MineStar” nacitajte hodnotu “IP Address
(Adresa IP)” a “Port” kancelarie staveniska.
Pozrite si obrazok 63.



f. V karte “Network Settings (Nastavenia siete)” v
Casti “G407” naditajte hodnotu “IP Address
(Adresa IP)” displeja. Nastavte hodnotu “TMAC
Port (Port TMAC)” na “2000” a hodnotu “NMEA
Port (Port NMEA)” na “15555” . Pozrite si
obrazok 63.

Poznamka: Cast “ETH0” bude oznagena $edou
farbou.

GNSS Receiver ~

GNSS Receiver 1

Settings

Internal/External Internal
IP Address ‘ 127.0.01
Port | 2047

GNSS Antenna Offset

GNSS Receiver 2

Settings

Internal/External External b
IP Address ‘ 10.232.246.33

Part ‘ 15555

GNSS Antenna Offset

X Offset (m) K X Offset (m) | -

Y Offset (m) Y Offset (m) \ -2

Z Offset (m) ‘ 3 Z Offset (m) ’ -3
Obrazok 64

2. Konfiguracia GNSS Receiver Settings (Nastavenia
prijimaga GNSS) pre stroj s ota€aanim s jednym
PL671 a jednym MS352.

a. V “GNSS Receiver 1 (Prijima¢ GNSS 1)”,
“Settings (Nastavenia)” , “Internal/External
(Vnutorny/Vonkajsi)” vyberte “Internal
(Vnutorny)” z rozbalovacieho zoznamu.

b. V “GNSS Receiver 1 (PrijimaC GNSS 1)”
“Settings (Nastavenia)” naplrite hodnoty “IP
Address (Adresa IP)” a “Port” Specifické pre
stavenisko a pre PL671.

c. V “GNSS Receiver 1 (Prijima¢ GNSS 1)”
“GNSS Antenna Offset (Odchylka antény
GNSS)” nacitajte hodnoty “X Offset (Odchylka
X)", “Y Offset (Odchylka Y)” a “Z Offset
(Odchylka Z)” .
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d. V “GNSS Receiver 2 (Prijimaé GNSS 2)”,
“Settings (Nastavenia)”, “Internal/External
(Vnutorny/Vonkajsi)” vyberte “External
(Vonkajsi)” z rozbalovacieho zoznamu.

e. V “GNSS Receiver 2 (PrijimaC GNSS 2)”
“Settings (Nastavenia)” naplrite hodnoty “IP
Address (Adresa IP)” a “Port” Specifické pre
stavenisko a pre MS352.

f. V “GNSS Receiver 2 (Prijima¢ GNSS 2)”
“GNSS Antenna Offset (Odchylka antény
GNSS)” nacitajte hodnoty “X Offset (Odchylka
X)”, “Y Offset (Odchylka Y)” a “Z Offset
(Odchylka z2)” .



© Configuration updated successfully!

The applied changes have no effect on the system unless
PL671 is rebooted.

Obrazok 65 906372691

3. Prejdite do spodnej €asti strany “Configuration
(Konfiguracia)” a kliknite na polozku “Apply
(Pouzit)” . Kliknutim na polozku “OK” potvrdte, ze
je potrebny restart.

PL671 Konfiguracia funkcie
Beacon (Majak)

Existuju dva spdsoby konfiguracie funkcie Beacon
(Majak). Funkcia majaka so zapnutou moznostou
WIFI Client (Klient WIFI) umozriuje modulu PL671
pripojit sa do bezdrétovej infradtruktury staveniska
bez nutnosti pouzitia radiokomunikacného zariadenia
staveniska, pri€om modul vyuziva svoju vnutornu
kartu Wi-Fi. Funkcia majaka s vypnutym klientom
WIFI umozni pouzitie portu “ETH1” na konfigurovanie
majaka pre radiokomunikacné zariadenie staveniska.

Na konfigurovanie funkcie Majak pouzite nasledujice
kroky.

Installation Type ~

PL671 Function | Beacon | Machine Type Fiatling Machins v

Stand-alone

Primary Communication Test
Secondary

Obréazok 66 906307393

1. Vyberte “Beacon (Majak)” z rozbalovacej ponuky
PL671.
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Installation Type ~

PL671 Function Machine Type

Communication Test

Beacon v

Beacon Mode Configuration ~

MineStar Machine 1D ‘ 1| pn Report Interva

Instruction MOO:

Reverse Signal Input v i PR Interval (s

Network Settings ~

ETH1 ETHO
IP Address IP Address
Subnet Mask Subnet Mask

Obrazok 67

2. Zadajte Machine ID (ID stroja) v systéme MineStar.
ID mozZno najst tak, Ze prejdete do poloZky
“Contents (Obsah)”, “Pit Link” , “Machine Finder
(Vyhladavac stroja)” , “Machine (Stroj)” , potom
kliknutim pravého tlagidla mySi vyberte “Quick View
(Rychly nahlad)” a posurite nadol na polozku “ID” .

906308186

Beacon Mode Configuration ~

MineStar Machine ID 1

Unavailable ¥

Reverse Signal Input

Position Report Interval (s) | Data Not Available

Minirum PR Interval (s) ‘ Data Mot Available

Obrazok 68

3. Vyberte polozku “Reverse Signal Input (Vstup
reverzného signalu)” . Tento vyber urcuje, ¢i
reverzny signal je ur€ovany elektrickym napajanim,
uzemnenim alebo ¢&i nebude dostupny. V pripade
potreby sa spdsob konfiguracie tejto moznosti urc¢i
podla staveniska.
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Poznamka: Hodnota “Position Report Interval
(Interval spravy o polohe)” ur€uje to, ako ¢asto
prichadza sprava o polohe zo zariadenia a hodnota
“Minimum Position Report Interval (Minimalny interval
spravy o polohe)” uréuje, ako €asto sa vytvori poloha.



4. Pokracujte krokom “Konfiguracia majaka, klient
WIFI zapnuty” alebo “Konfiguracia majaka, klient
WIFI vypnuty”. Tato ¢ast vysvetluje, ako
nakonfigurovat majak so zapnutou funkciou WIFI
(pouzitie vnutornej karty WIFI) alebo vypnutou
funkciou WIFI (pouziva sa radiokomunikacné
zariadenie staveniska). Po dokonéeni konfiguracie
je potrebné kliknut na tlacidlo “Apply (PouZit)” ,
potom kliknite na tlacidlo “Reboot PL671 (Restart
PL671)” v spodnej Casti strany a dokoncite

konfiguraciu.

Konfiguracia majaka, klient WIFI zapnuty

Funkcia majaka so zapnutou moznostou klienta Wi-Fi
umoznuje modulu PL671 pripojit' sa do bezdrbtovej
infrastruktury staveniska bez nutnosti pouzitia
radiokomunika&ného zariadenia staveniska, pricom
modul vyuziva svoju vnutornu kartu Wi-Fi.

Network Settings ~

ETH1

IP Address

Subnet Mask

Default Gateway

Mine Star

IP Address

Port

Wi-Fi Client

Wi-Fi Client

551D

Password

Security Type

Encryption Type

I Mot Applicable

l Mot Applicable

| Mot Applicable

’ 10.13.46

| 16020

Enabled

I IronByrdMine

WPAZ Personal

AES

ETHO

IP Address

Subnet Mask

Default Gateway

G407

IP Address

TMAC Port

NMEA Port

IP Address

Subnet Mask

Default Gateway

| 192.188.1.1

[ 255,255.255.0

[ 0000

’ Mot Applicable

l Mot Applicable

\ Mot Applicable

Obréazok 69

Cast ETH1:

» Nie je editovatelna
Cast ETHO:

* Nie je editovatelna

Cast MineStar:

906308201

» IP Address (Adresa IP): nastavena na MineStar
Office IP Address (Adresa IP systému MineStar

Office)

» Port: nastaveny na MineStar Office Port (Port
systému MineStar Office)

Cast G407

* Nie je editovatelna



Cast Client WIFI (Klient WIFI):

Set SSID (Nastavenie SSID): Meno pouzité na
pripojenie pristupového bodu WIFI

Set Password (Nastavenie hesla): Heslo na
pripojenie k sieti WIFI zadanej v poli SSID.

Security Type (Typ zabezpedenia): jedinym
podporovanym typom zabezpecenia je WPA2.

Encryption Type (Typ Sifrovania): jedinym
podporovanym typom Sifrovania je AES

Set the IP Address (Nastavenie adresy IP):
staticka adresa adaptéra WIFI

Set the Subnet Mask (Nastavenie hodnoty masky
podsiete): maska podsiete, ktort bude pouzivat
adaptér WIFI

Default Gateway (Predvolena brana): brana, ktoru
pouziva adaptér WIFI

Konfiguracia majaka, klient WIFI vypnuty

Funkcia majaka s vypnutym klientom WIFI umozni
pouzitie portu “ETH1” na konfigurovanie majaka pre
radiokomunikacné zariadenie staveniska.
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Network Settings ~

ETH1 ETHO

IP Address | 10.13.4.36 IP Address | 192.168.1.1

Subnet Mask | 255,255.256.192 Subnet Mask [ 2052552550

Default Gateway [ 10.13.4.1 Default Gateway | 0.0.00

MineStar G407

IP Address [ 101346 IP Address ‘ Not Applicable

Port [ 16020 TMAC Port [ ot Applicable

NMEA Port ‘ Not Applicable

Wi-Fi Client

Wi-Fi Client Disabled - IP Address [ ot Applicable

SSID [ ronByrdtine Subnet Mask [ ot Appiicable

Password ] --------- Default Gateway | Mot Applicable

Security Type WPA2 Personal v

Encryption Type AES v R’
Obrazok 70 906308196
Cast ETH1: Cast Client WIFI (Klient WIFI):
» [P Address (Adresa IP): nastavena na site radio IP » SSID: Nie je editovatelné

Address (Adresa IP radiokomunika¢ného

zariadenia staveniska) » Password (Heslo): Nie je editovatelné
+ Set the Subnet Mask (Nastavenie hodnoty masky * Security Type (Typ zabezpecenia): Nie je

podsiete): maska podsiete, ktorti bude pouZivat editovatelne.

radiokomunikac¢né zariadenie staveniska , Y. , .
» Encryption Type (Typ Sifrovania): Nie je
« Default Gateway (Predvolena brana): brana, ktoru editovatelne

pouziva radiokomunikacné zariadenie staveniska

Cast ETHO:

» |P Address (Adresa IP): Nie je editovatelné

» Subnet Mask (Maska podsiete): Nie je
+ Nie je editovatelna editovatelna
Cast MineStar:  Default Gateway (Predvolena brana): Nie je
editovatefna
» [P Address (Adresa IP): nastavena na MineStar
Office IP Address (Adresa IP systému MineStar
Office)

» Port: nastaveny na MineStar Office Port (Port
systému MineStar Office)

Cast G407

* Nie je editovatelna
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Pristup k webovej konfiguracii po

pociatoénom nastaveni s pomocou

laptopu

1. Nastavenie adaptéru LAN upravte tak, aby malo
rovnaky konfigura¢ny rozsah ako “IP Address

(Adresa IP)”, “Subnet Mask (Maska podsiete)” a
“Default (Predvoleny)” modulu PL671.

| © Local Area Connection Properties P
— — ine Ne
Networking | Authentication | Sharing|
5 ) J work
-, /S
Network Settlngs v 1 Internet Protocol Version 4 (TCP/IPv4) Properties ? XS
1| [ General |
ETH1
T You can get IP settings assigned automatically if your network supports
~ this capability. C_)therwise, you need to ask your network administrator
IP Address 10.13.4.36 for the appropriate IP settings.
(©) Obtain an IP address automatically
Subnet Mask ‘ 55.255.255.192 iy e the olowing [Riaddress:
H—L ]| % 1015 43 4 5395
( Subnet mask: 255..°255.. 255:..192
Default Gateway l 10.13.4.1
] Default gateway: 108, 13%, 4 A
Obtain DNS server address automatically
MineStar @) Use the following DNS server addresses:
Obrazok 71 906277139
a. V “Network and Sharing Center (Centrum sieti a
zdielania)” vyberte “Network Connections
(Sietové pripojenia)” , potom “Local Area e ————
Connection (Pripojenie miestnej siete)” a potom et Py o 3|2
“Properties (Vlastnosti)” , “Networking” a ‘ = »
napokon vyberte poloZku “Internet Protocol
(Internetovy protokol)” . Preferences i
i i Product Status Report Direcmlies{ Regional ‘ CBT { SIS
2. Pomocou webového prehliada¢a (uprednostriuje Communications | Confirmation | __Show Diaiogs | _ Defaut Setings
sa Google Chrome ) zadajte do webového Ethemet Direct Connection B oK )
prehliada¢a adresu IP spolu s portom. — . [T
[Intel(R) 82579LM Gigabit Network Connect -
( Help ]
- . . ., . R ( Advanced...
Instalacia softvéru displeja
1. Pripojte PC k displeju s prislusnym adaptérom pre
nacitanie suboru flash a s kablovym zvazkom. )
Obrazok 72 g06170088

2. S pouzitim Cat ET ziskajte pristup do displeja
prostrednictvom priamej pripojky siete Ethernet a
vstupte do programu WinFlash.
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File Utties Help

= <NoT <NOT -IP-SIN:

- Current SIW Part# : -

ion Unit5196719.17.12

T Flash File: 1(

File Description:  No Description
ECWIFile Click For Content Information
Information:
ECM Values
<NOT PROGRAMMED>
<NOT PROGRAMMED>

Parameter
Application Description
Component Description
Software Part Number
ECM Part Number 4833663.01

ECM Serial Number 16082300D0110013
Last Service Tool FTP12345
Location ID

SIS Name

| Begin Flash | | Load Product Flash File |

File Values
Generic Machine
V2X Radio
519671917

Not Applicable
Not Applicable
Not Applicable

0

Minestar Proximity Awareness

A X

Obrazok 73

906170091

3. Vyberte si vhodny subor FL2, ktory sa nacita do
displeja a za¢nite programovanie.

Poznamka: Naprogramovanie bude trvat maximalne
10 minat a displej sa niekolkokrat restartuje, aby sa

uplatnili zmeny v prevadzkovom systéme a v

aplikacii.

Poznamka: Konfiguraciu obrazovky zacnite

vykonavat az potom, ked program Cat ET zacne

signalizovat, Ze programovanie je ukoncené.

4. Po naprogramovani vytvorte a nacitajte subory
topeconfig.txt a topewincfg.txt.

a. Do priedinka uloZenia displeja sa nacita

topeconfig.txt.

b. Do konfiguracného priecinka ulozenia displeja
sa nacita topewincfg.txt.
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Display & MineStar Initial Configuration

rMineStar rDisplay
Ping Q O Dynamic (DHCP
TCP/IP Q
@ Stati
TMAC 0
IP Address: | 192.168.21 .41
IP Address: 2.22.36.103
Subnet Mask: ‘ 255.255.240.0
Port Number: 16020
Default Gateway: v
Save Discard Stop Connection Test
Obrazok 74 g06170113

5. Vykonajte pociatocnu konfiguraciu zadanim

informacii o MineStar (Office) a o displeji.

a. Zadajte MineStar “IP Address (Adresa IP)” .

b. Zadajte MineStar “Port Number (Cislo portu)” .
c. Zadajte “IP Address (Adresa IP)” displeja.

d. Zadajte hodnotu “Subnet Mask (Maska
podsiete)” pre displej.

e. Zadajte “Default Gateway (Predvolena brana)
displeja.

. Po zadani vSetkych adries stlacte tlaCidlo “Save

(Ulozit)” . Displej sa potom restartuje.

. Po restartovani displeja stlacte “Start Connection

Test (Zacat test spojenia)” . Ak sa po ukond&eni
testu zobrazi “Successful (Uspesny)”, stladte
tlacidlo “Save (Ulozit)” . Ak je test neuspesny,

problém vyrieste.



@) 11-18:18[E)

ECM Communication IP addresses Configuration

1P Addresses Configuration for Communication
O Set xIM IP Address ® Set GPS [P Address
xIM GP

Enter the IP address of GPS that
will be connected to this Display.

A xIM was not detected.

Manually enter the IP address of the
XIM that will be connected to this
Display.

IP Address: | 10,45.88.141

L

Discard

Save ’

~ e
P

TTavoer CIimmply

Obrazok 75 906170124

8. Nastavte adresu IP pre komunikaciu.

a. Ak je stroj vybaveny xIM, vyberte prepinacie
tlagidlo “Set xIM IP Address (Nastavit adresu
IP)”, stlacte “Save (Ulozit)” a na displeji sa
zobrazi nasledujuca obrazovka.

b. Ak stroj pouZiva zariadenie GPS, stlacte tlacidlo
“Set GPS Address (Nastavit adresu GPS)” a
zadajte adresu IP MS352, ak je vo vybave,
alebo PL671, ktoré poskytne polohy GPS na
displeji. Stlacte “Save (Ulozit)” a na displeji sa
zobrazi nasledujuca obrazovka.

Poznamka: Stroje so MS352 by mali pouzivat
polohy vygenerované zo systému MS352. Stroje so
MS952 by mali pouzivat polohy vygenerované z
PL671.

9. Vypliite stranku “Intialize PL671 (Inicializacia
PL671)":

a. Zadaijte “IP Address (Adresa IP)” primarneho
PL671.

b. Nastavte hodnotu “Application Port (Port
aplikacie)” na “20000” pre displej “G407” .

c. Nastavte hodnotu “Server Port (Port servera)”
na “10001” pre displej PL671.
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Initialize PL671

rPL671
Ping 6 1P Address:
TCP/IP 0 Application Port: 20000
TMAC Q Server Port: 10001
‘ Save Discard Start Connection Test
Obrazok 76 906277146

10. Stlacte tlacidlo “Save (Ulozit)” . Displej sa mbze
reStartovat, ak bude potrebné prepisat subor, v
ktorom sa ukladaju tieto hodnoty.

Systém Detect Proximity
Awareness (Systém detekcie
blizkosti) Klavesy nastavenia
konfiguracie Tope

Poznamka: Dal$ie podrobnosti o konfiguracii najdete
v Casti System Operation (Prevadzka systému), Cat
Fleet Onboard 5.3 Configuration Guide (Sprievodca
konfiguraciou systému Cat Fleet Onboard 5.3)
UENRG6985.

Systém Detect Proximity Awareness
(Systém detekcie blizkosti) VSeobecné
klavesy

« $ Enable Machine Proximity Detection (Zapnut
detekciu blizkosti stroja)

+ $ Always Show Proximity Areas (Vzdy zobrazovat
oblasti blizkosti)

« $ Machine Avoidance Zone Default Circle Radius
(Polomer predvolenej kruznice zény varovania
strojov)

 $ Machine Body Default Circle Radius (Polomer
predvolenej kruznice korby stroja)



Systém Detect Proximity Awareness
(Systém detekcie blizkosti) Klavesy
alarmov

+ $ Allow Proximity Awareness Alarm Acknowledge
(Povolit potvrdenie alarmu systému detekcie
blizkosti)

+ $ Allow Proximity Awareness Alarm Mute (Povolit
stiSenie alarmu systému detekcie blizkosti)

« $ PA Alarm Silence In Neutral (StiSenie alarmu PA
v neutralnej polohe)

Systém Detect Proximity Awareness
(Systém detekcie blizkosti) Klavesy
filtrov

» $ Enable Assignment Proximity Detection Filter
(Povolit pridelenie filtra detekcie blizkosti)

 $ Machine Proximity Detection Filter Number
(Cislo filtra detekcie blizkosti stroja)

« $ Machine Proximity Detection Filter (Filter
detekcie blizkosti stroja)

Priklad:

. $vMachine Proximity Detection Filter Number
(Cislo filtra detekcie blizkosti stroja) = 2

+ $ Machine Proximity Detection Filter (Filter
detekcie blizkosti stroja) 0 = 13 15 (Truck Class/
Loader Class) (Trieda ndkladného vozidla/trieda
nakladaca)

+ $ Machine Proximity Detection Filter (Filter
detekcie blizkosti stroja) 1 = 13 17 (Truck Class/
Shovel Class) (Trieda nakladného vozidla/trieda

lopaty)

Poznamka: ID tried (13,15,17) pochadzaju z
machinetype.mwf, ktoré vygeneroval systém Fleet
Office.

Odporuéané urovne priblizenia systému
Proximity Awareness (Systém detekcie
blizkosti)

+ $ Minimum Zoom Level (Minimélna Groven
priblizenia) =300000

+ $ No Waypoints Above Zoom (Ziadne tratové body
nad Uroven priblizenia) =150000

*  $ Maximum Zoom Level (Maximalna Uroven
priblizenia) =10000

« $ Startup Zoom Level (Pociato¢na uroveri
priblizenia) =10000

Poznamka: V nasledujucich podmienkach je mozné
vidiet zvySenu latenciu pocas vykreslovania obrazkov
na displeji.

* Prechod nad 16 km/h (10.0 mph)
« Urove priblizenia na 150000

* Vykreslovanie dalSich poloZiek, ako su zony,
tratové body, rizika.

To nema vplyv na alarmy/vystrahy pred udalostami
blizkosti.

Klavesy V2X

+ $ Use V2X Mode (Pouzitie rezimu V2X) (klaves
mdbzZe byt nepristupny, ak PL671 neumozni
systému pouzit WiFi Proximity Awareness
(Systém detekcie blizkosti )

+ $ V2X Position Time Interval (Casovy interval
polohy V2X)

+ $ Use External Pose (PouZitie externého Pose, iba
u strojov s rotaénym pohybom)

+ $ Heading Report Interval (Interval spravy o
smere) (iba u strojov s rotaénym pohybom)



Tabulka 45

Klavesy V2X

typ

Kraé

Syntax

Parameter/Popis

Jednotky

VSeobecné klavesy systé-
mu Proximity Awareness
(Systém detekcie
blizkosti)

$ Enable Machine Proxi-

Tento klaves sluzi na za-

mity Detection (Zapnut pnutie modulu detekcie Ziadny
detekciu blizkosti stroja) blizkosti strojov.
Ak je k dispozicii tento
$ Always Show Proximity klaves, zéna blizkosti na-
Area (Vzdy zobrazovat kladného vozidla sa vzdy Ziadny

oblast blizkosti)

bude zobrazovat ako
obdiznik okolo vozidla.

$ Machine Avoidance
Zone Default Circle Ra-
dius (Polomer predvole-
nej kruznice zony
varovania strojov)

Tento klaves sa pouziva
na nastavenie polomeru
predvolenej kruznice
zbny varovania strojov v
systéme detekcie blizko-
sti, ak nie su k dispozicii
informacie o vyhybani sa
strojov.

Integer (Celociselna
hodnota)

Centimeters (Centimetre)

Priklad - $Machine Body
Default Circle Radius
(Polomer predvolenej

kruznice korby stroja) =

200

Alarmy systému Proximity
Awareness (Systém de-
tekcie blizkosti)

$ Allow Proximity Aware-
ness Alarm Acknowledge
(Povolit potvrdenie alar-
mu systému detekcie
blizkosti)

Alarm systému Proximity
Awareness (Systém de-
tekcie blizkosti) mozno

potvrdit.

Ziadny

$ Allow Proximity Aware-

ness Alarm Mute (Povolit

stiSenie alarmu systému
detekcie blizkosti)

Alarm systému Proximity
Awareness (Systém de-
tekcie blizkosti) bude sti-
Seny, ak sa alarmy
manualne stisia.

$ Proximity Alarm Silence

In Neutral (StiSenie alar-

mu blizkosti v neutralnej
polohe)

Tento klaves stiSi alarm
systému Proximity Awa-
reness (Systém detekcie
blizkosti), ked je zara-
dena neutralna poloha
prevodovky.

Filter systému Proximity
Awareness (Systém de-
tekcie blizkosti)
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(Tabulka 45, pokr.)

$ Enable Assignment Pro-
ximity Detection Filter
(Povolit pridelenie filtra
detekcie blizkosti)

Tento klaves aktivuje filter
vSetkych alarmov, ktoré
nastali v dosledku inte-
rakcii systému Proximity
Awareness (Systém de-

tekcie blizkosti) medzi na-

kladnym vozidlom a
lopatou, ku ktorej bolo na-
kladné vozidlo pridelené.

Alarmy udalosti korba pri
korbe nie su potlacené.

$ Machine Proximity De-
tection Filter Number
(Cislo filtra detekcie bliz-
kosti stroja)

Tato klavesa sluzi nato,
aby systém zistil, kolko
klacov filtrov musi hlfadat
pri €itani konfiguraéného
suboru.

Integer (CeloCiselna
hodnota)

Pocet

Priklad - $ Machine Proxi-
mity Detection Filter
Number = 5 (Cislo filtra
detekcie blizkosti stroja =
5)

$ Machine Proximity De-
tection Filter (Filter detek-
cie blizkosti stroja)

Tento klaves sa pouziva
na $pecifikaciu filtra de-
tekcie blizkosti strojov.
Dva parametre su triedy

strojov, ktorych interakcie
musi filtrovat modul de-
tekcie blizkosti strojov. In-
dexy filtrov musia zacat
od hodnoty 0 a &isluju sa
v aritmetickej postupnosti
0,1,2,3,4

Parameter Class ID 1 (ID

1 triedy parametrov): Ma-
chine class ID (ID triedy

stroja) (ID kategorie)

Parameter Class ID 2 (ID

2 triedy parametrov): Ma-
chine class ID (ID triedy
stroja) (ID kategorie)

Integer (Celociselna
hodnota)

Pocet

Priklad - $ Machine Proxi-
mity Detection Filter 2
(Filter detekcie blizkosti
stroja2) =16 18

Odporuc¢ané urovne pri-
blizenia systému Proximi-
ty Awareness (Systém
detekcie blizkosti)

$ Minimum Zoom Level
(Minimalna uroven
priblizenia)

Pozrite si UENR6985

$ No Waypoints Above
Zoom (Ziadne tratové
body nad uroven
priblizenia)

Pozrite si UENR6985

Maximum Zoom Level
(Maximalna uroven
priblizenia)

Pozrite si UENR6985
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(Tabulka 45, pokr.)

Startup Zoom Level (Po-
Ciato€na uroven
priblizenia)

Pozrite si UENR6985

Klavesy V2X

$ Use V2X Mode (Pouzit
rezim V2X)

Umozniuje prijem AMP z
V2X a konfiguraciu nasta-
venia pre GPS a xIM
Tento klaves vyradi spra-
vanie $ Use NMEA GPS
Input in case of PA_V2X
Configuration (Pouzit
vstup NMEA GPS v pri-
pade konfiguracie PA_
V2X)

0 = nastavenie xIM bude
zapnuté
1 = nastavenie GPS bude
zapnuté
2 = nastavenia xIm a
GPS budu zapnuté

Integer (CelocCiselna
hodnota)

$ V2X Position Time Inter-
val (Casovy interval polo-
hy V2X)

Tento klaves $pecifikuje
frekvenciu, s ktorou Tope
posiela spravu o polohe
do skrinky V2X

Integer (CelocCiselna
hodnota)

Sekundy

Priklad - $ V2X Position
Time Interval (Casovy in-
terval polohy V2X) = 60
Kazdych 60 sekund Tope
odosle spravu do skrinky
V2X o polohe stroja.

$ Use External Pose
(Pouzit vonkajsi Pose)

Tymto klavesom sa pou-
ziva vopred vypocitany
smer, rychlost, poloha
(podla pociatku stroja,

pouzije sa odchylka

GPS), ktory dodava von-

kajsi zdroj.

$ Heading Report Interval
(Interval spravy o smere)

Tento klaves pouzite na
indikaciu minimailnej
zmeny smeru stroja s du-
alnym modulom GPS na
odoslanie PR2.

Radians (Radiany) - De-
fault (Predvolena hod-
nota) 0,05236

Priklad - $ Heading Re-
port Interval (Interval
spravy o smere) =
0,05236
Stroj s dualnym modulom
GPS musi zmenit smer o
0,05236 radianov, aby
odoslal PR2.
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Systém Detect Proximity
Awareness (Systém detekcie
blizkosti) Konfiguracia Fleet Office

MineStar Konfiguracia supervizora

57 Welcome 29 System opuonsl

Product
Al ~|

Option Sets

FTP Job IC(nTunsI

Explorer - Client _:_]
Explorer - Supervi:
Explorer - Table Ci

FTP user name |aquila
The default user name to connect to field equipment when using FTP.

Explorer - Web Cli
External Referenc

FTP password [Cold
The default password to connect to field equipment when using FTP,

FUA (Fleet Update
Field Message Ger
Final Roads
Formatting Styles
Fuel & SMU Assist:
Fuel Properties

GIS Server

GPS Coordinate Tr—
Graphical Display
Health Reporting

IIncident Service

Onboard download directory Imir_out
The download directory onboard the machine where we can retrieve the incide

Obrazok 77

1. Otvorte “System Options (MoZnosti systému)” .

a. V zozname “Product (Produkt)” vyberte “All
(VSetky)” .

b. V “Option Sets (Skupiny mozZnosti)” vyberte
“Incident FTP” .

c. Vyberte “FTP Job (Uloha FTP)” .

2.V “FTP Job (Uloha FTP)” zadajte “aquila” do
polozky “FTP User Name (Meno pouzivatela FTP)”

3. Na karte “FTP Job (Uloha FTP)” zadajte “cold” do
polozky “FTP Password (Heslo FTP)” .

Poznamka: Udaje zaslané prostrednictvom ftp sa
odoslu do: D:\mstarFiles\systems\main\data
\Incedentdata.
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MineStar Konfiguracia klienta

Poznamka: Overenie spravnosti nastaveni “Machine
Class (Trieda stroja)” je klu€ovou poziadavkou
spravnej konfiguracie systému Proximity Awareness
(Systém detekcie blizkosti). Na vykonanie
konfiguracie PL671 sa vyZaduje niekolko tychto
poloziek. NizSie su uvedené odkazy na polia, ktoré sa
musia aktualizovat' alebo overit v softvéri Fleet
MineStar Office. DalSie podrobnosti najdete v
priruckach Fleet MineStar.



Konfiguracia triedy stroja

S

File Edit View

Contents Jobs

DXE0E| e | o

|5 welcome| = Machines
w

Machines
=23
#(] Fixed Plant
#-(] Fleets
={_d Mobile
#-(] Dragline Classes
{_] Loader Classes
{1 Panel
{_] Shovel Classes
() Surface Miner Classes
4 Truck Classes

© 0! V2x Truck
+-{_] Dozer Unit
#-{_1 Grader Unit
=4y Light Vehicle Classes
=N Beacon
® Lv106
#-(]  TrackDrill
w0  water Truck Classes
#-(_] Wheel Dozer Classes

Machines - Cat MineStar System Client (Developer MineStar on Mine!

s Truck Class Editor - Cat MineStar System Client {Developer MineStar on MineStarSQL44) l;li-

Class* V2X Test Truck] Description®  V2x

Manufacturer Machine Type Haul Truck

Engine \ Payload \ Road l EFH ‘ Shovel } Processor ‘ Tires \ Capabilities : Onboard E Stopped | External Reference | Materials ’ Fuel| Machine Type
Machine Type
Machine Dimensions | General | Body Area| Avoidance Area | 1con | Truck
Machine Length 33 [sft]

Machine Width 14.5 [sft]

Mote: For the type of machine selected, the origin is located on @
the machine centerline at the rear axle. TR |

Machine Origin X Coordinate 9.6 [sft]

Machine Origin ¥ Coordinate 7.5 [sft]

Mote: GPS Antenna Position will only be used for machines with
CMPDJG407 Operator Interfaces.

GPS Antenna X 23.4 [sft]

GPS Antenna ¥ 7.25 [sft] ————

[] Use Centre Of Rotation

OF Rotatio
Body Polygo
x: 30.87 sft yi |46.78 sft
Import il Export | Ve Cancel

Ready main

Obrazok 78

Otvorte “Contents (Obsah)” , “Pit Link” , “Machine
Finder (Vyhladavac stroja)” , “Machine Class (Trieda
stroja)” a potom “Machine Type (Typ stroja)” . Overte

nasledujuce informacie:

* Machine Dimensions (Rozmery stroja)

* Body Area (Oblast korby)

» Avoidance Area (Priestor vyhybania sa)

Check Machine Dimensions

Na karte “Machine Dimensions (Rozmery stroja)’
overte alebo zadajte tieto informacie:
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Q
= ?D G | Truck Class Editor - Cat MineStar System Client (Developer MineStar on MineStarSQL44) | = aj x
%00 Fleats % )
- V2X Test Truck v
= Class’ 2% Test Trud Descrigtion® V2x
® Q) DregineClasses | Manfacturer Machine Type | Haul Truck v
00 Losder Classes
®Q panel [Engie [ Road|F] shovel | s Capabiies | onboard| | | Materials | Fuel Machine Type
© () Shovel Classes :
# 3 Surface Miner Class Machine Type
= 'JLrlvuc; S;sses | Machine Dinensions | GeneralBody Area] Avoidance Area| 1con| Truck = Machine Origin Position Information .
B { s f |
- s
=3 Machine Length 335t Machine Category Comenon Machine Origin |
00 Vx Truck :
© (1 Dozer Unk Machine Width 14.5 [sft] I @ - “\ ) fr
#{) Grader Unit )
B O Yotk G Note: Fo the type of machin selected, the orgn slocsted o [[7]
- te: For the type ine selected, the origin is located on
= .ux;’gs the machine centerlne at the rear axle.
w8 TrackDiil Machine Origi ¥ Coordinate 9.6 [5it] Machine cenkerine at the rear axe
w1 Water Truck Classe:
©03 wWheelDozer Clssel Machine Origin ¥ Coordinate 75[sit]
Hote: GPS. ion will only be used for
CHPDG407 Operator Interfaces.
GPS Antenna X 2.4t
GPS Antenna ¥ 7.25[st]
[] Use Centre Of Rotation I 7 ikie cerimne o the e ot
o]
olfsit]
x: [S22sft |y 21695t
et ] [Cowe ] o] oo ] [ ]
Ready main g
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+ Dizka a $irka stroja.
» Suradnice X a Y pociatku stroja

* X/Y antény GPS

Poznamka: Ak podrzite kurzor nad ikonou otaznika,
pomdze vam to urcit’ polohu pociatku réznych typov
strojov.

PodrobnejSie informacie o rozmeroch stroja najdete v
Specialnych pokynoch, REHS9127, Machine
Dimension Measure-Up Procedure for Cat Detect
Proximity Awareness (Postup merania rozmerov
stroja pre systém detekcie blizkosti Cat).
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Body Area (Oblast’ korby)

- ?C_] Fixed Plant S Truck Class Editor - Cat MineStar System Client (Developer MineStar on MineStarSQL44) | = |9 -
tv j :::z;t Class* W2X Test Truck Description®  v2x
+-( Dragline Classes Manufacturer Machine Type Haul Truck v
#-(_] Loader Classes -
#-(]  Panel Engine|Payload|RoadlEFH!Shovel]oncessorITwes[Capab&velenboardlStopped|ExtelnaI Reference]Materials|FueI Machine Type
+(] Shovel Classes !
# (] Surface Miner Classé Machine Type
& _Truck Classes Machine DimensionsIGeneral Body Area | Avoidance Areelkonifruck
+(_] PlElte 1

SRR 2x Test Truck
00! V2x Truck|
+-{_] Dozer Unit

+-(] Grader Unit Left | 7.25 [sft]
=423  Light Yehicle Classes Back 9.6 [sft] Front = 23.4 [sft]
=2y Beacon Right = 7.25 [sft]
® LV106
+-(] TrackDril

~ (O Circular Body Area
+-(_ Water Truck Classes

+(] Wheel Dozer Classe: ol o
Radius 16.5 [[sft

Body Polygon

Avoidance Polygon

X: -2.26 sft yi 6,73 sft

Import Export Apply II Save ‘l Cancel ]

Ready

main 7
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Na karte “Body Area (Oblast korby)” zadajte oblasti
vzadu, vlavo, vpredu a vpravo.

U strojov, ktoré sa otacaju okolo centralnej osi,
vyberte polozku “Circular Body Area (Kruhova oblast
korby)” . Zadajte polomer stroja.
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Chraneny priestor kabiny

Machines

= —:’ B Fedeint S Truck Class Editor - Cat MineStar System Client (Developer MineStar on MineStarSQL44) |Ll£-
£ Feets Class* V2K Test Truck Description®  v2x
=43 Mobile
#-{J Dragline Classes Manuf acturer Machine Type |Haul Truck v
#-] Loader Classes =
#-] Panel Engne‘Pay{oadERoad[EFH!Shovel‘oncessorETueslcapebihnes!Orboavdlstoppedlﬁxtemal Reference[hlatenaklf‘uei Machine Type
+-(] ShovelClasses =
-] Surface Miner Classq Machine Type
=4 Truck Classes MachineDimensions[GeneraI‘BodyArea Avoidance Area l(onITruck
+-(_] PlElte
CRe V2 Test Truck
o '6 Y2x Trud
#-{7 Dozer Unk
%] Grader Unit Left 2[[sft]
=23 Light Vehicle Classes] Back S [sft] Front s [sft]
=& Beacon Right 3 [sft]
& LVi06
#- TrackDril

_) Crcular Avoidance Area

#-(_] Water Truck Classeq
#- ] wheel Dozer Classe:

[T Server Proximity Exempt

[ Avoidance Proximity Exempt

Path Region
Path Region Scalar

Path Region Extension

mpot | | Export

Ready

X: -2.26 sft y: 6.73 sft

Apply Save Cancel

main 74
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Spolupraca so zakaznikom pri definovani oblasti
varovania je mimoriadne délezita, kedZze ma priamy
dopad na frekvenciu alarmov a incidentov, ktoré
systém bude oznamovat. Po€as nasadenia systému
mozno bude potrebné niekolkokrat upravovat oblast
varovania.

Server Proximity Exempt (Vynimka blizkosti na
serveri) — Pri nastavovani stroja (typicky na Loading
Tool (Nastroj nakladania) alebo Crusher (Drvi¢)) toto
nastavenie bude ignorovat z6nu varovania stroja
(typicky p6jde o Truck (Nakladné vozidlo)), ak bude
zapnuté nastavenie Avoidance Proximity Exempt
(Vynimka z blizkosti zény varovania) pre tento typ
stroja a nebude generovat udalost incidentu priich
interakcii.

Avoidance Proximity Exempt (Vynimka z blizkosti
z6ny varovania) — Pri nastavovani stroja (typicky
pbjde o Truck (Nakladné vozidlo)), toto nastavenie
bude ignorovat zény varovania u strojov (typicky
p6jde o Crusher (Drvi¢) alebo Loading Tool (Nastroj
nakladania)), u ktorych bude zapnuté nastavenie
Server Proximity Exempt (Serverova vynimka
blizkosti) a nevygeneruje udalost pre ich interakciu.

82

906308739

Path Region Scalar (Skalar regiénu trasy) —
Casova hodnota, ktora sa pouziva na tpravu
“Projected Avoidance Zone (Predpokladana zéna
varovania)” na zaklade aktualnej rychlosti stroja.

Path Region Extension (Predizenie regiénu trasy)
— Vzdialenost, ktora sa pripo€itava k zéne varovania
v aktudlnom smere jazdy strojov.



Konfiguracia stroja

s Machines - Cat MineStar System Client (Developer MineStar on MineStarSQL44) = || =] %<

File Edit View Contents Jobs Tools Displays Reports Actions Help
DXEOE | e’ | o

= = :
‘\/\ 7 Welcomel SR Machines| B Machines

Page Configuration |Default BAT‘
g g ult v A

Q x”

#-(] Dozer Unit Operator Interface | G407 v

Machines
=8 : - : : -
2-E Fixed Plant S Truck Editor - Cat MineStar System Client (Developer MineStar on MineStarSQL44)
#( Fleets
= g Mobile Mame*  ¥2x Truck] Serial Mo
[~ i
i ‘4 Dragline Classes Class V2X Test Truck v | Description v2x
#-(] Loader Classes
@] Panel Operator E Waypoint | <Last Waypoint from Field> G
#-(] Sshovel Classes
#-{1 Surface Miner Classes P ]
=23 Truck Classes | General | Capabilities| Onboard |External Reference | Machine Typel IRestrictionslPayloadITiresi
=3 = i Ethe Onboard Hardware
"0 ‘0! Health Truck
=53 2 Test Truck Use Class Configuration
%

#-(] Grader Unit [] Cameras
S | 7Light Vehicle Classes Radars
=+{y Beacon
® LV106 [] Proximity
#-(] TrackDrill : :
& {j Water Truck Classes Custom Configuration |GPS v
#-(] Wheel Dozer Classes
Onboard Health Platform | VIMS ABL with xIM
Interface Name Interface URL
Assignment tmac:/{10.13.4.52:10001
V2¥ FTP Server ftp:ff10.13.4.36:21
|Config ftp:ffaquila:cold@10.13.4.52:21

[Machine Broadcast

tmac://10.13.4.52:10001

2 Comms Interface

tmac://10.13.4.36:10001

Delete
Mew Archive
ool
= Total: 5
Ready Ready main
Obrazok 82 906277592

1. Otvorte “Contents (Obsah)” , potom “Pit Link”,
“Machine Finder (Vyhladavac strojov)” , “Machine
(Stroj)” a napokon “Onboard (Zabudovany)” .

2. Overte, Ci bolo vybraté spravne pouzivatelské
rozhranie.

3. Skontrolujte, €i bola vybrata spravna hodnota
“Configuration (Konfiguracia)” a “Custom
Configuration (Vlastna konfiguracia)” .

4. Do zoznamu rozhrani pridajte adresu “V2x FTP
Server” (ftp://XXX.XXX.XXX.XXX:21).

5. Do zoznamu rozhrani pridajte adresu “V2x Comms
Interface (Rozhranie V2x Comms)” (Tmax://xxx.
XXX.XXX.XXX:10001).
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PL671 Funkcia Over the Air
Flashing (Bezdroétové

programovanie) s pomocou Fleet
Office

Poznamka: Funkciu Over the Air Flashing
(Bezdrotoveé programovanie) mozno pouZit' iba vo
Fleet Office 5.2 alebo novSej verzii. Obratte sa na
podporu MineStar, ak budete potrebovat funkciu
Over the Air Flashing (Bezdrétové programovanie)
pre verziu softvéru Fleet Office starSiu ako 5.2.



Home Share Wiew
v B . <« NewVolume (D) » mstarFiles » systerns » main » onboard » DetectV2X on PL671 » baseline v 0‘ ‘ Search baseline P ‘
MNarne - Date modified Type Size
] 5196719-84.f12 4/23/201811:19AM  FL2 File 40,143 KB |
Obrazok 83 906309064

1. Skopirujte subor “PL671.fI2” do z&dkladného
priecinku. Ak chcete vstupit do zakladného
prieCinku, kliknite na “mstarfiles” , “systems
(systémy)”, “main (hlavny)”, “onboard
(zabudovany)” , “Detect V2x on PL671 (Detegovat
V2x na PL671)” a potom na “baseline (zakladny)” .

1 Onboard v2X Devices

' welcome|

Machine Office Version : 519671944

Prirnary device version: §196719-44
Secondary device version: §196719-44

Current Version

Primary device version: Unknawn

Obrazok 84

2. Otvori sa klient Fleet MineStar. Otvorte “Contents
(Obsah)”, “Pit Link” a potom “Onboard V2x
Devices (Zabudované zariadenia V2x)” . Na
stranke “Onboard V2x Devices (Zabudované
zariadenia V2x)” vyberte primarne zariadenie
PL671, ktoré treba naprogramovat na novu verziu
a potom kliknite na “Update (Aktualizovat)” .
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3. Pocas procesu programovania sa na stranke budu
aktualizovat oznamenia, ked sa vykonava
“Sending (Odosielanie)” a “Activating
(Aktivovanie)” suborov na primarnom zariadeni
PL671.

PL671 Indikatory

PL671 je modul VV2x, ktory sa pouziva v systémoch
Cat Detect. Modul obsahuje 4 svetelné indikatory
LED, ktoré signalizuju tieto scenare:

Zelena diéda LED

Ugelom zelenej diédy LED je signalizovat ZAPNUTIE
alebo VYPNUTIE radia.

Zelena diéda LED OFF (Vyp.) — Signalizuje, Ze radio
nie je zapnuté.

Zelena diéda LED ON (Zap.) — Signalizuje, Ze radio
je spravne napéjané a je ZAPNUTE.

Zelena diéda LED blika — Zelena diéda LED bude
blikat, ked bude zistena porucha, ktora zabrani
spusteniu aplikaéného firmvéru. Ak zelena diéda LED
blika, obratte sa na Caterpillar predajcu produktov
spolo¢nosti.
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Oranzova diéda LED - GPS

Ugelom oranzovej diédy LED je signalizovat, &i sa
uskutocnila oprava signalu GPS.

Oranzova diéda LED OFF (Vyp.) — OranZova diéda
LED bude VYPNUTA, ked radio nenajde anténu
GPS.

Oranzova diéda LED ON (Zap.) — Anténa GPS
funguje spravne a je zabezpelend viditefnost
dostato€ného poctu druzic GPS, aby anténa spravne
urcila polohu.

Oranzova diéda LED Blika — Oranzova diéda LED
bude stéle blikat, ked anténa GPS funguje spravne,
avSak nebude zabezpedena viditelnost dostatoéného
poctu druzic GPS, aby anténa spravne urcila polohu
GPS. Ak stale blika oranzova diéda LED, obratte sa
na Caterpillar Cislo predajcu produktov

ZIta didda LED - komunikacie DSRC

Ugelom Zltej diédy LED je signalizovat, Ze dochadza
k pokusu o pripojenie ku komunikacnej sieti cez
DSCR. Tato akcia nesignalizuje, Ze k dispozicii je
vhodny signal, iba to, ze hardvér funguje spravne a
méze vytvorit spojenie, ak je signal pritomny.



ZIta diéda LED OFF (Vyp.) — Signalizuje, Ze k
dispozicii nie su ziadne komunikacie DSRC.

ZIta dioda LED Blika — Signalizuje, Ze nastala

porucha DSRC a zariadenie nedokaze nadviazat
komunikaciu.

Modra diéda LED - siet’ Ethernet

Ugelom modrej diédy LED je urgit, kedy su pritomné
spojenia siete Ethernet.
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Modra diéda LED OFF (Vyp.) — Signalizuje, Zze
nebolo vytvorené Ziadne pripojenie Ethernet.

Modra diéda LED blika — Modra diéda LED bude
blikat, €im signalizuje aktivitu v sieti Ethernet.

Modra diéda LED ON (Zap.) — Modra diéda LED sa
zapne, ked modul nadviaze spojenie so sietou
Ethernet. Pozrite si obrazok 87.
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