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Wprowadzenie

W niniejszej Instrukcji specjalnej zawarto procedury
instalowania modutu PL671 do uzytku z produktami
Detect.

System Cat ® Detect Proximity Awareness
wykorzystuje kombinacje sprzetu i oprogramowania,
poktadowego (maszyna) oraz zewnetrznego
(infrastruktura i biuro), zapewniajgc informacije
operatorowi maszyny. Maszyna wysyta informacje o
potozeniu GPS innym maszynom za pomocg
dedykowanego radionadajnika o krétkim zasiegu oraz
do biura (serwera) za posrednictwem
bezprzewodowej sieci radiowej. Biuro nastepnie
przetwarza te komunikaty od poszczegdlinych
maszyn i rozsyta je za posrednictwem
bezprzewodowej sieci radiowej. Na wyswietlaczu
pojawiajg sie komunikaty oraz obliczenia dla
odpowiednich maszyny w oparciu o potozenie
maszyn uzytkownika.

Wazne informacje dotyczace
bezpieczenstwa

Nie wykonuj zadnej procedury zawartej w tej
Instrukcji specjalnej, dopdki nie przeczytasz Instrukciji
specjalnej i nie zrozumiesz niniejszych informacii.
Uzywaj tylko wtasciwych narzedzi i przestrzega;j
wszystkich srodkéw ostroznosci dotyczgcych
korzystania z tych narzedzi. Nieprzestrzeganie tych
procedur moze spowodowac obrazenia ciata. Nalezy
przestrzegaé nastepujgcych procedur:

Pracuj bezpiecznie. Powodem wiekszosci wypadkow,
do ktérych dochodzi podczas pracy, konserwacji lub
przeprowadzania napraw, jest nieprzestrzeganie
podstawowych zasad bezpieczenstwa lub
ostroznosci. Wypadku mozna czesto unikngc,
zwracajgc uwage na potencjalnie niebezpieczne
sytuacje.

Kazdy musi pamietaé¢ o potencjalnych zagrozeniach.
Kazda osoba powinna przej$¢ niezbedne szkolenie
oraz posiada¢ odpowiednie umiejetnosci i narzedzia,
aby prawidtowo wykonywac swojg prace.

Informacje dotyczgce bezpieczenstwa i ostrzezenia
znajdujg sie w tej instrukcji oraz na produkcie.
Nieprzestrzeganie tych ostrzezen moze byc¢
przyczyng obrazen ciata albo $mierci operatora lub
innych oséb. Firma Caterpillar nie jest w stanie
przewidzie¢ wszelkich mozliwych okolicznosci, w
ktérych mogtoby wystgpi¢ zagrozenie.

Dlatego ostrzezenia przedstawione w tej publikacji i
umieszczone na produkcie nie obejmujg wszystkich
mozliwych zagrozen. Upewnij sie, ze wszystkie
stosowane narzedzia, procedury, metody lub techniki
pracy nieobjete zaleceniami Caterpillar sg
bezpieczne.

Upewnij sie, ze stosowane procedury eksploatacji,
smarowania, konserwacji lub naprawy nie spowodujg
uszkodzenia produktu ani nie sprawig, ze stanie sie
on niebezpieczny.



Dzialanie uniewazniajagce atest moze spowodo-
wacé urazy ciata lub $mieré¢.

Uszkodzenie konstrukcji, przewrécenie, modyfi-
kacja, zmiana lub nieprawidlowa naprawa moga
negatywnie wplynaé na witasciwosci ochronne
konstrukcji ROPS i tym samym spowodowac
uniewaznienie niniejszego atestu.

Nie nawiercaj otworéw w konstrukcji ROPS. Nie
spawaj konstrukcji ROPS, chyba ze okreslono
inaczej w procedurze. Umiesé spoiny tylko w tych
miejscach, ktére okreslono w procedurze.

Aby unikna¢ ostabienia konstrukcji ROPS, przed
ich modyfikacjg skonsultuj sie z dealerem Cater-
pillar. Jesli konstrukcja ROPS bedzie posiadata
uszkodzenie konstrukcyjne, nie bedzie zapewnia-
ta nalezytego zabezpieczenia.

Skontaktuj sie z dealerem Cat w celu okreslenia
ograniczen konstrukcji, ktére nie powoduja unie-
waznienia atestu konstrukcji.

A\ OSTRZEZENIE

Niewtasciwa obstuga podnosnika koszowego mo-
Zze zakonczyc¢ sie obrazeniami ciala lub smiercia.
Operatorzy muszg w prawidtowy sposéb wykony-
waé swoja prace i przestrzegaé wszystkich in-
strukcji i wskazowek dotyczacych maszyny i
podnosnika koszowego.

Ostrzezenia

A\ OSTRZEZENIE

Uruchamiaé¢ maszyne lub na niej pracowaé wolno
wylacznie po uprzednim przeczytaniu i zrozumie-
niu informacji i ostrzezen zawartych w Instrukcji
obstugi i konserwacji. Nieprzestrzeganie instruk-
cji lub ignorowanie ostrzezen moze doprowadzié
do obrazen ciala lub $mierci. W celu uzyskania
dodatkowych podrecznikéw obstugi nalezy skon-
taktowa¢ sie z dilerem firmy Caterpillar. Obowigz-
kiem uzytkownika jest staranna obstuga
urzadzenia.

Nagte poruszenie sie¢ maszyny moze spowodowac
urazy ciala os6b znajdujacych sie w maszynie lub
w jej poblizu.

Aby zapobiec obrazeniom ciata lub $mierci, wyko-
naj nastepujace czynnosci:

Zaparkuj maszyne na réwnym, poziomym
podtozu.

Obniz lemiesz i wszelki osprzet do podtoza.

Zatrzymaj maszyne i zaciagnij hamulec
postojowy.

Zatéz blokade ramy skretnej.

Przekreé kluczyk wylacznika akumulatora do po-
tozenia OFF (WYL.) i wyjmij go.

Umies¢ specjalng przywieszke, zgodng z wytycz-
nymi zawartymi w Instrukcji specjalnej,
SEHS7332, Nie uruchamiag¢, przy kluczyku w sta-
cyjce i przy wylgczniku akumulatora, aby poinfor-

mowac¢ personel, ze trwaja prace zwigzane z
maszyna.




Specyfikacje i warunki
umozliwiajgce spawanie

A\ OSTRZEZENIE

Opary, gazy i promienie ultrafioletowe z tuku spa-
wania moga spowodowa¢ kalectwo lub smieré.

Spawanie moze wytwarzaé opary, poparzy¢ skore
oraz emitowa¢ promienie ultrafioletowe.

Trzymaé gltowe i oczy z dala od oparéw. Uzywaé
wentylacji, wyciagéw lub obu na raz przy tuku,
aby opary i gazy nie dostaly sie do ukladu odde-
chowego. Nalezy wktadaé ochronniki oczu, stu-
chu i ciata przed rozpoczeciem pracy.

Nalezy chronié€ siebie i innych; nalezy przeczytac i
zrozumie¢ to ostrzezenie. Opary i gazy moga by¢
niebezpieczne dla zdrowia. Promienie ultrafioleto-
we z tuku spawalniczego moga uszkodzi¢ wzrok i
spowodowaé poparzenie skoéry. Porazenie pra-
dem moze spowodowa¢ $mier¢.

Nalezy przeczytaé¢ i zrozumie¢ zalecenia produ-
centa oraz wskazowki swojego pracodawcy. Nie
dotyka¢ elementéw znajdujacych sie pod wyso-
kim napieciem.

Zobacz “"American National Standard Z49.1, Sa-
fety in Welding and Cutting"” opublikowane przez

American Welding Society.

American Welding Society
2501 N.W. 7th Street
Miami, Florida 33125

Zobacz “OSHA Safety and Health Standards, 29
CFR 1910”, dostepne z USA. Department of Labor.

U.S. Department of Labor
Washington, D.C. 20210

Odniesienie: Wiecej informacji o spawaniu, patrz
Instrukcja specjalna, REHS1841, Ogdlne procedury
spawania.

Spawanie maszyn i silnikow ze
sterowaniem elektronicznym

Odpowiednie srodki ostroznosci sg konieczne do
tego, aby zapobiec uszkodzeniu elektronicznego
uktadu sterowania. Jesli spawanie bedzie
wykonywane na maszynie z elektronicznym uktadem
sterowania, nalezy wykona¢ ponizsze czynnosci:

1. Wytacz silnik. Przekre¢ kluczyk w stacyjce do
pozycji OFF (WL.).

2. Jesli maszyna jest wyposazona w wytgcznik
akumulatora, nalezy go wytgczy¢. Jesli w maszynie
nie ma wytgcznika akumulatora, zdejmij kabel z
ujemnego bieguna akumulatora.

3. Podtgcz przewdd masowy spawarki bezposrednio
do spawanego elementu. Przymocuj obejme
przewodu masowego jak najblizszej obszaru,
ktérego dotyczy spawanie. Potgczenie to ograniczy
ryzyko uszkodzenia nastepujgcych elementéw na
skutek pradu spawania: tozysk, elementéw uktadu
hydraulicznego oraz elektrycznych.

Uwaga: NIE nalezy uzywac¢ elementow elektrycznych
jako punktu uziemienia spawarki. NIE nalezy uzywac
punktéw uziemienia elementow elektrycznych jako
punktu uziemienia spawarki.

4. Chron wigzke przewodow elektrycznych przed

rozpryskami i odtamkami powstajgcymi podczas
spawania.

Wymagane czesci

Korzystajgc z tabeli 1 , okresl zestawy potrzebne do
podejmowanej instalacji.

Tabela 1
Wymagane czesci
G407
Liczba Mode_rnl- Montaz
PL671 Nowe zacja przez
Maszyny uzywa- zgstawy CMPD u.zytkow-
nych uzytkow- przez nika Pro-
. nika uzytkow- ximity
urzadzen
2 nika Aware-
ness
Duze wo-
zidta gor- 523- 523- 523-
nicze 785 4399 4403 4406
—797 Kla- 2 Zestaw Zestaw Zestaw
sa 150t przewo- przewo- przewo-
lub dow dow dow
wyzsza
Wozidta
sztywno-
170 377 523- 523- 523-
KI 150 4401 4404 4407
asa . 2 Zestaw Zestaw Zestaw
t lub niz-
przewo- przewo- przewo-
sza oraz doéw déw déw
Wozidta
przegubo-
we
(cdn.)



(Tabela 1, cigg dalszy)

(Tabela 3, ciag dalszy)

1

459-2220

Elektroniczny uktad
sterowania

517-1039

Zestaw oprogramo-
wana do
monitorowania

Zawartos¢ 468-5010 Zestaw montazowy do

anteny

Tabela 4

Zawartos¢ 468-5009 Zestaw montazowy do anteny

Wyposa-
zenie i
sprzet po-
mochniczy
do ma-
szyn (La- 523- 523- 523-
dowarki 4402 4405 4408
kotowe, 1 Zestaw Zestaw Zestaw
Spycharki przewo- przewo- przewo-
Z gumo- dow dow dow
wymi opo-
nami,
Réwniarki
samobiez-
ne)
523-
. 4398
POJaz.dy 1 Zestaw X X
lekkie
przewo-
dow
Dowolna
maszyna 523- 565 -
2 obraca- 4409 0750
. . 2 Zestaw X Zestaw
Jacym sie
osprze- przgwo- przelzwo-
dow dow
tem

Duze wozidla gérnicze 785 —797 Klasa
150 t lub wyzsza, nowe zestawy dla

uzytkownika

Zawartos¢ 523-4399 Zestaw przewodow

llosé Numer Opis
katalogowy

1 348-8145 Wspornik
1 385-4503 Zespot wspornika
1 385-4505 Wsporniki
1 417-6822 Zespot masztu
1 453-1571 Zespot wspornikow
2 453-1573 Zespot ptyt
4 158-5052 Potobejmy
4 3K-6060 Przeciwnakretki
4 6V-7744 Przeciwnakretka
2 7K-4667 Jarzma
8 7X-7729 Podktadki
4 8T-0389 Przeciwnakretka
4 8T-4195 Sruby
4 8T-4196 Sruby
4 8T-4198 Sruby

(16) 8T-4896 Podktadki (twarde)

Tabela 2
Zawartos¢ 523-4399 Zestaw przewodoéw
. Numer .
llos¢ katalogowy Opis

1 394-0742 Blachy

1 416-9115 Oprogramowanie

1 462-5010 Zestaw do

monitora

Zestaw montazowy

1 468-5010 do anteny

1 489-4251 Zestaw przewodow

1 519-5020 Zestaw przewodow

1 523-4400 Zestaw do anteny

Zawartos¢ 489-4251 Zestaw przewodow

Tabela 5

Zawartosc¢ 489-4251 Zestaw przewodow

Zawartos¢ 462-5010 Zestaw do monitora

Tabela 3

Zawartos¢ 462-5010 Zestaw do monitora

llosé

Numer
katalogowy

Opis

(cdn.)

llogé Numer Ovis
os¢ katalogowy P
18 3S-2093 Opaski kablowe
36 7K-1181 Opaski kablowe
8 196-4687 Zaciski
2 520-4349 Elektronlczny'uk{ad

sterowania

1 489-4246 Zespot wigzki prze-

wodow sterujgcych

(cdn.)



(Tabela 5, cigg dalszy)

Zespot wigzki prze-

Duze wozidta gérnicze 785 -797 Klasa
150 t lub wyzsza, modernizacja CMPD

Zawartos¢ 523-4403 Zestaw przewodow

Tabela 8

Zawartos¢ 523-4403 Zestaw przewodow

llosé Numer Opis
os¢ katalogowy P
1 416-9115 Oprogramowanie
1 451-2596 Zestaw do
monitora
1 489-4251 Zestaw przewodow

Zawartos¢ 451 -2596 Zestaw do monitora

! 489-4247 wodéw w kabinie
2 505-4338 Wsporniki
Zespot wigzki prze-
1 515-4737 wodéw podwozia
Korki
(16) 8T-8737 uszczelniajgce
8 169-0705 Uszczelnienia
4 7R-7951 Plyty
Zespot wtyczki
2 490-0571 laczacej
(12) 8T-4138 Sruby
Zespot wtyczki
2 490-0578 laczacej
8 9X-8256 Podktadki
4 492-0394 Wsporniki
4 114-6658 Podktadki
Zespot wtyczki
2 155-2264 laczace;
2 7G-7053 Przelotki
8 8T-6974 Sruby

Zawartos¢ 519-5020 Zestaw przewodow

Tabela 9
Zawartos¢ 451-2596 Zestaw do monitora
s Numer i
llosé katalogowy Opis

4 7K-1181 Opaski kablowe

1 444-7972 Zespo’t W|azk|_prze-
wodow monitora

1 459-2220 Elektromczny.uklad

sterowania

Zawartos¢ 489-4251 Zestaw przewodow

Tabela 6
Zawartos¢ 519-5020 Zestaw przewodow
llosé K a:xlll:;irwy Opis
1 419-5974 pozé(reesg r?i}ct:zﬁgo
1 435-9854 uszé\g:I‘r)mtizjrqcy
1 519-3668 Zespot wigzki prze-

wodow radia

Zawartos¢ 523-4400 Zestaw do anteny

Tabela 7
Zawartos¢ 523-4400 Zestaw do anteny
llosé K a::alrc:;i:vy Opis
1 372-4806 Antena
1 424-0877 Zespot przewoddw
1 516-1632 Zespot przewododw

Tabela 10
Zawartos¢ 489-4251 Zestaw przewodow
x Numer .
llosé katalogowy Opis
19 35-2093 Opaski kablowe
36 7K-1181 Opaski kablowe
8 196-4687 Zaciski
9 520-4349 Elektronlczny.uk#ad
sterowania
Zespot wigzki prze-
! 489-4246 wodéw sterujgcych
1 489-4247 Wigzka
2 505-4338 Wsporniki
Zespot wigzki prze-
! 515-4737 wodéw podwozia
Korki
(16) 8T-8737 uszczelniajgce
8 169-0705 Uszczelnienia
4 7R-7951 Ptyty
Zespot wtyczki
2 490-0571 laczace]

(cdn.)



(Tabela 10, ciag dalszy)

(12) 8T-4138 Sruby
Zespot wtyczki
2 490-0578 laczace;
8 9X-8256 Podktadki
4 492-0394 Wsporniki
4 114-6658 Podktadki
Zespot wtyczki
2 155-2264 laczacej
2 7G-7053 Przelotka
8 8T-6974 Sruby

Duze wozidta gérnicze 785 -797 Klasa
150 t lub wyzsza, montaz Proximity

Awareness

Zawartos¢ 523-4406 Zestaw przewodow

Tabela 11

Zawartosc¢ 523-4406 Zestaw przewodow

llogé Numer Obis
os¢ katalogowy P
1 416-9115 Oprogramowanie
1 489-4251 Zestaw przewoddw

(Tabela 12, cigg dalszy)

Zespot wtyczki
2 490-0571 laczacej
(12) 8T-4138 Sruby
Zespot wtyczki
2 490-0578 laczacej
8 9X-8256 Podktadki
4 492-0394 Wsporniki
4 114-6658 Podkfadki
Zespot wtyczki
2 155-2264 laczace]
2 7G-7053 Przelotka
8 8T-6974 Sruby

Wozidta sztywnoramowe 770 -777 Klasa
150 t lub nizsza oraz Wozidta przegubowe

Nowe zestawy uzytkownika

Zawartos¢ 523-4401 Zestaw przewodow

Zawartos¢ 489-4251 Zestaw przewodow

Tabela 13
Zawartos¢ 523-4401 Zestaw przewodoéw
x Numer i
llosé katalogowy Opis
1 394-0742 Blachy
Tabela
! 416-9115 oprogramowania
1 462-5010 Zestaw do
monitora

1 468-5009 Zestaw montazowy
o do anteny

1 515-9377 Zestaw przewodow

1 519-5020 Zestaw przewodow

1 523-4400 Zestaw do anteny

Zawartosc¢ 462-5010 Zestaw do monitora

Tabela 14
Zawartos¢ 462-5010 Zestaw do monitora
x Numer i
llosé katalogowy Opis
1 459-2220 Elektromczny_uklad
sterowania

Zestaw oprogramo-

1 517-1039 wana do

monitorowania

Tabela 12
Zawartosc 489-4251 Zestaw przewodow
s Numer i
llosé katalogowy Opis
19 3S-2093 Opaski kablowe
36 7K-1181 Opaski kablowe
8 196-4687 Zaciski
5 520-4349 Elektronlczny.uk’fad
sterowania
Zespot wigzki prze-
! 489-4246 wodéw sterujgcych
1 489-4247 Wigzka
2 505-4338 Wsporniki
Zespot wigzki prze-
1 515-4737 wodéw podwozia
Korki
(16) 8T-8737 uszczelniajgce
8 169-0705 Uszczelnienia
4 7R-7951 Plyty

(cdn.)




Zawartos¢ 468-5009 Zestaw montazowy do

anteny

Tabela 15

(Tabela 16, cigg dalszy)

Zawartos¢ 468-5009 Zestaw montazowy do anteny

4 7R-7951 Piyty
Zespot wtyczki

2 490-0571 laczacej

4 8T-4138 Sruby
Zespot wtyczki

2 490-0578 laczacej

8 9X-8256 Podkiadki

4 492-0394 Wsporniki

4 114-6658 Podkiadki
Zespot wtyczki

2 155-2264 laczacej

2 7G-7053 Przelotka

8 8T-6974 Sruby

Zawartos¢ 519-5020 Zestaw przewodow

Tabela 17

Zawartos¢ 519-5020 Zestaw przewodow

llos¢ Numer Opis
katalogowy
1 348-8145 Wspornik
1 385-4503 Wsporniki
1 385-4505 Wsporniki
1 394-0745 Zespot masztu
1 453-1571 Wsporniki
2 453-1573 Zespot ptyt
4 158-5052 Potobejmy
4 3K-6060 Przeciwnakretka
4 6V-7744 Przeciwnakretka
2 7K-4667 Jarzma
8 7X-7729 Podktadki
4 8T-0389 Przeciwnakretka
4 8T-4195 Sruby
4 8T-4196 Sruby
4 8T-4198 Sruby
(16) 8T-4896 Podktadki (twarde)

Zawartos¢ 515-9377 Zestaw przewodow

llosé Numer Opis
osc¢ katalogowy P
1 419-5974 Kabel
-5 posredniczacy
Adapter
L 435-9854 uszczelniajgcy
1 519-3668 Zespot wigzki prze-

wodow radia

Zawartos¢ 523 -4400 Zestaw do anteny

Tabela 18
Zawartos¢ 523-4400 Zestaw do anteny
llosé . atNa‘I‘:;i:vy Opis
1 372-4806 Antena
1 424-0877 Zespot przewodow
1 516-1632 Zespot przewodow

Tabela 16
Zawartos¢ 515-9377 Zestaw przewodoéw
s Numer .
llosé katalogowy Opis
(17) 35-2093 Opaski kablowe
29 7K-1181 Opaski kablowe
8 196-4687 Zaciski
2 520-4349 Elektronlczny.uk’fad
sterowania
Zespot wigzki prze-
! 489-4246 wodéw sterujgcych
1 489-4247 Wiazka
2 505-4338 Wsporniki
Zespot wigzki prze-
! 515-5587 wodéw podwozia
Korki
(16) 8T-8737 uszczelniajgce
8 169-0705 Uszczelnienia

(cdn.)




Wozidta sztywnoramowe 770 —777 Klasa
150 t lub nizsza oraz Wozidta przegubowe
Modernizacja CMPD

Zawartos¢ 523-4404 Zestaw przewodow

Tabela 19
Zawartosc¢ 523-4404 Zestaw przewodow
llosé Numer Opis

os¢ katalogowy P
1 416-9115 Oprogramowanie
1 451-2596 Zestaw do

monitora

1 515-9377 Zestaw przewodow

Zawartos¢ 451-2596 Zestaw do monitora

Tabela 20
Zawartosc¢ 451-2596 Zestaw do monitora
s Numer i
llos¢ katalogowy Opis

4 7K-1181 Opaski kablowe

1 444-7972 Zespo”f Wlazk|.prze-
woddéw monitora

1 459-2220 Elektronlczny.uk’fad

sterowania

Zawartos¢ 515-9377 Zestaw przewodow

Tabela 21
Zawartos¢ 515-9377 Zestaw przewodoéw
. Numer .
llosé katalogowy Opis
(17) 35-2093 Opaski kablowe
27 7K-1181 Opaski kablowe
8 196-4687 Zaciski
2 520-4349 Elektronlczny.uk’fad
sterowania
Zespot wigzki prze-
L 489-4246 wodéw sterujgcych
1 489-4247 Wigzka
2 505-4338 Wsporniki
Zespot wigzki prze-
L 515-5587 wodéw podwozia
Korki
(16) 8T-8737 uszczelniajgce
8 169-0705 Uszczelnienia
4 7R-7951 Plyty

(cdn.)
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(Tabela 21, cigg dalszy)

Zespot wtyczki
2 490-0571 laczacej
(12) 8T-4138 Sruby
Zespot wtyczki
2 490-0578 laczacej
8 9X-8256 Podkfadki
4 492-0394 Wsporniki
4 114-6658 Podkfadki
Zespot wtyczki
2 155-2264 laczace]
2 7G-7053 Przelotka
8 8T-6974 Sruby

Wozidta sztywnoramowe 770 -777 Klasa
150 t lub nizsza oraz Wozidta przegubowe
Montaz Proximity Awareness

Zawartos¢ 523-4407 Zestaw przewodow

Tabela 22
Zawartos¢ 523-4407 Zestaw przewodow
x Numer i
llosé katalogowy Opis
1 416-9115 Oprogramowanie
1 515-9377 Zestaw przewodow

Zawartos¢ 515-9377 Zestaw przewodow

Tabela 23
Zawartos¢ 515-9377 Zestaw przewodow
s Numer i
llos¢ katalogowy Opis
(7) 35-2093 Opaski kablowe
27 7K-1181 Opaski kablowe
8 196-4687 Zaciski
9 520-4349 Elektronlczny.uk’fad
sterowania
Zespot wigzki prze-
L 489-4246 wodéw sterujgcych
1 489-4247 Wigzka
2 505-4338 Wsporniki
Zespot wigzki prze-
1 515-5587 wodéw podwozia
Korki
(16) 8T-8737 uszczelniajgce
8 169-0705 Uszczelnienia

(cdn.)



(Tabela 23, ciag dalszy)

4 7R-7951 Ptyty
Zespot wtyczki
2 490-0571 laczacej
(12) 8T7-4138 Sruby
Zespot wtyczki
2 490-0578 laczace]
8 9X-8256 Podktadki
4 492-0394 Wsporniki
4 114-6658 Podktadki
Zespot wtyczki
2 155-2264 laczacej
2 7G-7053 Przelotka
8 8T-6974 Sruby

Wyposazenie i sprzet pomocniczy do
maszyn (Ladowarki kotowe, Spycharki z
gumowymi oponami, Rowniarki
samobiezne ) Nowe zestawy uzytkownika

Zawartos¢ 523-4402 Zestaw przewodow

Tabela 24
Zawartosc¢ 523-4402 Zestaw przewodow
llosé K atr‘:alrc:;ir\lvy Opis
1 416-9115 Oprogramowanie
1 426-5010 Wsporniki
1 516-9764 Zestaw przewodow
1 519-5020 Zestaw przewoddw

Zawartos¢ 462-5010 Zestaw do monitora

Tabela 25

Zawartos¢ 462-5010 Zestaw do monitora

llosé Numer Obis
os¢ katalogowy P
1 459-2220 EIektronlczny.ukiad
sterowania
Zestaw oprogramo-
1 517-1039 wana do

monitorowania

1

Zawartos¢ 516-9764 Zestaw przewodow

Tabela 26
Zawartos¢ 516-9764 Zestaw przewodow
iy Numer i
llos¢ katalogowy Opis
(15) 35-2093 Opaski kablowe
(20) 7K-1181 Opaski kablowe
4 196-4687 Zaciski
1 520-4349 Elektronlczny.uk{ad
sterowania
Zespot wigzki prze-
1 489-4246 wodoéw sterujgcych
1 489-4247 Wigzka
1 505-4338 Wsporniki
Korki
8 8T-8737 uszczelniajgce
4 169-0705 Uszczelnienia
1 374-7467 Zatyczka
. uszczelniajgca
2 7R-7951 Piyty
4 8T-6974 Sruby
(6) 8T-4138 Sruby
Zespot wtyczki
1 490-0571 laczacej
4 9X-8256 Podktadki
Zespot wtyczki
1 490-0578 laczace
2 492-0394 Wsporniki
2 114-6658 Podkfadki
Zespot wtyczki
1 155-2264 laczacej
2 7G-7053 Przelotka

Zawartos¢ 519-5020 Zestaw przewodow

Tabela 27

Zawartos¢ 519-5020 Zestaw przewodow

losé Numer Opis
katalogowy
1 419-5974 pogr:c?r?ieclzacy
1 435-9854 uszégealﬁtigjracy
1 519-3668 Zesp6t wigzki prze-

wodow radia




Wyposazenie i sprzet pomocniczy do
maszyn (Ladowarki kotowe, Spycharki z
gumowymi oponami, Rowniarki
samobiezne ) Modernizacja CMPD

Zawartos¢ 523-4405 Zestaw przewodow

Tabela 28
Zawartosc¢ 523-4405 Zestaw przewodow
s Numer i
llos¢ katalogowy Opis
1 416-9115 Oprogramowanie
1 451-2596 Zestaw do
monitora
1 516-9764 Zestaw przewodow

Zawartos¢ 451-2596 Zestaw do monitora

Tabela 29
Zawartosc¢ 451-2596 Zestaw do monitora
s Numer i
llos¢ katalogowy Opis

4 7K-1181 Opaski kablowe

1 444-7972 Zespo”: W|azk|.prze-
wodoéw monitora

1 459-2220 Elektronlczny.uk’fad

sterowania

Zawartos¢ 516-9764 Zestaw przewodow

Tabela 30
Zawartos¢ 516-9764 Zestaw przewodoéw
x Numer i
llosé katalogowy Opis
(19) 35-2093 Opaski kablowe
(20 7K-1181 Opaski kablowe
4 196-4687 Zaciski
1 520-4349 EIektromczny.uk’fad
sterowania
Zespot wigzki prze-
! 489-4246 woddw sterujgcych
1 489-4247 Wigzka
1 505-4338 Wsporniki
8 8T-8737 Korki
) uszczelniajgce
4 169-0705 Uszczelnienia
Zatyczka
! 374-7467 uszczelniajgca

(cdn.)
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(Tabela 30, cigg dalszy)

2 7R-7951 Piyty
4 8T-6974 Sruby
(6) 8T-4138 Sruby
Zespot wtyczki
1 490-0571 laczacej
4 9X-8256 Podktadki
Zespot wtyczki
1 490-0578 taczacej
2 492-0394 Wsporniki
2 114-6658 Podkfadki
Zespot wtyczki
1 155-2264 laczacej
2 7G-7053 Przelotka

Wyposazenie i sprzet pomocniczy do
maszyn (Ladowarki kotowe, Spycharki z
gumowymi oponami, Réwniarki
samobiezne ) Montaz Proximity
Awareness

Zawartos¢ 523-4408 Zestaw przewodow

Tabela 31
Zawartos¢ 523-4408 Zestaw przewodow
s Numer .
llosé katalogowy Opis
1 416-9115 Oprogramowanie
1 516-9764 Zestaw przewodow

Zawartos¢ 516-9764 Zestaw przewodow

Tabela 32
Zawartos¢ 516-9764 Zestaw przewodow
x Numer i
llosé katalogowy Opis
(15) 35-2093 Opaski kablowe
(20) 7K-1181 Opaski kablowe
4 196-4687 Zaciski
1 520-4349 Elektronlczny'uk{ad
sterowania
Zespot wigzki prze-
! 489-4246 wodoéw sterujgcych
1 489-4247 Wigzka
1 505-4338 Wsporniki
(cdn.)




(Tabela 32, ciag dalszy)

(Tabela 34, cigg dalszy)

2 329-2680 Podstawy

1 329-2682 Wsporniki

1 450-0297 Wsporniki

4 114-6658 Podktadki

2 5C-7261 Nakretki

4 6V-5683 Sruby

2 8T-4189 Sruby

4 8T-4224 Podktadki (twarde)
8 8T-4753 Sruby

Zawartos¢ 511-2366 Zestaw przewodow

8 8T-8737 Kork
) uszczelniajgce
4 169-0705 Uszczelnienia
Zatyczka
1 SIE A L uszczelniajgca
2 7R-7951 Ptyty
4 8T-6974 Sruby
(6) 8T7-4138 Sruby
Zespot wtyczki
1 490-0571 laczacej
4 9X-8256 Podktadki
Zespot wtyczki
1 490-0578 laczacej
2 492-0394 Wsporniki
2 114-6658 Podkitadki
Zespot wtyczki
1 155-2264 taczace]
2 7G-7053 Przelotka
Pojazdy lekkie
Zawartos¢ 523-4398 Zestaw przewodow
Tabela 33
Zawartos¢ 523-4398 Zestaw przewodoéw
llosé Numer Opis
os¢ katalogowy P
1 7K-1181 Opaska kablowa
1 416-9115 Oprogramowanie
Zestaw montazowy
L 451-3759 do wyswietlacza
1 462-5010 Zestaw do
monitora
Zespot wigzki prze-
1 518-1142 wodow
zasilajgcych
1 511-2366 Zestaw przewoddw

Zawartos¢ 451 -3759 Zestaw montazowy do

wyswietlacza

Tabela 34

Tabela 35
Zawartos¢ 511-2366 Zestaw przewodoéw
x Numer i
llosé katalogowy Opis
8 8T-8737 Korki
) uszczelniajgce
4 169-0705 Uszczelnienia
Kabel
L 419-5974 posredniczacy
1 462-5010 Zestaw do
monitora
Zespot wtyczki
1 490-0571 laczacej
Zespot wtyczki
1 490-0578 1aczace]
2 492-0394 Wsporniki
1 505-4338 Wsporniki
Zespot wigzki prze-
1 509-8032 woddw sterujgcych
1 520-4349 Elektromczny.uklad
sterowania
Zespot wtyczki
1 155-2264 laczacej
1 3E-3370 Zespot gniazd
(6) 8T-4138 Sruby
2 9X-8256 Podkfadki

Zawartos¢ 451-3759 Zestaw montazowy do wyswietlacza

llosé Numer Obis
os¢ katalogowy P
1 329-2679 Zacisk

(cdn.)




Nowe zestawy uzytkownika do maszyn z
osprzetem obrotowym

Wymagane czesci dla opcji obrotowej 1

Tabela 36
Wymagane czesci dla opcji obrotowej 1
. Numer .
llosé katalogowy Opis
1 523-4409 Zestaw przewodow

Zawartos¢ 523-4409 Zestaw przewodow

Tabela 37
Zawartos¢ 523-4409 Zestaw przewodow
s Numer i
llogé katalogowy Opis

1 416-9115 Oprogramowanie
Zestaw montazowy

! 451-3759 do wy$wietlacza

1 462-5010 Zestaw do

monitora

1 519-5020 Zestaw przewodow
Zespo6t montazowy

2 564-2412 i anteny

1 565-0750 Zestaw przewodow

Zawartos¢ 451-3759 Zestaw montazowy do

wyswietlacza

Tabela 38

Zawartos¢ 451-3759 Zestaw montazowy do wyswietlacza

llosé Numer Opis
katalogowy

1 329-2679 Zacisk
2 329-2680 Podstawy
1 329-2682 Wsporniki
1 450-0297 Wsporniki
4 114-6658 Podktadki
2 5C-7261 Nakretki
4 6V-5683 Sruby
2 8T-4189 Sruby
4 8T-4224 Podktadki (twarde)
8 8T-4753 Sruby

14

Zawartos¢ 564 -2412 Zespot montazowy i anteny

Tabela 39

Zawartosc¢ 564-2412 Zespo6t montazowy i anteny

llosé Numer Opis
katalogowy

1 178-8510 Ptyta do spawania
2 196-4687 Zaciski

1 372-4806 Antena

1 516-1632 Zespot przewodow
1 559-0333 Wsporniki

2 8T-3844 Sruby

Zawartos¢ 565-0750 Zestaw przewodow

Tabela 40
Zawartos¢ 565-0750 Zestaw przewodoéw
llos¢ K at:LI:;];i;vy Opis
18 35-2093 Opaski kablowe
36 7K-1181 Opaski kablowe
8 196-4687 Zaciski
9 520-4349 Elektroniczny.uklad
sterowania
1 R
1 489-4247 Wiagzka
2 505-4338 Wsporniki
(16) 8T-8737 uszcg)I:(i;iajace
4 114-6658 Podktadki
2 115-2264 Zespot ramy
4 7R-7951 Ptyty
4 490-0590 Zatyczki gniazda
4 8T-4138 Sruby
4 492-0394 Magnesy
8 9X-8256 Podktadki
2 539-0985 Plyty
1 565-5135 Okablowanie
8 6V-8490 Sruby
2 7G-7053 Przelotka
8 8T-6974 Sruby




Wymagane czesci dla opcji obrotowej 2

Tabela 41
Wymagane czesci dla opcji obrotowej 2
2 Numer i
llos¢ katalogowy Opis
Zespot elektronicz-
1 371-7044 nego modutu
komunikacji
1 367-3253 Okablowanie
1 523-4409 Zestaw przewodow
Kabel
2 419-5974 posredniczacy
5 382-0995 Zespot przewodu

komunikacyjnego

Zawartos¢ 523-4409 Zestaw przewodow

Tabela 42
Zawartos¢ 523-4409 Zestaw przewodow
s Numer i
llos¢ katalogowy Opis

1 416-9115 Oprogramowanie
Zestaw montazowy

1 451-3759 do wyswietlacza

1 462-5010 Zestaw do

monitora

1 519-5020 Zestaw przewodow

2 562-2412 Wsporniki

1 565-0750 Zestaw przewoddw

Zawartosc¢ 451-3759 Zestaw montazowy do

wyswietlacza

Tabela 43

Zawartos¢ 451-3759 Zestaw montazowy do wyswietlacza

llosé Numer Opis
katalogowy

1 329-2679 Zacisk
2 329-2680 Podstawy
1 329-2682 Wsporniki
1 450-0297 Wsporniki
4 114-6658 Podktadki
2 5C-7261 Nakretki
4 6V-5683 Sruby
2 8T-4189 Sruby
4 8T-4224 Podktadki (twarde)
8 8T-4753 Sruby
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Zawartos¢ 565-0750 Zestaw przewodow

Tabela 44
Zawartos¢ 565-0750 Zestaw przewodow
llosé K ag‘::;i:ﬂy Opis
18 35-2093 Opaski kablowe
36 7K-1181 Opaski kablowe
8 196-4687 Zaciski
2 520-4349 Elektroniczny.uklad
sterowania
1 aa0-a206 | L ooy
1 489-4247 Wigzka
2 505-4338 Wsporniki
(16) BISErSE uszc;(é)lltlki;jace
4 114-6658 Podktadki
2 115-2264 Zespot ramy
4 7R-7951 Plyty
4 490-0590 Gniazdo
4 8T-4138 Sruby
4 492-0394 Magnesy
8 9X-8256 Podktadki
2 539-0985 Plyty
1 565-5135 Okablowanie
8 6V-8490 Sruby
2 7G-7053 Przelotka
8 8T-6974 Sruby




Elementy i schemat systemu

llustracja 1 906148271
Wyswietlacz G407

llustracja 3 906148308
Maszt GPS

llustracja 2 906148306
Antena GPS

llustracja 4 906148310
Modut PL671
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CATERPILLAR

llustracja 5 906367295
Opcjonalny modut MS352

Uwaga: Patrz Obstuga systemoéw, Cat Detect i Cat
MineStar Konfiguracja poktadowa systemu MS352
Odbiornik satelitarny UENR4696 dla konfiguraciji
modutu MS352.
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llustracja 6

Autonomiczny System Proximity Awareness

((1)) Antena ((3)) PL671

((2)) PL671 ((4)) Wyswietlacz MineStar
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((5)) Radio Wi-Fi (opcjonalne)

906310293
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llustracja 7 906310299
System Proximity Awareness zintegrowany z flotg

((1)) Antena ((4)) Wyswietlacz MineStar (7)) Nieza_rzadzgny przetacznik sieciowy
Eg;; Etg;] &g;; R;glo Vykl-glps (8) Modut interfejsu HIM
odbiorni
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llustracja 8 906372138

System obrotowy Proximity Awareness zintegrowany z opcjg floty 1

((1)) Antena GPS ((4)) Wyswietlacz MineStar G407 ((7)) Niezarzadzany przetgcznik sieciowy
((2)) Pomocniczy modut PL671 ((5)) Radio zaktadowe
((3)) Gtéwny modut PL671 ((6)) Modut interfejsu HIM
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llustracja 9 906372179
System obrotowy Proximity Awareness zintegrowany z opcjg floty 2

((1)) Antena GPS ((4)) Wyswietlacz MineStar G407 ((7)) Radio zaktadowe

((2)) MS352 ((5)) Niezarzadzany przetgcznik sieciowy

((3)) PLB71 ((6)) Modut interfejsu HIM
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llustracja 10 g06307371
System ostrzegawczy dla systemu Proximity Awareness.
((1)) Antena
((2)) PL671

((3)) Radio Wi-Fi (opcjonalne)

Wytyczne ogdlne

Sytem ten mozna zainstalowa¢ w maszynie w sposéb
autonomiczny lub zintegrowany z istniejgca instalacjg
podktadowg MineStar. Patrz ilustracje 6i 7.

Oznaczenie lokalizacji montazu

Oznacz lokalizacje dla montazu modutu PL671 :

* W przypadku duzych wozidet, takich jak duze
wozidta gérnicze, wozidta sztywnoramowe i
wozidta przegubowe , bedg wymagane dwa
moduty. Moduty nalezy zainstalowac¢ po
przeciwnych stronach wozidta, co najmniegj
30.48 cm (12 inch) powyzej powierzchni chodnika
oraz za bocznymi lusterkami. Po zakoriczeniu
instalacji i konfiguracji moduty nalezy
zweryfikowac i objg¢ dokumentacjs.
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Uwaga: Jesli na podtodze kabiny znajduje sie duza
ilos¢ odtamkéw skalnych lub zanieczyszczen, modut
PL671 nalezy umiesci¢ przed lusterkami, aby
ograniczy¢ ryzyko uszkodzenia.

* W przypadku sprzetu pomocniczego, takiego jak
réwniarki samobiezne, spycharki z gumowymi
oponami, ciggniki ggsienicowe, tadowarki kotowe
czy inne maszyny budowlane, wymagany jest
jeden modut. Modut ten nalezy zainstalowaé na
poreczy lub w wysokim punkcie maszyny. Po

zakonczeniu instalacji i konfiguraciji modut nalezy
zweryfikowac i objg¢ dokumentacja.

Unikaj instalacji modutu PL671 w miejscu, w ktérym:
» bedzie to zaktécaé dostep do maszyny,

» ograniczytoby to widocznos$¢ operatora,

» prowadzone sa regularne prace strzatowe,

* nie ma petnej widocznosci nieba w przypadku
montazu poziomego.

Orientacja montazu
Montaz pionowy

W przypadku montazu dwéch modutéw PL671 w
systemie z uzyciem anteny zewnetrznej, moduty
nalezy zainstalowac¢ pionowo, tak aby ztgcza byty
skierowane w dot.

Przyktady sytuacji, w ktérych do montazu pionowego
nalezy uzy¢ anteny zewnetrzne;j:

+ instalacja na duzym wozidle gérniczym
+ instalacja na wozidle sztywnoramowym

+ instalacja na wozidle przegubowym

Montaz poziomy

W przypadku montazu jednego modutu w systemie,
modut nalezy zainstalowa¢ poziomo, aby zapewnié
antenie wewnetrznej widoczno$¢ nieba.

Przyktady sytuacji, w ktérych do montazu poziomego
nalezy uzy¢ anteny wewnetrznej:

» tadowarki kotowe

» Roéwniarki samobiezne

» Spycharki z gumowymi oponami
» Ciagniki ggsienicowe

* Pojazdy lekkie



Montaz PL671 System

Instalacja systemu PL671 w maszynie wymaga
podjecia nastepujagcych dziatan:

Instalacja wyswietlacza — W tej sekcji oméwiono
instalacje wyswietlacza oraz jego elementow
montazowych.

Przymocowac elementy do wspornika i
zamontowaé wspornik — W tej sekcji opisano
montaz i instalacje modutu PL671 oraz dotgczonego
do niego wspornika.

Instalacja wigzek przewodoéw — W trzech kolejnych
sekcjach podano sposob instalacji gtownej i
pomocniczej wigzki przewodow oraz przewodow
wyswietlacza, a takze podtgczenia zasilania do
systemu. Kazda instalacja w maszynie bedzie
wymagac uzycia gtéwnej i pomocniczej wigzki
przewodow. Wigzka pomocnicza bedzie instalowania
tylko w systemie z dwoma modutami PL671 .

Instalacja wyswietlacza

Montaz wyswietlacza

459-2220 Elektroniczny uktad sterowania mozna
zainstalowaé na roznych wspornikach, do réznych
maszyn i zastosowan uniwersalnych.

Duze wozidto gérnicze 462-2978 Zestaw
montazowy do wyswietlacza Montaz na cokole

llustracja 11 906024787

((1)) 7K-1181 Opaska kablowa
((2)) 167-8748 Plyta

((3)) 352-4694 Wspornik

((4)) 444-7077 Plyta

((5)) 114-6658 Podktadka

((6)) 2D-0388 Pierscien przelotowy
((7)) 348-2163 Zespot cokotu
(8)3Y-8100 Sruba

((9)) 4P-7429 Zacisk

((10)) 5P-4116 Podkfadka twarda
((11)) 5S-7382 Sruba

((12)) 6V-5683 Sruba

((13)) 8T-4121 Podktadka twarda
((14)) 8T-4896 Podktadka twarda
((15)) 9X-2044 Wkret

Duze wozidto gérnicze 450-5309 Zestaw

montazowy do wyswietlacza Montaz gérny

llustracja 12

(1)) 7K-1181 Opaska kablowa
(2)) 253-9507 Zespot wspornika
(3)) 6V-9632 Nakretka zgrzewana
(4)) 398-1744 Zespot wspornika
(5)) 114-6658 Podkiadka

(6)) 132-5789 Zacisk

(7)) 6V-4248 Sruba

8) 6V-5683 Sruba

(9)) 8T-4121 Podktadka twarda
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((10)) 9X-2045 Wkret

906024631



Duze wozidto gdrnicze 450-5306 Zestaw

montazowy do wyswietlacza Seria F Montaz

gorny szeregowy

llustracja 13

((1)) 7K-1181 Opaska kablowa
((2)) 362-1249 Wspornik

((3)) 398-1744 Zespot wspornika
((4)) 114-6658 Podktadka

((6)) 132-5789 Zacisk

((6)) 6V-5683 Sruba

((7)) 6V-8225 Nakretka

(8) 8T-4121 Podktadka twarda
((9)) 8T-4136 Sruba

((10)) 9X-2038 Podktadka
((11)) 9X-2045 Wkret

906025825
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Duze wozidlo gérnicze 450-5307 Zestaw

montazowy do wyswietlacza Seria F Montaz na

konsoli, szeregowy

|
\ i |

7 <P == = 7|
— \\ VIEW A-A

llustracja 14

((1)) 7K-1181 Opaska kablowa
((2)) 261-3222 Zestaw montazowy do wyswietlacza
(3)) 426-5346 Zespot wspornika
(4)) 433-4905 Wspornik

(5)) 433-4915 Pokrywa

(6)) 439-6917 Pokrywa

(7)) 444-7076 Zespot wspornika
(8) 114-6658 Podkiadka

((9)) 166-3777 Wkret

((10)) 6V-5683 Sruba

((11)) 9X-8256 Podktadka
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906024683



Duze wozidto gérnicze 450-5310 Zestaw
montazowy do wyswietlacza Montaz na konsoli,
tradycyjny
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VIEW A-A

llustracja 15 906024808

((1)) 7K-1181 Opaska kablowa
((2)) 300-3582 Zestaw wspornika montazowego
((3)) 426-4883 Element montazowy
((4)) 434-6219 Wspornik

((5)) 444-7076 Zespot wspornika
((6)) 114-6658 Podktadka

((7)) 0T-0102 Sruba

(8) 335-4416 Wkret

((9)) 6V-5683 Sruba

((10)) 8T-0328 Podktadka twarda
((11)) 9N-0869 Podktadka twarda
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Wozidto sztywnoramowe 450-5305 Zestaw montazowy do wyswietlacza Montaz gérny

RIGHT SIDE VIEW

llustracja 16 906024713
((1)) 7K-1181 Opaska kablowa ((4)) 360-0168 Wspornik (8) 6V-5683 Sruba
((2)) 315-5391 Nakretka ((5)) 398-1744 Zespot wspornika ((9)) 8T-4121 Podktadka twarda
((3)) 348-9226 Zespdt pierscienia ((6)) 114-6658 Podktadka ((10)) 8T-4136 Sruba
przelotowego ((7)) 132-5789 Zacisk ((11)) 9X-2045 Wkret
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AT740 | AT740B Wozidto przegubowe 450-5320 Zestaw montazowy do wyswietlacza Montaz gérny

llustracja 17

((1)) 7K-1181 Opaska kablowa
((2)) 361-2255
((3)) 362-1249
((4)) 398-1744

((5)) 114-6658
((6)) 132-5789
(7)) 6V-5683
(8) 8T-4121

906023869

((9)) 8T-4136
((10)) 9X-2038
((11)) 9X-2043
((12)) 9X-2045



U - uniwersalne 451 -3759 Zestaw montazowy do wyswietlacza Uchwyt montazowy RAM

llustracja 18 906057314
((1)) 329-2679 ((5)) 114-6658 ((9)) 8T-4753

((2)) 329-2680 ((6)) 6V-5683 ((10)) 5C-7261

((3)) 329-2682 ((7)) 8T-4189

((4)) 450-0297 (8) 8T-4224
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Przymocowac elementy do wspornika i
zamontowaé wspornik

llustracja 19 906217950

1. Zamontuj 520-4349 elektroniczny uktad
sterowania do 505-4338 zespotu wspornika za
pomocg 8T-4138 srub i czterech 9X-8256
podktadek.

Uwaga: Powtorz ten krok podczas instalowania
dwdch modutdw PL671.

2. Zainstaluj zespot z kroku 1 do wczesniej
wybranego elementu montazowego. Uzyj czterech
obejm 196 -4687 . Zainstaluj dwie obejmy
dookota lokalizacji montazu, wsun dwie 8T -6974
Sruby przez 7R-7951 plyte oraz przepu$c¢ Sruby
przez 505-4338 zespdt wspornika.

3. Powtodrz czynnosci dla drugiego zestawu obejm,
uzywajgc 341-3624 zaciskdw miedzy dwiema
8T-6974 Srubamii 7R-7951 piytg, aby
zabezpieczy¢ wigzke przewodow.

Instalacja i podigczenie PL671 Wigzka
przewodéw elektrycznych

System PL671 dla maszyn moze korzysta¢ z
nastepujacych wigzek przewodow:

* 489-4246 Zespot wiazki przewodow sterujgcych
(gtéwna wigzka przewodéw PL671 )

* 515-4737 Zespot wigzki przewoddw podwozia
(pomocnicza wigzka przewodow PL671 )

* 489-4247 Wigzka (wigzka przewodow z
wyswietlacza do modutu PL671)

*+ 519-3668 Zespot wigzki przewodow radia
(wigzka przewodow zasilajacych i radia)

28



Montaz 489 -4246 Zespot wiazki przewodoéw sterujgcych Gidéwna wigzka przewodéw

llustracja 20

489-4246 Zespot wigzki przewoddw sterujgcych

((1)) Potaczenie modutu PL671 ((3)) Wiagzka przewodow tgczgca sie¢
((2)) Pomocnicza wigzka przewodow Ethernet z wyswietlaczem
PL671

1. Podtacz ztgcze 12-pinowe “CV-C16” do modutu
PL671.

2. Przymocuj wigzke przewoddw do zacisku
drabinkowego, uzywajagc 7K-1181 opaski
kablowej, pozostawiajgc co najmniej 100 mm
(3.94 inch) luzu na potrzeby serwisowania.

3. Przeprowadz przeciwny koniec wigzki przewodow
do interfejsu potgczen kabiny i podwozia.
Prowadzac wigzki przewoddw, stosuj sie do
wytycznych prowadzenia i korzystaj z najlepszych
praktyk.

4. Przeprowadz przewody 3-pinowe “CV-C3” i 6-
pinowe “CV-C1” do wneki uktadu elektronicznego
maszyny. Polgczenia z wigzkg przewodow
wyswietlacza bedg wykonane w tym obszarze.

5. Przewdd 8-pinowy “CV-C2” mozna poprowadzi¢ do
wneki uktadu elektronicznego maszyny lub po
lewej stronie, przy podwoziu, aby potgczy¢ go z
pomocniczg wigzkag przewodow.

6. Po przeprowadzaniu wigzki przewodéw nalezy jg
zabezpieczy¢ za pomoca dotgczonych do zestawu
7K-1181 opasek kablowych. Prowadzac wigzki
przewodow, stosuj sie do wytycznych prowadzenia
i korzystaj z najlepszych praktyk.

29

906186953

((4)) Przewdd elektryczny z wigzki
przewodow wyswietlacza



Montaz 515-4737 Zespo6t wiazki przewodéw podwozia Pomocnicza wigzka przewodéw

llustracja 21

515-4737 Zespot wiazki przewodéw podwozia

((1)) Potaczenie modutu PL671

1.

Podtacz ztgcze 12-pinowe “AC-C2” do modutu
PLE71.

. Przymocuj wigzke przewodoéw do zacisku

drabinkowego, uzywajgc 7K-1181 opaski
kablowej. Pozostaw co najmniej 100 mm
(3.94 inch) luzu na potrzeby serwisowania.

. Przeprowadz przeciwny koniec wigzki przewodéw

do interfejsu potgczen kabiny i podwozia.
Prowadzac wigzki przewoddw, stosuj sie do
wytycznych prowadzenia i korzystaj z najlepszych
praktyk.

. Przewod 8-pinowy “AC-C1” mozna poprowadzi¢ do

ztgcza pomocniczej wigzki przewodow, we wnece
uktadu elektronicznego lub podwoziu.

. Wykonaj potgczenie ze ztgczem 8-pinowym

489-4246 zespotu wigzki przewodow sterujgcych
(gtéwna wigzka przewodow).

. Po przeprowadzaniu wigzki przewoddw nalezy jg

zabezpieczy¢ za pomocg 7K-1181 opasek
kablowych. Prowadzgc wigzki przewoddw, stosuj
sie do wytycznych prowadzenia i korzystaj z
najlepszych praktyk.

((2)) Gtéwna wigzka przewodoéw PL671

30
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Instalacja i podtaczenie 489 -4247 Wigzka Wigzka przewodow wyswietlacza

llustracja 22

489-4247 Zespot wigzki przewoddw kabiny

((1)) Potaczenie wyswietlacza z siecig

1.

((3)) Gniazdo zasilajgce

906187064

((5)) Ztagcze Ethernet do gtéwnego

Ethernet ((4)) Zasilanie dla modutéw PL671 modutu PL671
((2)) Wejscie zasilania

Usunh z kabiny elementy, ktére blokujg dostep do
wigzki przewoddw wyswietlacza. Na ogot usuwane
sg podsufitka i panele serwisowe.

. Podtgcz przewdd 6-pinowy “VC-C1” do ztgcza

“Ethernet 2” wyswietlacza.

. Poprowadz pozostate przewody wigzki do wneki

uktadu elektronicznego. Prowadzac wigzki
przewodow, stosuj sie do wytycznych prowadzenia
i korzystaj z najlepszych praktyk. Potgczenia z
wigzkg przewoddéw wyswietlacza bedg wykonane
we wnece uktadu elektronicznego.

. Podigcz przewdd 6-pinowy “VC-C5” oraz 3-pinowy

“VC-C4” wigzki przewodow wyswietlacza do ztgcza
6-pinowego “CV-C1” orz 3-pinowego “CV-C3”
489-4246 zespotu wigzki przewodow sterujgcych
modutu PL671.

. Jesdli maszyna wykorzystuje wczes$niej

zainstalowany system Fleet Onboard, odszukaj
343-8444 przewdd zasilajgey i odtgcz ztgcze “H-
c1”.

. Podtgcz wtyk “H-C1” do ztgcza “VC-C3” 489-4247

zespotu wigzki przewoddw kabiny.
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7. Podtgcz wtyk “VC-C2” do gniazda, z ktérego
usunieto ztgcze “H-C1”.

8. Jesli wyswietlacz korzysta z potgczenia Ethernet i
zasilania za posrednictwem innegj instalacji,
wczesniej usuniete elementy i panele mozna juz
zainstalowac. Jesli wyswietlacz wymaga
pofgczenia z siecig Ethernet i Zrodtem zasilania,
przejdz do instalacji wigzki przewoddw Ethernet i
zasilajgcych wyswietlacza.

Zainstaluj odpowietrznik. 519-3668 Zespot wigzki
przewodoéw radia Wigzka przewodéw Ethernet i
zasilajgcych wyswietlacza

1. Po usunieciu elementéw z kabiny podtgcz 6-
pinowe ztgcze “NC-C1” do ztgcza “Ethernet 1”
wyswietlacza.

2. Podtgcz przewdd “NC-C2” do zigcza zasilajacego
wyswietlacza.

3. Poprowadz pozostate przewody wigzki do wneki
ukfadu elektronicznego. Prowadzgc wigzki
przewodow, stosuj sie do wytycznych prowadzenia
i korzystaj z najlepszych praktyk. Potgczenia z
wigzkg przewodow radia uzytkownika i
zasilajgcych maszyny bedg wykonane we wnece
uktadu elektronicznego.



4. Niezakonczony koniec 519-3668 zespotu wigzki
przewodow radia zostanie wykorzystany do
podtgczenia zrédta zasilania. Przymocuj trzy
8T-8729 styki ztgcza oraz 102-8803 zestaw
gniazd do niezakonczonego konca 519 - 3668
zespotu wigzki przewoddw radia. Lokalizacja
przewodow:

Potozenie A — 109-RD(Czerwony)Zasilanie
niedotgczane

Potozenie B — 229-BK(Czarny)Podtoze
Potozenie C — 308-YL(Zobtty)Zasilanie odtgczane

5. Podigcz 102-8803 zestaw gniazd do ztgcza “VC-
C2” 489-4247 zespotu wigzki przewodow kabiny.

6. Potagczenie do radia uzytkownika zostanie
wykonane poprzez instalacje 419-5974 zespotu
kabla posredniczgcego na 6-pinowym ztgczu “N-
C2”519-3668 zespotu wigzki przewodow radia.
Pozwoli to wykonaé potgczenie RJ45 od radia do
transmisji danych uzytkownika do 419-5974
zespotu adaptera. 435-9854 Adapter
uszczelniajgcy mozna przymocowacé do
niezakonczonego konca przewodu CAT 5 lub

przewodu o wiekszej Srednicy przed zakonczeniem

RJ45.
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Procedura instalacji dla konfiguraciji
obrotowej z dwoma modutami PL671
Modules (Moduty)

Podtaczanie autonomicznej PL671 wiagzki
przewodoéw do G407 Wyswietlacz

llustracja 23 906373473

489-4246 Zespot wigzki przewodow sterujgcych

((1)) Gtéwne potgczenie modutu PL671

((2)) Pomocnicze potaczenie modutu PL671

((3)) Potaczenie sieci Ethernet z wigzkg przewodéw wyswietlacza
((4)) Przewod elektryczny z wigzki przewoddéw wyswietlacza



llustracja 24 906373481
565-5135 Wigzka przewodow elektrycznych

((1)) Potaczenie modutu PL671
((2)) Gtéwna wigzka przewoddw PL671

1.

Podtacz 12-pinowe ztgcze 489-4246 zespotu
wigzki przewodow sterujgcych do autonomicznego
modutu PL671.

. Podigcz ztgcze “AC-C1” 489-4246 zespotu wigzki

przewodow sterujgcych do gniazda “CV-C2”
565-5135 wigzki przewodow elektrycznych.

. Podtagcz ztacze “Slave” (podrzedne) 565-5135

wigzki przewodow elektrycznych do
pomocnicznego modutu PL671.

. Podtacz przewéd 6-pinowy “VC-C1” do ztgcza

“Ethernet 2” wyswietlacza.

. Podigcz ztgcze “VC-C5” 489-4246 zespotu wigzki

przewodow sterujgcych do gniazda “CV-C1”
489-4247 zespotu wigzki przewoddw kabiny.

. Podigcz gniazdo interfejsu kabiny “VC-V4”

489-4246 zespotu wigzki przewoddw sterujgcych
do zlgcza zasilajgcego systemu.

. Podtgcz wtyk “G407 Ethernet 1” do portu “ETH 1”

w wyswietlaczu G407.

. Podtgcz 516- 1632 zespdt przewoddw do obu

modutdéw PL671 oraz anteny 372-4806 .
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Zalecane lokalizacje montazu dla konfiguracji koparki przedsiebrnej z dwoma modutami PL671 Modules

(Moduty)

llustracja 25

Uwaga: Moduty gtéwny i pomocniczy nalezy
zainstalowac pionowo, korzystajac z anteny
zewnetrznej, przeciwlegle na maszynie, aby
zapewni¢ catkowite pokrycie i widocznosc. Nalezy
korzysta¢ z najlepszych praktyk instalacji, aby
zapobiec niebezpieczenstwu potkniecia.Przewdd
pomochiczego modutu PL671 zostanie
poprowadzony wzdtuz boku obudowy obok listwy
zabezpieczajgcej, pod przejsciem, przez obudowe
oraz z tylu, w gore listwy, do gldwnego modutu
PL671. Przymocuj przewdd koncentryczny do anteny.
Patrz ilustracja 25.
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Procedura instalacji dla konfiguraciji
obrotowej z jednym modutem MS352 oraz
jednym PL671

Podtaczanie PL671 i wigzki przewodéw do G407
Wyswietlacz

llustracja 26 906373473

489-4246 Zespot wigzki przewodow sterujgcych

((1)) Gtéwne potaczenie modutu PL671

((2)) Pomocnicze potgczenie modutu PL671

((3)) Potaczenie sieci Ethernet z wigzkg przewodow wyswietlacza
((4)) Przewdd elektryczny z wigzki przewoddw wyswietlacza

1. Podtacz 12-pinowe ztgcze 489-4246 zespotu
wigzki przewodéw sterujgcych do modutu PL671.

2. Podtgcz ztacze “VC-C5” 489-4246 zespotu wigzki
przewodow sterujgcych do gniazda “CV-C1”
489-4247 zespotu wigzki przewoddw kabiny.

3. Podtacz przewdd 6-pinowy “VC-C1” do ztgcza
“Ethernet 2” wyswietlacza.

4. Podigcz gniazdo interfejsu kabiny “VC-C4”
489-4246 zespotu wigzki przewodow sterujgcych
do zlgcza zasilajgcego systemu.

5. Podtacz wtyk “G407 Ethernet 1” do portu “Eth 1”7 w
wyswietlaczu G407.

6. Podtagcz 516-1632 zespodt przewoddw do obu
modutéw PL671 oraz anteny 372-4806 .
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Podtaczanie przewodow MS352 i wigzki
przewodoéw

1. Podtacz ztgcze “CAT 4” 367 - 3253 wigzki
przewodow elektrycznych do modutu MS352.

2. Podtgcz 419-5974 zespot adaptera RJ-45 do 6-
pinowego gniazda 367 -3253 wigzki przewodow
elektrycznych.

3. Podtgcz 516-1632 zespot przewodoéw do MS352
oraz anteny 372-4806 .

4. Podigcz przewdd Ethernet Cat 5 lub Cat 6 do
419-5974 zespotu adaptera RJ-45 oraz
niezarzgdzanego przetgcznika Ethernet w
maszynie.



Montaz PL671 Modut w lekkim pojezdzie

Montaz wspornika w pojezdzie

llustracja 27 906222854
((1)) Radio PL671 ((2)) Antena PL671

1. Wybierz lokalizacje montazu dla modutu PL671 i
anteny GPS. Modut PL671 i antena muszg
znajdowac sie w odlegtosci co najmniej 91.44 cm
(36 inch) od siebie, aby nie dochodzito do utraty
sygnatu. Lokalizacje montazu muszg zapewniaé
odpowiednig widocznos¢ nieba dla anteny GPS
oraz niezaktécony, dookdlny obszar nadawania dla
modutu PL671.

2. Zamontuj 520-4349 elektroniczny ukfad
sterowania do 505-4338 zespotu wspornika za
pomocg 8T-4138 srub i czterech 9X-8256
podktadek.

3. Zamontuj zespot we wezesniej wybranej lokalizacji
montazu.

Zamontuj wyswietlacz

1. Wybierz lokalizacje montazu wyswietlacza, ktora
spetnia wymagania zakfadu.

2. Zamontuj element montazowy wyswietlacza i
zainstaluj wyswietlacz na wsporniku.
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Instalacja i podtaczenie PL671 Wiagzka przewodoéw elektrycznych

llustracja 28 906283545

509-8032 Zespot wigzki przewoddw sterujgcych
Gléwna wigzka przewodoéw lekkiego pojazdu

((1)) Monitor i ztagcze serwisowe ((4)) Ztacze zasilajace ((7)) Bezpiecznik 1 (+)
((2)) Ztacze radia GPS ((5)) Ztacze radia uzytkownika (8) Bezpiecznik 2 (-)
((3)) Sygnat do masy ((6)) Zrodto zasilania uzytkownika

37



llustracja 29

518-1142 Zespot wigzki przewoddw zasilajacych

((9)) Ztacze wigzki przewoddow
elektrycznych

((10)) Sygnat do masy
((11)) Ethernet 2

Instalacja wiazki przewodow

1. Podtgcz 12-pinowe “ztacze radia GPS” (2) od
509-8032 zespotu wigzki przewodow sterujgcych
do modutu PL671.

2. Poprowadz 509-8032 zespot wigzki przewodow
kabiny do kabiny pojazdu zgodnie z wymaganiami
zaktadu, korzystajgc z najlepszych praktyk
prowadzenia wigzki.

Uwaga: “Sygnat do masy” (3) i and (10) to opcjonalne
potaczenie i konfiguracja. Skorzystaj z najlepszych
praktyk zaktadu, konfigurujgc te opcje dla pojazdow.
“Sygnat do masy” jest uzywane jako potgczenie dla
wejscia sygnatu odwrdcenia.

3. Podigcz “ztacze radia uzytkownika” (5) z
509-8032 zespotu wigzki przewodow sterujgcych
do adaptera RJ45, a nastepnie do lokalnego
radioodbiornika.

Uwaga: W tej samej sekcji 509-8032 zespotu
wigzki przewodow sterujgcych znajduje sie przewod
zasilajacy, patrz szczegdty w rozdziale “Przewody
zasilajgce”.
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((12)) Zasilanie wyswietlacza
((13)) Ethernet 1

4. Podtgcz “ztgcze monitora” (1) od 509-8032

zespotu wigzki przewodow sterujgcych do “zigcza
gtéwnej wigzki przewodow” (9) 518-1142
zespotu wigzki przewodow zasilajgcych.

Uwaga: W tej samej sekcji 518-1142 znajduje sie
przewdd zasilajacy, patrz szczegoty w rozdziale
“Przewody zasilajgce”.

5. Poprowadz 518-1142 zespot wigzki przewodow
zasilajgcych do wezesniejszej lokalizacji montazu
wyswietlacza.

6. Podtacz przewody “Ethernet 27 (11), “zasilajacy
wyswietlacza” (12) i “Ethernet 1”7 (13) od
518-1142 zespotu wigzki przewodow
zasilajgcych do wyswietlacza.

Przewody zasilajace

Przewody zasilajgce do wigzki sg inne dla kazdego
pojazdu i zalezg od dealera lub zaktadu.
Szczegotowe informacje przedstawia https://dealer.
cat.com/content/dam/dealer/Products/Technology/
Mining%20Technology%20and%20Autonomy/detect/
PL671-information-sheet.pdf.



Wprowadzanie do eksploatacji
PL671

Test zasilania

Uwaga: Aby unikng¢ potencjalnych problemow z
rejestracja, nie nalezy wigczac zasilania systemu do
chwili instalacji catego sprzetu i wykonania
wszystkich potgczen elektrycznych.

Po podtgczeniu aparatu radiowego i przewodow od
nowej wigzki przewoddw do dodatniego i ujemnego
zacisku akumulatora oraz prawidtowym podtgczeniu
zasilania stacyjki do sprzetu, mozna ten sprzet
wigczyé.

Instalowanie oprogramowania w PL671
Za pomoca WinFlash

Uwaga: Pliki flash znajdujg sie przy https://dealer.cat.
com/PL w sekgciji “Service Technicians Toolbox” .

Wykonaj nastepujaca procedure, aby zaktualizowac
aparat radiowy. Wymiana oprogramowania
uktadowego aparatu radiowego ma na celu jego
aktualizacje. Aktualizacje oprogramowania
uktadowego nalezy przeprowadzi¢ takze po wymianie
aparatu radiowego. Narzedzie Cat Electronic
Technician (Cat ET) zawiera program WinFlash.
WinFlash jest uzywany do wczytywania
oprogramowania do aparatu radiowego. W celu
aktualizacji oprogramowania uktadowego w aparacie
radiowym nalezy wykonaé ponizszg procedure.

1. Podtacz laptopa do modutu PL671 za pomocg
517-2604 zespotu wigzki przewoddw
sterujgcych, 419-5974 zespotu adaptera oraz
przewodu Ethernet Cat 5 lub o wiekszej $rednicy.
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l Regional |

SIS

Communications Confirmation I

Startup

Ethernet Direct Connection

Intel(R) 82579LM Gigabit Network Connection

Cancel

Help

Advanced...

llustracja 30
2. Korzystajac z Cat ET, uzyskaj dostep do modutu

PL671 za pomoca “bezposredniego potgczenia
Ethernet” lub otwdrz program WinFlash.
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& Cat Electronic Technician 2016C v1.0 - WinFlash ” - = | =
—
File Utilities Help
=3 <NOT PROGRAMMED> <NOT PROGRAMMED> - IP - S/N: 16082300D0110013 - Current S/W Part # : - [-]
?_:3 Flash File: C:\Users\taylowr\Documents\V2X\Software\Field Follow\Build 17\Production Unit\5196719-17.f12 ‘ Q X
File Description: No Description
- ECM/File Click For Content Information
Information:
Parameter ECM Values File Values {
Application Description <NOT PROGRAMMED> Generic Machine
Component Description <NOT PROGRAMMED> V2X Radio
Software Part Number = 519671917 ‘
ECM Part Number 4833663-01 Not Applicable
ECM Serial Number 16082300D0110013 Not Applicable ‘
Last Service Tool FTP12345 Not Applicable
Location ID 0 \
SIS Name Minestar Proximity Awareness
(=1
Begin Flash | [ Load Product Flash File
llustracja 31 906168210

3. Wybierz odpowiedni plik “FL2” , ktory zostanie
wczytany do modutu PL671, i rozpocznij
aktualizacje oprogramowania uktadowego.

Uwaga: Wczytywanie pliku “FL2" moze potrwac pieé
minut, a po zmianie aplikacji modut PL671 zostanie
ponownie uruchomiony.

Uwaga: Nie uzyskuj dostepu do konfiguraciji
sieciowej przed pojawieniem sie sygnatu w Cat ET, ze
zakonczono aktualizowanie oprogramowania
uktadowego.

Ustanawianie potgczenia miedzy
PL671 oraz komputerem PC

Uwaga: Przed nawigzaniem potgczenia z modutem
PL671 zmien ustawienia adaptera sieci LAN na
nastepujgce.Ustawienia mozna otworzy¢, wybierajgc
“Centrum sieci i udostepniania” , nastepnie
“Potaczenia sieciowe” , “Potgczenia lokalne”
“Wiasciwosci” , “Sie¢” , a na koncu “Protokot

internetowy” .

Adres IP — 10.0.0.xx

Maska podsieci — 255.255.255.0

1. Korzystajgc z wigzki przewodow serwisowych oraz
przewodu Ethernet Cat 5 lub o wiekszej Srednicy,
podtgcz modut PL671 do laptopa.
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Wytgcz (OFF) przetgcznik Wi-Fi lub przerwij
potgczenie Wi-Fi na komputerze.

2. Przerwij lub wylgcz potgczenia VPN.

3. Otworz “Centrum sieci i udostepniania” na
komputerze i upewnij sie, ze potgczenie
“Caterpillar Machine Network” jest wtgczone.

4. Otworz przeglgdarke internetowa. Preferowana
jest Google Chrome.



File Edit View Favorites Tools Help

Web Configuration

4

e

llustracja 32

5. W pasku adresu wpisz: “10.0.0.10:8000” . Powinna
wyswietli sie strona gtéwna “Konfiguracja sieci” ,
jak pokazano na ilustracji 32.

Uwaga: Jesli nie mozna sie potgczy¢ z modutem
PL671, odigcz i podigcz ponownie przewdd Ethernet,
odczekaj co najmniej 60 sekund, az komputer
nawigze potgczenie. Jesli komunikacja nie zostanie
nawigzana, patrz procedury rozwigzywania
problemow.
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Informacje ogolne PL671
Konfiguracja

Konfigurowanie PL671 w Proximity
Awareness

CAT’  Proximity Awareness &

Home

Status
Configuration
Utilities

Web Configuration

Use the navigation bar above to access the available configuration options

e Sar S L SN L ) S e

llustracja 33 906274430

1. Na stronie gtéwnej “Konfiguracja sieci” wybierz
opcje “Konfiguracja” z listy rozwijane;j.
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Login

2 | admin

llustracja 34

906275020

2. Przed wprowadzeniem zmian na stronie
“Konfiguracja” nalezy sie zalogowac. Kliknij
przycisk “Zaloguj” ; pojawi sie okno logowania.

“Nazwag uzytkownika” bedzie: “admin”

T

“hastem” : “password” .

, zas

Country Settings ~

Country

Installation Type ~

PL671 Function

Beacon Mode Configuratio

MineStar Machine ID

Reverse Signal Input

United States of Americz v

Tajikistan

Tanzania, United Republic of

Thailand

Timor-Leste

Togo

Tokelau

Tonga

Trinidad and Tobago

Tunisia

Turkey

Turkmenistan

Turks and Caicos Islands (the)

Tuvalu

Uganda

Ukraine

United Arab Emirates (the)

United Kingdom of Great Britain and Northern Ireland (the)
United States Minor Outlying Islands (the)

ni

United States of America (the) v

llustracja 35

906274

3. Skonfiguruj ustawienia lokalne. Kraj mozna
wybrac, korzystajgc z listy rozwijanej krajow.
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Installation Type ~

PL671 Function Primary v Machine Type
| Stand-alone [}
| Secondary

| Beacon

Netwnrk Sattinne «

Hauling Machine

llustracja 36 906274960
4. Skonfiguruj typ instalacji. Wybierz funkcje modutu
PL671 i typ maszyny, a nastepnie kliknij
“Aktualizuj” .
Uwaga: W przypadku zmiany funkcji modutu PL671 i
typu maszyny, pojawig sie odmienne sekcje, a
niektoére pola moga by¢ zablokowane.Poszczegdlne
konfiguracje dla r6znych funkcji PL671 zostang
objasnione po sekcji konfiguracji ogolnej, w rozdziale
“Konfiguracja modutu PL671 dla danego
zastosowania” w niniejszej instrukcji.
Machine Dimensions ~
Machine Length (m) [ 1.1
Machine Width (m) { 1.1
llustracja 37 906275015

5. Wpisz wymiary maszyny. Dlugos¢ maszyny jest
liczona zgodnie z kierunkiem osi X, za$ szerokos$¢é
—osiY.

Uwaga: Aby uzyskac¢ wiecej informacji o pomiarach,
patrz Instrukcja specjalna, Procedura mierzenia
wymiarow maszyny dla systemu Cat Detect Proximity
Awareness REHS9127.
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Machine Origin ~

X Coordinate (m) 1 1.1

Y Coordinate (m) [ 1.1

llustracja 38

6. Wpisz potozenie wyjsciowe maszyny.

“Wspoitrzedna X” oraz “wspétrzedna Y” dla
potozenia wyjsciowego maszyny moga sie réznic.
W razie potrzeby skorzystaj z instrukcji maszyny.

Na przyktad potozenie wyjsciowe wozidta znajduje
sie na linii Srodkowej maszyny, przy osi tylne;j.
“Wspétrzedna X" bedzie odnosi¢ sie do prawego
tylnego naroznika maszyny, za$ “wspotrzedna Y” —
do prawego tylnego.

906275735

GNSS Receiver ~
Settings

Internal/External External v

IP Address ‘ 10.42.15.79

)]

Port ‘ 1555

llustracja 39

7.

Uzupetnij dane w “Ustawieniach odbiornika GNSS”

Ustawienia wewnetrzne sg uzywane w przypadku
maszyn z modutami PL671 dla ustalenia potozenia
GPS. Ustawienia zewnetrzne sg uzywane w
przypadku maszyn z modutami MS352 dla
ustalenia potozenia GPS.

Wewnetrzne — W przypadku wybrania tej opciji, pola
“Adres IP” i “Port” zostang automatycznie wypetnione
i nie bedzie mozna ich edytowaé¢. Domysiny “Adres
IP” to 127.0.0.1, zas “Port” — 2947.

Zewnetrzne — W przypadku wybrania tej opcji nalezy
ustawi¢ “Adres IP” na zgodny z modutem MS352 oraz
wybrac “Port” 15555.
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DC File

&= Browse [ Select a File to Upload 2 Upload

= Download | 1@ Delete

llustracja 40 906275746

8. “Plik DC”:

» Przeslij plik ankiety .dc z zaktadu.

RTCM Port
RTCM Port Number [ 3784
RTCM Status [ Not Connected
llustracja 41 906275748

9. “Port RTCM” (rozsytanie ze stacji bazowej):

*  Numer portu RTCM to standardowy port “3784”
dla potgczeh.

» Status RTCM nalezy ustawi¢ na “Potgczono”
lub “Dane niedostepne” .

GNSS Antenna Offset

X Offset (m) 0
Y Offset (m) 0
Z Offset (m) 0
llustracja 42 906275832

10. “Przesuniecia anteny GNSS” :
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*  “Przesuniecie na osi X” to odlegtosé od
potozenia wyjsciowego do anteny wzdtuz linii
Srodkowej maszyny.

*  “Przesuniecie na osi Y” to odlegtosé od
potozenia wyjsciowego do anteny wzdituz
szerokosci maszyny.

* “Przesuniecie na osi Z” to odlegtos¢ od
potozenia wyjsciowego do anteny wzdtuz jej
wysokosci. Wpisz te wartos¢ jako odlegtos¢ od
anteny do poziomu podtoza maszyny, jesli
wymagana jest wysoko$¢ odniesienia.

Mine Star FTP Configuration ~

FTP Username | aquila
FTP Password |
llustracja 43 906275836
11. Konfiguracja MineStar FTP:
*  “Nazwa uzytkownika FTP” musi by¢ zgodna z
“Nazwa uzytkownika FTP” biura.
* “Hasto FTP” musi by¢ zgodne z “Hastem FTP”
biura.
Incident Report ~
Settings PR2 Information
Incident File Size 250 KB v Position Time Interval (s) 0.2
llustracja 44 906275838

12. Raport zdarzen:

» Standardowg, domysing “wielkoscig pliku

zdarzen” jest “250 kb” , ale mozna jg zwiekszy¢,

jesli nie jest dostepna sie¢ o duzej
przepustowosci.

* “Odstep czasu dla potozenia” uzyskuje sie z
urzgdzenia.



Konfiguracja dla danego
zastosowania PL671

PL671 Konfiguracja funkcji
autonomicznej

Uwaga: Pomocniczy modut PL671 jest potrzeby tylko
dla wybranych zastosowan. Szczegoétowe informacje
dotyczace konfiguracji zawiera “Funkcja
pomocnicza’.

Installation Type ~

PL671 Function Stand-alone v Machine Type Hauling Machine v

Network Settings ~

ETH1 ETHO
IP Address 192.168.10.6 IP Address 192.168.1.1
Subnet Mask l 255.255.255.0 Subnet Mask 255.255.255.0
Default Gateway l Data Not Available Default Gateway | 0.0.0.0
MineStar G407
IP Address , 192.168.1.7 IP Address 192.168.1.8
Port | 16020 TMAC Port | 20000
NMEA Port | 15555
llustracja 45 906276181

1. Skonfiguruj autonomiczny modut PL671.

a. Wybierz opcje “Autonomiczny” z listy rozwijane;j
“Funkcja PL671” .

b. Wybierz typ maszyny z listy rozwijanej “Typ
maszyny” oraz kliknij “Aktualizuj” .

c. Wpisz lokalny “Adres IP” , “Maske podsieci”
oraz “Domysing brame” sekcji “ETH1” .

d. Wypetnij pola “Adres IP” i “Port” w sekcji
“MineStar” biura.

e. W sekcji “G407” wypetnij pole “Adres IP”
wyswietlacza. Ustaw “Port TMAC” na “20000” .
Ustaw “Port NMEA” na “15555” .

Uwaga: Sekcja “ETHO” jest wyszarzona, poniewaz

nie ma koniecznosci komunikacji z pomocniczym
modutem PL671.
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@ Configuration updated successfully!

The applied changes have no effect on the system unless
PL671 is rebooted.

llustracja 46 906276230

2. Przejdz na dot strony “Konfiguracja” i kliknij
przycisk “Zastosuj” . Nastepnie kliknij “OK” , aby
potwierdzi¢, Zze konieczne jest ponowne
uruchomienie.
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@ Are you sure you want to reboot PL6717?

Cancel

llustracja 47 906276232
3. Kliknij “OK” , gdy pojawi sie monit z oknem

dialogowym “Czy na pewno chcesz ponownie
uruchomié modut PL671” .

51



PL671 Konfiguracja funkcji
gtéwnej i pomocniczej

Funkcja gtéwna

Installation Type ~

PL671 Function Primary ¥ Machine Type Hauling Machine v

Network Settings ~

ETH1 ETHO

IP Address ‘ 192.168.10.6 IP Address 192.168.1.1

Subnet Mask 255.255.255.0 Subnet Mask ‘ 255.255.255.0
Default Gateway l Data Not Available Default Gateway ‘ 0.0.0.0
MineStar G407
IP Address 192.168.1.7 IP Address 192.168.1.8
Port | 16020 TMAC Port [ 20000
NMEA Port | 15555
llustracja 48 906277119

1. Skonfiguruj gtéwny modut PL671.

a. Wybierz opcje “Gtéwny” z listy rozwijanej
“Funkcja PL671” .

b. Wybierz typ maszyny z listy rozwijanej “Typ
maszyny” oraz kliknij “Aktualizuj” .

c. Wpisz lokalny “Adres IP” | “Maske podsieci”
oraz “Domysing brame” sekcji “ETH1” .

d. Wypetnij pola “Adres IP” i “Port” w sekcji
“MineStar” biura.

e. Ustaw “Adres IP” na “192.168.1.1” . Ustaw
“Maske podsieci” na “255.255.255.0” . Adres
“Domysiny” w sekcji “ETHO” musi mie¢ postacé
“0.0.0.0".

f. W sekcji “G407” wypetnij pole “Adres IP”
wyswietlacza. Ustaw “Port TMAC” na “20000” .
Ustaw “Port NMEA” na “15555” .
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@ Configuration updated successfully!

The applied changes have no effect on the system unless
PL671 is rebooted.

llustracja 49 906276230

2. Przejdz na dot strony “Konfiguracja” i kliknij
przycisk “Zastosuj” . Nastepnie kliknij “OK” , aby
potwierdzi¢, Zze konieczne jest ponowne
uruchomienie.
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@ Are you sure you want to reboot PL6717?

Cancel

llustracja 50 906276232
3. Kliknij “OK” , gdy pojawi sie monit z oknem

dialogowym “Czy na pewno chcesz ponownie
uruchomié modut PL671” .
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Funkcja pomocnicza

Installation Type ~

PL671 Function

Network Settings ~

ETH1

IP Address

Subnet Mask

Default Gateway

MineStar

IP Address

Port

Secondary

‘ Not Applicable

Not Applicable

Not Applicable

Not Applicable

Not Applicable

Machine Type

ETHO

IP Address

Subnet Mask

Default Gateway

G407

IP Address

TMAC Port

NMEA Port

Hauling Machine

‘ 192.168.1.2

l 255.255.255.0

1 0.0.0.0

‘ Not Applicable

‘ Not Applicable

| Not Applicable

llustracja 51

1. Skonfiguruj pomocniczy modut PL671.

Uwaga: Pole “Typ maszyny” bedzie wyszarzone,
poniewaz nie jest wymagane dla pomocniczego

modutu PL671.

2. Skonfiguruj “Ustawienia sieciowe” .

a. Sekcja “ETHO” zostanie wypetniona
automatycznie. Upewnij sie, ze pola “Adres IP”
—-192.168.1.2" , “Maska podsieci”’ —
“255.255.255.0” oraz “Domysiny” —
majg odpowiednie wartosci.

Uwaga: Inne ustawienia sieciowe nie sg
stosowane, gdy modut PL671 jest uzywany jako

funkcja pomocnicza.
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@ Configuration updated successfully!

The applied changes have no effect on the system unless
PL671 is rebooted.

llustracja 52 906276230

3. Przejdz na dét strony “Konfiguracja” i kliknij
przycisk “Zastosuj” . Nastepnie kliknij “OK” , aby
potwierdzi¢, Zze konieczne jest ponowne
uruchomienie.
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@ Are you sure you want to reboot PL6717?

Cancel

llustracja 53 906276232
4, Kliknij “OK” , gdy pojawi si¢ monit z oknem

dialogowym “Czy na pewno chcesz ponownie
uruchomié modut PL671” .
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Procedura konfiguracji dla opcji
obrotowej 1 zdwoma PL671
Modules (Moduty)

Konfigurowanie giéwnego PL671

Installation Type ~

PL671 Function Primary v Machine Movement

Machine Type Loading Machine

Communication Test

Rotational

llustracja 54

1. Skonfiguruj ustawienia “Typu instalacji” .

a. Wybierz pozycje “Maszyna tadujgca” z listy
rozwijanej “Typ maszyny” . Nacisnij przycisk
“Aktualizuj” , aby zaktualizowa¢ wybér. Patrz
ilustracja 54.

Uwaga: Aktualizacja “Typu maszyny” musi by¢

pierwszym krokiem przed edycjg pozostatych opcji
w sekcji “Typ instalacji” .

b. Wybierz pozycje “Gtéwny” z listy rozwijanej
“Funkcja PL671” . Patrz ilustracja 54.

c. Wybierz pozycje “Obrotowy” z listy rozwijanej
“Ruch maszyny” . Patrz ilustracja 54.
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Network Settings ~

ETH1

IP Address

Subnet Mask

Default Gateway

I Not Applicable

I Not Applicable

[ Not Applicable

ETHO

IP Address

Subnet Mask

Default Gateway

| 192.168.1.2

| 255.255.255.0

[ 0.0.0.0

MineStar G407
IP Address I Not Applicable IP Address ‘ Not Applicable
Port | Not Applicable TMAC Port [ Not Appiicale
NMEA Port [ Not Applicable
llustracja 55 906372704

2. Skonfiguruj ustawienia sieciowe.

a. Na karcie “Ustawienia sieciowe” w sekgcji
“ETH1” wpisz lokalne “Adres IP” , “Maska
podsieci” oraz “Domysina brama” , ktére bedg
uzywane dla modutu PL671. Patrz ilustracja 55.

b. Na karcie “Ustawienia sieciowe” w sekcji
“MineStar” wpisz lokalne “Adres IP” i “Port” .

Patrz ilustracja 55.

c. Na karcie “Ustawienia sieciowe” w sekcji “G407”
wpisz lokalny “Adres IP” wyswietlacza. Ustaw
“Port TMAC” i “Port NMEA” wyswietlacza. Patrz
ilustracja 55.

Uwaga: Sekcja “ETHO” zostanie wypetniona

automatycznie.
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GNSS Receiver ~

GNSS Receiver 1
Settings
Internal/External Internal v
IP Address “' 127.0.0.1
Port L 2947
GNSS Antenna Offset
X Offset (m) H 0 )
Y Offset (m) ” 0
Z Offset (m) u 0

GNSS Receiver 2

Settings

Internal/External Secondary Internal

IP Address “ Configure On Secondary
Port H Configure On Secondary

GNSS Antenna Offset

X Offset (m) U 0
Y Offset (m) ﬂ 0
Z Offset (m) [ o

llustracja 56

3. Skonfiguruj Ustawienia odbiornika GNSS.

a. W sekgji “Odbiornik GNSS 17, “Ustawienia” ,
“Wewnetrzny/zewnetrzny” wybierz pozycje
“Wewnetrzny” z listy rozwijane;.

b. W sekgcji “Odbiornik GNSS 1” “Ustawienia”
wpisz lokalne “Adres IP” i “Port” .

c. W sekcji “Odbiornik GNSS 1” “Przesuniecie
anteny GNSS” wpisz “Przesuniecie na osi X",
“Przesuniecie na osi Y” oraz “Przesuniecie na
osi Z” dotyczace gtdwnego modutu PL671.

d. W sekcji “Odbiornik GNSS 27, “Ustawienia”,
“Wewnetrzny/zewnetrzny” wybierz pozycje
“Wewnetrzny pomocniczy” z listy rozwijanej.

e. W sekcji “Odbiornik GNSS 2” “Przesuniecie
anteny GNSS” wpisz “Przesuniecie na osi X",
“Przesuniecie na osi Y” oraz “Przesunigcie na
osi Z” dotyczgce pomocniczego modutu PL671.

Uwaga: Pola “Adres IP” i “Port” dla pomocniczego
modutu PL671 zostang automatycznie wypetnione
po skonfigurowaniu pomocniczego modutu PL671.
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© Configuration updated successfully!

The applied changes have no effect on the system unless
PL671 is rebooted.

llustracja 57 906372691
4. Przejdz na dot strony “Konfiguracja” i kliknij

przycisk “Zastosuj” . Nastepnie kliknij “OK” , aby

potwierdzi¢, Zze konieczne jest ponowne

uruchomienie. Nastepnie kliknij “Uruchom

ponownie PL671” , aby konfiguracja zostata

wprowadzona na urzgdzeniu.
Konfigurowanie pomocniczego PL671

Installation Type ~

PL671 Function Secondary v Machine Movement Rotational v

Machine Type Loading Machine v
llustracja 58 906372947
1. Skonfiguruj ustawienia “Typu instalacji” . Uwaga: Aktualizacja “Typu maszyny” musi by¢

pierwszym krokiem przed edycjg pozostatych opcji
a. Wybierz pozycje “Maszyna tadujgca” z listy w sekeji “Typ instalacji” .
rozwijanej “Typ maszyny” . Nacisnij przycisk
“Aktualizuj” , aby zaktualizowac¢ wybor. Patrz b. Wybierz pozycje “Pomocniczy” z listy rozwijane;j
ilustracja 58. “Funkcja PL671” . Patrz ilustracja 58.
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c. Wybierz pozycje “Obrotowy” z listy rozwijanej
“Ruch maszyny” . Patrz ilustracja 58.

ETH1

IP Address

Subnet Mask

Default Gateway

MineStar

IP Address

Port

Network Settings ~

I Not Applicable

[ Not Applicable

l Not Applicable

l Not Applicable

[ Not Applicable

ETHO

IP Address

Subnet Mask

Default Gateway

G407

IP Address

TMAC Port

NMEA Port

l 192.168.1.2

l 255.255.255.0

l 0.0.0.0

l Not Applicable

l Not Applicable

I Not Applicable

llustracja 59

2. W sekcji “ETHO” pole “Adres IP” dla komunikacji z
gtéwnym modutem PL671 zostanie automatycznie

wypetnione.

Uwaga: Nie bedzie mozna edytowaé pél w

“Ustawieniach sieciowych” .
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GNSS Receiver ~

GNSS Receiver 1 GNSS Receiver 2
Settings Settings
Internal/External v Internal/External Internal v

Enter IP address fol
IP Address l Not Applicable IP Address [ 127.0.0.1 communication with the
GNSS receiver
Port I Not Applicable Port l 2047
GNSS Antenna Offset GNSS Antenna Offset
X Offset (m) l Not Applicable X Offset (m) | Configure On Primary
Y Offset (m) l Not Applicable Y Offset (m) I Configure On Primary
Z Offset (m) l Not Applicable Z Offset (m) l Configure On Primary
llustracja 60 906372976

3. Wybierz pozycje “Wewnetrzny” z listy rozwijanej w
sekcji “Odbiornik GNSS” dla ustawien
“Wewnetrzny/zewnetrzny” .

Uwaga: Wszystkie pozostate ustawienia bedag
oznaczone jako “Nie ma zastosowania” , poniewaz
zostaty skonfigurowane na gtéwnym module PL671.
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© Configuration updated successfully!

The applied changes have no effect on the system unless
PL671 is rebooted.

llustracja 61

4. Przejdz na dot strony “Konfiguracja” i kliknij
przycisk “Zastosuj” . Nastepnie kliknij “OK” , aby
potwierdzi¢, Zze konieczne jest ponowne
uruchomienie. Nastepnie kliknij “Uruchom
ponownie PL671” , aby konfiguracja zostata
wprowadzona na urzgdzeniu.

Procedura konfiguracji dla opcji
obrotowej 2 z jednym PL671 oraz
jednym MS352

1. Skonfiguruj jeden modut PL671 z jednym modutem
MS352
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Instailation Typs -~

llustracja 62 906372628

a. Na karcie “Typ instalacji” wybierz pozycje
“Autonomiczny” z listy rozwijanej “Funkcja
PL671” . Patrz ilustracja 62.

b. Na karcie “Typ instalacji” wybierz pozycje
“Obrotowy” z listy rozwijanej “Ruch maszyny” .
Patrz ilustracja 62.

c. Na karcie “Typ instalacji” wybierz pozycje
“Maszyna fadujgca” z listy rozwijanej “Typ
maszyny” . Patrz ilustracja 62.

Netwark Selings -

ETH1 ETHO
MineStar GADT
llustracja 63 906372631
d. Na karcie “Ustawienia sieciowe” w sekgcji f. Na karcie “Ustawienia sieciowe” w sekcji “G407”
“ETH1” wpisz lokalne “Adres IP” , “Maska wpisz lokalny “Adres IP” wyswietlacza. Ustaw
podsieci” oraz “Domysina brama” . Patrz dla “Portu TMAC” wartos¢ “2000” , zas dla
ilustracja 63. “‘Portu NMEA” — “15555” . Patrz ilustracja 63.

) o . Uwaga: Sekcja “ETHO” zostanie wyszarzona.
e. Na karcie “Ustawienia sieciowe” w sekciji

“MineStar” wpisz lokalne “Adres IP” i “Port” .
Patrz ilustracja 63.
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GNSS Receiver ~
GNSS Receiver 1 GNSS Receiver 2
Settings Settings
InternaliExternal Internal v Internal/External External v
IP Address 1 127.0.01 IP Address [ 10.232.246.33
Port ‘ 2947 Port } 15555
GNSS Antenna Offset GNSS Antenna Offset
X Offset () K X Offset () l -1
¥ Offset (m) (2 Y Offset (m) | 2
Z Offset (m) ’ 3 Z Offset (m) ’ -3
llustracja 64

906372685

2. Skonfiguruj Ustawienia odbiornika GNSS dla opciji
obrotowej z jednym modutem PL671 i jednym
modutem MS352.

a. W sekcji “Odbiornik GNSS 17, “Ustawienia” ,
“Wewnetrzny/zewnetrzny” wybierz pozycje
“Wewnetrzny” z listy rozwijane;.

b. W sekgcji “Odbiornik GNSS 1” “Ustawienia”
wpisz lokalne “Adres IP” i “Port” dla modutu
PL671.

c. W sekcji “Odbiornik GNSS 1” “Przesuniecie
anteny GNSS” wpisz “Przesuniecie na osi X",
“Przesuniecie na osi Y” oraz “Przesunigecie na
osiZ”.

d. W sekcji “Odbiornik GNSS 2”, “Ustawienia”,
“Wewnetrzny/zewnetrzny” wybierz pozycje
“Zewnetrzny” z listy rozwijane;j.

e. W sekcji “Odbiornik GNSS 2” “Ustawienia”
wpisz lokalne “Adres IP” i “Port” dla modutu
MS352.

f. W sekcji “Odbiornik GNSS 2” “Przesuniecie
anteny GNSS” wpisz “Przesuniecie na osi X",
“Przesuniecie na osi Y” oraz “Przesuniecie na
osiZ”.
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© Configuration updated successfully!

The applied changes have no effect on the system unless
PL671 is rebooted.

llustracja 65 906372691

3. Przejdz na dét strony “Konfiguracja” i kliknij
przycisk “Zastosuj” . Nastepnie kliknij “OK” , aby
potwierdzi¢, Zze konieczne jest ponowne
uruchomienie.

PL671 Konfiguracja funkcji
ostrzegawczej

Istniejg dwa sposoby konfiguracji funkcji
ostrzegawczej Funkcja ostrzegawcza przy wtgczonej
opcji Klienta Wi-Fi pozwala modutowi PL671 tgczy¢
sie z bezprzewodowg infrastrukturg zaktadu bez
koniecznosci uzycia lokalnego aparatu radiowego i
wewnetrznej karty Wi-Fi. Funkcja ostrzegawcza przy
wytgczonym Kliencie Wi-Fi pozwala na uzycie portu
“ETH1” do konfiguraciji ostrzezenia z uzyciem aparatu
radiowego.

Postepuj w opisany ponizej sposdb, aby
skonfigurowa¢ funkcje ostrzegawcza.

Installation Type ~

PL671 Function | Beacon | Machine Type Fiatling Machins v

Stand-alone

Primary Communication Test
Secondary

llustracja 66 906307393

1. Wybierz opcje “Funkcja ostrzegawcza” z listy
rozwijanej Funkcja PL671.
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etleberkes i MineStar Machine 1D ‘ 1| pn Report Interva
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e ETH1 ETHO
| Copy
Ready IP Address IP Address
Subnet Mask Subnet Mask

llustracja 67 906308186
2. Wpisz identyfikator maszyny MineStar.

Identyfikator mozna znalez¢, przechodzac kolejno

do “Spis tresci”, “Pit Link” , “Lokalizator maszyny” ,

“Maszyna”, a nastepnie klikajgc prawym

przyciskiem myszy i wybierajgc pozycje “Szybki

podglad”, a na koniec przechodzac w dot do “ID” .

Beacon Mode Configuration ~

MineStar Machine ID 1 Position Report Interval (s) ‘ Data Mot Available

Reverse Signal Input Unavailable v Minirurm PR Interval (s) ‘ Data Not Available
llustracja 68 906308190

3. Wybierz pozycje “Wejscie sygnatu odwrécenia” .
Za pomocg tego wyboru okresla sie, czy sygnat
odwrdcenia zostaje ustalony na podstawie mocy /
uziemienia, czy jest niedostepny. Sposob
konfiguracji tej opcji (w razie koniecznosci jej
uzycia) zalezy od zakfadu.

Uwaga: Wartos¢ “Odstep dla raportu potozenia”
okresla, jak czesto raport potozenia jest wysytany z
urzadzenia, zas wartos¢ “Minimalny dostep raportu
potozenia” okresla, jak czesto potozenie bedzie
tworzone.
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4. Przejdz do punktu “Konfiguracja funkgc;ji
ostrzegawczej przy wigczonym Kliencie Wi-Fi” lub
“Konfiguracja funkcji ostrzegawczej przy
wytgczonym Kliencie Wi-Fi”. W tej sekc;ji
wyjasniono, jak skonfigurowac funkcije
ostrzegawczg przy wigczonej (nalezy uzy¢
wewnetrznej karty Wi-Fi) lub wytgczonej sieci Wi-Fi
(nalezy uzy¢ lokalnego aparatu radiowego). Po
przeprowadzeniu konfiguracji kliknij przycisk
“Zastosuj” , a nastepnie przycisk “Uruchom
ponownie PL671” na dole strony, aby zakonczyé
konfiguracje.

Konfiguracja funkcji ostrzegawczej przy
wiaczonym Kliencie Wi-Fi

Funkcja ostrzegawcza przy wtgczonej opcji Klienta
Wi-Fi pozwala modutowi PL671 tgczyc sie z
bezprzewodows infrastrukturg zaktadu bez
koniecznosci uzycia lokalnego aparatu radiowego i
wewnetrznej karty Wi-Fi.

Network Settings ~

ETH1 ETHO

IP Address | Mot Applicable IP Address 19216811

Subnet Mask \ Not Applicable Subnet Mask [ 255.255.255.0

Default Gateway | Mot Applicable Default Gateway | 0.0.00

MineStar G407

IP Address ’ 10.13.456 IP Address ] Not Applicable

Port [ 16020 TMAC Port [ Not Applicable

NMEA Port | Mot Applicable

Wi-Fi Client

Wi-Fi Client Enabled v IP Address | 10.13.4.9

55D | IronByrdiine Subnet Mask 255.255.255.192

Password \ """"" Default Gateway | 10.13.4.1

Security Type WPA2 Personal v

Encryption Type AES X
llustracja 69 906308201
Sekcja ETH1: Sekcja MineStar:
» brak mozliwosci edycji » Adres IP: ustawi¢ lokalny adres IP MineStar
Sekcja ETHO: » Port: ustawi¢ lokalny port MineStar
» brak mozliwosci edycji Sekcja G407
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* brak mozliwosci edyciji
Sekcja Klienta Wi-Fi:

* Ustawi¢ SSID: nazwa uzywana do tgczenia sie z
punktem dostepu Wi-Fi

+ Ustawi¢ hasto: hasto do tgczenia sig z siecig Wi-Fi,
wpisywane w pole SSID.

» Typ zabezpieczen: WPA2 jest jedynym
obstugiwanym typem zabezpieczen.

» Typ szyfrowania: AES jest jedynym obstugiwanym
typem szyfrowania.

» Ustawi¢ adres IP: statyczny adres karty sieciowe;j
Wi-Fi

» Ustawi¢ maske podsieci: maska podsieci uzywana
przez karte sieciowg Wi-Fi

* Brama domyslna: uzywana przez karte sieciowg
Wi-Fi

Konfiguracja funkcji ostrzegawczej przy
wytaczonym Kliencie Wi-Fi

Funkcja ostrzegawcza przy wytgczonym Kliencie Wi-
Fi pozwala na uzycie portu “ETH1” do konfiguracji
ostrzezenia z uzyciem aparatu radiowego.
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Network Settings ~

ETH1

IP Address | 10.13.4.36

Subnet Mask \ 266.255.255.192

Default Gateway [ 10.13.4.1

MineStar

IP Address [10.13.48

Port [ 16020

Wi-Fi Client

Wi-Fi Client Disabled v
SSID [ ranByrdhine

Passward | ---------

Security Type WPA2 Personal v
Encryption Type AES v

ETHO

IP Address | 192.168.1.1
Subnet Mask l 265.255.255.0
Default Gateway | 0000
G407

IP Address ‘ Mot Applicable
TMAC Part [ ot Applicable
NMEA Part | Mot Applicable
IP Address i Mot Applicable
Subnet Mask ‘ Mot Applicable
Default Gateway | Not Applicable

llustracja 70

Sekcja ETH1:

» Adres IP: ustawi¢ lokalny adres IP aparatu
radiowego

» Ustawi¢ maske podsieci: maska podsieci uzywana
przez lokalny aparat radiowy

« Brama domysina: uzywana przez lokalny aparat
radiowy

Sekcja ETHO:

» brak mozliwoéci edycji

Sekcja MineStar:

* Adres IP: ustawi¢ lokalny adres IP MineStar
» Port: ustawié¢ lokalny port MineStar

Sekcja G407

* brak mozliwoéci edycji

Sekcja Klienta Wi-Fi:

» SSID: brak mozliwosci edyciji

» Hasto: brak mozliwosci edycji
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+ Typ zabezpieczen: brak mozliwosci edycji
» Typ szyfrowania: brak mozliwosci edycji

+ Adres IP: brak mozliwosci edycji

» Maska podsieci: brak mozliwosci edyciji

* Brama domysina: brak mozliwosci edycji

Uzyskiwanie dostepu do
konfiguracji sieciowej po instalacji
na laptopie

1. Zmien ustawienia karty sieciowej LAN tak, aby

odpowiadaty konfiguracji dla pol “Adres IP”,
“Maska podsieci” oraz “Domysiny” modutu PL671.



Network Settings ~

ETH1

IP Address

Subnet Mask

Default Gateway | 10.13.4.1

MineStar

U Local Area Connection Properties [ %

ine Ne
Networking | Authentication | Sharing
1 work
Cr :
1 Internet Protocol Version 4 (TCP/IPv4) Properties 2/ =

General

T You can get IP settings assigned automatically if your network supports
~ this capability. Otherwise, you need to ask your network administrator
for the appropriate IP settings.

() Obtain an IP address automatically
@) Use the following IP address:

“\—-5% 05 1 € 5
Subnet mask: 285..:255. . 255:..192
] Default gateway: 108, 13%, 4 A

Obtain DNS server address automatically

@ Use the following DNS server addresses:

llustracja 71

a. W sekgji “Centrum sieci i udostepniania”
wybierz pozycje “Potgczenia sieciowe” ,
nastepnie “Potagczenia lokalne” , “Wiasciwosci”
“Sie¢” i “Protokot internetowy” .

2. Korzystajac z przegladarki internetowej
(preferowana jest Google Chrome ), wpisz adres IP
z numerem portu w pasku adresu.

Instalowanie oprogramowania

wyswietlacza

1. Podtacz komputer PC do wyswietlacza, uzywajgc
odpowiedniego adaptera do aktualizaciji

oprogramowania i wigzki przewodéw
elektrycznych.
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‘;ue View Diagnostics Service Utilities Help
> =
‘ ‘ @ | @
{
[ Preferences =X
Product Status Report | | Regional [ cBT | sis
Communications Confirmation [ Show Dialogs ‘ Default Settings
Ethernet Direct Connection - ‘ ( OK \
[Intel(R) 82575LM Gigabit Network Connection _~| ‘ Cancel ‘
( Help
( Advanced...
llustracja 72 g06170088

2. Korzystajgc z Cat ET, uzyskaj dostep do
wyswietlacza za pomoca bezposredniego
potgczenia Ethernet i otworz program WinFlash.



File Utties Help

= <NoT <NOT -IP-SIN: - Current SIW Part# : - |

T4 Flash File: 1( ion Unit5196719.17.12 ‘ L | X

File Description:  No Description
ECWIFile Click For Content Information
Information:
ECM Values
<NOT PROGRAMMED>
<NOT PROGRAMMED>

Parameter File Values
Application Description
Component Description
Software Part Number
ECM Part Number

ECM Serial Number
Last Service Tool
Location ID

SIS Name

Generic Machine
V2X Radio
519671947
483366301 Not Applicable
16082300D0110013
FTP12345

Not Applicable
Not Applicable
0

Minestar Proximity Awareness

| Begin Flash | | Load Product Flash File |

llustracja 73 906170091

3. Wybierz odpowiedni plik FL2, ktory zostanie
wcezytany do wyswietlacza, i rozpocznij aktualizacje
oprogramowania uktadowego.

Uwaga: Instalacja potrwa okoto 10 minut, a
wyswietlacz bedzie sie wiele razy uruchamia¢
ponownie, tak aby wprowadzone zostaty zmiany
systemu operacyjnego i aplikaciji.

Uwaga: Nie uzyskuj dostepu do konfiguracji ekranu
przed pojawieniem sie sygnatu w Cat ET, ze
zakonczono aktualizowanie oprogramowania
uktadowego.

4. Po zakonczeniu aktualizacji utworz i wezytaj pliki
topeconfig.txt i topewincfg.ixt.

a. topeconfig.txt zostanie wczytany do folderu
magazynu danych wyswietlacza.

b. topewincfg.txt zostanie wczytany do folderu
konfiguracji wyswietlacza.
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Display & MineStar Initial Configuration

rMineStar rDisplay
Ping Q O Dynamic (DHCP
TCP/IP Q
@ Stati
TMAC e
IP Address: | 192.168.21 .41
IP Address: 2.22.36.103
Subnet Mask: ‘ 255.255.240.0
Port Number: 16020
Default Gateway: v
‘ Save Discard Stop Connection Test
llustracja 74 g06170113

5. Wykonaj poczatkowg konfiguracje, wpisujac
informacje o MineStar (biuro) i wyswietlaczu.

a. Wpisz “Adres IP” MineStar.

b. Wpisz “Numer portu” MineStar.

c. Wpisz “Adres IP” wyswietlacza.

d. Wpisz “Maske podsieci” wyswietlacza.

e. Wpisz “Brame domysIng” wyswietlacza.

6. Po wpisaniu wszystkich adreséw nacisnij przycisk
“Zapisz” . Spowoduje to ponowne uruchomienie
wyswietlacza.

7. Po uruchomieniu sie wyswietlacza nacisnij przycisk
“Rozpocznij test potgczenia” . Jesli test zakonczy
sie “Pomys$inie” , nacisnij przycisk “Zapisz” . Jesli
test zakonczy sie niepowodzeniem, skoryguj btad.



@) 11-18:18[E)

ECM Communication IP addresses Configuration

1P Addresses Configuration for Communication
O Set xIM IP Address ® Set GPS [P Address
xIM GP

Enter the IP address of GPS that
will be connected to this Display.

A xIM was not detected.

Manually enter the IP address of the
XIM that will be connected to this
Display.

IP Address: | 10,45.88.141

L

Discard

Save ’

~ e
P

TTavoer CIimmply

llustracja 75

906170124

8. Ustaw adres IP dla komunikaciji.

a. Jesli maszyna jest wyposazona w xIM, kliknij
przycisk radiowy obok opcji “Ustaw xIM adres
IP” i nacisnij przycisk “Zapisz” ; nastgpi przejscie
do nastepnego ekranu.

b. Jesli maszyna korzysta z urzgdzenia GPS,
kliknij przycisk “Ustaw adres IP GPS” i wpisz
adres IP MS352, o ile wystepuje, lub modutu
PL671, podajgc wyswietlaczowi dane potozenia
GPS. Kliknij przycisk “Zapisz” ; wyswietlacz
przejdzie do nastepnego ekranu.

Uwaga: Maszyny wyposazone w MS352 powinny
korzysta¢ z danych potozenia generowanych przez
MS352. Maszyny wyposazone w MS952 powinny
korzystac¢ z danych potozenia pochodzacych z
modutu PL671.

. Wypetnij dane na stronie “Inicjalizacja modutu
PL671" :

a. Wpisz “Adres IP” gtbwnego modutu PL671.

b. Dla “Portu aplikacji” wyswietlacza “G407” ustaw
wartos¢ “20000” .

c. Dla “Portu serwera” modutu PL671 ustaw
wartos¢ “10001” .
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Initialize PL671

rPL671
Ping 6 1P Address:
TCP/IP 0 Application Port: 20000
TMAC Q Server Port: 10001
‘ Save Discard Start Connection Test
llustracja 76 906277146

10. Nacisnij przycisk “OK” . Jesli plik przechowujgcy te
wartosci wymaga ich nadpisania, wyswietlacz
moze uruchomié sie ponownie.

Proximity Awareness Klucz
konfiguracji Tope
Uwaga: Aby uzyskac wiecej informacji o konfiguraciji,

patrz Obstuga systemu, Przewodnik konfiguracji Cat
Fleet Onboard 5.3UENRG985.

Proximity Awareness Klucze ogdlne
« $ Aktywuj wykrywanie maszyny w otoczeniu
- $ Zawsze wyswietlaj obszary otoczenia

« $ DomysIny promien okregu strefy unikania
maszyny

« $ DomyslIny promien okregu nadwozia maszyny

Proximity Awareness Klucze alarmu

» $ Zezwol na potwierdzanie alarmu Proximity
Awareness

« $ Zezwol na wyciszanie alarmu Proximity
Awareness

+ $ Wyciszenie alarmu PA w potozeniu neutralnym

Proximity Awareness Klucze filtra

«  $ Aktywuj filtr zadan wykrywania w otoczeniu
 $ Liczba filtréw wykrywania w otoczeniu maszyny

 $ Filtr wykrywania w otoczeniu maszyny



Przyktad:

+ §$ Liczba filtréw wykrywania w otoczeniu maszyny
=2

« §$ Filtr wykrywania w otoczeniu maszyny 0 =13 15
(klasa wozidta / klasa tadowarki)

« $ Filtr wykrywania w otoczeniu maszyny 1 =13 17
(klasa wozidta / klasa koparki)

Uwaga: Identyfikatory klasy (13,15,17) pochodzg z
machinetype.mwf wygenerowanego przez Fleet
Office.

Zalecane poziomy zblizenia Proximity
Awareness

+ $ Poziom minimalny zblizenia = 300000

» $ Brak punktow na trasie powyzej zblizenia
=150000

+ $ Poziom maksymalny zblizenia = 10000
» $ Poziom poczatkowy zblizenia = 10000

Uwaga: We wskazanych warunkach istnieje ryzyko
dodatkowych opéznien, poniewaz moze trwac
rendering obrazéw na wyswietlaczu.

* Przekroczenie 16 km/h (10.0 mph)
* Poziom zblizenia 150000

* Renderowanie dodatkowych elementéw, jak strefy,
punkty na trasie, zagrozenia.

Nie ma to wptywu na alarmy / ostrzeganie o
zdarzeniach w otoczeniu.

Klucze V2X

»  $ Uzycie trybu V2X (w przypadku tego klucza
mozna uzy¢ klawiszy Alt+Tab, jesli modut PL671
nie umozliwi systemowi wykorzystania sieci Wi-Fi
Proximity Awareness )

» $ Odstep czasu dla potozenia V2X

« $ Uzy¢ zewnetrznego potozenia (tylko opcja
obrotowa)

» $ Odstep raportu nagtéwka (tylko opcja obrotowa)

Tabela 45

Klucze V2X

Typ Klucz Sktadnia Parametr/opis

Units (Jednostki)

Klucze ogdélne Proximity
Awareness
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(Tabela 45, ciag dalszy)

$ Aktywuj wykrywanie
maszyny w otoczeniu

Ten klucz jest uzywany
do aktywacji modutu wy-
krywania otoczenia
maszyny.

Brak

$ Zawsze wys$wietlaj ob-
szar otoczenia

Gdy ten klucz jest obec-
ny, strefa otoczenia wo-
zidta bedzie zawsze
widoczna jako prostokat-
ne pole dookota.

Brak

$ DomyslIny promien
okregu strefy unikania
maszyny

Ten klucz jest uzywany
do konfigurowania pro-
mienia okregu unikania
maszyny, uzywany do-
mysinie w wykrywaniu
otoczenia, gdy brak jest
informacji o unikaniu
maszyny.

Liczba catkowita

Centimeters (Centymetry)

Przyktad — $ DomysIny
promien okregu nadwozia
maszyny = 200

Alarmy Proximity
Awareness

$ Zezwdl na potwierdza-
nie alarmu Proximity
Awareness

Alarm Proximity Aware-
ness moze zostac
potwierdzony.

Brak

$ Zezwol na wyciszanie
alarmu Proximity
Awareness

Alarm Proximity Aware-
ness zostanie wyciszony,
jesli alarmy sg wyciszane

recznie.

$ Wyciszenie alarmu PA
w potozeniu neutralnym

Ten klucz wycisza alarm
Proximity Awareness,
gdy skrzynia biegow jest
w pofozeniu neutralnym.

Filtr Proximity Awareness

$ Aktywuj filtr zadan wy-
krywania w otoczeniu

Ten klucz aktywuije filtr
dla wszystkich alarméw
wystepujgcych z powodu
interakcji Proximity Awa-
reness migdzy wozidtem i
koparka, do ktérej wozid-
to zostat przypisane. Alar-
my nachodzenia nadwozi
nie sg wstrzymywane.

$ Liczba filtrow wykrywa-
nia w otoczeniu maszyny

Ten klucz jest uzywany
do informowania systemu
o tym, ile kluczy filtra na-
lezy wyszukac, odczytu-
jac plik konfiguracji.

Liczba catkowita

Liczba

Przyktad — $ Liczba fil-
tréw wykrywania w oto-
czeniu maszyny =5
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(Tabela 45, ciag dalszy)

$ Filtr wykrywania w oto-
czeniu maszyny

Ten klucz jest uzywany
do okreslenia filtra wykry-
wania otoczenia maszy-
ny. Dwa parametry

okreslajg klasy maszyny,
ktorych interakcje wyma-
gajg odfiltrowania przez

modut wykrywania oto-
czenia maszyny. Indeksy
filtra musza rozpoczynaé
sie od 0 z progresjg aryt-

metyczng: 0, 1, 2, 3, 4
Identyfikator klasy para-
metru 1: Identyfikator kla-
sy maszyny (ID kategorii)
Identyfikator klasy para-
metru 2: Identyfikator kla-
sy maszyny (ID kategorii)

Liczba catkowita

Liczba

Przyktad — $ Filtr wykry-
wania otoczenia maszyny
2=1618

Zalecane poziomy zblize-
nia Proximity Awareness

Poziom minimalny

Patrz UENR6985

$ Brak punktéw na trasie
powyzej zblizenia

Patrz UENR6985

Poziom maksymalny
zblizenia

Patrz UENR6985

Poziom poczatkowy
zblizenia

Patrz UENR6985

Klucze V2X

$ Uzycie trybu V2X

Zezwala AMP na odbidr
danych od V2X i konfigu-
racje ustawien GPS i xIM
Ten klucz zastgpi dziata-
nie $ Uzycie danych
wejécia NMEA GPS w
przypadku konfiguracji
PA_V2X
0 = wtgczone zostang
ustawienia xIM
1 = wigczone zostang
ustawienia GPS
2 = wtgczone zostang
ustawienia xIm i GPS

Liczba catkowita

$ Odstep czasu dla poto-
zenia V2X

Ten klucz okresla czestot-
liwos¢, przy ktérej Tope
wysle komunikat o poto-

zeniu do modutu V2X

Liczba catkowita

Sekundy

Przyktad — $ Odstep cza-
su dla potozenia V2X =
60
Co 60 sekund Tope wysle
komunikat do modutu
V2X wskazujgcy potoze-
nie maszyny.
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(Tabela 45, ciag dalszy)

$ Uzycie zewnetrznego
potozenia

Uzyj tego klucza dla
wstepnie obliczonych kur-
su, predkosci i potozenia
(w oparciu o potozenie
poczgtkowe maszyny,
uzyte przesuniecie GPS)
odebranych z zewnetrz-
nego zrodta.

$ Odstep raportu
nagtéwka

Uzyj tego klucza, aby
wskaza¢ minimalng zmia-
ne kursu dla maszyn z
dwoma urzadzeniami
GPS dla wystania PR2.

Radiany — domysinie
0.05236

Przyktad — $ Odstep ra-
portu nagtéwka =
0.05236
Maszyny z dwoma urza-
dzeniami GPS musza
zmieni¢ kurs 0.05236 w
radianach dla wystania
PR2.

Proximity Awareness Konfiguracja

biura floty

MineStar Konfiguracja nadzorcy

57 Welcome 29 System opuonsl

Product
Al ~|

Option Sets

Explorer - Client Zj
Explorer - Supervi:
Explorer - Table Ci
Explorer - Web Cli
External Referenc
FUA (Fleet Update
Field Message Ger
Final Roads
Formatting Styles
Fuel & SMU Assist:
Fuel Properties

GIS Server

GPS Coordinate Tr—
Graphical Display
Health Reporting

IIncident Service

FTPM)ICommsl

FTP user name |aquila

The default user name to connect to field equipment when using FTP.

FTP password [Cold

The default password to connect to field equipment when using FTP,

Onboard download directory Imir_out
The download directory onboard the machine where we can retrieve the incide

llustracja 77

1. Przejdz do “Opcji systemu” .

a. Na liscie “Produkt” wybierz pozycje “Wszystkie”

906277548

b. W sekcji “Zestawy opcji” wybierz pozycje “FTP

78

zdarzenia” .




c. Wybierz “Zadanie FTP” .

2. Na karcie “Zadanie FTP” wpisz “aquila” jako

“Nazwa uzytkownika FTP” .

3. Na karcie “Zadanie FTP” wpisz “cold” jako “Hasto

FTP".

Uwaga: Dane wystane przez FTP trafig do: D:
\mstarFiles\systems\main\data\Incedentdata.

MineStar Konfiguracja klienta

Uwaga: Zadbanie o prawidtowg konfiguracje “Klasy
maszyny” jest kluczowe dla prawidtowe]j konfiguracji
Proximity Awareness. Dla konfiguracji modutu PL671
wymaganych bedzie kilka elementéw; ponizej
opisano pola wymagajgce aktualizaciji i/lub weryfikacji
w Fleet MineStar Office. Wiecej szczegotow, patrz
instrukcje obstugi Fleet MineStar..

Konfiguracja klasy maszyny

S

File Edit View

1m [ i o

Contents Jobs

|5 welcome| = Machines
w

Machines
=23

#-(] Fixed Plant

#-(] Fleets

=N Mobile

#-(] Dragline Classes

Loader Classes
Panel
Shovel Classes
Surface Miner Classes
N Truck Classes
%] PlEle
© 0! V2x Truck
+-{_] Dozer Unit
#-{_1 Grader Unit
=4y Light Vehicle Classes

=N Beacon

® Lv106

#-(]  TrackDrill
w0  water Truck Classes
#-(_] Wheel Dozer Classes

*
+
)
+

oeRRE

Qe 9@

Machines - Cat MineStar System Client (Developer MineStar on Mine!

s Truck Class Editor - Cat MineStar System Client {Developer MineStar on MineStarSQL44) l;li-

Class* V2X Test Truck] Description®  V2x

Manufacturer Machine Type Haul Truck v

Engine\Payload\RoadlEFH‘Shovel}Processor‘Ties\capabﬁies}awboardistopped External ReferencelMateriais[Fuel Machine Type

Machine Type
Machine Dimensions | General | Body Area| Avoidance Area | 1con | Truck

Machine Length 33 [sft]

Machine Width 14.5 [sft]

Mote: For the type of machine selected, the origin is located on @
the machine centerline at the rear axle. i |
Machine Origin X Coordinate 9.6 [sft]
Machine Origin ¥ Coordinate 7.5 [sft]

Mote: GPS Antenna Position will only be used for machines with
CMPDJG407 Operator Interfaces.

GPS Antenna X 23.4 [sft]
GPS Antenna ¥ 7.25 [sft] — —
[T] Use Centre Of Rotation
x: 30.87 sft yi 46.78 sft
Import Export Cancel
Ready '\ main
llustracja 78 906308707
Przejdz do “Spis tresci” , “Pit Link” , “Lokalizator *  Wymiary maszyny
maszyny” , “Klasa maszyny” i “Typ maszyny” . ]
Potwierdz nastepujace informacje: * Obszar nadwozia

79



* Obszar unikania

Check Machine Dimensions (Sprawdz wymiary
maszyny)

Na karcie “Wymiary maszyny” sprawdz lub wpisz
nastepujgce informacje:

Machines Q
= ?Cl Sk S| Truck Class Editor - Cat MineStar System Client (Developer MineStar on MineStarSQL44) | = aj x
#(0 Fests x =
= V2 Test Truck W
S e Class’ 2% Test Trud Description”  v2x
# Dragine Classes Manufacturer Machine Type | Haul Truck. v
© 0 Losder Classes -
®#0 Panel [Engine [ aykoad Road e shovel | s Capabiies | onboard| [ [ veteias [Fusl Machine Type
# ] Shovel Classes :
#( Surface Miner Class Machine Type
5.é h T = 5 o o 7
j'd’“‘; g [Genera] [vidance s tcon|Truck S Machine Origin Position Information =7
= W Machine Length 3 sft) Machine Category Cornmon Machine Origin [
ruch
e P h Hactine Widh 145 ) [ ® . B
# ) Grader Unit ——— b
=&Y Light Vehice Classe: )
=Y Beacon Note: For the type of machine selected, the origin is located on
o V106 the machine centerline at the rear axte, 2
@ TrackDill Machine Origin ¥ Coordnate 9.6 [sft] Grader Hachine cenkerline at the rear ade
w1 Water Truck Classe:
%3] WheelDozer Classed Machine Origin ¥ Coordnate 7.5 (s » i
1 B = /) =
=" & »
Hote: GPS Antenna Position will only be used for machines with s - Seav—= o
CHPD/G407 Operator Interfaces. 1 S _“’*))fu/
e 4
GPS Antenna X 2345t %
GPS Antenna ¥ 7.25 5]
[] Use Centre Of Rotation : = o P ikie cerimne o the e ot
ofsft]
0f(sft]
x: 5225t |y 21.69sft
[imot | (oot | e e
Ready main g
llustracja 79 906308712

* Dtugosc i szerokos¢ maszyny
* Potozenie poczatkowe maszyny, wsp. XiY
* Wsp. X/Y anteny GPS

Uwaga: Najezdzajgc kursorem na ikone znaku
zapytania, tatwiej jest ustali¢ potozenie poczatkowe
réznych typéw maszyny.

Aby uzyskaé pomoc dot. pomiaréw dla maszyn, patrz
Instrukcja specjalna, REHS9127, Procedura
mierzenia wymiarow maszyny dla systemu Cat
Detect Proximity Awareness.
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Obszar nadwozia

=23 4

#-(_] Fixed Plant

+-(] Fleets

=y Mobile
+-(_] ODragline Classes
#-(_] Loader Classes
#-(] Panel
+(_] Shovel Classes
+(_] Surface Miner Classd

‘2 Truck Classes
+(_] PlElite
5
00! V2x Truck|
+-(_] Dozer Unit
+-(] Grader Unit
=423  Light Yehicle Classes
=3 Beacon
® LV106
+-()  TrackDril
+-(] Water Truck Classes
+() Wheel Dozer Classe

| Truck Class Editor - Cat MineStar System Client {Developer MineStar on MineStarSQL44)
Class* V2X Test Truck Description®  ¥2x
Manufacturer Machine Type Haul Truck

Engine|Payload|RoadlEFH!Shovel]oncessorITwes[Capab&velenboardlStopped|ExtelnaI Reference]Materials|FueI Machine Type
Machine Type

Machine Dimensions I General| Body Area | avoidance Area I Icon 1 Truck

Left | 7.25[[sft)
Back 9.6 [sft] Front = 23.4 [sft]
Right | 7.25 [sft]

(O Circular Body Area

Radius 16.5 [sft]

Avoidance Polygon

X: -2.26 sft yi 6

.73 sft

Import Export Apply I I Save

‘ | Cancel

l

Ready

main

J

llustracja 80

Na karcie “Obszar nadwozia” wpisz tylny, lewy,
przedni i prawy region obszaru.

W przypadku maszyn, ktére obracajg sie wokot osi
srodkowej, wybierz “Okragty obszar nadwozia” .

Wopisz promiehh maszyny.
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Obszar unikania kabiny

Machines

=53

#-] Fleets
=43 Mobile

+ Dragline Classes Manufacturer
Loader Classes

Class* 2X Test Truck

Shovel Classes
Surface Miner Classq Machine Type
Truck Classes
+-(] PlElite
SR JV2X Test Truck
o '6 V2x Trud
=-{ Dozer Uik
=] Grader Unit Left 2[sft]

oreeeo

=23 Light Vehicle Classes] Back 5 [sft] Front

=& Beacon Right 3 [sft]
® Lv106

#- TrackDril
#-(_] Water Truck Classeq
#- ] wheel Dozer Classe:

_) Crcular Avoidance Area

[T Server Proximity Exempt

[ Avoidance Proximity Exempt

Path Region
Path Region Scalar

Path Region Extension

mpot | | Export

Ready

5B FoedPlant s Truck Class Editor - Cat MineStar System Client (Developer MineStar on MineStarSQL44) |Ll£-

Panel Engine ‘ Payload E Road [EFH ! Shovel ‘ Processor E Tires I Capabilities ! Onboard ] Stopped I External Reference [ Materials l Fuel| Machine Type

Machine Dimensions [ General‘ Body Area Avoidance Area Icon | Truck

Description®  V2x

Machine Type | Haul Truck v

X: -2.26 sft y: 6.73 sft

Apply Save Cancel

main 74

llustracja 81

Praca z klientem w celu okreslenia obszaru unikania
jest kluczowa, poniewaz bedzie mie¢ bezposredni
wplyw na czestotliwosé alarmow i zdarzenia, o
ktorych system bedzie ostrzegaé. Obszar unikania
mozna dostosowywac kilka razy podczas wdrozenia.

Wyjatek dla otoczenia serwera — Podczas
konfigurowania maszyny (na ogét na kruszarce lub
narzedziu do fadowania), nastawa ta bedzie
ignorowac strefe unikania maszyny (na ogét wozidta),
jesli dla danej klasy maszyny zostanie wtgczona
funkcja wyjatku dla otoczenia unikania, nie
powodujgc generowania zdarzenia dla ich interakciji.

Wyijatek dla otoczenia unikania — Podczas
konfigurowania maszyny (na ogoét wozidta), nastawa
ta bedzie ignorowac obszary unikania maszyny (na
0got kruszarka lub narzedzie do tadowania), na
ktérych wtgczono funkcje wyjatku dla otoczenia
serwera, nie powodujgc generowania zdarzenia dla
ich interakcji.

Skalar regionu sciezki — Wartos$¢ czasu uzywana do
regulacji “Prognozowanej strefy unikania” w oparciu o
biezgcg predkos¢ maszyny.

906308739

Rozszerzenie regionu sciezki — Odlegtos¢
dodawana do obszaru unikania w biezagcym kierunku
jazdy maszyny.



Konfiguracja maszyny

s Machines - Cat MineStar System Client (Developer MineStar on MineStarSQL44) = || =] %<

File Edit ‘iew Contents Jobs Tools Displays Reports Actions Help
ODXE0E| Q)| o

= (@ 3
‘\/\ 7 Welcome‘ SR Machines| B Machines

Page Configuration |Default BAT‘
g g ult v A

Machines Q X ‘
=8 : - : : -
2-E Fixed Plant S Truck Editor - Cat MineStar System Client (Developer MineStar on MineStarSQL44)
#-(] Fleets
% % Mobile Mame*  w2x Truck Serial No
~ "
#-(] Dragine Classes Class V2X Test Truck v | Description V2x
#-(] Loader Classes
#-(] Panel Operator E] Waypoint | <Last Waypoint from Field> v
#-(] Sshovel Classes
#-( Surface Miner Classes [l !
=23 Truck Classes | General Capabilitiesi Onboard |External Reference | Machine Typel lRestrictionslPayloadITiresi
=3 = i E;the Onboard Hardware
"0 ‘0! Health Truck
=G VX Test Truck Use Class Configuration
- v2x Truck
oG Doz: Iﬁit_ Operator Interface G407 v
#-(] Grader Unit [] Cameras
=43 Light Vehicle Classes Radats
=+{y Beacon
® LV106 [] Proximity
#-(] TrackDrill
#-(] Water Truck Classes Custom Configuration |GPS v
#-(] Wheel Dozer Classes
Onboard Health Platform | VIMS ABL with xIM v
Interface Name Interface URL
Assignment tmac:/{10.13.4.52:10001
V2¥ FTP Server ftp:ff10.13.4.36:21
Config ftp:ffaquila:cold@10.13.4.52:21
Machine Broadcast tmac:f{10.13.4.52:10001
v2¥% Comms Interface tmac:ff10.13.4,36:10001
Delete
Mew Archive
= Total: 5
Ready Ready main
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1. Przejdz do “Spis tresci” , “Pit Link” , a nastepnie
“Lokalizator maszyny” , “Maszyna” i “Poktadowe” .

2. Sprawdz, czy wybrano prawidtowy interfejs
uzytkownika.

3. Sprawdz, czy wybrano “Konfiguracje” i “Wiasng
konfiguracje” .

4. Dodaj adres “Serwera FTP V2x” (ftp://XXX.XXX.XXX.
xxx:21) do listy interfejsu.

5. Dodaj adres “Interfejsu komunikacyjnego V2x”
(ftp:/xxx.xxx.xxx.xxx:10001) do listy interfejsu.
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PL671 Aktualizowanie
oprogramowania uktadowego

bezprzewodowo, za pomoca Fleet
Office

Uwaga: Aktualizowanie oprogramowania
uktadowego bezprzewodowo moze odbywac sie tylko
z uzyciem Fleet Office 5.2 lub nowszej wersiji.
Skontaktuj sie z dziatem pomocy MineStar, jesli
wymagane jest zaktualizowanie oprogramowania
uktadowego bezprzewodowo dla wersji Fleet Office
starszej niz 5.2.



Home Share Wiew
v B . <« NewVolume (D) » mstarFiles » systerns » main » onboard » DetectV2X on PL671 » baseline v 0‘ ‘ Search baseline P ‘
MNarne - Date modified Type Size
] 5196719-84.f12 4/23/201811:19AM  FL2 File 40,143 KB |
906309064
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1. Skopiuj plik “PL671.fI2” do folderu linii bazowe;j.
Aby uzyska¢ dostep do folderu linii bazowej, kliknij
“mstarfiles” , “systems”, “main” , “onboard”,
“Detect V2x on PL671” , a nastepnie “baseline” .

1 Onboard v2X Devices

' welcome|

Machine Office Version : 519671944

Prirnary device version: §196719-44
Secondary device version: §196719-44

Current Version

Primary device version: Unknawn

[ update \
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2. Otworz klienta Fleet MineStar. Przejdz do “Spis
tresci”, “Pit Link” , a nastepnie do “Urzadzenia
podkiadowe V2x” . Na stronie “Urzgdzenia
podktadowe V2x” wybierz gtéwne urzgdzenie

PL671, ktdre wymaga aktualizacji oprogramowania

uktadowego do nowej wersji, nastepnie kliknij
“Aktualizuj” .
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% Welcome| (=1 Onboard ¥2x Devices | = Field Coms

Machine Office Version : 519671943

Current Version
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me‘ 7] Onboard V2X Devices | = Fiekd Comms|

Machine Office Version : 519671943

Current Version
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3. W trakcie instalaciji, na stronie bedg pojawiac sie
powiadomienia o tym, kiedy nastepuje “Wysytanie”
i “Aktywowanie” plikéw na gtébwnym urzgdzeniu
PL671.

PL671 Kontrolki

PL671 jest modutem V2x uzywanym z systemami Cat
Detect. Modut jest wyposazony w cztery wskazniki
LED, ktére informujg o nastepujgcych sytuacjach:

Zielona dioda LED

Zadaniem zielonej diody LED jest wskazywanie,
kiedy aparat radiowy zostat WLACZONY lub
WYLACZONY.

Zielona dioda LED wylaczona — Oznacza to, ze
aparat radiowy nie jest wigczony.

Zielona dioda LED wiaczona — Wskazuje, ze aparat
radiowy jest zasilany prawidtowo i zostat
WLACZONY.

Zielona dioda LED miga — Zielona dioda LED
zacznie migac, jesli wykryta zostanie usterka, ktora
uniemozliwia uruchomienie oprogramowania
uktadowego. Jesli zielona dioda LED miga, nalezy
skontaktowac sie z dealerem Caterpillar .
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Pomaranczowa dioda LED - GPS

Zadaniem pomaranczowej diody LED jest
wskazywanie, czy ustalono lokalizacje dzieki
systemowi GPS.

Pomaranczowa dioda LED wytaczona —
Pomaranczowa dioda LED bedzie WYLACZONA,
jesli aparat radiowy nie wykryje anteny GPS.

Pomaranczowa dioda LED wiaczona — Antena
GPS dziata prawidtowo i ma dostep do
wystarczajacej liczby satelitow GPS, pozwalajgcej na
ustalenie lokalizacji.

Pomaranczowa dioda LED miga — Pomarahczowa
dioda LED bedzie nieustannie migag, jesli antena
GPS nie dziata prawidtowo. Oznacza to takze, ze nie
ma dostepu do wystarczajgcej liczby satelitéw GPS
potrzebnych do ustalenia lokalizacji. Jesli miganie
pomaranczowej diody LED nie ustanie, skontaktuj sie
z dealerem Caterpillar .



Zo6tta dioda LED — Komunikacja DSRC

Zadaniem zo6ttej diody LED jest wskazywanie, czy
nawigzywane jest potgczenie z siecig komunikacyjng
za pomocg DSCR. To dziatanie nie wskazuje, czy
istnieje odpowiedni sygnat, ale czy sprzet dziata
prawidtowo i jest w stanie nawigza¢ potgczenie w
przypadku dostepnosci sygnatu.

Zotta dioda LED — Wskazuje brak dostepne;j
komunikacji DSRC.

Zoétta dioda LED miga — Wskazuje, czy wystgpita

usterka DSRC i urzadzenie nie moze uruchomic
komunikaciji.

Niebieska dioda LED - Ethernet

Zadaniem niebieskiej diody LED jest okreslenie, czy
nawigzano potgczenie z siecig Ethernet.

llustracja 87 g03738018

Niebieska dioda LED wylaczona — Wskazuje brak
potagczenia z siecig Ethernet.

Niebieska dioda LED miga — Niebieska dioda LED
bedzie migac, wskazujgc aktywnosc sieci Ethernet.

Niebieska dioda LED wiaczona — Niebieska dioda
LED wigczy sie, jesli modut nawigze potagczenie z
siecig Ethernet. Patrz ilustracja 87.
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