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Uvod

Tyto Zvlastni pokyny uvadéji pokyny k montazi
modulu PL671 pro pouziti s produkty Detect.

Systém Cat ® Detect Proximity Awareness pouziva
kombinaci hardwaru a softwaru, a to jak palubniho
(stroj), tak i venkovniho (infrastruktura a kancelar), k
poskytovani informaci obsluze stroje. Stroj odesle
polohy GPS dal$im strojim pomoci specializovaného
radia s kratkym rozsahem a do kancelare (serveru)
pres bezdratovou radiovou sit. V kancelafi se poté
zpracuji vSechny zpravy od jednotlivych stroju a
nasledné se odeslou pies bezdratovou radiovou sit.
Displej zpracovava zpravy a provadi vypocet u stroju,
které jsou pfedmétem zajmu, zaloZzeny na poloze
vasich strojli a ostatnich stroji kolem vas.

Dulezité informace o bezpecné
praci

Neprovadéjte zadny postup uvedeny v téchto
Zvlastnich pokynech, dokud si nepfectete tyto
Zvlastni pokyny a neporozumite jim. Pouzivejte
pouze spravné nastroje a dodrzujte veSkera opatfeni
tykajici se pouzivani téchto nastroji. Opomenuti
dodrzovat tyto postupy maze vést k Urazu. Je nutné
téz dodrzovat nasledujici postupy.

Bezpecnost prace Vétsina urazd a nehod
vyskytujicich se pfi provozu stroje, jeho udrzbé nebo
opravach je zpusobena nedodrzovanim zakladnich
pravidel bezpecné prace nebo bezpecnostnich
opatieni. Urazu nebo nehodé se Ize €asto vyhnout i
jen tim, Ze zname potencialni nebezpecnou situaci,
pfi niz by mohlo k Urazu dojit.

Kazda osoba musi byt vnimava k moznym rizikim.
Tato osoba musi byt pfislusné vyskolena, mit
odbornou zpusobilost a patficné vybaveni, aby mohla
tyto funkce fadné vykonavat.

V téchto pokynech a na vyrobku jsou uvedena
bezpelnostni opatfeni a vystrahy. Pfi nerespektovani
téchto vystrah muazete utrpét vazny nebo smrtelny
uraz jak vy, tak ostatni osoby. Firma Caterpillar
nemuze predvidat vSechny okolnosti, které by mohly
nastat a pfedstavovat potencialni nebezpeci.

Vystrahy uvedené v této publikaci a na vyrobku tudiz
nezahrnuji vSechny mozné situace. Ujistéte se, ze
vSechny nastroje, postupy, pracovni metody di
provozni techniky, jejichz pouziti neni pfimo
doporuceno spole¢nosti Caterpillar, jsou bezpecéné.

Zajistéte, aby v dusledku ovladani, mazani, adrzby a
pouzitych postupu opravy nedoslo k poskozeni
vyrobku, a aby se tim vyrobek nestal nebezpecnym.

AAVYSTRAHA

Je-li tato certifikace neplatna, mlize to mit za na-
sledek zranéni nebo smrt osob.

Poskozeni konstrukce, prevraceni, upravy, po-
zménéni a nespravné opravy mohou ovlivnit
vlastnosti ochranné konstrukce pfi prevraceni
(ROPS), a tudiz zneplatnit jeji certifikaci.

Do konstrukce ROPS nevrtejte diry. Nesvarujte
konstrukci ROPS, neni-li svafovani predepsano v
postupu. Svary provadéjte pouze v mistech stano-
venych v postupu.

Pred jakymkoli pozménénim konstrukce ROPS se
porad’te s prodejcem spoleénosti Caterpillar, aby
nedoslo k oslabeni konstrukce ROPS. Jestlize do-
Slo k poskozeni konstrukce ROPS, muze byt osla-

bena ochrana poskytovana touto konstrukci.

Porad'te se s prodejcem spolecnosti Caterpillar

ohledné stanoveni limitnich hodnot této kon-
strukce, aniz by doslo ke ztraté jeji certifikace.




A\VYSTRAHA

Nespravna manipulace s pracovni plosinou by
mohla vést k vaznému nebo smrtelnému urazu.
Obsluha musi dbat vS§ech pokyn( a smérnic, urce-
nych pro stroj a pracovni plosinu, a disledné do-
drzovat z nich vyplyvajici povinnosti.

Vystrahy specifické pro stroj

AAVYSTRAHA

Nemanipulujte s timto pracovnim zafizenim a ne-
pracujte s nim, pokud jste se dokonale nesezna-
mili s pokyny a vystrahami v této pfiruéce pro
provoz a udrzbu a nejste si jisti, zda pokynim a
vystraham rozumite. Nerespektovani pokynt
nebo nedbani vystrah by mohlo mit za nasledek
vazny nebo i smrtelny dUraz. Nahradni pfiruéky
Vam na pozadani doda zastupce firmy Caterpillar.
Odpovidate za spravnou obsluhu svého stroje.

AAVYSTRAHA

Nahly pohyb stroje nebo jeho ndhodné spusténi
mohou zpusobit zranéni ¢i usmrceni osob vysky-
tujicich se na stroji nebo v jeho blizkosti.

Pro zabranéni urazu nebo usmrceni provedte
nasledujici:

Zaparkujte stroj na hladké rovné plose.
Spust’te radlici a prisluSenstvi na zem.
Zastavte motor a zabrzdéte parkovaci brzdu.

Zalozte kola Spalky a nasad’'te zamek kloubového
fizeni.

Otocte odpojovaci vypina¢ akumulatord do po-
lohy VYPNUTO a vyjméte kli¢.

Do mista odpojovaciho vypinacée akumulatoru
umistéte vystraznou tabulku, viz Zvlastni pokyny,
SEHS7332, Neuvadéjte do ¢innosti, ktera infor-
muje personal, Ze se na stroji pracuje.

Specifikace svarovani a prislusné
kvalifikace

AAVYSTRAHA

Vypary, plyny a ultrafialové zareni, které vznikaji
pFi svareni, mohou zptlsobit vazny nebo smrteiny
uraz.

Pri svarovani vznikaji vypary, mize dojit k popale-
nindm a vznika rovnéz ultrafialové zareni.

Drzte hlavu mimo dosah vyparui. Pouzijte venti-
laci, odsavani nebo oboji, abyste nevdechovali
vypary a plyny. Pfi praci noste ochranné pro-
stfedky zraku, sluchu a ochranny odév.

Chraite své zdravi i zdravi ostatnich osob. Pre-
Ctéte si a uvédomte si smysl této vystrahy. Vypary
a plyny mohou byt nebezpecné pro Vase zdravi.
Ultrafialové zareni z elektrického oblouku muze
poskodit zrak a popalit pokozku. Elektricky Sok
muze zpUsobit smrt.

Prectéte si a dodrzujte pokyny vyrobce a bezpe¢-
nostni pokyny zaméstnavatele. Nedotykejte se
elektrickych souéasti pod napétim.

Viz “Americka narodni norma Z49.1, Bezpecnost
pfi svafovani a fezani” publikovana Americkou
spolec¢nosti pro svarovani.

Americka spoleénost pro svarovani
2501 N.W. 7th Street
Miami, Florida 33125

Viz “OSHA Bezpeénostni a zdravotnické normy,
29 CFR 19107, dostupné ve Spojenych statech.

Urad prace

U.S. Urad prace
Washington, D.C. 20210

Reference: DalSi pokyny ke svafovani viz Zvlastni
pokyny, REHS1841, General Welding Procedures.

Spravny postup svarovani u stroju a
motorua s elektronickymi ovladaci

Aby se predeslo poskozeni elektronickych ovladacu,
je nezbytné provést spravna opatfeni. Pfi svafovani
na stroji s elektronickymi ovladadi provedte
nasledujici kroky:

1. Vypnéte motor. Otocte klicem ve spinaci skfifice
do polohy VYPNUTO.

2. Pokud je stroj vybaven odpojovacim vypinacem
akumulatoru, rozpojte ho. Nema-li stroj odpojovaci
vypina¢ akumulatorll, odpojte zaporny kabel
akumulatoru od akumuléatoru.



3. Pripojte zemnici kabel svafecky pfimo ke
komponenteé stroje, na které budete provadét
svarovani. Pfipnéte svorku zemniciho kabelu co
nejblize ke svafované oblasti. Toto spojeni snizi
riziko poSkozeni nasledujicich komponent
svarecim proudem: loZisek, hydraulickych
komponent a elektrickych komponent.

Poznamka: NEPOUZIVEJTE elektrické komponenty
jako zemnici bod svarecky. NEPOUZIVEJTE zemnici
body elektrickych komponent jako zemnici bod
svarecky.

4. Chrante kabelaz pfed kovem rozstfikujicim se pfi
svafovani.
Pozadované soucasti

Pomoci tabulky 1 stanovte soupravy potiebné pro
konkrétni instalaci.

(Tabulka 1, pokraé.)

523-
4398
Lehka Souprava
vozidla L elektric- X X
kych
vedeni
523- 565-
Veskeré S 4409 S 0750
rotagni 2 ouprava X ouprava
. elektric- elektric-
stroje ; .
kych kych
vedeni vedeni

Velka dulni nakladni vozidla 785 -797
Hmotnostni trida 150 tun a vyssi, nové
zakaznické soupravy

Obsah 523 -4399 Souprava elektrickych vedeni

Tabulka 2
Obsah 523-4399 Souprava elektrickych vedeni

Mnozstvi Cislo souéasti Popis

1 394-0742 Deska

1 416-9115 Software

1 462-5010 Souprava monitoru
Montazni souprava

1 468-5010 antény
Souprava elektric-

L 489-4251 kych vedeni
Souprava elektric-

L 519-5020 kych vedeni

1 523-4400 Souprava antény

Tabulka 1
Pozadované soucasti
Poéet za- , . G‘}W Pf"
fizeni Nové za- Za!(aznlc- dan? za-
Stroje | PL671, | kaznicke "zs"g: ﬁz;‘:"‘:’;
ktera se soupravy
pouzivaji CMPD Aware-
ness
Velka da-
kl;”d'nr}el;o_ 523- 523- 523-
zidla 785 4399 4403 4406
797 2 Souprava | Souprava | Souprava
Hmotnost- elel'dric- eIeI’(tric- elel'dric-
ni tfida kych ] kych ] kych ]
150 tun a vedeni vedeni vedeni
vysSSi
Terénni
nakladni
vozidla 523- 523- 523-
770 =777 4401 4404 4407
Hmotnost- 2 Souprava | Souprava | Souprava
ni tfida elektric- elektric- elektric-
pod 150 kych kych kych
tuna vedeni vedeni vedeni
Kloubové
dampry
Pridavné
stroje a
podplrné
Z(ig'li:r;' 523- 523- 523-
4402 4405 4408
naklada-
" Souprava | Souprava | Souprava
Ce, dozery 1 . . .
s pryzo- elelldrlc- eIeI’(trlc- elelldrlc-
vymi kych ) kych ) kych )
pneumati- vedeni vedeni vedeni
kami, mo-
torové
grejdry )

(pokracovani)

Obsah 462-5010 Souprava monitoru

Tabulka 3
Obsah 462-5010 Souprava monitoru
Mnozstvi Cislo soudasti Popis
1 459-2220 Sotljpr:fwa Se'lektr,o-
nického fizeni
1 517-1039 Souprava_ softwaru
monitoru

Obsah 468-5010 Montazni souprava antény

Tabulka 4
Obsah 468-5009 Montazni souprava antény
Mnozstvi Cislo souéasti Popis
1 348-8145 Drzak
1 385-4503 Sestava drzaku

(pokracovani)



(Tabulka 4, pokrag.)

(Tabulka 5, pokrag.)

4 114-6658 Podlozky

2 155-2264 Sestava zastrcky
konektoru

2 7G-7053 Prachodky

8 8T-6974 Srouby

Obsah 519-5020 Souprava elektrickych vedeni

Tabulka 6
Obsah 519-5020 Souprava elektrickych vedeni

Mnozstvi Cislo souéasti Popis
1 419-5974 Sestava adaptéru
1 435-9854 Tésnici adaptér
1 519-3668 Sestava svazku vo-

di¢t radia

1 385-4505 Sestava drzaku

1 417-6822 Sestava stozéaru
1 453-1571 Sestava podpéry
2 453-1573 Sestava desky

4 158-5052 Polovi¢ni svorky
4 3K-6060 Pojistné matice

4 6V-7744 Pojistné matice

2 7K-4667 Srouby tvaru U

8 7X-7729 Podlozky

4 8T-0389 Pojistné matice

4 8T-4195 Srouby

4 8T-4196 Srouby

4 8T-4198 Srouby

16 8T-4896 Tvrdé podlozky

Obsah 489-4251 Souprava elektrickych vedeni

Obsah 523-4400 Souprava antény

Tabulka 7
Obsah 523-4400 Souprava antény
Mnozstvi Cislo soucasti Popis
1 372-4806 Anténa
1 424-0877 Sestava kabelu
1 516-1632 Sestava kabelu

Velka dulni nakladni vozidla 785 -797
Hmotnostni tfida 150 tun a vyssi,
vylepseni CMPD

Obsah 523-4403 Souprava elektrickych vedeni

Tabulka 8
Obsah 523-4403 Souprava elektrickych vedeni

Mnozstvi Cislo souéasti Popis
1 416-9115 Software
1 451-2596 Souprava monitoru

Souprava elektric-

1 489-4251 kych vedeni

Obsah 451 -2596 Souprava monitoru

Tabulka 5
Obsah 489-4251 Souprava elektrickych vedeni
Mnozstvi Cislo souéasti Popis
18 3S-2093 Kabelové pasky
36 7K-1181 Kabelové pasky
8 196-4687 Svorky
2 520-4349 Sogpr?va S,-'Iektr’o-
nického Fizeni
1 489-4246 Sestava ovlada-
ciho svazku vodiclt
Sestava svazku vo-
L 489-4247 dicd kabiny
2 505-4338 Sestava drzaku
Sestava svazku vo-
! 515-4737 dic podvozku
16 8T-8737 Utésnéné zastréky
8 169-0705 Tésnéni
4 7R-7951 Desky
2 490-0571 Sestava zastrcky
konektoru
12 8T7-4138 Srouby
5 490-0578 Sestava zastrcky
konektoru
8 9X-8256 Podlozky
4 492-0394 Podpéry

Tabulka 9
Obsah 451-2596 Souprava monitoru
Mnozstvi Cislo soudasti Popis
4 7K-1181 Kabelové pasky

(pokracovani)

(pokracovani)



(Tabulka 9, pokrag.)

1

444-7972

Sestava svazku vo-
di¢d monitoru

459-2220

Souprava elektro-
nického Fizeni

Obsah 489-4251 Souprava elektrickych vedeni

Tabulka 10

Velka dulni nakladni vozidla 785 -797
Hmotnostni tfida 150 tun a vyssi, pridani
systému Proximity Awareness

Obsah 523-4406 Souprava elektrickych vedeni

Tabulka 11

Obsah 523-4406 Souprava elektrickych vedeni

Obsah 489-4251 Souprava elektrickych vedeni

Mnozstvi Cislo souéasti Popis
1 416-9115 Software
lektric-
1 489-4251 Souprava elektric

kych vedeni

Obsah 489-4251 Souprava elektrickych vedeni

Mnozstvi Cislo souéasti Popis

19 35-2093 Kabelové pasky

36 7K-1181 Kabelové pasky

8 196-4687 Svorky

2 500-4349 Sogpra'iva (vellektr’o-

nického fizeni

1 s00-4206 | O T v

1 489-4247 Sestjai‘éaa i‘;f)lz:; vo-

2 505-4338 Sestava drzaku

1 515-4737 Ses.t?:/a svazku vo-

di¢h podvozku

16 8T-8737 Utésnéné zastrcky

8 169-0705 Tésnéni

4 7R-7951 Desky

2 490-0571 Sestava zastrcky
konektoru

12 8T-4138 Srouby

2 490-0578 Sestava zastrcky
konektoru

8 9X-8256 Podlozky

4 492-0394 Podpéry

4 114-6658 Podlozky

5 155-2264 Sestava zastrcky
konektoru

2 7G-7053 Prichodky

8 8T-6974 Srouby

Tabulka 12
Obsah 489-4251 Souprava elektrickych vedeni
Mnozstvi Cislo soudasti Popis
19 35-2093 Kabelové pasky
36 7K-1181 Kabelové pasky
8 196-4687 Svorky
2 520-4349 SOL.Jpr:’:\va vellektljo-
nického fizeni
1 489-4246 §estava ovIadat ]
ciho svazku vodicu
Sestava svazku vo-
! 489-4247 dica kabiny
2 505-4338 Sestava drzaku
Sestava svazku vo-
! 515-4737 dic podvozku
16 8T-8737 Utésnéné zastreky
8 169-0705 Tésnéni
4 7R-7951 Desky
2 490-0571 Sestava zastrcky
konektoru
12 8T-4138 Srouby
2 490-0578 Sestava zastrcky
konektoru
8 9X-8256 Podlozky
4 492-0394 Podpéry
4 114-6658 Podlozky
2 155-2264 Sestava zéstrcky
konektoru
2 7G-7053 Prachodky
8 8T-6974 Srouby




Terénni nakladni vozidla 770 -777
Hmotnostni tfida pod 150 tun a Kloubové
dampry Nové zakaznické soupravy

Obsah 523-4401 Souprava elektrickych vedeni

Tabulka 13

(Tabulka 15, pokrag.)

Obsah 523-4401 Souprava elektrickych vedeni

4 8T-0389 Pojistné matice
4 8T-4195 Srouby
4 8T-4196 Srouby
4 8T-4198 Srouby
16 8T-4896 Tvrdé podlozky

Obsah 515-9377 Souprava elektrickych vedeni

Tabulka 16

Obsah 515-9377 Souprava elektrickych vedeni

Mnozstvi Cislo souéasti Popis

1 394-0742 Deska

1 416-9115 Schéma softwaru

1 462-5010 Souprava monitoru
Montazni souprava

1 468-5009 antény
Souprava elektric-

! 515-9377 kych vedeni
Souprava elektric-

! 519-5020 kych vedeni

1 523-4400 Souprava antény

Obsah 462-5010 Souprava monitoru

Tabulka 14
Obsah 462-5010 Souprava monitoru
Mnozstvi Cislo souéasti Popis
1 459-2220 Sogprz?va iellektr'o-
nického Fizeni
1 517-1039 Souprava softwaru

monitoru

Obsah 468-5009 Montazni souprava antény

Tabulka 15

Obsah 468-5009 Montazni souprava antény

MnozZstvi Cislo soucasti Popis

17 35-2093 Kabelové pasky

29 7K-1181 Kabelové pasky

8 196-4687 Svorky

2 520-4349 SotlJpre’Jva S—.\'Iektr’o-

nického fizeni

1 ds0-4208 | o o

1 489-4247 SeSt;‘éE i‘;ilz:; vor

2 505-4338 Sestava drzaku

1 515-5587 Ses.t?:/a svazku vo-

di¢d podvozku

16 8T-8737 Utésnéné zastrcky

8 169-0705 Tésnéni

4 7R-7951 Desky

2 490-0571 Sestava zastrcky
konektoru

4 8T-4138 Srouby

2 490-0578 Sestava zastrcky
konektoru

8 9X-8256 Podlozky

4 492-0394 Podpéry

4 114-6658 Podlozky

2 155-2264 Sestava zéstréky
konektoru

2 7G-7053 Prachodky

8 8T-6974 Srouby

Mnozstvi Cislo souéasti Popis
1 348-8145 Drzak
1 385-4503 Sestava drzaku
1 385-4505 Sestava drzaku
1 394-0745 Sestava stozZaru
1 453-1571 Sestava podpéry
2 453-1573 Sestava desky
4 158-5052 Poloviéni svorky
4 3K-6060 Pojistné matice
4 6V-7744 Pojistné matice
2 7K-4667 Srouby tvaru U
8 7X-7729 Podlozky

(pokracovani)




Obsah 519-5020 Souprava elektrickych vedeni

Tabulka 17

Obsah 519-5020 Souprava elektrickych vedeni

Obsah 515-9377 Souprava elektrickych vedeni

Mnozstvi Cislo souéasti Popis
1 419-5974 Sestava adaptéru
1 435-9854 Tésnici adaptér
1 519-3668 Sestava svazku vo-

dicu radia

Obsah 523-4400 Souprava antény

Tabulka 18
Obsah 523-4400 Souprava antény
Mnozstvi Cislo souéasti Popis
1 372-4806 Anténa
1 424-0877 Sestava kabelu
1 516-1632 Sestava kabelu

Terénni nakladni vozidla 770 -777
Hmotnostni tfida pod 150 tun a Kloubové
dampry Vylepseni CMPD

Obsah 523-4404 Souprava elektrickych vedeni

Tabulka 19

Obsah 523-4404 Souprava elektrickych vedeni

Mnozstvi Cislo soucasti Popis
1 416-9115 Software
1 451-2596 Souprava monitoru

Souprava elektric-

1 515-9377 kych vedeni

Obsah 451-2596 Souprava monitoru

Tabulka 20

Tabulka 21
Obsah 515-9377 Souprava elektrickych vedeni
Mnozstvi Cislo souéasti Popis
17 3S-2093 Kabelové pasky
27 7K-1181 Kabelové pasky
8 196-4687 Svorky
2 520-4349 Sot_.lprgva glektto-
nického fizeni
1 489-4246 §estava ovIadat ]
ciho svazku vodicu
Sestava svazku vo-
! 489-4247 dica kabiny
2 505-4338 Sestava drzaku
Sestava svazku vo-
! 515-5587 di¢t podvozku
16 8T-8737 Utésnéné zastrcky
8 169-0705 Tésnéni
4 7R-7951 Desky
2 490-0571 Sestava zastrcky
konektoru
12 8T-4138 Srouby
2 490-0578 Sestava zéstréky
konektoru
8 9X-8256 Podlozky
4 492-0394 Podpéry
4 114-6658 Podlozky
2 155-2264 Sestava zastréky
konektoru
2 7G-7053 Prachodky
8 8T-6974 Srouby

Obsah 451-2596 Souprava monitoru

Mnozstvi Gislo souéasti Popis
4 7K-1181 Kabelové pasky
1 444-7972 Sestava svazku vo-
di¢d monitoru
1 459-2220 Souprava elektro-

nického fizeni

Terénni nakladni vozidla 770 -777
Hmotnostni tfida pod 150 tun a Kloubové
dampry Pridani systému Proximity
Awareness

Obsah 523-4407 Souprava elektrickych vedeni

Tabulka 22

Obsah 523-4407 Souprava elektrickych vedeni

Mnozstvi Cislo souéasti Popis

1 416-9115 Software

Souprava elektric-

1 515-9377 kych vedeni




Obsah 515-9377 Souprava elektrickych vedeni

Tabulka 23

Obsah 515-9377 Souprava elektrickych vedeni

Mnozstvi Cislo souéasti Popis
17 3S-2093 Kabelové pasky
27 7K-1181 Kabelové pasky
8 196-4687 Svorky
2 520-4349 SOL.Jpl'E'lva ?'Iektr'o-
nického Fizeni
1 489-4246 §estava ovladg: ]
ciho svazku vodicu
Sestava svazku vo-
! 489-4247 dica kabiny
2 505-4338 Sestava drzaku
Sestava svazku vo-
! 515-5587 diét podvozku
16 8T-8737 Utésnéné zastrcky
8 169-0705 Tésnéni
4 7R-7951 Desky
2 490-0571 Sestava zastrcky
konektoru
12 8T-4138 Srouby
2 490-0578 Sestava zéstréky
konektoru
8 9X-8256 Podlozky
4 492-0394 Podpéry
4 114-6658 Podlozky
2 155-2264 Sestava zastréky
konektoru
2 7G-7053 Prachodky
8 8T7-6974 Srouby

Pridavné stroje a podptirné zarizeni
(kolové nakladace, dozery s pryzovymi
pneumatikami, motorové grejdry ) Nové
zakaznické soupravy

Obsah 523-4402 Souprava elektrickych vedeni

Tabulka 24

Obsah 523-4402 Souprava elektrickych vedeni

Mnozstvi Cislo sougasti Popis
1 416-9115 Software
1 426-5010 Sestava drzaku

(pokracovani)

10

(Tabulka 24, pokrag.)

1

516-9764

Souprava elektric-
kych vedeni

519-5020

Souprava elektric-
kych vedeni

Obsah 462-5010 Souprava monitoru

Tabulka 25

Obsah 462-5010 Souprava monitoru

Mnozstvi

Cislo souéasti

Popis

459-2220

Souprava elektro-
nického fizeni

517-1039

Souprava softwaru
monitoru

Obsah 516-9764 Souprava elektrickych vedeni

Tabulka 26
Obsah 516-9764 Souprava elektrickych vedeni
Mnozstvi Cislo sougasti Popis
15 3S-2093 Kabelové pasky
20 7K-1181 Kabelové pasky
4 196-4687 Svorky
1 520-4349 Sotljprrflva Se'lektr,o-
nického fizeni
1 wo-azs | Sesaouise
1 489-4247 SeSt:i\éE i‘;ilz:; vor
1 505-4338 Sestava drzaku
8 8T-8737 Utésnéné zastreky
4 169-0705 Tésnéni
1 374-7467 Tésnici vicko
2 7R-7951 Desky
4 8T-6974 Srouby
6 8T-4138 Srouby
1 490-0571 Sestava zastréky
konektoru
4 9X-8256 Podlozky
1 490-0578 Sestava zastréky
konektoru
2 492-0394 Podpéry
2 114-6658 Podlozky
1 155-2264 Sestava zéstrcky
konektoru
2 7G-7053 Prachodky




Obsah 519-5020 Souprava elektrickych vedeni

Tabulka 27

(Tabulka 30, pokrag.)

Obsah 519-5020 Souprava elektrickych vedeni

Sestava ovlada-

Mnozstvi

Cislo souéasti

Popis

1 419-5974 Sestava adaptéru
1 435-9854 Tésnici adaptér
1 519-3668 Sestava svazku vo-

dicu radia

Pridavné stroje a podptirné zarizeni
(kolové nakladace, dozery s pryzovymi
pneumatikami, motorové grejdry )
Vylepseni CMPD

Obsah 523-4405 Souprava elektrickych vedeni

Tabulka 28

Obsah 523-4405 Souprava elektrickych vedeni

Mnozstvi Cislo soucasti Popis
1 416-9115 Software
1 451-2596 Souprava monitoru
lektric-
1 516-9764 Souprava elektric

kych vedeni

! 489-4246 ciho svazku vodici

1 489-4247 Sestava i‘;if:; vor

1 505-4338 Sestava drzaku

8 8T-8737 Utésnéné zastrcky

4 169-0705 Tésnéni

1 374-7467 Tésnici vicko

2 7R-7951 Desky

4 8T-6974 Srouby

6 8T-4138 Srouby

1 490-0571 Sestava zastrcky
konektoru

4 9X-8256 Podlozky

1 490-0578 Sestava zastrcky
konektoru

2 492-0394 Podpéry

2 114-6658 Podlozky

1 155-2264 Sestava zastrcky
konektoru

2 7G-7053 Prachodky

Obsah 451 -2596 Souprava monitoru

Tabulka 29

Obsah 451-2596 Souprava monitoru

Mnozstvi Cislo souéasti Popis
4 7K-1181 Kabelové pasky
1 444-7972 Sestava svazku vo-
di¢l monitoru
1 459-2220 Souprava elektro-

nického Fizeni

Pridavné stroje a podptirné zarizeni
(kolové nakladace, dozery s pryzovymi
pneumatikami, motorové grejdry ) Pridani
systému Proximity Awareness

Obsah 523 -4408 Souprava elektrickych vedeni

Tabulka 31

Obsah 523-4408 Souprava elektrickych vedeni

Obsah 516-9764 Souprava elektrickych vedeni

Tabulka 30

Mnozstvi Cislo souéasti Popis
1 416-9115 Software
1 516-9764 Souprava elektric-

kych vedeni

Obsah 516-9764 Souprava elektrickych vedeni

Obsah 516 -9764 Souprava elektrickych vedeni

Tabulka 32

Obsah 516-9764 Souprava elektrickych vedeni

Mnozstvi Cislo souéasti Popis
15 3S-2093 Kabelové pasky
20 7K-1181 Kabelové pasky
4 196-4687 Svorky
1 500-4349 Souprava elektro-

nického Fizeni

(pokracovani)

Mnozstvi Cislo souéasti Popis
15 3S-2093 Kabelové pasky
20 7K-1181 Kabelové pasky
4 196-4687 Svorky

(pokragovani)



(Tabulka 32, pokrac.)

Souprava elektro-

! 520-4349 nického Fizeni

: sw0-4268 | o v

1 489-4247 Sesﬁ‘éaﬂ i‘;ilz:; ver

1 505-4338 Sestava drzaku

8 8T-8737 Utésnéné zastréky

4 169-0705 Tésnéni

1 374-7467 Tésnici vicko

2 7R-7951 Desky

4 8T-6974 Srouby

6 8T-4138 Srouby

1 490-0571 Sestava zéastrcky
konektoru

4 9X-8256 Podlozky

1 490-0578 Sestava zastrcky
konektoru

2 492-0394 Podpéry

2 114-6658 Podlozky

1 155-2264 Sestava zastrcky
konektoru

2 7G-7053 Prichodky

Lehka vozidla

Obsah 523-4398 Souprava elektrickych vedeni

Tabulka 33

Obsah 523-4398 Souprava elektrickych vedeni

Mnozstvi Cislo souéasti Popis
1 7K-1181 Kabelovy pasek
1 416-9115 Software
1 451-3759 Montazni souprava
) displeje
1 462-5010 Souprava monitoru
1 518-1142 §estava napajg:n
ciho svazku vodict
1 511-2366 Souprava elektric-

kych vedeni
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Obsah 451 -3759 Montazni souprava displeje

Tabulka 34
Obsah 451-3759 Montazni souprava displeje
Mnozstvi Cislo souéasti Popis
1 329-2679 Svorka
2 329-2680 Zakladny
1 329-2682 Sestava drzaku
1 450-0297 Sestava drzaku
4 114-6658 Podlozky
2 5C-7261 Matice
4 6V-5683 Srouby
2 8T-4189 Srouby
4 8T-4224 Tvrdé podlozky
8 8T-4753 Srouby

Obsah 511-2366 Souprava elektrickych vedeni

Tabulka 35
Obsah 511-2366 Souprava elektrickych vedeni
Mnozstvi Cislo souéasti Popis
8 8T-8737 Utésnéné zastrcky
4 169-0705 Tésnéni
1 419-5974 Sestava adaptéru
1 462-5010 Souprava monitoru
1 490-0571 Sestava zastrcky
konektoru
1 490-0578 Sestava zastrcky
konektoru
2 492-0394 Podpéry
1 505-4338 Sestava drzaku
1 509-8032 Sestava oviada-
ciho svazku vodicu
1 520-4349 Souprava elektro-
nického fizeni
1 155-2264 Sestava zastrcky
konektoru
1 3E-3370 Sestava zasuvky
konektoru
6 8T-4138 Srouby
2 9X-8256 Podlozky




Rotacni stroj, nové zakaznické soupravy

Pozadované soucasti pro rota¢ni variantu 1

Tabulka 36

Pozadované soucasti pro rotacni variantu 1

Mnozstvi

Cislo sougasti

Popis

523-4409

Souprava elektric-
kych vedeni

Obsah 523-4409 Souprava elektrickych vedeni

Tabulka 37

Obsah 523-4409 Souprava elektrickych vedeni

Mnozstvi Cislo sougasti Popis

1 416-9115 Software
Montazni souprava

1 451-3759 displeje

1 462-5010 Souprava monitoru
Souprava elektric-

! 519-5020 kych vedeni
Anténa a montazni

2 564-2412 souprava

lektric-
1 565-0750 Souprava elektric

kych vedeni

Obsah 451 -3759 Montazni souprava displeje

Tabulka 38

Obsah 451-3759 Montazni souprava displeje

Mnozstvi Cislo souéasti Popis
1 329-2679 Svorka
2 329-2680 Zakladny
1 329-2682 Sestava drzaku
1 450-0297 Sestava drzaku
4 114-6658 Podlozky
2 5C-7261 Matice
4 6V-5683 Srouby
2 8T-4189 Srouby
4 8T-4224 Tvrdé podlozky
8 8T-4753 Srouby
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Obsah 564 -2412 Anténa a montazni souprava

Tabulka 39

Obsah 564-2412 Anténa a montazni souprava

Mnozstvi Cislo souéasti Popis
1 178-8510 Svarovaci deska
2 196-4687 Svorky
1 372-4806 Anténa
1 516-1632 Sestava kabelu
1 559-0333 Sestava drzaku
2 8T-3844 Srouby

Obsah 565-0750 Souprava elektrickych vedeni

Tabulka 40
Obsah 565-0750 Souprava elektrickych vedeni
Mnozstvi Cislo souéasti Popis
18 35-2093 Kabelové pasky
36 7K-1181 Kabelové pasky
8 196-4687 Svorky
2 520-4349 SOl'.Ipr?VG ?’Iektlio-
nického fizeni
: sso-azee | sl ok
1 489-4247 SeSt;‘éE i‘;ilz:; vor
2 505-4338 Sestava drzaku
16 8T-8737 Utésnéné zastrcky
4 114-6658 Podlozky
2 115-2264 Sestava ramu
4 7R-7951 Desky
4 490-0590 Vicka zasuvek
4 8T-4138 Srouby
4 492-0394 Magnety
8 9X-8256 Podlozky
2 539-0985 Desky
1 565-5135 Svazek kabell
8 6V-8490 Srouby
2 7G-7053 Prachodky
8 8T-6974 Srouby




Pozadované soucasti pro rota¢ni variantu 2

Tabulka 41

Pozadované soucasti pro rotacni variantu 2

Mnozstvi Cislo souéasti Popis

Souprava komu-

1 371-7044 ni¢ni elektroniky

1 367-3253 Svazek kabell
Souprava elektric-

1 523-4409 kych vedeni

2 419-5974 Sestava adaptéru
Sestava komuni-

2 382-0995 ka&niho kabelu

Obsah 523-4409 Souprava elektrickych vedeni

Tabulka 42

Obsah 523-4409 Souprava elektrickych vedeni

Mnozstvi Cislo souéasti Popis

1 416-9115 Software
Montazni souprava

1 451-3759 displeje

1 462-5010 Souprava monitoru
Souprava elektric-

! 519-5020 kych vedeni

2 562-2412 Podpéra

1 565-0750 Souprava elektric-

kych vedeni

Obsah 451 -3759 Montazni souprava displeje

Tabulka 43

Obsah 451-3759 Montazni souprava displeje

Mnozstvi Cislo souéasti Popis
1 329-2679 Svorka
2 329-2680 Zakladny
1 329-2682 Sestava drzaku
1 450-0297 Sestava drzaku
4 114-6658 Podlozky
2 5C-7261 Matice
4 6V-5683 Srouby
2 8T-4189 Srouby
4 8T-4224 Tvrdé podlozky
8 8T-4753 Srouby
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Obsah 565-0750 Souprava elektrickych vedeni

Tabulka 44

Obsah 565-0750 Souprava elektrickych vedeni

Mnozstvi Cislo souéasti Popis
18 3S-2093 Kabelové pasky
36 7K-1181 Kabelové pasky
8 196-4687 Svorky
2 520-4349 Souprava elekiro-
nického fizeni
: ao0-4208 | o o
1 489-4247 SeSt;‘é‘Z i‘;if:; ver
2 505-4338 Sestava drzaku
16 8T-8737 Utésnéné zastrcky
4 114-6658 Podlozky
2 115-2264 Sestava ramu
4 7R-7951 Desky
4 490-0590 Vicka zasuvek
4 8T-4138 Srouby
4 492-0394 Magnety
8 9X-8256 Podlozky
2 539-0985 Desky
1 565-5135 Svazek kabeld
8 6V-8490 Srouby
2 7G-7053 Prachodky
8 8T-6974 Srouby




Komponenty systému a diagram

llustrace 1 906148271
G407 Displej

llustrace 3 906148308
Stozar GPS

llustrace 2 906148306
Anténa GPS

llustrace 4 906148310
Modul PL671
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CATERPILLAR

llustrace 5 906367295
Volitelny MS352

Poznamka: Viz publikace Funkce systém(,
Konfigurace palubniho systému Cat Detect a Cat
MineStar pro satelitni pfijima¢ MS352 UENR4696 pro
konfiguraci MS352.
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llustrace 6 906310293
Samostatny systém Proximity Awareness

(1) Anténa (3) PL671 (5) Radio s Wi-Fi (volitelné)

(2) PL671 (4) Displej MineStar
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llustrace 7 906310299

Systém Proximity Awareness integrovany se systémem strojového parku Fleet

(1) Anténa (4) Displej MineStar (7) Nefizeny spinac sité
(2) PL671 (5) Radio s Wi-Fi (8) Modul zdravotniho rozhrani
(3) PL671 (6) Prijimac GPS
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llustrace 8 906372138

Rotac¢ni systém Proximity Awareness integrovany se systémem strojového parku Fleet, moznost 1

(1) Anténa GPS (4) Displej MineStar G407 (7) Nefizeny spinac sité
(2) Sgkundérni PL671 (5) Stavenistni radio
(3) Primarni PL671 (6) Modul zdravotniho rozhrani
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llustrace 9 906372179
Rotac¢ni systém Proximity Awareness integrovany se systémem strojového parku Fleet, moznost 1

(1) Anténa GPS (4) Displej MineStar G407 (7) Stavenistni radio

(2) MS352 (5) Nefizeny spinac sité

(3) PL671 (6) Modul zdravotniho rozhrani
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llustrace 10 g06307371
Systém vystrazného majacku systému Proximity Awareness
(1) Anténa
(2) PL671

(3) Radio s Wi-Fi (volitelné)

VSeobecné pokyny k montazi

Tento systém Ize instalovat pfimo do stroje bud jako
samostatny systém, nebo jej integrovat do stavajici
palubni instalace MineStar. Viz ilustrace 6 a 7.

Identifikace montazniho mista

Ur€ete umisténi modulu PL671 pfi montazi:

» U velkych nakladnich vozidel, jako jsou velka dulni
nakladni vozidla, terénni nakladni vozidla a
kloubové dampry, budou nutné dva moduly.
Moduly musi byt namontovany na opaénych
stranach nakladni vozidla, nejméné 30.48 cm
(12 inch) nad povrchem terénu, za bo¢nimi
zrcatky. Po provedeni montaze a konfigurace je
tfeba ovéfit a zdokumentovat pokryti moduld.

Poznamka: Je-li na plosiné kabiny velké mnozstvi
napadanych kamen( a Ulomku, umistéte jednotku
PL671 pfed zrcatka, aby se zabranilo jejich moznému
poskozeni.
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» U podplrnych zafizeni, jako jsou motorové grejdry,
dozery s pryZovymi pneumatikami, pasové dozery,
kolové nakladaCe a dalSi stavebni stroje, bude
potfebny jeden modul. Modul je tfeba namontovat
na zabradli nebo na vysoky bod na stroji. Po
provedeni montaze a konfigurace je tfeba ovéfit a
zdokumentovat pokryti modulu.

Nemontujte modul PL671 na misto, kde bude:

» prekazet pfistupu ke stroji,

* branit obsluze ve vyhledu,

» vystaven uderim odletujicich kamenu a ulomka,

* omezeny vyhled na nebe pfi namontovani modulu
do vodorovné polohy.

Orientace pri montazi
Svisla montaz

Jsou-li moduly namontovany jako dualni systém
PL671 pouzivajici externi anténu, musi byt
namontovany svisle s konektory smérfujicimi dold.
Priklady svislé montaze pouzivajici externi anténu:
* montaz na velké dulni nakladni vozidlo ,

» montaz na terénni nakladni vozidlo ,

» montaz na kloubovy dampr.

Vodorovna montaz

Je-li modul namontovan jako jediny systém, musi byt
namontovan vodorovné, aby méla vnitfni anténa
vyhled na nebe.

PFiklady vodorovné montaze pouzivajici vnitfni
anténu v jediném nastaveni:

» Kolové nakladace

* Motorové grejdry

* Dozery s pryzovymi pneumatikami
+ Pasové traktory

* Lehka vozidla

Montaz PL671 Systém

Montaz systému PL671 na stroj vyzaduje nasledujici
kroky:

Montaz displeje — V této Casti je popsana montaz
displeje a jeho montaznich prvky.

Smontovani komponent drzaku a montaz drzaku
—V této Casti je popsano smontovani a montaz
modulu PL671 a pfisluSného drzaku.



Montaz svazk( vodicl — V této ¢asti je popsana
montaz primarniho a sekundarniho svazku vodiéu,
svazku vodi¢u displeje a pfipojeni napajeni systému.
Kazda montaz na stroj bude vyZzadovat primarni a
sekundarni svazek vodi¢u. Sekundarni svazek vodicl
bude namontovan pouze u dualnich PL671 instalaci.

Montaz displeje

Montazni prvky displeje

Souprava elektronického Fizeni459-2220 muze byt
namontovana do rliznych drzakd zavisejicich na
riiznych specifickych a univerzalnich aplikaci stroje.

Velké dulni nakladni vozidlo 462 -2978 Montazni
souprava displeje Montaz na stojan

llustrace 11

(1) 7K-1181 Kabelovy pasek
(2) 167-8748 Deska

(3) 352-4694 Drzak

(4) 444-7077 Deska

(5) 114-6658 Podlozka

(6) 2D-0388 Priichodka

(7) 348-2163 Sestava stojanu
(8) 3Y-8100 Sroub

(9) 4P-7429 Spona

(10) 5P-4116 Tvrda podlozka
(11) 5S-7382 $roub

(12) 6V-5683 Sroub

(13) 8T-4121 Tvrda podlozka
(14) 8T-4896 Tvrda podlozka
(15) 9X-2044 Sroub

906024787
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Velké dtlni nakladni vozidlo 450-5309 Montazni
souprava displeje VySkova montaz

llustrace 12

(1) 7K-1181 Kabelovy pasek
(2) 253-9507 Sestava drzaku
(3) 6V-9632 Pfivarena matice
(4) 398-1744 Sestava drzaku
(5) 114-6658 Podlozka

(6) 132-5789 Spona
(
(
(
(

906024631

7)6V-4248 Sroub

8) 6V-5683 Sroub

9) 8T-4121 Tvrda podlozka
10) 9X-2045 Sroub



Velké dulni nakladni vozidlo 450-5306 Montazni
souprava displeje Série F Sériova vyskova
montaz

llustrace 13

(1) 7K-1181 Kabelovy pasek
(2) 362-1249 Drzak

(3) 398-1744 Sestava drzaku
(4) 114-6658 Podlozka

(5) 132-5789 Spona

(6) 6V-5683 Sroub

(7) 6V-8225 Matice

(8) 8T-4121 Tvrda podlozka

(9) 8T-4136 Sroub

(10) 9X-2038 Podlozka

(11) 9X-2045 Sroub

906025825

22

Velké dtlni nakladni vozidlo 450-5307 Montazni
souprava displeje Série F Sériova montaz na
konzolu

VIEW A-A

llustrace 14

(1) 7K-1181 Kabelovy pasek
(2) 261-3222 Montazni souprava displeje
(3) 426-5346 Sestava drzaku
(4) 433-4905 Drzak

(5) 433-4915 Kryt

(6) 439-6917 Kryt

(7) 444-7076 Sestava drzaku
(8) 114-6658 Podlozka

(9) 166-3777 Sroub

(10) 6V-5683 Sroub

(11) 9X-8256 Podlozka

906024683



Velké dilni nakladni vozidlo 450-5310 Montazni
souprava displeje Montaz na predsazenou
konzolu
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VIEW A-A

llustrace 15 906024808

(1) 7K-1181 Kabelovy pasek
(2) 300-3582 Montazni souprava drzaku
(3) 426-4883 Montazni prvek
(4) 434-6219 Drzak

(5) 444-7076 Sestava drzaku
(6) 114-6658 Podlozka

(7) 0T-0102 Sroub

(8) 335-4416 Sroub

(9) 6V-5683 Sroub

(10) 8T-0328 Tvrda podlozka
(11) 9N-0869 Tvrda podlozka
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Malé terénni nakladni vozidlo 450-5305 Montazni souprava displeje VySkova montaz

RIGHT SIDE VIEW

llustrace 16 906024713
(1) 7K-1181 Kabelovy pasek (5) 398-1744 Sestava drzaku (9) 8T-4121 Tvrda podlozka

(2) 315-5391 Matice (6) 114-6658 Podlozka (10) 8T-4136 Sroub

(3) 348-9226 Sestava priichodky (7) 132-5789 Spona (11) 9X-2045 Sroub

(4) 360-0168 Drzak (8) 6V-5683 Sroub
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AT740 a AT740B Kloubovy nakladni viiz 450 - 5320 Montazni souprava displeje VySkova montaz

llustrace 17 906023869
(1) 7K-1181 Kabelovy pasek (5) 114-6658 (9) 8T-4136

(2) 361-2255 (6) 132-5789 (10) 9X-2038

(3) 362-1249 (7)6V-5683 (11) 9X-2043

(4) 398-1744 (8) 8T-4121 (12) 9X-2045



Univerzalni 451 -3759 Montazni souprava displeje Montaz RAM

llustrace 18 906057314
(1) 329-2679 (5) 114-6658 (9) 8T-4753

(2) 329-2680 (6) 6V-5683 (10) 5C-7261

(3) 329-2682 (7)8T-4189

(4) 450-0297 (8) 8T-4224
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Smontovani komponent drzaku a montaz drzaku

llustrace 19 906217950

1. Namontujte 520-4349 soupravu elektronického
fizeni na 505-4338 sestavu drzaku pomoci Ctyf
8T-4138 Sroubl a ¢tyf 9X-8256 podlozek.

Poznamka: Pfi montazi dualniho systému PL671
tento krok zopakuijte.

2. Namontujte sestavu z kroku 1 do dfive zvoleného
montazniho prvku. Pouzijte &tyfi svorky196-4687
. Namontujte dvé svorky kolem montazniho mista,
provlecte dva 8T-6974 Srouby skrz 7R-7951
desku a zaSroubujte Srouby do 505-4338 sestavy
drzaku.

3. Zopakujte postup pro druhou svorku za pouZiti
341-3624 spon mezi dvéma 8T-6974 Srouby a
7R-7951 deskou, coz umozni upevnéni svazku
vodic¢u.

Montaz a pripojeni PL671 svazku vodicu

Systém PL671 pro stroje mize pouzivat nasledujici
svazky vodicu:

* 489-4246 Sestava ovladaciho svazku vodicl
(primarni svazek vodic PL671 )

* 515-4737 Sestava svazku vodi¢l podvozku
(sekundarni svazek vodict PL671)

* 489-4247 Sestava svazku vodi¢u kabiny (svazek
vodi¢u pro pfipojeni displeje k PL671)

+ 519-3668 Sestava svazku vodicl radia (svazek
vodi¢l napajeni a radia)



Montaz 489 -4246 Sestava ovladaciho svazku vodi¢li Primarni svazek vodicu

llustrace 20 906186953
489-4246 Sestava ovladaciho svazku vodict

(1) Pripojeni PL671 (3) Pripojeni Ethernetu ke svazku vodicl (4) Pripojeni napajeni od svazku vodi¢u
(2) Sekundarni svazek vodict PL671 displeje displeje

1. Pfipojte 12kolikovy konektor “CV-C16” k modulu
PL671.

2. Pfipevnéte svazek vodiCu k zZebfikové sponé
pomoci 7K-1181 kabelové pasky a umoznéte
odtazeni svazku vodi¢u od spony o nejméné
100 mm (3.94 inch) pro ucely provadéni udrzby.

3. Vedte opacny konec svazku vodi¢i smérem k
pfipojovacimu rozhrani kabiny a podvozku. PFi
volbé trasy svazk(l vodi¢l se Fidte pokyny a
osvédcenymi metodami vedeni svazkl vodi€u.

4. VVedte tiikolikovy “CV-C3” a Sestikolikovy “CV-C1”
konektor do panelu elektroniky stroje. Pfipojeni
svazku vodicu displeje se provede v této oblasti.

5. Osmikolikovy “CV-C2” konektor mlze byt veden do
panelu elektroniky nebo ponechan na podvozku
pro nasledné pfipojeni k sekundarnimu svazku
vodica.

6. Po polozZeni svazku vodi¢u jej upevnéte pomoci
dodanych 7K-1181 kabelovych pasku. Pfi volbé
trasy svazk( vodicl se fidte pokyny a osvédéenymi
metodami vedeni svazkud vodica.

28



Montaz 515-4737 Sestava svazku vodicli podvozku Sekundarni svazek vodict

llustrace 21 906186969
515-4737 Sestava svazku vodi¢d podvozku

(1) Pripojeni PL671 (2) Pfipojeni primarniho svazku vodicu
PL671

1. Pfipojte 12kolikovy konektor “AC-C2” k modulu
PL671.

2. Pripevnéte svazek vodicl k Zebfikové sponé
pomoci 7K-1181 kabelové pasky. Umoznéte
odtazeni svazku vodi¢u od spony o nejméné
100 mm (3.94 inch) pro ucely provadéni udrzby.

3. Vedte opacny konec svazku vodi¢l smérem k
pfipojovacimu rozhrani kabiny a podvozku. Pfi
volbé trasy svazk(l vodicu se Fidte pokyny a
osvédCenymi metodami vedeni svazkd vodica.

4. Osmikolikovy “AC-C1” konektor muze byt veden k
pfipojce sekundarniho svazku vodi¢(, a to bud do
panelu elektroniky, nebo k podvozku.

5. Provedte pfipojeni k osmikolikovému konektoru
489-4246 sestavy ovladaciho svazku vodicl
(primarnihu svazku vodica).

6. Po polozeni svazku vodic€u jej upevnéte pomoci
7K-1181 kabelovych pasku. Pfi volbé trasy
svazku vodicu se fidte pokyny a osvédcenymi
metodami vedeni svazkd vodica.
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Montaz a pripojeni 489-4247 Sestava svazku vodi¢a kabiny Svazek vodica displeje

llustrace 22

489-4247 Sestava svazku vodi€lu kabiny

(1) Ethernetové pfipojeni displeje
(2) Napajeni PRIVOD

1. Demontujte ty komponenty kabiny, které jsou nutné

pro umoznéni pFistupu ke svazku vodi¢u displeje.
Obvykle je tfeba demontovat €alounéni stfechy a
pfistupové panely.

2. Pfipojte Sestikolikovy konektor “VC-C1” k pfipojce
“Ethernet 2” displeje.

3. Vedte druhy konec svazku vodicl k panelu
elektroniky. Pfi volbé trasy svazkl vodi¢u se fidte
pokyny a osvéd¢enymi metodami vedeni svazku
vodicl. Pfipojeni ke svazku vodi¢u displeje budou
provedena na panelu elektroniky.

4. Pripojte Sestikolikovy konektor “VC-C5” a
tfikolikovy konektor “VC-C4” svazku vodicl
displeje k Sestikolikovému konektoru “CV-C1” a
tfikolikovému konektoru “CV-C3” 489-4246
sestavy ovladaciho svazku vodi¢l primarniho

mudulu PL671.

5. Ma-li stroj jiz dfive nainstalovan palubni systém
strojového parku, vyhledejte 343-8444 napajeci
kabel a odpojte konektor “H-C1” .

6. Pfipojte zastrcku “H-C1” do pfipojky “VC-C3”
489-4247 sestavy svazku vodicl kabiny.

7. Pripojte pfipojku “VC-C2” k zasuvce, ze které jste
vytahli “H-C1” .

(3) Napajeni VYVOD
(4) Napajeni moduli PL671
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906187064

(5) Ethernetové pfipojeni k primarnimu
modulu PL671

8. Pokud ma displej pfipojku napajeni a Ethernetu z

instalace jiného systému, je mozné znovu
namontovat dfive demontované komponenty a
panely. Pokud displej vyzaduje pfipojku napajeni a
Ethernetu, pokracujte montazi svazku vodici
napéjeni displeje a Ethernetu.

Montaz 519-3668 sestavy svazku vodicu radia,
svazku vodi¢l napajeni displeje a Ethernetu

1.

Pfi demontovanych komponentach kabiny pfipojte
Sestikolikovy konektor “VC-C1” k pfipojce
“Ethernet 2” displeje.

. PFipojte konektor “NC-C2” ke konektoru napajeni

displeje.

. Vedte druhy konec svazku vodi¢l k panelu

elektroniky. Pfi volbé trasy svazku vodicl se fidte
pokyny a osvédéenymi metodami vedeni svazku
vodi¢l. PFipojeni ke svazku vodicl zakaznického
radia a napajeni stroje budou provedena na panelu
elektroniky.

. Nezakonceny konec 519-3668 sestavy svazku

vodi¢l radia bude pouzit pro pfipojeni napajeni.
Pfipojte tfi 8T-8729 koliky konektoru a 102-8803
soupravu zasuvky k nezakonéenému konci
519-3668 sestavy svazku vodicu radia. Umisténi
vedeni ma byt nasleduijici:



Poloha A — 109-RD(Cervena)Nespinané napajeni
Poloha B — 229-BK(Cerna)Uzemnéni
Poloha C — 308-YL(Zluta)Spinany vykon

5. Pripojte 102-8803 soupravu zasuvky k pfipojce
“VC-C2” 489-4247 sestavy svazku vodicl kabiny.

6. Pfipojeni k zakaznickému radiu se provede
pfipojenim 419-5974 sestavy adaptéru k
Sestikolikovému konektoru “N-C2” 519-3668
sestavy svazku vodic¢l radia. Umozni to pFipojeni
RJ45 od zakaznického datového radia k
419-5974 sestavé adaptéru. Pfed pouZitim na
konec RJ45 Ize 435-9854 tésnici adaptér pouzit
na nezakoncéeny konec CAT 5 nebo na kabel
vétsiho priméru.

Postup montaze u otoéné konfigurace se
dvéma PL671 moduly

Pripojeni k samostatnému PL671 svazku vodict k
G407 displeji

llustrace 24 906373481
565-5135 Kabelaz

(1) Pripojeni PL671
(2) Pripojeni primarniho svazku vodi¢t PL671

1. Pfipojte 12kolikovy konektor 489 -4246 sestavy
g\ll_lg(711aciho svazku vodic¢ll k samostatnému modulu

2. Pripojte konektor “AC-C1” 489-4246 sestavy

ovladaciho svazku vodi¢l k zasuvce “CV-C2” na
565-5135 kabelazi.

3. Pripojte konektor “Slave” na 565-5135 kabelazi k
sekundarnimu modulu PL671.

4. Pripojte Sestikolikovy konektor “VC-C1” k pfipojce
“Ethernet 2” displeje.

5. P¥ipojte pfipojku rozhrani kabiny “VC-C5”
489-4246 sestavy ovladaciho svazku vodi¢t do
zasuvky “CV-C1” 489-4247 sestavy svazku
vodi¢u kabiny.

6. Pfipojte zasuvku rozhrani kabiny “VC-V4”
489-4246 sestavy ovladaciho svazku vodic¢li do
konektoru napajeni systému.

llustrace 23 906373473
489-4246 Sestava ovladaciho svazku vodicl

7. Pripojte zastrCku “G407 Ethernet 1" do portu “ETH
(1) Pfipojeni primarniho PL671 1" na displeji G407.

(2) Pripojeni sekundarniho PL671 PTI ° X
(3) Pipojeni Ethernetu ke svazku vodica displeje 8. Pripojte 516- 1632 sestavu kabelu k obéma

(4) Pfipojka napajeni od svazku vodi&t displeje modulim PL671 ak 372-4806 anténé.
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Doporu¢ena montazni mista pro usporadani hydraulického rypadla s vySkovou lopatou se dvéma PL671
moduly

llustrace 25 906381773

Poznamka: Primarni a sekundarni jednotka maiji byt
namontovany svisle, za pouziti externi antény a na
opacnych stranach stroje, aby se umoznilo Uplné
pokryti a povédomi. Méjte na paméti osvédcené
metody montaze, aby se predeslo riziku vychyleni.
Kabel sekundarni jednotky PL671 povede podél
nastavby vedle nosnikl lavek, pod obsluzni lavkou
skrz nastavbu a zpét nahoru po nosniku lavky k
primarni jednotce PL671. Pfipojte koaxialni kabel k
anténé. Viz ilustrace 25.
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Postup montaze u otoéné konfigurace s
jednim MS352 a jednim PL671

Pripojeni PL671 a svazku vodict k G407 displeji

llustrace 26

906373473

489-4246 Sestava ovladaciho svazku vodicl

(1) Pripojeni primarniho PL671

(2) Pripojeni sekundarniho PL671

(3) Pripojeni Ethernetu ke svazku vodi¢a displeje
(4) Pripojka napajeni od svazku vodicu displeje

1

. Piipojte 12kolikovy konektor 489 - 4246 sestavy

ovladaciho svazku vodi¢t k modulu PL671.

. PFipojte pfipojku rozhrani kabiny “VC-C5”

489-4246 sestavy ovladaciho svazku vodi¢t do
zasuvky “CV-C1” 489-4247 sestavy svazku
vodich kabiny.

. Pripojte Sestikolikovy konektor “VC-C1” k pfipojce

“Ethernet 2” displeje.

. Pfipojte zasuvku rozhrani kabiny “VC-C4”

489-4246 sestavy ovladaciho svazku vodi¢t do
konektoru napajeni systému.

. Pfipojte zastr¢ku “G407 Ethernet 1” do portu “Eth

1” na displeji G407.

. Pripojte 516-1632 sestavu kabell k obéma

moduldim PL671 ak 372-4806 anténé.

Pripojeni MS352 a svazku vodic¢u

1.

Pfipojte konektor “CAT 4” 367 -3253 kabelaze k
MS352.
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2. Pripojte 419-5974 sestavu adaptéru RJ-45 k
Sestikolikové zasuvce na367-3253 kabelazi.

3. Pripojte 516-1632 sestavu kabelt k MS352 i k
372-4806 anténé.

4. Pfipojte kabel Ethernetu Cat 5 nebo Cat 6 k
419-5974 sestavé adaptéru RJ-45ik
nefizenému spinaci Ethernetu na stroji.



Montaz PL671 Modul na dlouhém vozidle

Montaz drzaku k vozidlu

llustrace 27 906222854
(1) Radio modulu PL671 (2) Anténa moduluPL671

1. Zvolte montézni misto modulu PL671 a antény
GPS. PL671 a anténa musi byt od sebe nejméné
91.44 cm (36 inch), aby se zabranilo ztraté
signalu. Montazni mista musi poskytovat neruSeny
vyhled na nebe pro GPS a ni¢im neruSenou oblast
vysilani v thlu 360 stupnud pro PL671.

2. Namontujte 520-4349 soupravu elektronického
fizeni na 505-4338 sestavu drzaku pomoci Ctyf
8T-4138 S$roubl a étyf 9X-8256 podlozek.

3. Namontujte sestavu do dfive zvoleného
montazniho mista.

Montaz displeje

1. Zvolte montazni misto pro displej, které splfiuje
pozadavky specifické pro dané stavenisté.

2. Sestavte montazni prvky diskelej a namontujte
displej na drzak.
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Montaz a pripojeni PL671 svazku vodicu

llustrace 28 906283545
509-8032 Sestava ovladaciho svazku vodicl
Hlavni svazek vodi¢u lehkého vozidla

(1) Konektor monitoru (4) Pripojka napajeni (7) Pojistka 1 (+)
(2) Konektor radia GPS (5) Konektor zakaznického radia (8) Pojistka 2 (-)
(3) Signal k zemi (6) Zakaznickeé napajeni
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llustrace 29

518-1142 Sestava napajeciho svazku vodi¢u

(11) Ethernet 2
(12) Napéjeni displeje

(9) Konektor hlavniho svazku vodic
(10) Signal k zemi

Montaz svazku vodicu

1. Pfipojte 12kolikovy “konektor radia GPS” (2) od
509-8032 sestavy ovladaciho svazku vodic¢l k
modulu PL671.

2. Vedte 509-8032 sestavu ovladaciho svazku
vodi¢l do kabiny vozidla podle pozadavki
stavenisté a dodrzujte pfitom osvédcené metody
vedeni svazku vodic¢u.

Poznamka: “Signal k zemi” (3) a (10) je volitelné
spojeni a konfigurace. Pfi konfigurovani této moznosti
dodrzujte metody osvédéené na stavenisti. “Signal k
zemi” se pouZiva jako spojeni pro obraceny vstup
signalu.

3. Pripojte “konektor zakaznického radia” (5)
509-8032 sestavy ovladaciho svazku vodi¢u k
adaptéru RJ45 a poté ke stavenistnimu radiu.

Poznamka: Ve stejné ¢asti 509-8032 sestavy

ovladaciho svazku vodi¢u najdete pfipojku napajeni,
dalSi podrobnosti viz ast “Pfipojky napajeni”.
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(13) Ethernet 1

4. Pipojte “konektor monitoru” (1) 509 - 8032
sestavy ovladaciho svazku vodicl ke “konektoru
hlavniho svazku vodi¢d” (9) 518-1142 sestavy
napajeciho svazku vodi¢u.

Poznamka: Ve stejné €asti 518-1142 najdete
pfipojku napajeni, dalsi podrobnosti viz ¢ast “Pripojky
napajeni”.

5. Vedte 518-1142 sestavu napajeciho svazku
vodich k mistu dfive namontovaného displeje.

6. Pripojte k displeji “Ethernet 2” (11), “napajeni
displeje” (12) a “Ethernet 1" (13) ze 518-1142
sestavy napajeciho svazku vodic¢u.

Pfipojky napajeni

Pfipojky napajeni ke svazku vodi€les jsou specifické
pro kazdé vozidlo a jsou stanovené prodejcem nebo
uréené stavenistém. DalSi podrobnosti viz https://
dealer.cat.com/content/dam/dealer/Products/
Technology/Mining%20Technology%20and%
20Autonomy/detect/PL67 1-information-sheet.pdf.



Uvedeni do provozu PL671

Zkouska zapnuti

Poznamka: Aby se zabranilo moznym problémim s
registraci, nezapinejte napajeni systému, dokud
nebude namontovan veskery hardware a nebudou
provedena vSechna elektricka spojeni.

Po pfipojeni radia, vylepSeného svazku vodicl pro
kladny a zaporny p6l akumulatoru a po Fadném
pfipojeni spinace s klicem k zafizeni zapnéte
napajeni zafizeni.

Instalace softwaru do PL671 pomoci
programu WinFlash

Poznamka: Soubory pro vypaleni jsou na adrese
https://dealer.cat.com/PL v ¢asti “Souprava naradi
servisnich technikd” .

Pro vypaleni do radia provedte nasledujici postup. Do
radia se vypaluje upgrade softwaru. Naprogramovani
radia vypalenim softwaru musi byt provedeno i v
pfipadé, Ze bylo radio vyménéno. Systém Cat
Electronic Technician (Cat ET) obsahuje program
WinFlash. Program WinFlash se pouziva k nac¢teni
softwaru do radia. K vypaleni softwaru do radia se
pouziva nasledujici postup.

1. Pfipojte laptop k modulu PL671 pomoci 517 -2604
sestavy ovladaciho svazku vodicl, 419-5974
sestavy adaptéru a Ethernetového kabelu Cat 5
nebo vy3siho.
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I Regional |
Communications Confirmation I

Ethernet Direct Connection oK

Cancel
Help

Advanced...

Intel(R) 82579LM Gigabit Network Connection

llustrace 30 903396549
2. Pomoci systému Cat ET ziskejte pfistup k modulu

PL671 prostfednictvim “pfimého Ethernetového
spojeni” a oteviete program WinFlash.
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& Cat Electronic Technician 2016C v1.0 - WinFlash - . Py = | =
File Utilities Help

=3 <NOT PROGRAMMED> <NOT PROGRAMMED> - IP - S/N: 16082300D0110013 - Current S/W Part # : - [-]
?_:B Flash File: C:\Users\taylowr\Documents\V2X\Software\Field Follow\Build 17\Production Unit\5196719-17.f12 ‘ g X
File Description: No Description
- ECM/File Click For Content Information
Information:
Parameter ECM Values File Values {
Application Description <NOT PROGRAMMED> Generic Machine
Component Description <NOT PROGRAMMED> V2X Radio
Software Part Number - 519671917 ‘
ECM Part Number 4833663-01 Not Applicable
ECM Serial Number 16082300D0110013 Not Applicable ‘
Last Service Tool FTP12345 Not Applicable
Location ID 0 \
SIS Name Minestar Proximity Awareness

=1
Begin Flash | [ Load Product Flash File
llustrace 31 906168210
3. Vyberte pfislusny soubor “FL2” , ktery se ma nacist 3. Na pfenosném pocitaci oteviete “Sit a centrum
do modulu PL671, a spustte vypalovani. sdileni” a ujistéte se, Ze je aktivovano spojeni “Sit

stroju Caterpillar” .
Poznamka: Vypaleni souboru “FL2” zabere pét minut
a modul PL671 se jednou restartuje, aby se 4. Oteviete webovy prohlize&. Preferovanym
aplikovaly zmény. prohlizeCem je Google Chrome.

Poznamka: Neotvirejte webovou konfiguraci, dokud
systém Cat ET nebude signalizovat, Ze je vypalovani
dokonceno.

Navazani spojeni mezi PL671 a
pfenosnym pocitacem

Poznamka: Zménte nastaveni adaptéru LAN na
nasledujici dfive, nez navazete spojeni s modulem
PL671.P¥istup k nastaveni ziskate vybérem mozZnosti
“Sit a centrum sdileni” , poté “PFipojeni sité” ,

“Pfipojeni mistni oblasti” , “Vlastnosti” , “Vytvareni
sité” a nakonec “Protokol internetu”

Adresa IP — 10.0.0.xx
Maska podsité — 255.255.255.0

1. Pomoci servisniho svazku vodi¢t a Ethernetového
kabelu Cat 5 nebo vy3siho pfipojte modul PL671 k
vasemu laptopu.

ZAPNETE spina¢ Wi-Fi nebo vypnéte Wi-Fi na
pfenosném pocitadi.

2. Odpojte nebo deaktivujte pfipojky VPN.
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File Edit View Favorites Tools Help

Web Configuration

e

llustrace 32

5. Do adresového Ffadku napiste: “10.0.0.10:8000” .
Méla by se zobrazit domovska stranka
“Konfigurace webu” , viz ilustrace 32.

Poznamka: Nejste-li schopni modul PL671 pfipojit,
odpojte a znovu pfipojte Ethernetovy kabel a poCkejte
nejméné 60 sekund, az PC navaze spojeni. Pokud
komunikace nadale selhava, viz postupy feseni
potizi.
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VsSeobecné PL671 Konfigurace

Konfigurovani modulu PL671 v systému
Proximity Awareness

CAT’  Proximity Awareness &

Home

Status
Configuration
Utilities

Web Configuration

Use the navigation bar above to access the available configuration options

B LI S e e

llustrace 33 906274430

1. Na domovskeé strance “Konfigurace webu” vyberte
z rozbalovaciho seznamu moznost “Konfigurace” .

41



Login

2 | admin

llustrace 34

906275020

2. Pfed provedenim zmén na strance “Konfigurace”
budete vyzvani, abyste se pfihlasili. Stisknéte
tlaCitko “Prihlasit” a zobrazi se pfihlaSovaci okno.
“UzZivatelské jméno” bude “admin” a “heslo” bude

“password” .

Country Settings ~

Country

Installation Type ~

PL671 Function

Beacon Mode Configuratio

MineStar Machine ID

Reverse Signal Input

United States of Americz v

Tajikistan

Tanzania, United Republic of

Thailand

Timor-Leste

Togo

Tokelau

Tonga

Trinidad and Tobago

Tunisia

Turkey

Turkmenistan

Turks and Caicos Islands (the)

Tuvalu

Uganda

Ukraine

United Arab Emirates (the)

United Kingdom of Great Britain and Northern Ireland (the)
United States Minor Outlying Islands (the)

ni

United States of America (the) v

llustrace 35

906274

3. Nakonfigurujte nastaveni zemé. Zem Ize vybrat z

rozbalovaciho seznamu zemi.
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Installation Type ~

PL671 Function Primary v Machine Type

[ Stand-alone N

Secondary

| Beacon
Netwnrk Sattinne « =

Hauling Machine

llustrace 36

4. Nakonfigurujte typ instalace. Vyberte funkci PL671
a typ stroje a poté stisknéte tlacitko “Aktualizovat” .

Poznamka: Pfi provadéni zmény funkce PL671 s
typem stroje se objevi rizné sekce nebo nebude
mozné néktera pole upravovat.Konkrétni konfigurace
pro tyto funkce PL671 bude vysvétlena za ¢asti
vSeobecné konfigurace uvedené v ¢asti “Pouziti
konkrétni konfigurace pro PL671” téchto pokyna.

906274960

Machine Dimensions ~

Machine Length (m) [ 1.1

Machine Width (m) [ 1.1

llustrace 37

5. Zadejte rozméry stroje. Délka stroje vychazi ze
sméru osy x a Sifka stroje vychazi ze sméru osy y.

Poznamka: Vice informaci o méreni viz Zvlastni
pokyny, Machine Dimension Measure-Up Procedure
for Cat Detect Proximity Awareness REHS9127.
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Machine Origin ~

X Coordinate (m) ‘ 1.1
Y Coordinate (m) ‘ 1.1
llustrace 38 906275735
6. Zadejte pocatek soufadnic stroje. “Souradnice X" a
“souradnice Y” po¢atku soufadnic stroje se mohou
liSit. V pfipadé potfeby viz pfiru¢ka konkrétniho
stroje.
Napfiklad po¢atek soufadnic dampru je v ose
stroje u zadni napravy. “Souradnice X” se budou
vztahovat k pravému zadnimu rohu stroje a
“soufadnice Y” se budou vztahovat k pravému
zadnimu rohu stroje.
GNSS Receiver ~
Settings
Internal/External External v
IP Address ‘ 10.42.15.79
Port ‘ 15555
llustrace 39 906275744

7. Vypliite “Nastaveni pfijimate GNSS” .

Interni se pouziva pro stroje pouzivajici pro polohu
GPS moduly PL671. Externi pouziva pro stroje
pouzivajici pro polohu GPS moduly MS352.

Interni — Je-li zvoleno, “Adresa IP” a “Port” se vyplni
automaticky a nebude mozné je upravit. Vychozimi
hodnotami jsou 127.0.0.1 pro “Adresu IP” a 2947 pro
“Port” .

Externi — Je-li zvoleno, nastavte “Adresu IP” na
Adresu IP pro MS352 a nastavte “Port” na 15555.
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DC File

&= Browse [ Select a File to Upload 2 Upload
% Download | Tt Delete

llustrace 40 906275746

8. “Soubor DC”:

» Preneste.dc prlizkumny soubor ze stavenisté.

RTCM Port

RTCM Port Number [ 3784
RTCM Status [ Not Connected
llustrace 41 906275748

9. “Port RTCM” (opravné vysilani zakladni stanice):

+ Cislem portu RTCM bude standardni port
“3784” pro spojeni.

» Stavem RTCM bude “Pfipojeno” nebo “Data
nejsou k dispozici” .

GNSS Antenna Offset
X Offset (m) 0
Y Offset (m) 0
Z Offset (m) 0
llustrace 42 906275832
10. “Kompenzace antény GNSS” : + “Kompenzace X” je vzdalenost od pocatku

soufadnic k anténé podél osy stroje.
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* “Kompenzace Y” je vzdalenost od pocatku
soufadnic k anténé podél Sitky stroje.

* “Kompenzace Z” je vySkova vzdalenost od
poc¢atku soufadnic k anténé. Zadejte tuto
hodnotu jako vzdalenost od antény k urovni
terénu stroje, je-li vyZadovana vyska lavice.

Mine Star FTP Configuration ~

FTP Username ’ aquila

FTP Password

llustrace 43 906275836
11. Konfigurace systému MineStar FTP:
* “Uzivatelské jméno FTP” bude potfebné pro
sladéni s “uzivatelskym jménem FTP”
kancelare.
*  “Heslo FTP” bude potfebné pro sladéni s
“heslem FTP” kancelare.
Incident Report ~
Settings PR2 Information
Incident File Size 250 KB v Position Time Interval (s) 02
llustrace 44 906275838

12. Zprava o incidentu:
» Standardni vychozi hodnotou “velikosti souboru
incidentu” je “250 kb”, ale Ize ji zvétsit, je-li k
dispozici vykonna sit.

* “Interval doby polohy” je vystupem ze zafizeni.
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Konfigurace specificka pro aplikaci
pro PL671

PL671 Konfigurace funkce
samostatného modulu

Poznamka: Sekundarni modul PL671 je potfebny
pouze ve vybranych aplikacich. Podrobnosti o
konfiguraci viz “Sekundarni funkce”.



Installation Type ~

PL671 Function

Network Settings ~

ETH1

IP Address

Subnet Mask

Default Gateway

Stand-alone

’ 192.168.10.6

‘ 255.255.255.0

’ Data Not Available

Machine Type

ETHO

|P Address

Subnet Mask

Default Gateway

Hauling Machine

192.168.1.1

‘ 255.255.255.0

‘ 0.0.0.0

MineStar G407
IP Address ] 192.168.1.7 IP Address ‘ 192.168.1.8
Port ] 16020 TMAC Port ‘ 20000
NMEA Port | 1555
llustrace 45

1. Nakonfigurujte samostatny modul PL671.

a. Vyberte moznost “Samostatny” z rozbalovaciho

seznamu “Funkce PL671".

b. Vyberte typ stroje z rozbalovaciho seznamu
“Typ stroje” a kliknéte na moznost “Aktualizovat”

c. Vypliite pro stavenisté specificka pole “Adresa
IP”, “Maska podsité” a “Vychozi brana” z ¢asti

‘ETH1”.

d. Viypliite pole “Adresa IP” a “Port” pro kancelar

stavenisté z ¢asti “MineStar” .

e. V Casti “G407” vyplite “Adresu IP” displeje.
Nastavte “Port TMAC” na “20000” . Nastavte

“Port NMEA” na “15555” .

Poznamka: Cast “ETHO” je vybarvena $edivé,
nebot komunikace se sekundarnim modulem

PL671 neni potfebna.

906276181



@ Configuration updated successfully!

The applied changes have no effect on the system unless
PL671 is rebooted.

llustrace 46 906276230

2. Prejdéte na konec stranky “Konfigurace” a kliknéte
na moznost “Pouzit” . Poté kliknéte na “OK” , ¢imz
potvrdite, Ze je nutné provést restartovani.
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@ Are you sure you want to reboot PL6717?

Cancel

llustrace 47 906276232

3. AZ k tomu budete vyzvani dialogovym okénkem
“Chcete opravdu restartovat modul PL671”,
kliknéte na “OK” .
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PL671 Konfigurace primarni a
sekundarni funkce

Primarni funkce

Installation Type ~

PL671 Function Primary ¥ Machine Type Hauling Machine v

Network Settings ~

ETH1 ETHO

IP Address ‘ 192.168.10.6 IP Address 192.168.1.1

Subnet Mask 255.255.255.0 Subnet Mask ‘ 255.255.255.0
Default Gateway l Data Not Available Default Gateway ‘ 0.0.0.0
MineStar G407
IP Address 192.168.1.7 IP Address 192.168.1.8
Port | 16020 TMAC Port [ 20000
NMEA Port | 15555
llustrace 48 906277119

1. Nakonfigurujte primarni modul PL671.

a. Vyberte moznost “Primarni” z rozbalovaciho
seznamu “Funkce PL671”.

b. Vyberte typ stroje z rozbalovaciho seznamu
“Typ stroje” a kliknéte na moznost “Aktualizovat”

c. Vyplite pro stavenisté specificka pole “Adresa
IP”, “Maska podsité” a “Vychozi brana” z ¢asti
“ETH1”.

d. Vyplrite pole “Adresa IP” a “Port” pro kancelar
stavenisté z ¢asti “MineStar” .

e. Nastavte “Adresu IP” na “192.168.1.1” .
Nastavte “Masku podsité” na “255.255.255.0” .
Nastavte “Vychozi” na “0.0.0.0” v ¢asti “ETHO” .

f. V Céasti “G407” vypliite “Adresu IP” displeje.
Nastavte “Port TMAC” na “20000” . Nastavte
“Port NMEA” na “15555” .
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@ Configuration updated successfully!

The applied changes have no effect on the system unless
PL671 is rebooted.

llustrace 49 906276230

2. Prejdéte na konec stranky “Konfigurace” a kliknéte
na moznost “Pouzit” . Poté kliknéte na “OK” , ¢imz
potvrdite, Ze je nutné provést restartovani.
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@ Are you sure you want to reboot PL6717?

Cancel

llustrace 50 906276232

3. AZ k tomu budete vyzvani dialogovym okénkem
“Chcete opravdu restartovat modul PL671”,
kliknéte na “OK” .
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Sekundarni funkce

Installation Type ~

PL671 Function

Network Settings ~

ETH1

IP Address

Subnet Mask

Default Gateway

Secondary

‘ Not Applicable

‘ Not Applicable

| Not Applicable

Machine Type

ETHO

IP Address

Subnet Mask

Default Gateway

Hauling Machine hd

‘ 192.168.1.2

l 255.255.255.0

1 0.0.0.0

MineStar G407
IP Address ‘ Not Applicable IP Address ‘ Not Applicable
Port l Not Applicable TMAC Port ‘ Not Applicable
NMEA Port l Not Applicable
llustrace 51 906277123

1. Nakonfigurujte sekundarni modul PL671.

Poznamka: “Typ stroje” bude vybarven Sedivé, nebot
neni nutny pro sekundarni modul PL671.

2. Nakonfigurujte “Nastaveni sit&” .

a. Cast “ETHO” se vyplIni automaticky. Ovéfte si,
Ze “Adresa IP” je nastavena na “192.168.1.2” ,
“Maska podsité” je nastavena na
“255.255.255.0” a “Vychozi” je nastavena na
“0.0.0.0".

Poznamka: Je-li modul PL671 pouzit jako
sekundarni funkce, neprovadgji se Zadna dalsi
nastaveni sité.
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@ Configuration updated successfully!

The applied changes have no effect on the system unless
PL671 is rebooted.

llustrace 52 906276230

3. Prejdéte na konec stranky “Konfigurace” a kliknéte
na moznost “Pouzit” . Poté kliknéte na “OK” , ¢imz
potvrdite, Ze je nutné provést restartovani.
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@ Are you sure you want to reboot PL6717?

Cancel

llustrace 53 906276232

4. AZ k tomu budete vyzvani dialogovym okénkem
“Chcete opravdu restartovat modul PL671”,
kliknéte na “OK” .
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Postup konfigurace u moznosti
Otocny 1 se dvéma PL671 moduly

Konfigurace primarniho PL671

Installation Type ~

PL671 Function Primary v

Machine Type Loading Machine v

Communication Test

Machine Movement

Rotational

llustrace 54

1. Nakonfigurujte nastaveni “Typ instalace” .

a. V rozbalovacim okné “Typ stroje” vyberte
moznost “Nacteni stroje” . Stisknutim tlacitka
“Aktualizovat” aktualizujte vas vybér. Viz
ilustrace 54.

Poznamka: Aktualizovani “Typu stroje” musi byt
prvnim provedenym krokem pfi Upraveé dalSich
moznosti v ¢asti “Typ instalace” .

b. V rozbalovacim okné “Funkce PL671” vyberte
moznost “Primarni” . Viz ilustrace 54.

c. V rozbalovacim okné “Pohyb stroje” vyberte
moznost “Oto¢ny” . Viz ilustrace 54.
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Network Settings ~
ETH1 ETHO
IP Address [ Not Applicable IP Address | 192.168.1.2
Subnet Mask I Not Applicable Subnet Mask | 255.255.255.0
Default Gateway l Not Applicable Default Gateway I 0.0.0.0
MineStar G407
IP Address I Not Applicable IP Address ‘ Not Applicable
Port | Not Applicable TMAC Port [ Not Appiicale
NMEA Port [ Not Applicable
llustrace 55 906372704

2. Nakonfigurujte nastaveni sité.

a. Pod tabulatorem “Nastaveni sité” v ¢asti “ETH1”
vyplnite pro stavenisté specifické hodnoty
“Adresa IP” , “Maska podsité” a “Vychozi brana”
, které se pouziji pro primarni modul PL671. Viz

ilustrace 55.

b. Pod tabulatorem “Nastaveni sité” v Casti
“MineStar” vyplrite “Adresu IP” a “Port” pro
kancelaf stavenisté. Viz ilustrace 55.

c. Pod tabulatorem “Nastaveni sité” v ¢asti “G407”
vyplnte “Adresu IP” displeje. Nastavte “Port
TMAC” a “Port NMEA” displeje. Viz ilustrace 55.

Poznamka: Cast “ETHO” se vygeneruje
automaticky.
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GNSS Receiver ~

GNSS Receiver 1

Settings

Internal/External Internal
IP Address “' 127.0.0.1
Port L 2947

GNSS Antenna Offset

GNSS Receiver 2
Settings

Internal/External Secondary Internal

IP Address “ Configure On Secondary

Port H Configure On Secondary

GNSS Antenna Offset

X Offset (m) H 0 X Offset (m) [o
Y Offset (m) [ o Y Offset (m) ﬂ 0
Z Offset (m) [ o Z Offset (m) [ o
llustrace 56 906372707

3. Nakonfigurujte nastaveni pfijimace GNSS.

a. V nabidce “Pfijima¢ GNSS 1”, “Nastaveni”

“Interni/Externi” vyberte z rozbalovaciho pole
moznost “Interni” .

. V nabidce “Pfijima¢ GNSS 1”7, “Nastaveni”
vyplnte pro stavenisté specificka Cisla “Adresa
IP” a “Port” .

.V nabidce “Pfijima¢ GNSS 1”7, “Kompenzace
antény GNSS” vypliite pole “Kompenzace X",
“Kompenzace Y” a “Kompenzace Z” pfipojena k
primarnimu modulu PL671.

. V nabidce “Pfijima¢ GNSS 2", “Nastaveni”,
“Interni/Externi” vyberte z rozbalovaciho pole
moznost “Sekundarni interni” .

. V nabidce “Pfijima¢ GNSS 1”7, “Kompenzace
antény GNSS” vypliite pole “Kompenzace X",
“Kompenzace Y” a “Kompenzace Z” pfipojena k
sekundarnimu modulu PL671.

Poznamka: “Adresa IP” a “Port” pro sekundarni
modul PL671 se automaticky vygeneruji po
nakonfigurovani sekundarniho modulu PL671.
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© Configuration updated successfully!

The applied changes have no effect on the system unless
PL671 is rebooted.

llustrace 57 906372691
4. Pfejdéte na konec stranky “Konfigurace” a kliknéte
na moznost “Pouzit” . Kliknéte na “OK”, ¢imz
potvrdite, Ze je nutné provést restartovani. Poté
kliknutim na moznost “Restartovat PL671”
instalujte konfiguraci do zafizeni.
Konfigurace sekundarniho PL671
Installation Type ~
PL671 Function Secondary v Machine Movement Rotational v
Machine Type Loading Machine v
llustrace 58 906372947

1. Nakonfigurujte nastaveni “Typ instalace” .

a. Vrozbalovacim okné “Typ stroje” vyberte
moznost “Nacteni stroje” . Stisknutim tlacitka
“Aktualizovat” aktualizujte vas vybér. Viz
ilustrace 58.

Poznamka: Aktualizovani “Typu stroje” musi byt
prvnim provedenym krokem pfi upravé dalSich
moznosti v ¢asti “Typ instalace” .

b. V rozbalovacim okné “Funkce PL671” vyberte
moznost “Sekundarni” . Viz ilustrace 58.
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c. V rozbalovacim okné “Pohyb stroje” vyberte
moznost “Otoény” . Viz ilustrace 58.

ETH1

IP Address

Subnet Mask

Default Gateway

Network Settings ~

I Not Applicable

[ Not Applicable

l Not Applicable

ETHO

IP Address

Subnet Mask

Default Gateway

l 192.168.1.2

l 255.255.255.0

l 0.0.0.0

MineStar G407
IP Address l Not Applicable IP Address l Not Applicable
Port [ Not Applicable TMAC Port [ Not Applicable
NMEA Port l Not Applicable
llustrace 59

2.V nabidce “ETHO” se automaticky vyplni “Adresa
IP” pro komunikaci s primarnim modulem PL671.

Poznamka: Nebudete moci upravovat Zadna z poli v
“‘Nastaveni sité” .

60

906372704



GNSS Receiver ~

GNSS Receiver 1 GNSS Receiver 2
Settings Settings
Internal/External Internal/External Internal v

Enter IP address fo
IP Address l Not Applicable IP Address [ 127.0.0.1 communication with the
GNSS receiver
Port I Not Applicable Port I 2047
GNSS Antenna Offset GNSS Antenna Offset
X Offset (m) l Not Applicable X Offset (m) | Configure On Primary
Y Offset (m) I Not Applicable Y Offset (m) I Configure On Primary
Z Offset (m) l Not Applicable Z Offset (m) l Configure On Primary
llustrace 60 906372976

3. Vyberte moznost “Interni” z rozbalovaciho pole

“PFijimac GNSS” v nastaveni “Interni/Externi” .

Poznamka: V3echna dalsi nastaveni budou
“Neaplikovatelna” , nebot byla konfigurovana pro

primarni modul PL671.
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© Configuration updated successfully!

The applied changes have no effect on the system unless
PL671 is rebooted.

llustrace 61 906372691

4. Pfejdéte na konec stranky “Konfigurace” a kliknéte
na moznost “Pouzit” . Kliknéte na “OK” , ¢imz
potvrdite, Ze je nutné provést restartovani. Poté
kliknutim na moznost “Restartovat PL671”
instalujte konfiguraci do zafizeni.

Postup konfigurace u moznosti
Otoc¢ny 2 s jednim PL671 a jednim
MS352

1. Konfigurace jednoho PL671 s jednim MS352

Irstallation Type -
PLETT Foretion S s Ligchire Llowormsni [ S5 =]
Ihischwrsi Tyod Licsicting iaschinng '

llustrace 62 906372628
a. Pod tabulatorem “Typ instalace” vyberte b. Pod tabulatorem “Typ instalace” vyberte
moznost “Samostatny” z rozbalovaciho moznost “Otocny” z rozbalovaciho seznamu
seznamu “Funkce PL671” . Viz ilustrace 62. “Pohyb stroje” . Viz ilustrace 62.
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c. Pod tabulatorem “Typ instalace” vyberte
moznost “Nacteni stroje” z rozbalovaciho
seznamu “Typ stroje” . Viz ilustrace 62.

Netwark Selings -

ETH1

lllllll

MineStar

ETHO

llustrace 63

d. Pod tabulatorem “Nastaveni sité” v ¢asti “ETH1”
vyplrite pro stavenisté specifické hodnoty

“Adresa IP” , “Maska podsité” a “Vychozi brana”
. Vizilustrace 63.

e. Pod tabulatorem “Nastaveni sité” v ¢asti
“MineStar” vypliite “Adresu IP” a “Port” pro

kancelar stavenisté. Viz ilustrace 63.

f. Pod tabulatorem “Nastaveni sité” v ¢asti “G407”
vypliite “Adresu IP” displeje. Nastavte “Port
TMAC” na “2000” a “Port NMEA” na “15555” .
Viz ilustrace 63.

Poznamka: Cast “ETHO” bude vybarvena $edé.
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GNSS Receiver ~

GNSS Receiver 1

Settings

Internal/External Internal v
IP Address 1 127.0.01

Port ‘ 2947

GNSS Antenna Offset

GNSS Receiver 2

Settings
Internal/External

IP Address

Port

GNSS Antenna Offset

[ 10.232.246.33

External

} 15555

X Offset () K X Offset () l -1

Y Offset (m) Y Offset (m) |2

Z Offset (m) ’ 3 Z Offset (m) ’ -3
llustrace 64

2. Nakonfigurujte Nastaveni pfijimace GNSS pro
variantu Oto¢ny s jednim modulem PL671 a
jednimMS352.

a. V nabidce “Prijima¢ GNSS 17, “Nastaveni” ,
“Interni/Externi” vyberte z rozbalovaciho pole
moznost “Interni” .

b. V nabidce “Pfijima¢ GNSS 1” “Nastaveni”
vyplrite pro stavenisté specifické hodnoty
“Adresa IP” a “Port” pro modul PL671.

c. V nabidce “Pfijima€ GNSS 1” “Kompenzace
antény GNSS” vyplnte pole “Kompenzace X",
“Kompenzace Y” a “Kompenzace Z” .

d. V nabidce “Pfijima¢ GNSS 2", “Nastaveni” ,
“Interni/Externi” vyberte z rozbalovaciho pole
moznost “Externi” .

e. V nabidce “Pfijima¢ GNSS 27, “Nastaveni”
vyplrite pro stavenisté specifické hodnoty
“Adresa IP” a “Port” pro MS352.

f. V nabidce “Pfijima¢ GNSS 1”7, “Kompenzace
antény GNSS” vypliite pole “Kompenzace X",
“Kompenzace Y” a “Kompenzace Z” .
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© Configuration updated successfully!

The applied changes have no effect on the system unless
PL671 is rebooted.

llustrace 65 906372691

3. Prejdéte na konec stranky “Konfigurace” a kliknéte
na moznost “Pouzit” . Poté kliknéte na “OK” , ¢imz
potvrdite, Ze je nutné provést restartovani.

PL671 Konfigurace funkce
majacku

Konfiguraci funkce majacku Ize provést dvéma
zpUsoby. Funkce majacku s aktivovanou moznosti
Wi-Fi klienta umozfiuje pfipojeni modulu PL671 k
bezdratové infrastruktufe stavenisté bez pozadavku,
aby stavenistni radio pouzivalo vlastni interni kartu
Wi-Fi. Funkce majacku s deaktivovanou Wi-Fi klienta
umoznuje pouziti portu “ETH1” ke konfiguraci
majacku stavenistnim radiem.

Ke konfiguraci funkce majacku pouzijte nasledujici
kroky.

Installation Type ~

PL671 Function | Beacon | Machine Type Fiatling Machins v

Stand-alone

Primary Communication Test
Secondary

llustrace 66 906307393

1. Vyberte moznost “Majacek” z rozbalovaciho
seznamu Funkce PL671.
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<> Welcome| & Machines
W

Machines Q
E=11
#-(0  Fixed Plant 3 .
-0 Fleets foxy listen
=3 Mobile Lhe [Machin
#-(] Dragline Classes tachincil
%] Loader Classes RLAZNE,
~ o A " : P d Add
= {1 Panel = Quick View - Cat MineStar System Client (Developer MineSta.. = | B User\Passwor ress
#{2) Shovel Classes SR el 2
w0 Surface Miner Classes LG e
=4 TruckClasses gpsBad false / [ Configuration x §
=3 PlEle o —
7976 Health Truck e e I & C | ® Not secure | 10.13.4.36:8000/PA_Configuration.htm|
= V2X Test Truck. =
< " deBlockLastUpdated ]
o g ] D R Lo [ HIM205 [} MS352MPGPS [8 PL671 PrimaryV2x &) PLEOTPLE ( Network
%0 Dozer Unit hasOnboardHardware tiue
w1 Grader Unit Installation Type ~
=2 Light Vehicle Classes heading
=&Y Beacon
® Wioe i Ll il PLG71 Function Beacon v Machine Type
% TrackDril heapedCapacity
w0 Water Truck Classes 5 i
(] Wheel Dozer Classes 5 i Communication Test
idleFuelBurnRate
ignoreForassignment tiue
Beacon Mode Configuration ~
ignoreVimsFuelSensor false
etleberkes i MineStar Machine 1D ‘ 1| pn Report Interva
jobCode nul
jobCodeLastUpdated ‘Wed Dec 31 17:00:00 MST| Reverse Signal Input v Instruction MOO: i PR Interval (s
jobCodeRef nul
lastDurationBetweenRefuels
lastFuellevelUpdateTime \Wed Mar 21 10:18:30 MST Network Settings ~
lastFuelstatusUpdateTime nul
e ETH1 ETHO
| Copy
Ready IP Address IP Address
Subnet Mask Subnet Mask

llustrace 67 906308186
2. Zadejte ID stroje pro systém MineStar. ID

naleznete tak, Ze pfejdete na nabidku “Obsah” ,

“Odkaz na depo”, “Vyhledavac stroje” , “Stroj” ,

poté kliknete pravym tlaCitkem mySi a vyberete

moznost “Rychly nahled” a projdete seznamem

doll na moznost “ID” .

Beacon Mode Configuration ~

MineStar Machine ID 1 Position Report Interval (s) ‘ Data Mot Available

Reverse Signal Input Unavailable v Minirurm PR Interval (s) ‘ Data Not Available
llustrace 68 906308190
3. Vyberte mozZnost “Vstup reverzniho signalu” . Tento 4. Prejdéte ke kroku “Konfigurace majacku s

vybér urCuje, zda je reverzni signal uréen
napajenim, uzemnénim, ¢i neni k dispozici.
Stanoveni zpUsobu konfigurace této moznosti
bude nutné urcit podle stavenisté, je-li to
vyzadovano.

Poznamka: “Interval zprav o poloze” uréuje, jak Casto
bude zprava o poloze pfichazet ze zafizeni, a
“Minimalni interval zprav o poloze” ur€uje, jak ¢asto
bude poloha vytvafena.

aktivovanym Wi-Fi klienta” nebo “Konfigurace
majacku s deaktivovanym Wi-Fi klienta”. Tato ¢ast
vysvétluje, jak konfigurovat majacek s aktivovanou
Wi-Fi (pomoci interni karty Wi-Fi) i aktivovanou
Wi-Fi (pomoci stavenidtniho radia). Po dokon&eni
konfigurace je nutné kliknout na tlacitko “Pouzit” a
poté na tlacitko “Restartovat PL671” ve spodni
¢asti strénky, ¢imz se konfigurace dokond&i.
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Konfigurace majacku s aktivovanym Wi-
Fi klienta

Funkce majacku s aktivovanou moznosti Wi-Fi klienta
umoznuje pfipojeni modulu PL671 k bezdratové
infrastruktufe stavenisté bez pozadavku, aby
stavenistni radio pouzivalo interni kartu Wi-Fi.

Network Settings ~

ETH1 ETHO

IP Address | Mot Applicable IP Address 19216811

Subnet Mask \ Not Applicable Subnet Mask [ 255.255.255.0

Default Gateway | Mot Applicable Default Gateway | 0.0.00

MineStar G407

IP Address ’ 10.13.4.6 IP Address ’ Mot Applicable

Port [ 16020 TMAC Port [ Not Applicable
NMEA Port \ Mot Applicable

Wi-Fi Client

Wi-Fi Client Enabled v IP Address | 10.13.49

55D | IronByrdiine Subnet Mask 255.255.255.192

Password \ """"" Default Gateway | 10.13.4.1

Security Type WPA2 Personal v

Encryption Type AES X

llustrace 69

Cast ETH1:

* Nelze upravovat
Cast ETHO:

* Nelze upravovat
Cast MineStar:

« Adresa |IP: Nastavte na Adresu IP kancelare
MineStar stavenisté.

» Port: Nastavte na port kancelafe MineStar.
Cast G407
* Nelze upravovat

Cast Klient Wi-Fi:
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Nastavte SSID: Jméno pouzité pro pfipojeni k
pfistupovému bodu Wi-Fi

Nastavte heslo: Heslo pro pfipojeni k siti Wi-Fi
zadané v poli SSID

Typ zabezpedeni: WPA2 je jedinym podporovanym
typem zabezpedeni.

Typ Sifrovani: AES je jedinym podporovanym
typem Sifrovani.

Nastavte Adresu IP: Staticka adresa adaptéru Wi-
Fi

Nastavte Masku podsité: Maska podsité, ktera
bude pouzivana adaptérem Wi-Fi

Vychozi brana: PouzZivana adaptérem Wi-Fi



Konfigurace majacku s deaktivovanym
Wi-Fi klienta

Funkce majacku s deaktivovanym Wi-Fi klienta
umozni pouziti portu “ETH1” ke konfigurovani
majacku stavenistnim radiem.

Network Settings ~

ETH1 ETHO
IP Address [ 10.13.4.36 IP Address [ 192.168.1.1
Subnet Mask ‘ 256.255.255.192 Subnet Mask ‘ 256.255,255.0)
Default Gateway [ 10.13.4.1 Default Gateway | 0000
MineStar G407
IP Address [ 10.13.45 IP Address ‘ Not Applicable
Port [ 16020 TMAC Port [ ot Applicable
NMEA Port | Mot Applicable
Wi-Fi Client
Wi-Fi Client Disabled v IP Address l Mot Applicable
351D ‘ IronByrdhine Subnet Mask | Mot Applicable
Password l """"" Default Gateway [ Mot Applicable
Security Type WPA2 Personal v
Encryption Type AES v [k
llustrace 70 906308196
Cast ETH1: + Nelze upravovat

¢ Adresa IP: Nastavte na Adresu IP stavenistniho
radia.

* Nastavte Masku podsité: Maska podsité, ktera
bude pouzivana stavenistnim radiem

* Vychozi brana: PouZivana stavenistnim radiem
Cast ETHO:

* Nelze upravovat

Céast MineStar:

« Adresa IP: Nastavte na Adresu IP kancelare
MineStar stavenisté.

» Port: Nastavte na port kancelafe MineStar.

Cast G407

Cast Klient Wi-Fi:

SSID: Nelze upravovat

Heslo: Nelze upravovat

Typ zabezpec&eni: Nelze upravovat.

Typ Sifrovani: Nelze upravovat
Adresa IP: Nelze upravovat
Maska podsité: Nelze upravovat

Vychozi brana: Nelze upravovat



Pristup k webové konfiguraci po
uvodnim nastaveni pomoci laptopu
1. Zménite nastaveni adaptéru LAN tak, aby byl ve

stejné rozsahu konfigurace jako jsou “Adresa IP” ,
“Maska podsité” a “Vychozi” modulu PL671.

U Local Area Connection Properties P
— ine Ne
Networking | Authentication | Sharing|
l work
i Cr =

Network SeﬁanS % 1 Internet Protocol Version 4 (TCP/IPv4) Properties ? XS
ETH1 1| [ General |

T You can get IP settings assigned automatically if your network supports

— this capability. Otherwise, you need to ask your network administrator

for the appropriate IP settings.
IP Address 10.13.4.36 ik 9

(©) Obtain an IP address automatically
@) Use the following IP address:

Subnet Mask

‘-\ns% 1015 185 4 5

Default Gat Subnet mask: 255..°255.. 255:..192
erau ateway

] Default gateway: 108, 13%, 4 A

Obtain DNS server address automatically

MineStar

@ Use the following DNS server addresses:

llustrace 71
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a. V nabidce “Sit a centrum sdileni” vyberte
moznost “Pfipojeni sité” , poté “Pfipojeni mistni
oblasti” , dale “Vlastnosti”, “Vytvareni sit€” a e ————
“Protokol internetu” . o 3]
‘ D W &
2. Pomoci webového prohlize€e , preferovan je
Google Chrome , zadejte v prohlizeCi Adresu IP s pre— =5
portem. Product Status Report | Directories |  Regional | CBT | sIs
Communications Confirmation ‘ Show Dialogs \ Default Settings
. . . . Ethernet Direct Connection - ‘ ( OK \
Instalovani softwaru displeje T —
[ Help ]
1. Pfipojte PC k displeji pomoci vhodného adaptéru [E—rrr—
pro vypaleni a svazku vodicu.
llustrace 72 906170088

2. Pomoci systému Cat ET ziskejte pfistup k displeji
prostfednictvim Ethernetového pfipojeni a vstupte
do systému WinFlash.
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File Utties Help

- Current SIW Part #: - |

e <NoT <NOT -IP-SIN:
T3 Flash File: 1( o Unit5196719-17.112 ‘ | X
File Description:  No Description

ECWIFile Click For Content Information

Information:

Parameter ECM Values File Values
Application Description <NOT PROGRAMMED> Generic Machine
Component Description <NOT PROGRAMMED> V2X Radio
Software Part Number 519671917

ECM Part Number 483366301 Not Applicable
ECM Serial Number 1608230000110013 Not Applicable

Last Service Tool FTP12345
Location ID

SIS Name

Not Applicable
0

Minestar Proximity Awareness

| Begin Flash | | Load Product Flash File |

llustrace 73 906170091

3. Vyberte pfislusny soubor FL2, ktery se ma nadist
do displeje, a spustte vypalovani.

Poznamka: Vypalovani zabere az 10 minut a displej
se nékolikrat restartuje, €imz se aplikuji zmény
operac¢niho systému a aplikace.

Poznamka: Neotevirejte konfiguraci obrazovky,
dokud systém Cat ET nebude signalizovat, Ze je
vypalovani dokon&eno.

4. Po dokonceni vypalovani vytvorte a nactéte
soubory topeconfig.txt a topewincfg.txt.

a. topeconfig.ixt se nacéte do Ulozné slozky
displeje.

b. topewincfg.txt se nacte do ulozné slozky
konfigurace displeje.
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Display & MineStar Initial Configuration

rMineStar rDisplay
Ping Q O Dynamic (DHCP
TCP/IP Q
@ Static
TMAC e
IP Address: | 100 165 21 41
IP Address:| 172.22.36.103
Subnet Mask: ‘ 255.255.240.C
Port Number: 16020
Default Gateway: 192.168.16.1
Save Discard Stop Connection Test
llustrace 74 g06170113

5. Provedte pocatec¢ni konfiguraci zadanim informaci
systému MineStar (kancelafe) a displeje.

a. Zadejte “Adresu IP” pro systém MineStar.
b. Zadejte “Cislo portu” pro systém MineStar.
c. Zadejte “Adresu IP” displeje.

d. Zadejte “Masku podsité” displeje.

e. Zadejte “Vychozi branu” displeje.

6. Po zadani vSech adres stisknéte tlacitko “Ulozit” .
To zpUsobi restartovani displeje.

7. Po restartovani displeje stisknéte tlaitko “Zahajit
test spojeni” . Pokud je test “Uspésny” , stisknéte
tlacitko “Ulozit” . Pokud test selze, odeslete zpravu
0 poruse.



@) 11-18:18[E)

ECM Communication IP addresses Configuration

1P Addresses Configuration for Communication

O Set xIM IP Address ® Set GPS [P Address
xIM GP:

A xIM was not detected.

Manually enter the IP address of the
XIM that will be connected to this
Display.

Enter the IP address of GPS that
will be connected to this Display.

IP Address: | 10,45.88.141

L

Discard

Save ’

~ e
P

TTavoer CIimmply

llustrace 75

8. Nastavte Adresu IP pro komunikaci.

a. Pokud je stroj vybaven xIM, vyberte tlagitko
radia pro “Nastavte xIM Adresu IP”, stisknéte
tlacitko “Ulozit” a displej pfejde na dalsi
obrazovku.

b. Pokud stroj pouziva zafizeni GPS, vyberte
tlacitko pro “Nastavte adresu IP GPS” a zadejte
Adresu IP MS352, je-li ve vybavé, nebo modulu
PL671 poskytujiciho polohy GPS displeiji.
Stisknéte tlacitko “Ulozit” a displej pfejde na
dalSi obrazovku.

Poznamka: Stroje s MS352 maiji pouzivat polohy
generované v MS352. Stroje s MS952 maji
pouzivat polohy generované modulem PL671.

9. UplIna stranka “Inicializovat” :
a. Zadejte “Adresu IP” primarniho modulu PL671.

b. Nastavte “Port aplikace” na “20000” u displeje
“G407” .

c. Nastavte “Port serveru” na “10001” u modulu
PL671.

906170124
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Initialize PL671

rPL671
Ping 6 1P Address:
TCP/IP 0 Application Port: 20000
TMAC Q Server Port: 10001
‘ Save Discard Start Connection Test

llustrace 76 906277146

10. Stisknéte tlacitko “Ulozit” . Je-li tfeba pfepsat

soubor, ve kterém jsou ulozeny tyto hodnoty, displej
se mUze restartovat.

Proximity Awareness Kilice
nastaveni konfigurace systému
Tope

Poznamka: DalSi podrobnosti o konfiguraci viz

publikace Funkce systéma, Cat Fleet Onboard 5.3
Configuration GuideUENR6985.

Proximity Awareness VSeobecné klavesy
« $ Aktivovat detekci blizkosti stroje

+ $ Vzdy zobrazovat oblasti blizkosti

+ $ Vychozi polomér kruznice zakazané zény stroje

+ $ Vychozi polomér kruznice karosérie stroje

Proximity Awareness Klavesy alarmu

«  $ Umoznit potvrzeni alarmu systému Proximity
Awareness

*  $ Umoznit ztlumeni alarmu systému Proximity
Awareness

« $ ZtiSeni alarmu PA pfi neutralu

Proximity Awareness Klavesy filtri

 $ Aktivovat pfifazeni filtru detekce blizkosti

+ $ Pocet filtri detekce blizkosti stroje



 §$ Filtr detekce blizkosti stroje
Priklad:
» $ Pocdet filtrl detekce blizkosti stroje = 2

 §$ Filtr detekce blizkosti stroje 0 =13 15 (tfida
nakladniho vozidla / tfida nakladace)

+ §$ Filtr detekce blizkosti stroje 1 =13 17 (tfida
nakladniho vozidla / tfida vySkové lopaty)

Poznamka: ID tfid (13, 15, 17) pochazeji ze souboru
machinetype.mwf vygenerovaného kancelafi
strojového parku v systému Fleet.

Doporuéené urovné priblizeni v systému
Proximity Awareness

+ $ Minimalni aroven priblizeni

+ $ Zadné tratové body nad pfiblizenim = 150 000
« $ Maximalni aroveri pfiblizeni

» $ Pocatedni Groven pfiblizeni = 10 000
Poznamka: Za nasledujicich okolnosti je mozné
vidét dalSi skryté oblasti, jelikoz displej poskytuje
obrazky.

+ Jizda nad 16 km/h (10.0 mph)

+ Uroven piblizeni 150 000

* Znazornéni dalSich polozek, jako jsou zény,
tratove body a rizika.

Neovliviuje to poskytovani alarmu/vystrah pfi
udalostech blizkosti.

Klavesy V2X

« $ Pouzijte rezim V2X (klavesu lIze odstranit, pokud
modul PL671 neumoziiuje systému pouzivat Wi-Fi
systému Proximity Awareness )

+ $ Casovy interval polohy V2X
« $ Pouzijte externi pozici (pouze Otoc¢ny)
 $ Interval zprav o sméru jizdy (pouze Otocny)

Tabulka 45

Klavesy V2X

Typ Kli¢ Syntaxe Parametr/popis

Jednotky

VSeobecné klavesy sy-
stému Proximity
Awareness
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(Tabulka 45, pokrac.)

$ Aktivovat detekci bliz-
kosti stroje

Tato klavesa slouzi k akti-
vaci modulu detekce bliz-
kosti stroje.

Zadny

$ Vzdy zobrazovat oblast
blizkosti

Je-li tato klavesa pfi-
tomna, zéna blizkosti na-
kladniho vozidla bude
vZdy viditelna jako pra-
vouhly ramecek kolem
nakladniho vozidla.

Zadny

$ Vychozi polomér kru-
Znice zakazané zény
stroje

Tato klavesa se pouziva k
nastaveni poloméru kru-
Znice zakazané zény
stroje standardné pouzi-
vané pfi detekci blizkosti,
chybi-li informace o zaka-

zanych zénach stroje.

Celé ¢islo

Centimetry

Pfiklad — Vychozi polo-
mér kruznice karosérie
stroje = 200

Alarmy systému Proximity
Awareness

$ Umoznit potvrzeni
alarmu systému Proximity
Awareness

Alarmy systému Proxi-
mity Awareness lze
potvrdit.

Zadny

$ Umoznit ztlumeni
alarmu systému Proximity
Awareness

Alarm systému Proximity
Awareness bude ztlu-
men, jsou-li alarmy ruéné
ztlumeny.

$ ZtiSeni alarmu blizkosti
pfi neutralu

Touto klavesou se ztisi
alarm systému Proximity
Awareness, kdyz je zafa-

zen neutral.

Filtr systému Proximity
Awareness

$ Aktivovat prifazeni filtru
detekce blizkosti

Touto klavesou se akti-
vuje filtr pro vSechny
alarmy vyskytujici se z
dlvodu interakci systému
Proximity Awareness
mezi nakladnim vozidlem
a vyskovou lopatou, ke
které je nakladni vozidlo
pfifazeno. Alarmy na ka-
rosérii nejsou potlaceny.

$ Pocet filtr(i detekce bliz-
kosti stroje

Tato klavesa se pouziva k
oznameni systému, kolik
klaves filtrdh musi vyhledat
pfi éteni souboru
konfigurace.

Celé ¢islo

Pocet

Priklad — $ Pocet filtr(1 de-
tekce blizkosti stroje =5
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(Tabulka 45, pokrac.)

$ Filtr detekce blizkosti
stroje

Tato klavesa se pouziva k
specifikovani filtru de-
tekce blizkosti stroje. Dva
parametry jsou tfidami
stroju, jejichz interakce je
nutné odfiltrovat modu-
lem detekce blizkosti
stroje. Znacky filtru mu-
seji zacCinat od 0 a nasle-
dovat aritmetickou
posloupnost: 0, 1, 2, 3, 4
ID 1 tfidy parametru: ID
tfidy stroje (ID kategorie)
ID 2 tfidy parametru: ID
tfidy stroje (ID kategorie)

Celé ¢islo

Pocet

Priklad — $ Filtr detekce
blizkosti stroje 2 =16 18

Doporuc¢ené urovné pfibli-
Zeni v systému Proximity
Awareness

$ Minimalni Uroven
priblizeni

Viz UENRG985.

$ Zadné tratové body nad
pfiblizenim

Viz UENRG985.

$ Minimalni uroven
priblizeni

Viz UENRG985.

Poc¢atec¢ni urover
pFiblizeni

Viz UENRG985.

Klavesy V2X

$ Pouzijte rezim V2X

Umoznuje, aby AMP pfiji-
mal udaje od V2X a konfi-
guroval nastaveni pro
GPS a xIM.

Touto klavesou se potlaci
chovani $ Pouzijte vstup
NMEA GPS v pfipadé
konfigurace PA_V2X.

0 = Nastaveni xIM bude
aktivovano
1 = Nastaveni GPS bude
aktivovano
2 = Nastaveni xIm i GPS
budou aktivovana

Celé ¢islo

$ Casovy interval polohy
V2X

Touto klavesou se sta-
novi frekvence, pfi které
bude systém Tope odesi-
lat zpravu o poloze skfini

V2X.

Celé ¢islo

Sekundy

Priklad — $ Casovy inter-
val polohy V2X = 60
Kazdych 60 sekund ode-
Sle systém Tope skfini
V2X zpravu oznamujici
polohu stroje.
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(Tabulka 45, pokrac.)

$ Pouzijte externi pozici

Pouzijte tuto klavesu k
tomu, aby se pouzily
pfedem vypoctené udaje
sméru jizdy, rychlosti a
polohy (zaloZzené na po-
¢atku souradnic stroje a
pouzité kompenzaci
GPS) dodané externim
zdrojem.

$ Interval zprav o sméru
jizdy

Pouzijte tuto klavesu k in-
dikaci minimaini zmény
sméru jizdy stroje s dual-
nim GPS a odeslani PR2.

Radiany — vychozi
0,05236

Priklad — $ Interval zprav
0 sméru jizdy = 0,05236
Stroj s dualnim GPS musi
zménit smér jizdy
0,05236 radianl pro ode-
slani PR2.

Proximity Awareness Konfigurace
kancelarského systému Fleet

Office

MineStar Konfigurace inspektora

57 Welcome 29 System opuonsl

Product
Al ~|

Option Sets

Explorer - Client Zj
Explorer - Supervi:
Explorer - Table Ci
Explorer - Web Cli
External Referenc
FUA (Fleet Update
Field Message Ger
Final Roads
Formatting Styles
Fuel & SMU Assist:
Fuel Properties

GIS Server

GPS Coordinate Tr—
Graphical Display
Health Reporting

IIncident Service

FTP:kﬂ)ICQnunsl

FTP user name |aquila

The default user name to connect to field equipment when using FTP.

FTP password [Cold

The default password to connect to field equipment when using FTP,

Onboard download directory Imir_out

The download directory onboard the machine where we can retrieve the incide

llustrace 77

1. Pfejdéte na pole “Moznosti systému” .

a. V seznamu “Produkt” vyberte mozZnost

“V8echny”.

906277548

b. V nabidce “Nastaveni moznosti” vyberte
moznost “Incident FTP” .

c. Vyberte moznost “Prace FTP” .
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2.V tabulatoru “Prace FTP” napiste “aquila” do pole
“Uzivatelské jméno FTP” .

3. V tabulatoru “Prace FTP” napiste “cold” do pole
“Heslo FTP”.

Poznamka: Data odeslana pfes FTP puljdou do: D:
\mstarFiles\systems\main\data\lncedentdata.

MineStar Konfigurace klienta

Poznamka: Ujisténi se, Ze nastaveni “Tfida stroje” je
spravné, je klic¢ové pro spravnou konfiguraci systému
Proximity Awareness. Nékolik z téchto polozek bude
nutnych pro konfiguraci modulu PL671, nize je
uvedena reference poli, ktera bude tfeba aktualizovat
nebo potvrdit v systému Fleet MineStar Office. DalSi
podrobnosti viz pfiru¢ky systému Fleet MineStar.

Konfigurace tridy stroje

5 Machines - Cat MineStar System Client (Developer MineStar on Mine!
File Edit View Contents Jobs Tools Displa Repor
OXE0E| Qe | o
| Welcome| & Machines
W
Machines
= /J 2 = . " :
#-C Fixed Plant S Truck Class Editor - Cat MineStar System Client {Developer MineStar on MineStarSQL44) l;li-
#(_] Fleets
=&Y Moblle Class* V2X Test Truck] Description®  ¥2x
#:( Oraglne Classes Manufacturer Machine Type  Haul Truck v
#-(_] Loader Classes
#-] Panel Engine\Payload\RoadlEFH‘Shovel}Processor‘Ties\capabﬁies}awboardistopped External ReferencelMateriais[Fuel Machine Type
#{_1 Shovel Classes
#-() Surface Miner Classes Machine Type
=4 Truck Classes Machine Dimension: T T =
2E Plee achine Dimensions | General [ Body Area| Avoidance Area| Icon [ Truck
CR=] A185L Machine Length 33 [sft)
#-{_] Dozer Unit Machine Width 14.5 [sft]

#-{_1 Grader Unit
=4y Light Vehicle Classes
=N Beacon
® Lv106
#-(]  TrackDrill
w0  water Truck Classes
#-(_] Wheel Dozer Classes

Note: For the type of machine selected, the origin is located on
the machine centerline at the rear axle.
Machine Origin X Coordinate 9.6 [sft]
Machine Origin ¥ Coordinate 7.5 [sft]

Mote: GPS Antenna Position will only be used for machines with
CMPDJG407 Operator Interfaces.

GPS Antenna X 23.4 [sft]
GPS Antenna ¥ 7.25 [sft] — —
[] Use Centre Of Rotation
x: 30.87 sft yi 46,78 sft
Import Export Cancel
Ready '\ main
llustrace 78 906308707
Prejdéte do nabidky “Obsah” , “Odkaz na depo”, » Zakazana oblast

“Vyhledavac stroje” , “Tfida stroje” a poté “Typ stroje’
. Potvrdte nasledujici informace:

* Rozméry stroje

« Oblast karosérie

Rozméry stroje

V tabulatoru “Rozméry stroje” potvrdte nebo zadejte
nasledujici informace:
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Q
= :?D G | Truck Class Editor - Cat MineStar System Client (Developer MineStar on MineStarSQL44) | = aj x
%00 Fleats % =
= V2 Test Truck W
S ke Class’ 2% Test Trud Description®  [v2x
® (] DregineClasses | Manufacturer Machine Type | Haul Truck v
#-] Loader Classes
=] | T T | o I
® 0 Panel [Engne [ Road|F] shovel | s Capabiies | onboard [ | [ Fuel| Mechine Type
# ] Shovel Classes
# ] Surface Miner Classt Machine Type
2 'J;'I“K; ol | chine Do Genera [ ody avea] voidance Aveacon| Truck = Machine Origin Position Inforation =
B o L |
= W
i Machine Length 3 [sft) Machine Category Cornmon Machine Origin |
00 V2x Truck T T
BE Dooer Unk Machie iidth 145 (5] Mme . l BE
1 Grader Unit =——_ = Sil .
=3 Light Vehicle Classe
=3 Beacon Note: For the type of machine selected, the origin is located on
the machine centerline at the rear axte. 2
o s |
@ TrackDill Machine Origin ¥ Coordnate 9.6 [sft] | Grader Hachine cenkerline at the rear ade
w1 Water Truck Classe: .
%3] WheelDozer Classed Machine Origin ¥ Coordnate 7.5 (s Vi
1 EEEES
Hote: GPS. ion will only be used for - o= o=
CHPD/G407 Operator Interfaces. 1 & _"))/\ﬁf
GPS Antenna X 2.4 [s7) 4
GPS Antenna ¥ 7.25 5]
[ Use Centre Of Rotation PN el b 2
Centre Of Rotatio ofisft]
Centre Of Rotatio 0/sft]
x: 5225t |y 21.69sft
(ot ] [CEpot ] [ | [sen | (ool ]

main g

llustrace 79

906308712
» Délka a Sifka stroje

* Pocéatek soufadnic X a'Y stroje
* Anténa GPS X/Y

Poznamka: Znak vznaseni nad ikonou otazniku
pomUze stanovit plvodni polohu riiznych typu stroju.

Dal$i pomoc pfi stanoveni rozmér( stroje viz Zvlastni
pokyny, REHS9127, Machine Dimension Measure Up
Procedure for Cat Detect Proximity Awareness.
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Oblast karosérie

M
{_] Dragline Classes
(] Loader Classes
(] Panel
(] Shovel Classes
() Surface Miner Classd
N Truck Classes
w2 PlElte
=-E3 Test Truck
00! V2x Truck|
+-(_] Dozer Unit
+-(] Grader Unit
=423  Light Yehicle Classes
=23 Beacon
® LV106
+-(  Track Drill
+-(] Water Truck Classes
+-(_] Wheel Dozer Classe:

| Truck Class Editor - Cat MineStar System Client {Developer MineStar on MineStarSQL44)
Class* V2X Test Truck Description®  ¥2x
Manufacturer Machine Type Haul Truck

Engine|Payload|RoadlEFH!Shovel]oncessorITwes[Capab&velenboardlStopped|ExtelnaI Reference]Materials|FueI Machine Type
Machine Type

Machine Dimensions I General| Body Area | avoidance Area I Icon 1 Truck

Left | 7.25[[sft)
Back 9.6 [sft] Front = 23.4 [sft]
Right | 7.25 [sft]

(O Circular Body Area

Radius 16.5 [sft]

Avoidance Polygon

X: -2.26 sft yi 6

.73 sft

Import Export Apply I I Save

‘ | Cancel

l

Ready

main

J

llustrace 80

V tabulatoru “Oblast karosérie” zadejte zadni, levou,

predni a pravou oblast.

U strojli otacejicich se kolem centralni osy vyberte

“Oblast otacivé karosérie”

. Zadejte polomér stroje.
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Zakazana oblast

Machines

+-(] FixedPlant
#- (] Fleets
=4 Mobile
+ Dragline Classes
Loader Classes

Class* 2X Test Truck

Manuf acturer

Shovel Classes
Surface Miner Classq
Truck Classes
+( PlElte

¥ st Tk

lck

Machine Type

oreeeo

o '6 x
{1 Dozer Unk
{1 Grader Unit Left 2 [sft]

+

+

=& Beacon Right 3 [sft]
® Lv106
(1 TrackDril
#-(_] Water Truck Classeq
#- ] wheel Dozer Classe:

+

_) Crcular Avoidance Area

[T Server Proximity Exempt

[ Avoidance Proximity Exempt

Path Region
Path Region Scalar

Path Region Extension

mpot | | Export

Ready

23 Light Vehicle Classes Back 5 [sft] Front

s Truck Class Editor - Cat MineStar System Client (Developer MineStar on MineStarSQL44) |Ll£-

Panel Engine ‘ Payload E Road [EFH ! Shovel ‘ Processor E Tires I Capabilities ! Onboard ] Stopped I External Reference [ Materials l Fuel| Machine Type

Machine Dimensions [ General‘ Body Area Avoidance Area Icon | Truck

s [sft)

Description®  V2x

Machine Type | Haul Truck v

X: -2.26 sft y: 6.73 sft

Apply Save Cancel

main 74

llustrace 81

Spoluprace se zakaznikem pfi definovani zakazané
oblasti je velmi dulezita, nebot bude mit pfimy dopad
na ¢etnost vydavani alarm( a na mnozstvi incidentd,
které systém nahlasuje. BEhem rozmistovani maze
byt nutné zakazanou oblast nékolikrat upravit.

Vynéti z blizkosti k serveru — Pfi nastavovani stroje
(typicky u nakladaciho nastroje nebo drti¢e) bude toto
nastaveni ignorovat zakazanou zénu stroje (typicky
nékladniho vozidla), je-li Vynéti z blizkosti k serveru
aktivovano pro danou tfidu stroje a negeneruje se
udalost incidentu pro jejich interakci.

Vynéti z blizkosti k zakdzané zé6né — P¥i
nastavovani stroje (typicky nakladniho vozidla) bude
toto nastaveni ignorovat zakazané oblasti stroju
(typicky drti¢e nebo nakladaciho nastroje), které maiji
aktivovano Vynéti z blizkosti k serveru, a negeneruje
se dalost incidentu pro jejich interakci.

Skalar oblasti cesty — Casova hodnota pouzita k
nastaveni “Projektované zakazané zony” zalozena na
aktualni rychlosti stroje.
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v rv

Rozsireni oblasti cesty — VVzdalenost pfidana k
zakazané oblasti v aktualnim sméru jizdy stroje.



Konfigurace stroje

s

File Edit ‘iew Contents Jobs Tools

ODXE0E| e | o

= (@ 3
‘\/\ 7 Welcome‘ SR Machines| B Machines

Displays Reports Actions Help

Machines - Cat MineStar System Client (Developer MineStar on MineStarSQL44) = || =] %<

Page Configuration |Default BAT‘
g g ult v A

o ;8*: Health Truck
=2y W2X Test Truck
%
#-(] Dozer Unit
#-(] Grader Unit
=42 Light vehicle Classes
=3 Beacon
® LV106
#-(] TrackDrill
#-(] Water Truck Classes
#-(] Wheel Dozer Classes

Onboard Hardware
Use Class Configuration

Operator Interface G407 v
[] Cameras
Radars
[ Proximity

Custom Configuration |GPS v

Onboard Health Platform | VIMS ABL with xIM

Machines Q x ‘
R . . A : . =
2-E Fixed Plant S Truck Editor - Cat MineStar System Client (Developer MineStar on MineStarSQL44)
#( Fleets
= % Mobile Mame*  ¥2x Truck] Serial Mo
oe "
i —f’ Dragline Classes Class V2X Test Truck v | Description v2x
#-(] Loader Classes
@] Panel Operator E] Waypoint | <Last Waypoint from Field> G
#-(] Sshovel Classes
#-{1 Surface Miner Classes P ]
=23 Truck Classes | General | Capabilities| Onboard |External Reference | Machine Typel lRestrictionslPayloadITiresi
=3 PlEite

Interface Name Interface URL
Assignment tmac:/{10.13.4.52:10001
V2¥ FTP Server ftp:ff10.13.4.36:21
Config ftp:ffaquila:cold@10.13.4.52:21

Machine Broadcast

tmac://10.13.4.52:10001

2 Comms Interface

tmac://10.13.4.36:10001

Delete

Mew Archive

= Total: 5
Ready

Ready

Cancel

main

Apply Save

llustrace 82

1. Pfejdéte do nabidky “Obsah” , poté na “Odkaz na
depo”, déle na “Vyhledavac stroje” , poté na “Stroj”
a nakonec na “Palubn

2. Ovéite si, Ze bylo vybrano spravné rozhrani

uzivatele.

3. Ovéfte si, Ze byla vybrana spravna “Konfigurace” a

“Zakaznicka konfigurace” .

4. K seznamu rozhrani pfidejte adresu “2x FTP
Server” (ftp://XXX.XXX.XXX.XXX:21).

5. K'seznamu rozhrani pfidejte adresu “V2x Comms

Interface” (Tmac://xxx.xxx.xxx.xxx:10001).
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PL671 Dalkové vypalovani
vzduchem pomoci kancelarského
systému Fleet Office

Poznamka: Dalkové vypalovani vzduchem Ize
provadét pouze pomoci systému Fleet Office 5.2
nebo novéjsiho. Je-li dalkové vypalovani vzduchem
vyzadovano u systému Fleet Office verze starSi nez
5.2, kontaktuje podporu systému MineStar.



Home Share Wiew < 0
v B . <« NewVolume (D) » mstarFiles » systerns » main » onboard » DetectV2X on PL671 » baseline v 0‘ ‘ Search baseline P ‘
MNarne - Date modified Type Size
] 5196719-84.f12 4/23/201811:19AM  FL2 File 40,143 KB |
llustrace 83 906309064

1. Zkopirujte soubor “PL671.f12” do zakladni sloZky.
Pro pfistup do z&kladni slozky kliknéte na
“mstarfiles” , “systémy” , “hlavni” , “palubni” ,
“Detect V2x u modulu PL671” a poté na “zakladni” .

' welcome|

1 Onboard v2X Devices

Machine Office Version : 519671944

Prirnary device version: §196719-44
Secondary device version: §196719-44

Current Version

Primary device version: Unknawn

llustrace 84

2. Otevrete nabidku klienta systému Fleet MineStar.
Prejdéte do nabidky “Obsah” , “Odkaz na depo” a
poté na stranku “Palubni zafizeni V2x” . Na strance
“Palubni zafizeni V2x” vyberte primarni zafizeni
PL671, na které je nutné vypalit novou verzi, a poté
kliknéte na tlacitko “Aktualizovat” .
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% Welcome| (=1 Onboard ¥2x Devices | = Field Coms

Machine Office Version : 519671943

Current Version

llustrace 85

906309150

me‘ 7] Onboard V2X Devices | = Fiekd Comms|

Machine Office Version : 519671943

Current Version

llustrace 86

3. Béhem procesu vypalovani se stranka aktualizuje
oznamenimi sdélujicimi, kdy soubory “Posilaji” a
“Aktivuji” soubory primarniho zafizeni PL671.

PL671 Kontrolky

PL671 je modul V2x pouzivany u systému Cat
Detect. Modul obsahuje 4 kontrolky LED, které
indikuji nasledujici mozZnosti:

Zelena dioda LED

Ugelem zelené kontrolky LED je indikovat, Ze je radio
ZAPNUTO nebo VYPNUTO.

Zelena kontrolka LED zhasnuta — Indikuje, Ze radio
neni napajeno proudem.

Zelena kontrolka LED sviti — Indikuje, Ze je radio
fadné napajeno proudem a je ZAPNUTO.

Blikajici zelena kontrolka LED — Zelena kontrolka
LED blika, kdyz je detekovana chyba, ktera zabraruje
¢innosti aplikaéniho firmwaru. Blika-li zelena
kontrolka LED, kontaktujte prodejce spoleCnosti
Caterpillar.
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Oranzova kontrolka LED — GPS

Ugelem oranzové kontrolky LED je indikovat, zda je
provedeno zaméreni systémem GPS.

Oranzova kontrolka LED zhasnuta — Oranzova
kontrolka LED bude ZHASNUTA, kdyZ neni radiem
nalezena anténa GPS.

Oranzova kontrolka LED sviti — Anténa GPS
funguje pravné a dokaze vidét dostate€né mnozstvi

satelitd GPS, aby stanovila pfesné urceni polohy.

Blikajici oranzova kontrolka LED — Oranzova
kontrolka LED bude ve stavu trvalého blikani,
funguje-li anténa GPS spravné, ale neni viditelné
dostate¢né mnozstvi satelitd GPS pro pfesné uréeni
polohy pomoci GPS. Pokud blikani oranzové
kontrolky LED pokracuje, kontaktujte prodejce
spole¢nosti Caterpillar .

Zluta dioda LED — komunikace DSRC

Ugelem Zluté diody LED je indikovat, Ze nastal pokus
o spojeni s komunikaéni siti prostfednictvim DSCR.
Tato akce neindikuje, Ze je pfitomen pFislusny signal,
ale pouze to, ze hardware spravné funguije a je
schopen provést spojeni za predpokladu, Ze je
pfitomen signal.



Zluta dioda LED zhasnuta — Indikuje, Ze neni k
dispozici zadna komunikace DSRC.

Zluta dioda LED blika — Indikuje, Ze se vyskytuje
chyba DSRC a zafizeni nedokaze zahaijit komunikaci.

Modra kontrolka LED — Ethernet

Ugelem modré kontrolky LED je indikovat, zda jsou
pritomna pfipojeni pomoci sité Ethernet.

llustrace 87 g03738018

Modra kontrolka LED zhasnuta — Indikuje, Ze neni
navazano spojeni pomoci sité Ethernet.

Blikajici modra kontrolka LED — Blikani modré
kontrolky LED indikuje aktivitu Ethernetu.

Modra kontrolka LED sviti — Modra kontrolka LED
se rozsviti, kdyZ modul navaze spojeni se siti
Ethernet. Viz ilustrace 87.
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