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Introduccion

En esta Instruccién especial, se proporcionaran
instrucciones para instalar el médulo PL671 para su
uso en productos Detect.

En el sistema Cat ® Detect Proximity Awareness, se
utiliza una combinacion de hardware y software, tanto
a bordo (en la maquina) como remotos (en la
infraestructura y la oficina), para proporcionar
informacion al operador de la maquina. La maquina
envia las posiciones del GPS a otras maquinas por
medio de una radio de corto alcance dedicada y, a la
oficina (servidor), por medio de una red de radio
inalambrica. La oficina procesa todos los mensajes
de las maquinas individuales y los transmite por
medio de la red de radio inalambrica. La pantalla
procesa los mensajes y realiza célculos de las
maquinas de interés segun la posicion de sus
maquinas y las que estan alrededor.

Informacién importante de
seguridad

No efectie procedimientos de esta Instruccién
especial sin antes haber leido esta Instruccion
especial y haber comprendido la informacién. Utilice
solamente las herramientas apropiadas y obedezca
todas las precauciones relacionadas con dichas
herramientas. El incumplimiento de estos
procedimientos puede provocar lesiones. También se
deben cumplir los siguientes procedimientos.

Trabaje de forma segura. La mayoria de los
accidentes durante la operacion, el mantenimiento y
la reparacion del producto se deben al
incumplimiento de las reglas o precauciones basicas
de seguridad. Siempre es posible evitar un accidente
si se reconocen las situaciones potencialmente
peligrosas antes de que un accidente ocurra.

Una persona debe estar alerta a los peligros
potenciales. Estas personas también deben disponer
de la capacitacion, habilidades y herramientas
necesarias, a fin de llevar a cabo estas funciones
correctamente.

En esta instruccion y en el producto se proporcionan
precauciones y advertencias de seguridad. Si se
ignoran estas advertencias de peligro, usted o las
demas personas pueden sufrir lesiones graves o
mortales. Caterpillar no puede anticipar cada
circunstancia posible que podria implicar un peligro
potencial.

Por lo tanto, las advertencias en esta publicacion, y
las que estan en el producto, no abarcan todas las
posibles circunstancias. Asegurese de que cualquier
herramienta, procedimiento, método de trabajo o
técnica de operacion usados y que no estén
recomendados por Caterpillar sean seguros.

Asegurese de que el producto no se dafie ni sea
peligroso debido a los procedimientos de operacion,
lubricacion, mantenimiento o reparacion.



Pueden ocurrir lesiones graves o mortales si se
anula esta certificacion.

El dafo estructural, un vuelco, una modificacion,
alteraciéon o reparaciéon inadecuadas pueden da-

far la capacidad de proteccion de la ROPS (Rollo-
ver Protective Structure, estructura de proteccion
en caso de vuelcos) y anular asi esta
certificacion.

No taladre agujeros en la ROPS. No realice solda-
duras en la ROPS a menos que se especifique
una soldadura en el procedimiento. Realice las
soldaduras solo en las partes que se especifican
en el procedimiento.

Para evitar posibles debilitaciones de la ROPS,
contactese con un distribuidor de Caterpillar an-
tes de alterar la ROPS de cualquier modo. La pro-
teccion que ofrece esta ROPS se vera disminuida
si ha sufrido dafio estructural.

Consulte con un distribuidor de Caterpillar para

determinar cuales son las limitaciones de esta es-
tructura sin que se anule la certificacion.

La operacién incorrecta de una plataforma de ac-
ceso puede resultar en lesiones personales y
mortales. El operador debe realizar su trabajo co-
rrectamente y hacer caso de todas las instruccio-
nes y pautas que se dan para la maquina y para la
plataforma de acceso.

Advertencias especificas de la maquina

No opere esta maquina ni trabaje en ella a menos
que haya leido y comprendido las instrucciones y
advertencias contenidas en el Manual de Opera-
ciéon y Mantenimiento. Si no se siguen las instruc-
ciones o no se hace caso de las advertencias se
pueden producir accidentes graves. Comunique-
se con cualquier distribuidor Caterpillar para ob-
tener manuales de repuesto. Usted es
responsable del cuidado apropiado de Ila
maquina.

El movimiento repentino o el arranque por acci-
dente de la maquina puede causar lesiones per-
sonales o mortales a las personas que estén en la
maquina o en sus cercanias.

Para evitar lesiones personales o mortales, haga
lo siguiente:

Estacione la maquina en una superficie lisa y
horizontal.

Baje la hoja y otros accesorios al suelo.

Pare el motor y conecte el freno de
estacionamiento.

Bloquee las ruedas e instale la traba del bastidor
de la direccion. i

Gire el interruptor general a la posicion DESCO-
NECTADA y saque la llave.

Coloque una etiqueta Instruccion Especial,
SSHS7332, No Operar en el interruptor general
para informar al personal que se esta trabajando
en la maquina.




Especificaciones y calificaciones
de soldadura

A\ WARNING

Pueden ocurrir lesiones graves o mortales como
resultado de vapores, gases y rayos ultravioletas
del arco de la soldadura.

La soldadura puede causar vapores, quemadura
de la piel y producir rayos ultravioletas.

Mantenga la cabeza alejada de los vapores. Use
un sistema de ventilaciéon o un sistema de escape
en el arco, o ambos sistemas, para mantener los
vapores y gases alejados de la zona donde usted
respira. Antes de empezar a trabajar, péngase
proteccién apropiada para los ojos, orejas y resto
del cuerpo.

Protéjase usted mismo y proteja a otros; lea y
comprenda el contenido de esta advertencia. Los
vapores y gases pueden ser perjudiciales para su
salud. Los rayos ultravioletas del arco de la solda-
dura pueden danarle los ojos y quemarle la piel.
Una descarga eléctrica puede causarle la muerte.

Lea y comprenda las instrucciones del fabricante
y las normas de seguridad de su empleador. No
toque componentes eléctricos activados.

Consulte la norma “American National Standard
Z49.1, Seguridad en cortes y soldaduras” publica-
da por la American Welding Society.

American Welding Society
2501 N.W. 7th Street
Miami, Florida 33125

Consulte “OSHA Safety and Health Standards, 29
CFR 1910”, que se puede obtener por medio del
Ministerio de Trabajo de los EE.UU.

U.S. Department of Labor
Washington, D.C. 20210

Referencia: En Instruccion especial, REHS 1841,
General Welding Procedures, se incluyen
instrucciones adicionales de soldadura.

Procedimiento de soldadura correcto
para maquinas y motores equipados con
controles electréonicos

Es necesario tomar las medidas apropiadas para
evitar dafios a los controles electronicos. Cuando
suelde en una maquina con controles electrénicos,
siga los pasos que se describen a continuacién:

1. Apague el motor. Coloque el interruptor de llave de
arranque en la posicion DESCONECTADA.

2. Si la maquina tiene un interruptor de desconexion
de la bateria, abra el interruptor. Si la maquina no
tiene un interruptor de desconexién de la bateria,
desconecte el cable de alimentacién negativa de la
bateria.

3. Conecte el cable de conexion a tierra para la
soldadora directamente al componente existente
de la maquina que se vaya a soldar. Fije la
abrazadera para el cable de conexién a tierra lo
mas cercano posible al area que se esta soldando.
Esta conexién reduce la posibilidad de que la
corriente de soldadura dafe los cojinetes, los
componentes hidraulicos y los componentes
eléctricos.

Nota: NO utilice componentes eléctricos como punto
de conexién a tierra para la soldadora. NO utilice los
puntos de conexidn a tierra para componentes
electronicos como puntos de conexion a tierra para la
soldadora.

4. Proteja los mazos de cables contra las
salpicaduras de soldadura.

Piezas necesarias

Utilice la tabla 1 para determinar los kits necesarios
para la instalacién en particular.

Tabla 1
Piezas necesarias
Cantidad G407 Adi-
de dispo- Actuali- cion del
Maqui sitivos N.u evos zacion de cliente
aquinas | pig7q | Kitsdel | ovpD del | Proximity
cliente .
que se cliente Aware-
utilizan ness
Camiones
Mineros
Grandes 523- 523- 523-
785797 9 4399 4403 4406
de clase Juego de Juego de Juego de
de 150 to- Cables Cables Cables
neladas y
siguientes
Camiones
de Obras
770 =777
de clase 523- 523- 523-
de menos 2 4401 4404 4407
de 150 to- Juego de Juego de Juego de
neladas y Cables Cables Cables
camiones
articula-
dos
(continua)



(Tabla 1, cont.)

Contenido del 468-5010 Kit de Montaje de la

Antena

Tabla 4

Contenido del 468-5009 Kit de Montaje de la Antena

Maquinas
auxiliares
y equipo
de respal-
do (carga-
dores de 523 503 52
ruedas, 2402 e 22
tractores
Juegode | Juegode | Juegode
topadores Cabl - uese
de neu- ables ables ables
maticos
de cau-
cho, moto-
nivelado-
ras)
523-
Vehiculos 4398
o X X
livianos Juego de
Cables
Cualquier 523- 565-
5 q' 4409 0750
maquina X
rotacional Juego de Juego de
Cables Cables

Camiones Mineros Grandes 785 -797 de
clase de 150 toneladas y siguientes, kits
nuevos del cliente

Contenido del 523-4399 Juego de Cables

Cantidad Numero de pieza Descripcién
1 348-8145 Soporte
Conjunto de
1 385-4503 Soporte
Conjunto de
1 385-4505 Soporte
1 417-6822 Conjunto de Mastil
Conjunto de
1 453-1571 Soporte
2 453-1573 Conjunto de
Plancha
Medias
4 158-5052 Abrazaderas
4 3K-6060 Contratuercas
4 6V-7744 Contratuercas
2 7K-4667 Pernos en U
8 7X-7729 Arandelas
4 8T-0389 Contratuercas
4 8T-4195 Pernos
4 8T-4196 Pernos
4 8T-4198 Pernos
16 8T-4896 Arandelas duras

Contenido del 489-4251 Juego de Cables

Tabla 2

Contenido del 523-4399 Juego de Cables

Cantidad Numero de pieza Descripcion
1 394-0742 Placa
1 416-9115 Software
1 462-5010 Juego de Monitor
1 468-5010 it e Montale de
1 489-4251 Juego de Cables
1 519-5020 Juego de Cables
1 523-4400 Kit de Antena

Contenido del 462-5010 Juego de Monitor

Tabla 3
Contenido del 462-5010 Juego de Monitor
Cantidad Numero de pieza Descripcion
1 459-2220 Grupo de’C.ontroI
Electrénico
1 517-1039 Grupo de Software

Monitor

Tabla 5
Contenido del 489-4251 Juego de Cables
Cantidad Numero de pieza Descripcién
Correas para
18 35-2093 Cables
Correas para
36 7K-1181 Cables
8 196-4687 Abrazaderas
9 520-4349 Grupo de’C.ontrol
Electronico
Conjunto de Mazo
1 489-4246 de Cables de
Control
Conjunto de Mazo
1 489-4247 de Cables de la
Cabina
Conjunto de
2 505-4338 Soporte

(contintia)



(Tabla 5, cont.)

Conjunto de mazo

Camiones Mineros Grandes 785 -797 de
clase de 150 toneladas y siguientes,
actualizacion de CMPD

Contenido del 523-4403 Juego de Cables

Tabla 8
Contenido del 523-4403 Juego de Cables
Cantidad Numero de pieza Descripcién
1 416-9115 Software
1 451-2596 Juego de Monitor
1 489-4251 Juego de Cables

Contenido del 451-2596 Juego de Monitor

Tabla 9

Contenido del 451-2596 Juego de Monitor

Cantidad

Numero de pieza

Descripcién

1 515-4737 de cables del
chasis
16 8T-8737 Tapones de sello
8 169-0705 Sellos
4 7R-7951 Planchas
5 490-0571 Conjunto de Tapoén
de Conector
12 8T-4138 Pernos
2 490-0578 Conjunto de Tapo6n
de Conector
8 9X-8256 Arandelas
4 492-0394 Soportes
4 114-6658 Arandelas
5 155-2264 Conjunto de Tapon
de Conector
9 7G-7053 Arandelas de
Goma
8 8T-6974 Pernos

4

7K-1181

Correas para

Contenido del 519-5020 Juego de Cables

Cables
Conjunto de Mazo
1 444-7972 de Cables del
Monitor
1 459-2220 Grupo de Control

Electrénico

Tabla 6
Contenido del 519-5020 Juego de Cables
Cantidad Numero de pieza Descripcion
1 T
1 435-9854 Adaptador de sello
Conjunto de Mazo
1 519-3668 de Cables de la

Radio

Contenido del 523-4400 Kit de Antena

Tabla 7
Contenido del 523-4400 Kit de Antena
Cantidad Numero de pieza Descripcion
1 372-4806 Antena
Conjunto de
1 424-0877 Cables
1 516-1632 Conjunto de

Cables

Contenido del 489-4251 Juego de Cables

Tabla 10
Contenido del 489-4251 Juego de Cables
Cantidad Numero de pieza Descripcién
Correas para
19 3S-2093 Cables
Correas para
36 7K-1181 Cables
8 196-4687 Abrazaderas
9 520-4349 Grupo de'C.ontroI
Electronico
Conjunto de Mazo
1 489-4246 de Cables de
Control
Conjunto de Mazo
1 489-4247 de Cables de la
Cabina
Conjunto de
2 505-4338 Soporte
Conjunto de mazo
1 515-4737 de cables del
chasis
16 8T-8737 Tapones de sello

(continua)



(Tabla 10, cont.)

(Tabla 12, cont.)

Conjunto de mazo

8 169-0705 Sellos

4 7R-7951 Planchas

9 490-0571 Conjunto de Tapon
de Conector

12 8T-4138 Pernos

2 490-0578 Conjunto de Tapon
de Conector

8 9X-8256 Arandelas

4 492-0394 Soportes

4 114-6658 Arandelas

2 155-2264 Conjunto de Tapon
de Conector

9 7G-7053 Arandelas de

Goma
8 8T-6974 Pernos

Camiones Mineros Grandes 785 -797 de
clase de 150 toneladas y siguientes,
adicion de Proximity Awareness

Contenido del 523-4406 Juego de Cables

1 515-4737 de cables del
chasis
16 8T-8737 Tapones de sello
8 169-0705 Sellos
4 7R-7951 Planchas
9 490-0571 Conjunto de Tapén
de Conector
12 8T-4138 Pernos
5 490-0578 Conjunto de Tapén
de Conector
8 9X-8256 Arandelas
4 492-0394 Soportes
4 114-6658 Arandelas
9 155-2264 Conjunto de Tapo6n
de Conector
9 7G-7053 Arandelas de
Goma
8 8T-6974 Pernos

Tabla 11
Contenido del 523-4406 Juego de Cables
Cantidad Numero de pieza Descripcion
1 416-9115 Software
1 489-4251 Juego de Cables

Contenido del 489-4251 Juego de Cables

Camiones de Obras 770 —777 de clase de
menos de 150 toneladas y camiones
articulados Nuevos kits del cliente

Contenido del 523-4401 Juego de Cables

Tabla 13

Contenido del 523-4401 Juego de Cables

Cantidad Numero de pieza Descripcion
1 394-0742 Placa
1 416-9115 Lista de Software
1 462-5010 Juego de Monitor
1 468-5009 it o ontaje de
1 515-9377 Juego de Cables
1 519-5020 Juego de Cables
1 523-4400 Kit de Antena

Contenido del 462-5010 Juego de Monitor

Tabla 12
Contenido del 489-4251 Juego de Cables
Cantidad Numero de pieza Descripcion
19 35-2093 Correas para
Cables
Correas para
36 7K-1181 Cables
8 196-4687 Abrazaderas
2 520-4349 Grupo delC.ontroI
Electrénico
Conjunto de Mazo
1 489-4246 de Cables de
Control
Conjunto de Mazo
1 489-4247 de Cables de la
Cabina
2 505-4338 Conjunto de

Soporte

(continda)

Tabla 14
Contenido del 462-5010 Juego de Monitor
Cantidad Numero de pieza Descripcién
1 459-2220 Grupo de'C_ontroI
Electronico
1 517-1039 Grupo de Software

Monitor




Contenido del 468-5009 Kit de Montaje de la

(Tabla 16, cont.)

Conjunto de mazo

1 515-5587 de cables del
chasis
16 8T-8737 Tapones de sello
8 169-0705 Sellos
4 7R-7951 Planchas
9 490-0571 Conjunto de Tapén
de Conector
4 8T-4138 Pernos
9 490-0578 Conjunto de Tapén
de Conector
8 9X-8256 Arandelas
4 492-0394 Soportes
4 114-6658 Arandelas
9 155-2264 Conjunto de Tapo6n
de Conector
9 7G-7053 Arandelas de
Goma
8 8T-6974 Pernos

Contenido del 519-5020 Juego de Cables

Tabla 17

Contenido del 519-5020 Juego de Cables

Antena
Tabla 15
Contenido del 468-5009 Kit de Montaje de la Antena
Cantidad Numero de pieza Descripcion
1 348-8145 Soporte
Conjunto de
1 385-4503 Soporte
Conjunto de
1 385-4505 Soporte
1 394-0745 Conjunto de Mastil
Conjunto de
1 453-1571 Soporte
2 453-1573 Conjunto de
Plancha
Medias
4 168-5052 Abrazaderas
4 3K-6060 Contratuercas
4 6V-7744 Contratuercas
2 7K-4667 Pernos en U
8 7X-7729 Arandelas
4 8T-0389 Contratuercas
4 8T-4195 Pernos
4 8T-4196 Pernos
4 8T-4198 Pernos
16 8T-4896 Arandelas duras

Contenido del 515-9377 Juego de Cables

Cantidad Numero de pieza Descripcion
Conjunto de
1 419-5974 Adaptador
1 435-9854 Adaptador de sello
Conjunto de Mazo
1 519-3668 de Cables de la

Radio

Contenido del 523-4400 Kit de Antena

Tabla 18
Contenido del 523-4400 Kit de Antena

Cantidad Numero de pieza Descripcion

1 372-4806 Antena
Conjunto de

1 424-0877 Cables
Conjunto de

1 516-1632 Cables

Tabla 16
Contenido del 515-9377 Juego de Cables
Cantidad Numero de pieza Descripcion
17 35-2093 Correas para
Cables
Correas para
29 7K-1181 Cables
8 196-4687 Abrazaderas
2 520-4349 Grupo de’CF)ntroI
Electrénico
Conjunto de Mazo
1 489-4246 de Cables de
Control
Conjunto de Mazo
1 489-4247 de Cables de la
Cabina
Conjunto de
2 505-4338 Soporte

(continua)




Camiones de Obras 770 —777 de clase de
menos de 150 toneladas y camiones
articulados actualizacion de CMPD

Contenido del 523-4404 Juego de Cables

Tabla 19
Contenido del 523-4404 Juego de Cables
Cantidad Numero de pieza Descripcién
1 416-9115 Software
1 451-2596 Juego de Monitor
1 515-9377 Juego de Cables

Contenido del 451-2596 Juego de Monitor

Tabla 20
Contenido del 451-2596 Juego de Monitor
Cantidad Numero de pieza Descripcién
4 7K-1181 Correas para
Cables
Conjunto de Mazo
1 444-7972 de Cables del
Monitor
1 459-2220 Grupo de Control

Electrénico

Contenido del 515-9377 Juego de Cables

Tabla 21
Contenido del 515-9377 Juego de Cables
Cantidad Numero de pieza Descripcién
Correas para
17 3S-2093 Cables
Correas para
27 7K-1181 Cables
8 196-4687 Abrazaderas
5 520-4349 Grupo de,C'ontroI
Electrénico
Conjunto de Mazo
1 489-4246 de Cables de
Control
Conjunto de Mazo
1 489-4247 de Cables de la
Cabina
Conjunto de
2 505-4338 Soporte
Conjunto de mazo
1 515-5587 de cables del
chasis
16 8T-8737 Tapones de sello

(continua)
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(Tabla 21, cont.)

8 169-0705 Sellos

4 7R-7951 Planchas

2 490-0571 Conjunto de Tapo6n
de Conector

12 8T-4138 Pernos

2 490-0578 Conjunto de Tapon
de Conector

8 9X-8256 Arandelas

4 492-0394 Soportes

4 114-6658 Arandelas

2 155-2264 Conjunto de Tapo6n
de Conector

2 7G-7053 Arandelas de

Goma
8 8T-6974 Pernos

Camiones de Obras 770 —777 de clase de
menos de 150 toneladas y camiones
articulados Adiciéon de Proximity

Awareness

Contenido del 523-4407 Juego de Cables

Tabla 22
Contenido del 523-4407 Juego de Cables
Cantidad Numero de pieza Descripcion
1 416-9115 Software
1 515-9377 Juego de Cables

Contenido del 515-9377 Juego de Cables

Tabla 23
Contenido del 515-9377 Juego de Cables
Cantidad Numero de pieza Descripcion
Correas para
17 3S-2093 Cables
Correas para
27 7K-1181 Cables
8 196-4687 Abrazaderas
2 590-4349 Grupo de’C.ontroI
Electrénico
Conjunto de Mazo
1 489-4246 de Cables de
Control
Conjunto de Mazo
1 489-4247 de Cables de la
Cabina
(continua)



(Tabla 23, cont.)

2

505-4338

Conjunto de

Soporte
Conjunto de mazo
1 515-5587 de cables del
chasis
16 8T-8737 Tapones de sello
8 169-0705 Sellos
4 7R-7951 Planchas
5 490-0571 Conjunto de Tapon
de Conector
12 8T-4138 Pernos
5 490-0578 Conjunto de Tapo6n
de Conector
8 9X-8256 Arandelas
4 492-0394 Soportes
4 114-6658 Arandelas
2 155-2964 Conjunto de Tapon
de Conector
5 7G-7053 Arandelas de
Goma
8 8T-6974 Pernos

Maquinas axuiliares y equipo de respaldo

(cargadores de ruedas, tractores
topadores de neumaticos de caucho,

motoniveladoras ), nuevos kits del cliente

Contenido del 523-4402 Juego de Cables

Tabla 24

Contenido del 523-4402 Juego de Cables

Cantidad Numero de pieza Descripcion
1 416-9115 Software
1 426-5010 Conjunto de
Soporte
1 516-9764 Juego de Cables
1 519-5020 Juego de Cables

Contenido del 462-5010 Juego de Monitor

Tabla 25

Contenido del 462-5010 Juego de Monitor

Cantidad Numero de pieza Descripcion
1 459-2920 Grupo de’C_ontroI
Electrénico
1 517-1039 Grupo de Software

Monitor

1

Contenido del 516-9764 Juego de Cables

Tabla 26
Contenido del 516-9764 Juego de Cables
Cantidad Numero de pieza Descripcion
15 35-2093 Correas para
Cables
Correas para
20 7K-1181 Cables
4 196-4687 Abrazaderas
1 590-4349 Grupo de'C.ontroI
Electrénico
Conjunto de Mazo
1 489-4246 de Cables de
Control
Conjunto de Mazo
1 489-4247 de Cables de la
Cabina
Conjunto de
1 505-4338 Soporte
8 8T-8737 Tapones de sello
4 169-0705 Sellos
1 374-7467 Tapa de Sello
2 7R-7951 Planchas
4 8T-6974 Pernos
6 8T-4138 Pernos
1 490-0571 Conjunto de Tapén
de Conector
4 9X-8256 Arandelas
1 490-0578 Conjunto de Tapén
de Conector
2 492-0394 Soportes
2 114-6658 Arandelas
1 155-2264 Conjunto de Tapon
de Conector
9 7G-7053 Arandelas de
Goma

Contenido del 519-5020 Juego de Cables

Tabla 27

Contenido del 519-5020 Juego de Cables

Cantidad Numero de pieza Descripcion
Conjunto de
1 419-5974 Adaptador
1 435-9854 Adaptador de sello
Conjunto de Mazo
1 519-3668 de Cables de la

Radio




Maquinas axuiliares y equipo de respaldo
(cargadores de ruedas, tractores
topadores de neumaticos de caucho,
motoniveladoras ), actualizacion de

CMPD

Contenido del 523-4405 Juego de Cables

Tabla 28
Contenido del 523-4405 Juego de Cables
Cantidad Numero de pieza Descripcion
1 416-9115 Software
1 451-2596 Juego de Monitor
1 516-9764 Juego de Cables

Contenido del 451-2596 Juego de Monitor

Tabla 29

Contenido del 451-2596 Juego de Monitor

Cantidad

Numero de pieza

Descripcion

7K-1181

Correas para

Cables
Conjunto de Mazo
1 444-7972 de Cables del
Monitor
1 459-2220 Grupo de Control

Electrénico

Contenido del 516-9764 Juego de Cables

Tabla 30
Contenido del 516-9764 Juego de Cables
Cantidad Numero de pieza Descripcién
15 35-2093 Correas para
Cables
Correas para
20 7K-1181 Cables
4 196-4687 Abrazaderas
1 500-4349 Grupo derC'ontroI
Electrénico
Conjunto de Mazo
1 489-4246 de Cables de
Control
Conjunto de Mazo
1 489-4247 de Cables de la
Cabina
Conjunto de
1 505-4338 Soporte
8 8T-8737 Tapones de sello
4 169-0705 Sellos
(continua)
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(Tabla 30, cont.)

1 374-7467 Tapa de Sello

2 7R-7951 Planchas

4 8T-6974 Pernos

6 8T-4138 Pernos

1 490-0571 Conjunto de Tapén
de Conector

4 9X-8256 Arandelas

1 490-0578 Conjunto de Tapén
de Conector

2 492-0394 Soportes

2 114-6658 Arandelas

1 155-2264 Conjunto de Tapon
de Conector

9 7G-7053 Arandelas de

Goma

Maquinas axuiliares y equipo de respaldo
(cargadores de ruedas, tractores
topadores de neumaticos de caucho,
motoniveladoras ), adicion de Proximity

Awareness

Contenido del 523-4408 Juego de Cables

Tabla 31
Contenido del 523-4408 Juego de Cables
Cantidad Nuamero de pieza Descripcion
1 416-9115 Software
1 516-9764 Juego de Cables

Contenido del 516-9764 Juego de Cables

Tabla 32
Contenido del 516-9764 Juego de Cables
Cantidad Numero de pieza Descripcion
Correas para
15 3S-2093 Cables
Correas para
20 7K-1181 Cables
4 196-4687 Abrazaderas
1 520-4349 Grupo de'C_ontroI
Electrénico
Conjunto de Mazo
1 489-4246 de Cables de
Control
Conjunto de Mazo
1 489-4247 de Cables de la
Cabina
(continua)




(Tabla 32, cont.)

(Tabla 34, cont.)

Conjunto de Conjunto de
1 505-4338 Soporte 1 329-2682 Soporte
8 8T-8737 Tapones de sello Conjunto de
1 450-0297 Soporte
4 169-0705 Sellos
4 114-6658 Arandelas
1 374-7467 Tapa de Sello
2 5C-7261 Tuercas
2 7R-7951 Planchas
4 6V-5683 Pernos
4 8T-6974 Pernos
2 8T-4189 Pernos
6 8T-4138 Pernos
c o 4 8T-4224 Arandelas duras
onjunto de Tapon
1 490-0571 de Conector 8 8T-4753 Tornillos
4 9X-8256 Arandelas
Conjunto de Tapén Contenido del 511-2366 Juego de Cables
1 490-0578
de Conector
2 492-0394 Soportes Tabla 35
Contenido del 511-2366 Juego de Cables
2 114-6658 Arandelas
Conjunto de Tapén Cantidad Numero de pieza Descripcion
1 155-2264
de Conector 8 8T-8737 Tapones de sello
2 7G-7053 Arandelas de 4 169-0705 Sellos
Goma
Conjunto de
1 419-5974 Adaptador
Vehiculos livianos 1 462-5010 Juego de Monitor
Contenido del 523-4398 Juego de Cables 1 490-0571 Conjunto de Tapon
de Conector
Tabla 33 1 490-0578 Cor:jjurgo de 'tl'apon
Contenido del 523-4398 Juego de Cables € Lonector
- Soportes
Cantidad Numero de pieza Descripcion 2 492-0394 P
Conjunto de
1 7K-1181 Correa para 1 505-4338 Soporte
Cables
j Conjunto de Mazo
! 416-9115 Software 1 509-8032 de Cables de
1 451-3759 Kit de Montaje de Control
la Pantalla
1 520-4349 Grupo de Control
1 462-5010 Juego de Monitor Electronico
Conjunto del Mazo 1 155-2264 Conjunto de Tapon
- de Conector
1 518-1142 de g?zzfodjesu
. Conjunto de recep-
Corriente ! 3E-3370 taculo del conector
1 511-2366 Juego de Cables 6 8T-4138 Pernos
2 9X-8256 Arandelas

Contenido del 451 -3759 Kit de Montaje de la

Pantalla

Tabla 34

Contenido del 451-3759 Kit de Montaje de la Pantalla
Cantidad Numero de pieza Descripcion
1 329-2679 Abrazadera
2 329-2680 Bases
(continua)
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Kits nuevos del cliente para la maquina

rotacional

Piezas necesarias para la opcion 1 rotacional

Tabla 36

Piezas necesarias para la opcion 1 rotacional

Cantidad

Numero de pieza

Descripcion

1

523-4409

Juego de Cables

Contenido del 523-4409 Juego de Cables

Tabla 37

Contenido del 523-4409 Juego de Cables

Cantidad Numero de pieza Descripcién
1 416-9115 Software
1 451-3759 Kit de Montaje de
la Pantalla

1 462-5010 Juego de Monitor

1 519-5020 Juego de Cables
Grupo de Antena y

2 564-2412 Montaje

1 565-0750 Juego de Cables

Contenido del 451-3759 Kit de Montaje de la

Pantalla

Tabla 38

Contenido del 451-3759 Kit de Montaje de la Pantalla

Cantidad Numero de pieza Descripcion
1 329-2679 Abrazadera
2 329-2680 Bases
1 329-2682 Cosrg:r;tr‘fede
1 450-0297 C?g:r;t:t)ede
4 114-6658 Arandelas
2 5C-7261 Tuercas
4 6V-5683 Pernos
2 8T-4189 Pernos
4 8T-4224 Arandelas duras
8 8T-4753 Tornillos

14

Contenido del 564-2412 Grupo de Antenay

Montaje

Tabla 39

Contenido del 564-2412 Grupo de Antena y Montaje

Cantidad Numero de pieza Descripcion
1 178-8510 Placa de soldadura
2 196-4687 Abrazaderas
1 372-4806 Antena
Conjunto de
1 516-1632 Cables
Conjunto de
1 559-0333 Soporte
2 8T-3844 Pernos

Contenido del 565-0750 Juego de Cables

Tabla 40
Contenido del 565-0750 Juego de Cables
Cantidad Numero de pieza Descripcion
Correas para
18 35-2093 Cables
Correas para
36 7K-1181 Cables
8 196-4687 Abrazaderas
9 520-4349 Grupo de'C_ontroI
Electrénico
Conjunto de Mazo
1 489-4246 de Cables de
Control
Conjunto de Mazo
1 489-4247 de Cables de la
Cabina
Conjunto de
2 505-4338 Soporte
16 8T-8737 Tapones de sello
4 114-6658 Arandelas
Conjunto de
2 115-2264 bastidor
4 7R-7951 Planchas
Tapas de
4 490-0590 Receptaculo
4 8T-4138 Pernos
4 492-0394 Imanes
8 9X-8256 Arandelas
2 539-0985 Planchas
1 565-5135 Mazo de cables
8 6V-8490 Pernos
(contintia)



(Tabla 40, cont.)

2

7G-7053

Arandelas de
Goma

8

8T-6974

Pernos

Piezas necesarias para la opcioén 2 rotacional

Tabla 41

Piezas necesarias para la opcion 2 rotacional

Cantidad

Numero de pieza

Descripcion

Grupo de sistema

1 371-7044 electronico de
comunicacion

1 367-3253 Mazo de cables

1 523-4409 Juego de Cables
Conjunto de

2 419-5974 Adaptador

2 382-0995 Conjunto del cable

de comunicacion

Contenido del 523-4409 Juego de Cables

Tabla 42

Contenido del 523-4409 Juego de Cables

Cantidad Numero de pieza Descripcion

1 416-9115 Software

1 451-3759 Kit de Montaje de
la Pantalla

1 462-5010 Juego de Monitor

1 519-5020 Juego de Cables

2 562-2412 Soporte

1 565-0750 Juego de Cables

Contenido del 451 -3759 Kit de Montaje de la

Pantalla

Tabla 43

Contenido del 451-3759 Kit de Montaje de la Pantalla

Cantidad Numero de pieza Descripcion
1 329-2679 Abrazadera
2 329-2680 Bases
Conjunto de

1 329-2682 Soporte
Conjunto de

1 450-0297 Soporte

4 114-6658 Arandelas

2 5C-7261 Tuercas

4 6V-5683 Pernos

(continda)

(Tabla 43, cont.)

2 8T-4189 Pernos
4 8T-4224 Arandelas duras
8 8T-4753 Tornillos

Contenido del 565-0750 Juego de Cables

Tabla 44
Contenido del 565-0750 Juego de Cables
Cantidad Numero de pieza Descripcion
Correas para
18 35-2093 Cables
Correas para
36 7K-1181 Cables
8 196-4687 Abrazaderas
9 520-4349 Grupo de'C_ontroI
Electrénico
Conjunto de Mazo
1 489-4246 de Cables de
Control
Conjunto de Mazo
1 489-4247 de Cables de la
Cabina
Conjunto de
2 505-4338 Soporte
16 8T-8737 Tapones de sello
4 114-6658 Arandelas
Conjunto de
2 115-2264 bastidor
4 7R-7951 Planchas
Tapas de
4 490-0590 Receptaculo
4 8T-4138 Pernos
4 492-0394 Imanes
8 9X-8256 Arandelas
2 539-0985 Planchas
1 565-5135 Mazo de cables
8 6V-8490 Pernos
9 7G-7053 Arandelas de
Goma
8 8T-6974 Pernos

15




Componentes del sistema 'y

diagrama
llustracion 1 906148271

Pantalla G407

llustracion 3 906148308

. 3

llustracion 2 906148306
GPS Antenna (Antena de GPS)

llustracién 4 906148310
Médulo PL671
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CATERPILLAR

llustracion 5 906367295
MS352 optativo.

Nota: Consulte Operacion de sistemas, Cat Detect
and Cat MineStar System Onboard Configuration for
the MS352 Satellite Receiver UENR4696 para
conocer la configuraciéon del modelo MS352.

.
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llustracion 6 906310293
Sistema autdonomo Proximity Awareness

(1) Antena (3) PL671 (5) Radio wifi (optativa)

(2) PL671 (4) Pantalla de Minestar
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llustracion 7 906310299
Sistema Proximity Awareness integrado con Fleet

(1) Antena (4) Pantalla de Minestar (7) Interruptor de red no controlado
(2) PL671 (5) Radio wifi (8) Mddulo de interfaz de Health
(3) PL671 (6) Receptor GPS
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| Wifi Radio I

llustracion 8
Sistema rotacional Proximity Awareness integrado con la opcién 1 de Fleet

(1) GPS Antenna (Antena de GPS) (4) Pantalla G407 de MineStar
(2) Médulo PL671 secundario (5) Radio del sitio
(3) Médulo PL671 primario (6) Médulo de interfaz de Health
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906372138

(7) Interruptor de red no controlado
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Wifi Radio I
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llustracion 9
Sistema rotacional Proximity Awareness integrado con la opcién 2 de Fleet

(1) GPS Antenna (Antena de GPS) (4) Pantalla G407 de MineStar
(2) MS352 (5) Interruptor de red no controlado
(3) PL671 (6) Modulo de interfaz de Health

20

(7) Radio del sitio

906372179



Wifi Radio

llustracion 10 g06307371

Sistema de baliza del sistema Proximity Awareness.

(1) Antena
(2) PL671
(3) Radio wifi (optativa)

Pautas generales de instalacién

Este sistema se puede instalar a bordo de manera
independiente, o integrado en una instalacion a bordo
de MineStar. Consulte las ilustraciones 6y 7.

Identificacion de la ubicacion de montaje

Identifique la ubicacién para montar el Modulo PL671

» Para camiones grandes, como camiones mineros
grandes, camiones de obras y camiones
articulados , se necesitaran dos modulos. Los
modulos deben montarse en lados opuestos del
camion, al menos 30.48 cm (12 inch) por encima
de la superficie para caminar y detras de los
espejos de vision lateral. Después de efectuar la
instalacion y la configuracion, se debe verificar y
documentar la cobertura de los médulos.

21

Nota: Si la plataforma de la cabina tiene una gran
cantidad de roca esparcida o de residuos, coloque la
unidad del Modulo PL671 en frente de los espejos
para reducir posibles dafnos.

+ Para el equipo de soporte, como motoniveladoras,
tractores topadores de neumaticos de caucho,
tractores de cadenas, cargadores de ruedas y
otras maquinas de construccion, se necesitara un
modulo. El médulo se debe montar en un
pasamanos o en un punto alto de la maquina.
Después de efectuar la instalacion y la
configuracion, se debe verificar y documentar la
cobertura del modulo.

Evite montar el Médulo PL671 en los siguientes
lugares:

» Donde interfiera con la accesibilidad de la
maquina

* Donde obstruya la vista del operador

» Donde esté expuesto a continuos golpes de rocas
o residuos

» Donde no tenga visibilidad total del cielo al
montarse en posicion horizontal

Orientacion del montaje
Montaje vertical

Cuando se monta como un Sistema PL671 doble con
una antena externa, los modulos se deben montar en
posicion vertical con los conectores orientados hacia
abajo.

Ejemplos de montajes en posicién vertical con una
antena externa:

* Instalaciéon en un camion minero grande
+ Instalaciéon en un camién de obras

* |nstalacion en un camion articulado

Montaje horizontal

Cuando se monta como un sistema sencillo, el
maodulo debe estar en posicién horizontal para
permitir que la antena interna tenga visibilidad al
cielo.

Ejemplos de montaje en posicidn horizontal con una
antena interna en una configuracion sencilla:

» Cargadores de Ruedas

* Motoniveladoras

+ tractores topadores de neumaticos de caucho
» Tractores de cadenas

* Vehiculos livianos



Instalacion del Sistema PL671

Para la instalacion del Sistema PL671 en una
magquina, se deben seguir los pasos a continuacion:

Instalacion de la pantalla — En esta seccién, se
incluye la instalacion y el montaje de la pantalla.

Armado de los componentes en el soporte y
montaje del soporte — En esta seccidn, se incluye el
armado y la instalacion del Modulo PL671 vy el
soporte relacionado.

Instalacion de los mazos de cables — En tres
secciones, se incluye la instalacién de los mazos de
cables primario secundario y de la pantalla, y de la
conexion de suministro de corriente del sistema. Para
cada instalacion en la maquina, se necesitan los
mazos de cables primario y de la pantalla. El

secundario solo se necesita en las instalaciones de
un Modulo PL671 doble.

Instalacion de la pantalla

Montaje de la pantalla

El Grupo de Control Electronico459-2220 se puede
montar en varios soportes de diferentes aplicaciones
universales y de maquinas especificas.

Camion minero grande 462 -2978 Kit de Montaje
de la Pantalla Montaje de pedestal

llustracion 11

(1) Correa para Cables 7K-1181
(2) Placa 167-8748

(3) Soporte 352-4694

(4) Placa 444-7077

(5) Arandela 114-6658

(6) Arandela de Goma 2D-0388
(7) Conjunto de Pedestal 348-2163
(8) Perno 3Y-8100

(9) Presilla 4P-7429

(10) Arandela Dura 5P-4116
(11) Perno 5S-7382

(12) Perno 6V-5683

(13) Arandela Dura 8T-4121
(14) Arandela Dura 8T-4896
(15) Tornillo 9X-2044

906024787
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Camién minero grande 450-5309 Kit de Montaje
de la Pantalla Montaje sobre la cabeza

llustracion 12

(1) Correa para Cables 7K-1181
(2) Conjunto de Soporte 253-9507
(3) Tuerca de Soldadura 6V-9632
(4) Conjunto de Soporte 398-1744
(5) Arandela 114-6658

(6) Presilla 132-5789
(
(
(9
(

906024631

7) Perno 6V-4248
8) Perno 6V-5683
) Arandela Dura 8T-4121
0) Tornillo 9X-2045



Camion minero grande 450-5306 Kit de Montaje
de la Pantalla serie Serie F Serie de montaje

sobre la cabeza

llustracion 13

(1) Correa para Cables 7K-1181
(2) Soporte 362-1249

(3) Conjunto de Soporte 398-1744
(4) Arandela 114-6658

(5) Presilla 132-5789

(6) Perno 6V-5683

(7) Tuerca 6V-8225

(8) Arandela Dura 8T-4121

(9) Perno 8T-4136

(10) Arandela 9X-2038

(11) Tornillo 9X-2045

906025825
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Camién minero grande 450-5307 Kit de Montaje
de la Pantalla serie Serie F Serie de montaje de

la consola

I
I |

i <P = == iy
— \\ VIEW A-A

llustracion 14
(1) Correa para Cables 7K-1181

(2) Grupo de Montaje de la Pantalla 261-3222

(3) Conjunto de Soporte 426-5346
(4) Soporte 433-4905

(5) Tapa 433-4915

(6) Tapa 439-6917

(7) Conjunto de Soporte 444-7076
(8) Arandela 114-6658

(9) Tornillo 166-3777

(10) Perno 6V-5683

(11) Arandela 9X-8256

906024683



Camién minero grande 450-5310 Kit de Montaje
de la Pantalla Montaje de la consola de modelos
anteriores
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VIEW A-A

llustracion 15 906024808

(1) Correa para Cables 7K-1181
(2) Grupo de Soporte de Montaje 300-3582
(3) Montaje 426-4883

(4) Soporte 434-6219

(5) Conjunto de Soporte 444-7076
(6) Arandela 114-6658

(7) Perno 0T-0102

(8) Tornillo 335-4416

(9) Perno 6V-5683

(10) Arandela Dura 8T-0328

(11) Arandela Dura 9N-0869
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Camién de obras pequefio 450-5305 Kit de Montaje de la Pantalla Montaje sobre la cabeza

RIGHT SIDE VIEW

VIEW OF AREA A

llustracion 16

(1) Correa para Cables 7K-1181

(2) Tuerca 315-5391

(3) Conjunto de Arandela de Goma
348-9226

) Soporte 360-0168

) Conjunto de Soporte 398-1744
) Arandela 114-6658

) Presilla 132-5789
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906024713

(8) Perno 6V-5683

(9) Arandela Dura 8T-4121
(10) Perno 8T-4136

(11) Tornillo 9X-2045



AT740 y AT740B Camiones Articulados 450-5320 Kit de Montaje de la Pantalla Montaje sobre la cabeza

llustracion 17 906023869
(1) Correa para Cables 7K-1181 (5) 114-6658 (9) 8T-4136

(2) 361-2255 (6) 132-5789 (10) 9X-2038

(3) 362-1249 (7)6V-5683 (11) 9X-2043

(4) 398-1744 (8) 8T-4121 (12) 9X-2045



Universal 451 - 3759 Kit de Montaje de la Pantalla Soporte estilo RAM

llustracion 18 906057314
(1) 329-2679 (5) 114-6658 (9) 8T-4753

(2) 329-2680 (6) 6V-5683 (10) 5C-7261

(3) 329-2682 (7)8T-4189

(4) 450-0297 (8) 8T-4224
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Armado de los componentes en el soporte y
montaje del soporte

llustracion 19

1. Monte el Grupo de Control Electronico520-4349
en el Conjunto de Soporte505 - 4338 con cuatro
Pernos8T-4138 y cuatro Arandelas9X-8256 .

906217950

Nota: Repita este paso en la instalacion de un
Sistema PL671 doble.

2. Monte el conjunto del paso 1 en el montaje

seleccionado anteriormente. Utilice cuatro
Abrazaderas196 - 4687 . Monte dos abrazaderas
alrededor de la ubicacion de montaje, inserte dos

Pernos8T-6974 a través de la Placa7R-7951 ,y
enrosque los pernos en el Conjunto de Soporte
505-4338.

3. Repita el procedimiento para el segundo conjunto

de abrazadera con las Presillas341-3624 entre
los dos Pernos8T-6974 yla Placa7R-7951 para

poder sujetar el mazo de cables.

Instale y conecte el mazo de cables del PL671
Mazo de cables

En el Sistema PL671 para las maquinas, se pueden
utilizar los siguientes mazos de cables:

* 489-4246 Conjunto de Mazo de Cables de
Control (mazo de cables del Médulo PL671
primario)

* 515-4737 Conjunto de mazo de cables del
chasis (mazo de cables del Médulo PL671
secundario)

* 489-4247 Conjunto de Mazo de Cables de la
Cabina (mazo de cables de la pantalla al Médulo
PL671)
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519-3668 Conjunto de Mazo de Cables de la
Radio (mazo de cables de suministro de corriente
y de la radio)



Instalacién del 489-4246 Conjunto de Mazo de Cables de Control mazo de cables primario

llustracion 20
Conjunto de Mazo de Cables de Control489-4246

(1) Conexion del Médulo PL671 (3) Conexion Ethernet al mazo de cables
(2) Conexion del mazo de cables del de la pantalla
Médulo PL671 secundario

1. Conecte el conector “CV-C16” de 12 clavijas al
Modulo PL671.

2. Sujete el mazo de cables a la presilla de la
escalera con una Correa para Cables7K-1181y
deje al menos 100 mm (3.94 inch) de alivio de
tensién para efectuar el servicio.

3. Tienda el extremo del mazo de cables opuesto
hacia la interfaz de conexién entre la cabina y el
chasis. Siga las pautas y las mejores practicas
para el tendido de los mazos de cables.

4. Introduzca los conectores “CV-C3” de tres clavijas
y “CV-C1” de seis clavijas en el panel del sistema
electronico. Las conexiones al mazo de cables de
la pantalla se haran en esta area.

5. El conector “CV-C2” de ocho clavijas se puede
tender al panel del sistema electrénico para
conectarlo al mazo de cables secundario.

6. Después de tender el mazo de cables, sujételo
mediante las Correas para Cables7K-1181 que
se proporcionan. Siga las pautas y las mejores
practicas para el tendido de los mazos de cables.
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906186953

(4) Conexion de suministro de corriente
del mazo de cables de la pantalla



Instalacién del 515-4737 Conjunto de mazo de cables del chasis Mazo de cables secundario

llustracion 21 906186969
Conjunto de Mazo de Cables del Chasis515-4737

(1) Conexion del Médulo PL671 (2) Conexion del mazo de cables del
Médulo PL671 primario

1. Conecte el conector “AC-C2” de 12 clavijas al
Moédulo PL671.

2. Sujete el mazo de cables a la presilla de la
escalera con una Correa para Cables7K-1181 .
Deje al menos 100 mm (3.94 inch) de alivio de
tension para efectuar el servicio.

3. Tienda el extremo del mazo de cables opuesto
hacia la interfaz de conexién entre la cabina y el
chasis. Siga las pautas y las mejores practicas
para el tendido de los mazos de cables.

4. El conector “AC-C1” de ocho clavijas se puede
tender a la conexion al mazo de cables secundario
en el panel del sistema electrénico o en el chasis.

5. Haga la conexion al conector de ocho clavijas del
Conjunto de Mazo de Cables de Control489-4246
(mazo de cables primario).

6. Después de tender el mazo de cables, sujételo
mediante las Correas para Cables7K-1181 . Siga
las pautas y las mejores practicas para el tendido
de los mazos de cables.
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Instale y conecte el 489-4247 Conjunto de Mazo de Cables de la Cabina Mazo de cables de la pantalla

llustracion 22
Conjunto de Mazo de Cables de la Cabina489-4247

(1) Conexion Ethernet de la pantalla
(2) ENTRADA de suministro de corriente

PL671

(3) SALIDA de suministro de corriente

1

. Quite los componentes de la cabina que sean

necesarios para poder acceder al tendido del mazo
de cables de la pantalla. En general, se deben
quitar el revestimiento del techo y los paneles de
acceso.

. Conecte el conector “VC-C1” de seis clavijas a la

conexion “Ethernet 2” de las pantallas.

. Tienda el resto del mazo de cables hacia el panel

del sistema electrénico. Siga las pautas y las
mejores practicas para el tendido de los mazos de
cables. Las conexiones al mazo de cables de la
pantalla se haran en el panel del sistema
electronico.

. Conecte los conectores “VC-C5” de seis clavijas y

“VC-C4” de tres clavijas del mazo de cables de la
pantalla a los conectores “CV-C1” de seis clavijas y
“CV-C3” de tres clavijas del Conjunto de Mazo de
Cables de Control489 -4246 del Médulo PL671
primario.

. Si la maquina tiene un sistema Fleet a bordo

instalado con anterioridad, identifique el Cable de
Suministro de Corriente343 - 8444 y desconéctelo
del conector “H-C1” .

(4) Suministro de corriente a los Médulos
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906187064

(5) Conexion Ethernet al Modulo PL671
primario

6. Conecte el enchufe “H-C1” al conector “VC-C3” del
Conjunto de Mazo de Cables de la Cabina
489-4247 .

7. Conecte el conector “VC-C2” al receptaculo del
cual se quité el conector “H-C1” .

8. Si la pantalla tiene suministro de corriente y
conexiéon Ethernet a través de otra instalacion del
sistema, los componentes y los paneles que se
quitaron con anterioridad se pueden volver a
instalar. Si la pantalla necesita suministro de
corriente y conexién Ethernet, contintie con la
instalacion del mazo de cables de suministro de
corriente y de Ethernet de la pantalla.

Instale el 519-3668 Conjunto de Mazo de Cables
de la Radio Mazo de cables de suministro de
corriente y de Ethernet de la pantalla

1. Después quitar los componentes de la cabina,
conecte el conector “VC-C1” de seis clavijas a la
conexion “Ethernet 1” de la pantalla.

2. Conecte el conector “NC-C2” al conector de
suministro de corriente de la pantalla.



3. Tienda el resto del mazo de cables hacia el panel
del sistema electrénico. Siga las pautas y las
mejores practicas para el tendido de los mazos de
cables. Las conexiones al mazo de cables de la
radio del cliente y al suministro de corriente de la
maquina se haran en el panel del sistema
electrénico.

4. El extremo sin terminacion del Conjunto de Mazo
de Cables de la Radio519-3668 se utilizara para
la conexion del suministro de corriente. Aplique
tres Clavijas de Conector8T-8729 y un Kitde
Receptaculo102 - 8803 al extremo sin terminacién
del Conjunto de Mazo de Cables de la Radio
519-3668 . La ubicacién del cable debe ser la
siguiente:

Posiciéon A — 109-RD(Rojo)Suministro de corriente
sin interruptor

Posiciéon B — 229-BK(Negro)Conexion a tierra

Posiciéon C — 308-YL(Amarillo)Corriente eléctrica con

interruptor

5. Conecte el Kit de Receptaculo102-8803 al
conector “VC-C2” del Conjunto de Mazo de
Cables de la Cabina489-4247 .

6. La conexion a la radio del cliente se debe hacer

mediante la instalacién del Conjunto de Adaptador

419-5974 en el conector “N-C2” de seis clavijas
del Conjunto de Mazo de Cables de la Radio
519-3668 . De este modo, se puede hacer una
conexion RJ45 entre la radio de datos del cliente y
el Conjunto de Adaptador419-5974 . El
Adaptador de Sello435-9854 se puede aplicar a
un extremo sin terminacion del cable CAT 5, o de
mayor clasificacién, antes de aplicar un extremo
RJ45.
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Procedimiento de instalacion de la
configuracion rotacional con dos PL671
Moédulos

Conexion del mazo de cables del Médulo PL671
independiente a la Pantalla G407

llustracién 23
Conjunto de Mazo de Cables de Control489 -4246

906373473

(1) Conexion del Médulo PL671 primario

(2) Conexion del Médulo PL671 secundario

(3) Conexioén Ethernet al mazo de cables de la pantalla

(4) Conexion de suministro de corriente del mazo de cables de la
pantalla



llustracion 24 906373481
Mazo de Cables565-5135

(1) Conexion del Médulo PL671
(2) Conexion del mazo de cables del Médulo PL671 primario

1.

Conecte el conector de 12 clavijas del Conjunto de
Mazo de Cables de Control489 - 4246 al Modulo
PL671 independiente.

. Conecte el conector “AC-C1” del Conjunto de

Mazo de Cables de Control489-4246 al enchufe
de conexiéon “CV-C2” del Mazo de Cables
565-5135.

. Conecte el conector “esclavo” del Mazo de Cables

565-5135 al Modulo PL671 secundario.

. Conecte el conector “VC-C1” de seis clavijas a la

conexion “Ethernet 2” de las pantallas.

. Conecte la conexidn de interfaz de la cabina “VC-

C5” del Conjunto de Mazo de Cables de Control
489 -4246 al enchufe de conexion “CV-C1” del
Conjunto de Mazo de Cables de la Cabina
489-4247 .

. Conecte el enchufe de interfaz de la cabina “VC-

V4” del Conjunto de Mazo de Cables de Control
489-4246 al conector de suministro de corriente
del sistema.

. Conecte el enchufe “G407 Ethernet 1” al puerto

“ETH 1” de la Pantalla G407.

. Conecte el Conjunto de Cable516-1632 a ambos

Moédulos PL671 y ala Antena372-4806 .
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Ubicaciones de montaje recomendadas para la configuracion de palas hidraulicas con dos PL671 Médulos

llustracion 25

Nota: Las unidades primaria y secundaria se deben
montar en posicion vertical con una antena externa, y
opuestas una de la otra en la maquina para tener una
cobertura y un reconocimiento completos. Tenga en
cuenta las mejores practicas de instalacion para
evitar todos los peligros de tropezones.El cable de la
unidad del Médulo PL671 secundario se debe tener a
lo largo del lado de la caja, junto a los rieles para los
pies, debajo de la pasarela y a través de la caja, y de
regreso hacia arriba de dichos rieles hacia la unidad
del Moédulo PL671 primario. Conecte el cable coaxial
ala antena. Consulte la ilustracion 25.
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Procedimiento de instalacion de la
configuracion rotacional con un MS352 y
un PL671

Conexion del PL671 y el mazo de cables a la
Pantalla G407

llustracion 26
Conjunto de Mazo de Cables de Control489-4246

(1) Conexion del Médulo PL671 primario

(2) Conexion del Médulo PL671 secundario

(3) Conexion Ethernet al mazo de cables de la pantalla

(4) Conexion de suministro de corriente del mazo de cables de la
pantalla

906373473

1. Conecte el conector de 12 clavijas del Conjunto de
Ilé)/lfg%de Cables de Control489-4246 al Modulo

2. Conecte la conexion de interfaz de la cabina “VC-
C5” del Conjunto de Mazo de Cables de Control

489-4246 al enchufe de conexion “CV-C1” del
Conjunto de Mazo de Cables de la Cabina
489-4247 .

3. Conecte el conector “VC-C1” de seis clavijas a la
conexion “Ethernet 2” de las pantallas.

4. Conecte el enchufe de interfaz de la cabina “VC-
C4” del Conjunto de Mazo de Cables de Control

489 -4246 al conector de suministro de corriente
del sistema.

5. Conecte el enchufe “G407 Ethernet 1” al puerto
“Eth 1” de la Pantalla G407.

6. Conecte el Conjunto de Cable516-1632 a ambos
Moédulos PL671y ala Antena372-4806 .
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Conexion del MS352 y el mazo de cables

1. Conecte el conector “CAT 4” del Mazo de Cables
367 -3253 al Modulo MS352.

2. Conecte el Conjunto de Adaptador RJ-45
419-5974 al enchufe de conexion de seis clavijas
del Mazo de Cables367-3253 .

3. Conecte el Conjunto de Cable516-1632 al
Médulo MS352 y ala Antena372-4806 .

4. Conecte un cable Ethernet Cat 5 o Cat 6 al
Conjunto de Adaptador RJ-45419-5974 y al

interruptor Ethernet no controlado de la maquina.



Instalaciéon del Médulo PL671 en un
vehiculo liviano

Montaje del soporte al vehiculo

llustracion 27 906222854
(1) Radio del Médulo PL671 (2) Antena del Modulo PL671

1. Seleccione una ubicacién de montaje para el
Moédulo PL671 y la antena de GPS. El Médulo
PL671 y la antena deben estar separados al
menos 91.44 cm (36 inch) para evitar la pérdida
de senal. Las ubicaciones de montaje deben tener
una vista despejada del cielo para el GPS y un
area de transmision de 360 grados para el Modulo
PL671.

2. Monte el Grupo de Control Electronico520-4349
en el Conjunto de Soporte505-4338 con cuatro
Pernos8T-4138 y cuatro Arandelas9X-8256 .

3. Monte el conjunto en la ubicacién de montaje que
se selecciono con anterioridad.

Montaje de la pantalla

1. Seleccione una ubicacion de montaje de la
pantalla que cumpla los requisitos especificos del
sitio.

2. Arme el montaje de la pantalla y méntela en el
soporte.
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Instale y conecte el mazo de cables del Médulo PL671

llustracion 28 906283545
Conjunto de Mazo de Cables de Control509-8032
Mazo de cables principal del vehiculo liviano

(1) Conector del monitor (4) Conexion de suministro de corriente (7) Fusible 1 (+)
(2) Conector de la radio de GPS (5) Conector de la radio del cliente (8) Fusible 2 (-)
(3) Senfal a la conexion a tierra (6) Suministro de corriente del cliente
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llustracion 29

Conjunto de Mazo de Cables de Suministro de Corriente518-1142

906283539

(9) Conector del mazo de cables (11) Ethernet 2 (13) Ethernet 1
principal (12) Suministro de corriente de la
(10) Senal a la conexion a tierra pantalla

Instalacion del mazo de cables

1. Conecte el “conector de la radio de GPS” (2) del
Conjunto de Mazo de Cables de Control509-8032
al Médulo PL671.

2. Tienda el Conjunto de Mazo de Cables de Control
509-8032 en la cabina del vehiculo segun los
requisitos del sitio y siga las mejores practicas de
tendido de mazo de cables.

Nota: Las “sefiales a la conexion a tierra” (3) y (10)
son conexiones y configuraciones optativas. Siga las
mejores practicas del sitio para configurar esta
opcion de los vehiculos.La “sefal a la conexién a
tierra” se utiliza como la conexién para la entrada de
sefial de retroceso.

3. Conecte el “conector de la radio del cliente” (5) del
Conjunto de Mazo de Cables de Control509-8032
a un adaptador RJ45 y, después, a la radio del
sitio.
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Nota: Fuera de la misma seccién del Conjunto de
Mazo de Cables de Control509-8032 se encuentra
una conexion de suministro de corriente; consulte la
seccioén “Conexiones de suministro de corriente” para
obtener mas detalles.

4. Conecte el “conector del monitor” (1) del Conjunto
de Mazo de Cables de Control509-8032 al
“conector del mazo de cables principal” (9) del

Mazo de Cables de Suministro de Corriente
518-1142.

Nota: Fuera de la misma seccién del Conjunto
518-1142 se encuentra una conexion de suministro
de corriente; consulte la seccion “Conexiones de
suministro de corriente” para obtener mas detalles.

5. Tienda el Conjunto de Mazo de Cables de
Suministro de Corriente518-1142 a la ubicacion
de la pantalla montada con anterioridad.

6. Conecte las conexiones “Ethernet 2” (11), de
“suministro de corriente de la pantalla” (12) y
“Ethernet 17 (13) del Conjunto de Mazo de Cables
de Suministro de Corriente518-1142 a la pantalla.



Conexiones de suministro de corriente

Las conexiones de suministro de corriente al mazo
de cables son especificas de cada vehiculo y las
determinan el distribuidor o el sitio. Consulte https://
dealer.cat.com/content/dam/dealer/Products/
Technology/Mining%20Technology%20and%
20Autonomy/detect/PL671-information-sheet.pdf
para obtener mas detalles.

Puesta en servicio del Modulo
PL671

Prueba de encendido

Nota: A fin de evitar posibles problemas de registro,
no aplique corriente al sistema hasta que se haya
instalado toda la tornilleria y se hayan hecho todas
las conexiones eléctricas.

Una vez que se haya conectado la radio y que los
cables del mazo de cables de modificacion de los
terminales positivo y negativo de la bateria y el
interruptor de llave se hayan conectado
correctamente al equipo, conecte el suministro de
corriente al equipo.

Instalacion del software en el Médulo
PL671 mediante WinFlash

Nota: Los archivos Flash estan en https://dealer.cat.
com/PL en la seccion “Service Technician's Toolbox
(Caja de herramientas del técnico de servicio)” .

Efectue el siguiente procedimiento para actualizar la
radio. La radio se actualiza a una nueva version del
software. También se debe programar la
actualizacion de la radio si se ha reemplazado. El
Técnico Electrénico Cat (Cat ET) tiene el programa
WinFlash. El WinFlash se usa para cargar el software
en la radio. Para actualizar el software de la radio, se
utiliza el siguiente procedimiento.

1. Conecte la computadora portatil al Médulo PL671
mediante el Conjunto de Mazo de Cables de
Control517-2604 , el Conjunto de Adaptador
419-5974 un cable Ethernet Cat 5 o superior.
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I Regional |
Communications Confirmation I

Ethernet Direct Connection

Cancel
Help

Advanced...

Intel(R) 82579LM Gigabit Network Connection

llustracion 30 903396549

2. Mediante el Cat ET, acceda al Médulo PL671 a
través de una “Conexion Ethernet Directa” e
ingrese a WinFlash.
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& Cat Electronic Technician 2016C v1.0 - WinFlash » . o ="]CC)
File Utilities Help
=3 <NOT PROGRAMMED> <NOT PROGRAMMED> - IP - S/N: 16082300D0110013 - Current S/W Part # : - [-]
?_:3 Flash File: C:\Users\taylowr\Documents\V2X\Software\Field Follow\Build 17\Production Unit\5196719-17.f12 ‘ g X
File Description: No Description
- ECM/File Click For Content Information
Information:
Parameter ECM Values File Values ‘
Application Description <NOT PROGRAMMED> Generic Machine
Component Description <NOT PROGRAMMED> V2X Radio
Software Part Number - 519671917
ECM Part Number 4833663-01 Not Applicable
ECM Serial Number 16082300D0110013 Not Applicable
Last Service Tool FTP12345 Not Applicable
Location ID 0
SIS Name Minestar Proximity Awareness
(=1
I Begin Flash | | Load Product Flash File
llustracion 31 906168210

3. Seleccione el archivo “FL2” apropiado para
cargarlo en el Modulo PL671 y comience la
actualizacion.

Nota: El archivo “FL2” demorara hasta cinco minutos
y el Médulo PL671 se reiniciara una vez para aplicar
los cambios de la aplicacion.

Nota: No acceda a la configuraciéon web hasta
después de que el Cat ET indique que la
actualizacion se ha completado.

Procedimiento de conexion entre el
Médulo PL671 y una PC

Nota: Cambie la configuracion del adaptador LAN a
los siguientes ajustes antes de establecer una
conexion al Médulo PL671.Para acceder a los
ajustes, seleccione “Network and Sharing Center
(Centro de redes y recursos compartidos)” , “Network
Connections (Conexiones de red)”, “Local Area
Connection (Conexion de area local)” , “Properties
(Propiedades)” , “Networking (Redes)” y, finalmente,
“Internet Protocol (Protocolo de Internet)” .

Direccién IP — 10.0.0.xx
Mascara de subred — 255.255.255.0

1. Mediante el mazo de cables de servicio y un cable
Ethernet Cat 5 o superior, conecte el Médulo
PL671 a la computadora portatil.
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DESCONECTE el interruptor wifi o desactive el wifi
enla PC.

2. Desconecte o desactive cualquier conexion de
VPN (Virtual Private Network, Red Privada Virtual).

3. Abra “Network and Sharing Center (Centro de
redes y recursos compartidos)’ enla PCy
asegurese de que la conexion de “Caterpillar
Machine Network (Red de la maquina Caterpillar)”
esté activada.

4. Abra un explorador web. Se recomienda usar
Google Chrome.



File Edit View Favorites Tools Help

Web Configuration

e

llustracion 32

5. En la barra de direcciones, ingrese:
“10.0.0.10:8000” . Debe aparecer la pagina de
inicio “Web Configuration (Configuracién web)” ,
como se muestra en la ilustracion 32.

Nota: Si no puede conectarse al Moédulo PL671,
desconecte y vuelva a conectar el cable Ethernet;
espere al menos 60 segundos para que la PC
establezca una conexion. Sila comunicacion sigue
fallando, consulte los procedimientos de solucién de
problemas.

42

906169139



Configuracién general del Médulo
PL671

Configuracion del Médulo PL671 para
Proximity Awareness

CAT’  Proximity Awareness &

Home

Status
Configuration
Utilities

Web Configuration

Use the navigation bar above to access the available configuration options

e Sar S L SN L ) S e

llustracion 33 906274430

1. En la pagina de inicio “Web Configuration
(Configuracion web)” , seleccione la opcién
“Configuration (Configuracion)” en la lista
desplegable.
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Login

2 | admin

llustracion 34

2. Antes de hacer los cambios en la pag

906275020

ina

“Configuration (Configuracién)” , debe efectuar el
inicio de sesion. Seleccione el botén “Login (Iniciar

sesion)” , aparecera una ventana de i

nicio de

sesion. En el campo “Username (Nombre de
usuario)” , ingrese “admin” y, en “Password

(Contrasefia)” , “password” .

Country Settings ~

Country

Installation Type ~

PL671 Function

Beacon Mode Configuratio

MineStar Machine ID

Reverse Signal Input

United States of Americz v

Tajikistan

Tanzania, United Republic of

Thailand

Timor-Leste

Togo

Tokelau

Tonga

Trinidad and Tobago

Tunisia

Turkey

Turkmenistan

Turks and Caicos Islands (the)

Tuvalu

Uganda

Ukraine

United Arab Emirates (the)

United Kingdom of Great Britain and Northern Ireland (the)
United States Minor Outlying Islands (the)

United States of America (the) v

ni

llustracion 35

3. Configure los ajustes de pais. El pais
seleccionar en la lista desplegable de

906274

se puede
paises.
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Installation Type ~

PL671 Function Primary v Machine Type

[ Stand-alone | N

Secondary

Beacon
Netwnrk Sattinne « :

Hauling Machine

llustracion 36

4. Configure Installation Type (Tipo de instalacion).
Seleccione PL671 Function and Machine Type
(Funcién del Médulo PL671 y tipo de maquina) y
oprima “Update (Actualizar)” .

Nota: Cuando se cambia la funcién del Médulo
PL671 con el tipo de maquina, apareceran diferentes
secciones o es posible que algunos campos no se
puedan editar.Las configuracion especifica de dichas
funciones diferentes del Médulo PL671 se explicaran
después de la seccién de configuracion general, en la
secciodn “Application Specific Configuration for
PL671” de esta instruccion.

906274960

Machine Dimensions ~

Machine Length (m) ’ 1.1

Machine Width (m) [ 1.1

llustracion 37

5. Ingrese las dimensiones de la maquina. La
longitud de la maquina se basa en la direccién del
eje x, y el ancho de esta, en el eje y.

Nota: Consulte la Instruccion especial, Machine
Dimension Measure-Up Procedure for Cat Detect
Proximity Awareness REHS9127 para obtener mas
informacion sobre las medidas.
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Machine Origin ~

X Coordinate (m) 1 1.1
Y Coordinate (m) [ 1.1
llustracion 38 906275735
6. Ingrese el origen de la maquina. La “coordenada
X"y la “coordenada Y” del origen de la maquina
pueden variar. Consulte el manual especifico de la
maquina si es necesario.
Por ejemplo, el origen de un camion de acarreo es
en la linea de centro de la maquina, en el eje
trasero. La “coordenada X" se relaciona con la
esquina trasera derecha de la maquina, y la
“coordenada Y”, con la esquina trasera derecha.
GNSS Receiver ~
Settings
Internal/External External v
IP Address ‘ 10.42.15.79
Port ‘ 15555
llustracion 39 906275744

7.

Complete los “ajustes del receptor de GNSS” .

Internal (Interno) se utiliza para maquinas
equipadas con los Médulos PL671 para la posicion
de GPS. External (Externo) se utiliza para
maquinas equipadas con los Médulos MS352 para
las posiciones de GPS.

Interno: — si se selecciona, los campos “IP Address
(Direccion IP)” y “Port (Puerto)” se completaran
automaticamente y no se podran editar. Los valores
predeterminados son 127.0.0.1 para “IP Address
(Direccion IP)” y 2947 para “Port (Puerto)” .

Externo: — si se selecciona, ajuste los campos “IP
Address (Direccion IP)” para el Modulo MS352 y
“Port (Puerto)” a 15555.
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DC File

&= Browse [ Select a File to Upload o Upload

% Download | Tt Delete
llustracion 40 906275746
8. “Archivo DC” :

* Suba el.dc archivo de sondeo del sitio.

RTCM Port

RTCM Port Number [ 3784

RTCM Status [ Not Connected
llustracion 41 906275748

9. “RTCM Port (Puerto RTCM)” (transmision de
correccién de la estacién base):

* Elnimero de RTCM Port (Puerto RTCM) sera
el puerto estandar “3784” para las conexiones.

+ RTCM Status (Estado RTCM) sera “Connected
(Conectado)” o “Data Not Available (Datos no
disponibles)” .
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GNSS Antenna Offset

X Offset (m) ‘ 0
Y Offset (m) l 0
Z Offset (m) ‘ 0
llustracion 42 906275832
10. “Desviaciones de la antena de GNSS” :
«  “X Offset (Desviacién X)” es la distancia entre
el origen y la antena a lo largo de la linea de
centro de las maquinas.
+ “Y Offset (Desviacién Y)” es la distancia entre
el origen y la antena a lo largo del ancho de las
maquinas.
» “Z Offset (Desviacion Z)” es la distancia entre
el origen y la antena en altura. Ingrese este
valor como la distancia entre la antena y el nivel
del suelo de una maquina si se necesita la
altura del banco.
Mine Star FTP Configuration ~
FTP Username | aquila
FTP Password
llustracion 43 906275836

11. MineStar FTP Configuration (Configuracion de FTP
de MineStar):

* El ajuste de “FTP Username (Nombre de
usuario de FTP)” debe coincidir con “FTP
Username (Nombre de usuario de FTP)” de la
oficina.

» El ajuste de “FTP Password (Contrasefia de
FTP)” debe coincidir con “FTP Password
(Contrasena de FTP)” de la oficina.
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Incident Report ~

Settings PR2 Information
Incident File Size 250 KB v Position Time Interval (s) 02
llustracion 44 906275838

12. Incident Report (Informe de incidentes):

» El valor predeterminado estandar para “Incident
File Size (Tamafio del archivo de incidentes)”
es de “250 kb” , pero se puede aumentar si hay
disponible una red consistente.

+ “Position Time Interval (Intervalo de tiempo de
la posicion)” es una salida del dispositivo.

Configuracién especifica de la
aplicacion para el Médulo PL671

Configuracién de funcion independiente
del Médulo PL671

Nota: El Médulo PL671 secundario solo es necesario
en aplicaciones exclusivas. Consulte “Funcion
secundaria” para conocer los detalles de
configuracion.
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Installation Type ~

PL671 Function Stand-alone v Machine Type Hauling Machine v

Network Settings ~

ETH1 ETHO
IP Address 192.168.10.6 IP Address 192.168.1.1
Subnet Mask 255.255.255.0 Subnet Mask ‘ 255.255.255.0
Default Gateway ’ Data Not Available Default Gateway [ 0.0.0.0
MineStar G407
IP Address | 192.168.1.7 IP Address 192.168.1.8
Port 16020 TMAC Port | 20000
NMEA Port | 1555
llustracion 45 906276181

1. Configure el Médulo PL671 independiente.

a. Seleccione “Stand-alone (Independiente)” en la
lista desplegable “PL671 Function (Funcion del
Médulo PL671)” .

b. Seleccione el tipo de maquina de la lista
desplegable “Machine Type (Tipo de maquina)”
y haga clic en “Update (Actualizar)” .

c. Complete los campos “IP Address (Direccién
IP)”, “Subnet Mask (Mascara de subred)” y
“Default Gateway (Puerta de enlace
predeterminada)” del sitio especifico en la
seccién “ETH1”.

d. Complete los campos “IP Address (Direccion
IP)”y “Port (Puerto)” de la oficina del sitio en la
seccion “MineStar” .

e. En la seccion “G407” , complete el campo “IP
Address (Direccion IP)” de la pantalla. Ajuste
“TMAC Port (Puerto TMAC)” a “20000” . Ajuste
“NMEA Port (Puerto NMEA)” a “15555” .

Nota: La seccion “ETHO” estd sombreada, ya que

no es necesaria la comunicacion con un Modulo
PL671 secundario.

50



@ Configuration updated successfully!

The applied changes have no effect on the system unless
PL671 is rebooted.

llustracion 46

906276230
2. Vaya a la parte inferior de la pagina “Configuration
(Configuracion)” y haga clic en “Apply (Aplicar)” .
Haga clic en “OK” para confirmar que es necesario
hacer un reinicio.
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@ Are you sure you want to reboot PL6717?

Cancel

llustracion 47 906276232

3. Haga clic en “OK” cuando se lo solicite el cuadro
de dialogo “Are you sure you want to reboot PL671
(¢ Esta seguro que desea reiniciar el Médulo
PL6717)".
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Configuracién de funcion primaria
o secundaria del Médulo PL671

Funcién primaria

Installation Type ~

PL671 Function

Network Settings ~

ETH1

IP Address

Subnet Mask

Default Gateway

MineStar

IP Address

Port

Primary

| 192.168.106

I Data Not Available

‘ 192.168.1.7

| 16020

Machine Type Hauling Machine v
ETHO

IP Address 192.168.1.1

Subnet Mask ‘ 255.255.255.0

Default Gateway ‘ 0.0.0.0

G407

IP Address 192.168.1.8

TMAC Port [ 20000

NMEA Port | 15555

llustracion 48

1. Configure el Mddulo PL671 primario.

. Seleccione “Primary (Primario)” en la lista
desplegable “PL671 Function (Funcién del
Médulo PL671)” .

. Seleccione el tipo de maquina de la lista
desplegable “Machine Type (Tipo de maquina)”
y haga clic en “Update (Actualizar)” .

. Complete los campos “IP Address (Direccién
IP)”, “Subnet Mask (Mascara de subred)” y
“Default Gateway (Puerta de enlace
predeterminada)” del sitio especifico en la
seccion “ETH1” .

. Complete los campos “IP Address (Direccion
IP)”y “Port (Puerto)” de la oficina del sitio en la
seccion “MineStar” .

. Ajuste el campo “IP Address (Direccién IP)” a
“192.168.1.1” . Ajuste el campo “Subnet Mask
(Mascara de subred)” a “255.255.255.0” . Ajuste
el campo “Default (Predeterminado)” a “0.0.0.0”
en la seccion “ETHO” .
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f. En la seccion “G407” , complete el campo “IP
Address (Direccion IP)” de la pantalla. Ajuste
“TMAC Port (Puerto TMAC)” a “20000” . Ajuste
“NMEA Port (Puerto NMEA)” a “15555” .



@ Configuration updated successfully!

The applied changes have no effect on the system unless
PL671 is rebooted.

llustracion 49

906276230
2. Vaya a la parte inferior de la pagina “Configuration
(Configuracion)” y haga clic en “Apply (Aplicar)” .
Haga clic en “OK” para confirmar que es necesario
hacer un reinicio.
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@ Are you sure you want to reboot PL6717?

Cancel

llustracion 50 906276232

3. Haga clic en “OK” cuando se lo solicite el cuadro
de dialogo “Are you sure you want to reboot PL671
(¢ Esta seguro que desea reiniciar el Médulo
PL6717)".
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Funcién secundaria

Installation Type ~

PL671 Function

Network Settings ~

ETH1

IP Address

Subnet Mask

Default Gateway

MineStar

IP Address

Port

Secondary v

Not Applicable

Not Applicable

Not Applicable

Not Applicable

Not Applicable

Machine Type

ETHO

IP Address

Subnet Mask

Default Gateway

G407

IP Address

TMAC Port

NMEA Port

Hauling Machine

‘ 192.168.1.2

l 255.255.255.0

1 0.0.0.0

‘ Not Applicable

‘ Not Applicable

[ Not Applicable

llustracion 51

1. Configure el Médulo PL671 secundario.

Nota: El campo “Machine Type (Tipo de maquina)”
estara sombreado, ya que no es necesario para el

Moédulo PL671 secundario.

2. Configure el campo “Network Settings (Ajustes de

red)” .

a. La seccion “ETHO” se completa

automaticamente. Verifique que el campo “IP

Address (Direccion IP)” se ajuste a

“192.168.1.2” , “Subnet Mask (Mascara de
subred)” a “255.255.255.0” , y “Default

(Predeterminado)”’ a “0.0.0.0” .

Nota: No hay otros ajustes de red

correspondientes cuando el Médulo PL671 se

utiliza para la funcion secundaria.
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@ Configuration updated successfully!

The applied changes have no effect on the system unless
PL671 is rebooted.

llustracion 52

906276230
3. Vaya a la parte inferior de la pagina “Configuration
(Configuracion)” y haga clic en “Apply (Aplicar)” .
Haga clic en “OK” para confirmar que es necesario
hacer un reinicio.
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@ Are you sure you want to reboot PL6717?

Cancel

llustracion 53 906276232

4. Haga clic en “OK” cuando se lo solicite el cuadro
de dialogo “Are you sure you want to reboot PL671
(¢ Esta seguro que desea reiniciar el Médulo
PL6717)".
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Procedimiento de configuracion de
la opcién 1 rotacional con dos
Médulos PL671

Configuracién del Médulo PL671 primario

Installation Type ~

PL671 Function Primary v Machine Movement

Machine Type Loading Machine v

Communication Test

Rotational

llustracion 54

1. Configure el ajuste “Installation Type (Tipo de
instalacién)” .

a. Seleccione “Loading Machine (Maquina de
carga)” en el cuadro desplegable de “Machine
Type (Tipo de maquina)” . Oprima el botén
“Update (Actualizar)” para actualizar su
seleccion. Consulte la ilustracion 54.

Nota: La actualizacion del campo “Machine Type
(Tipo de maquina)” debe ser el primer paso que se
efectla para editar las otras opciones de
“Installation Type (Tipo de instalacion)” .

b. Seleccione “Primary (Primario)” en el cuadro
desplegable de “PL671 Function (Funcion del
Médulo PL671)” . Consulte la ilustracion 54.

c. Seleccione “Rotational (Rotacional)” en el
cuadro desplegable de “Machine Movement
(Movimiento de la maquina)” . Consulte la
ilustracion 54.
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Network Settings ~

ETH1

IP Address

Subnet Mask

Default Gateway

MineStar

IP Address

Port

| Not Appiicable

H Not Applicable

u Not Applicable

H Not Applicable

H Not Applicable

ETHO

IP Address

Subnet Mask

Default Gateway

G407

IP Address

TMAC Port

NMEA Port

[ 192.168.1.2

\ 255.255.255.0

( 0.0.0.0

‘ Not Applicable

[ Not Applicable

{ Not Applicable

llustracion 55

2. Configure los ajustes de red.

a. En la pestafa “Network Settings (Ajustes de
red)” de la seccién “ETH1” , complete los
campos “IP Address (Direccion IP)”, “Subnet
Mask (Mascara de subred)” y “Default Gateway
(Puerta de enlace predeterminada)” especificos
del sitio que se utilizaran para el Médulo PL671
primario. Consulte la ilustracién 55.

b. En la pestafia “Network Settings (Ajustes de
red)” de la seccién “MineStar” , complete los
campos “IP Address (Direccion IP)” y “Port
(Puerto)” de la oficina del sitio. Consulte la
ilustracion 55.

c. En la pestafna “Network Settings (Ajustes de
red)” de la seccién “G407” , complete el campo
“IP Address (Direccion IP)” de la pantalla. Ajuste
los campos “TMAC Port (Puerto TMAC)” y
“NMEA Port (Puerto NMEA)” de la pantalla.
Consulte la ilustracién 55.

Nota: La seccion “ETHO” se generara
automaticamente.
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GNSS Receiver ~

GNSS Receiver 1

Settings

Internal/External Internal
IP Address [ 127.001
Port H 2047

GNSS Antenna Offset

X Offset (m) “ 0
Y Offset (m) h 0
Z Offset (m) ﬂio

GNSS Receiver 2

Settings

Internal/External Secondary Internal

IP Address Configure On Secondary
Port Configure On Secondary

GNSS Antenna Offset

X Offset (m) | 0
Y Offset (m) [o

Z Offset (m) | 0

llustracion 56

3. Configure los ajustes del receptor de GNSS.

a. En los campos “GNSS Receiver 1 (Receptor 1
de GNSS)”, “Settings (Ajustes)”, “Internal/
External (Interno/externo)” , seleccione “Internal
(Interno)” en el cuadro desplegable.

b. En los campos “GNSS Receiver 1 (Receptor 1
de GNSS)”, “Settings (Ajustes)”, complete los
numeros de “IP Address (Direccion IP)” y “Port
(Puerto)” .

c. En los campos “GNSS Receiver 1 (Receptor 1
de GNSS)”, “GNSS Antenna Offset (Desviacién
de la antena de GNSS)”, complete los campos
“X Offset (Desviacion X)”, “Y Offset (Desviacion
Y)"y “Z Offset (Desviacion Z)” relacionados con
el Médulo PL671 primario.

d. En los campos “GNSS Receiver 2 (Receptor 2
de GNSS)”, “Settings (Ajustes)”, “Internal/
External (Interno/externo)” , seleccione
“Secondary Internal (Interno secundario)” en el
cuadro desplegable.

e. En los campos “GNSS Receiver 2 (Receptor 2
de GNSS)”, “GNSS Antenna Offset (Desviacion
de la antena de GNSS)”, complete los campos
“X Offset (Desviacion X)”, “Y Offset (Desviacion
Y)”y “Z Offset (Desviacion Z)” relacionados con
el Médulo PL671 secundario.
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Nota: Los campos “IP Address (Direccion IP)” y
“Port (Puerto)” del Médulo PL671 secundario se
generaran automaticamente después de que se
configure el M6dulo PL671 secundario.



© Configuration updated successfully!

The applied changes have no effect on the system unless
PL671 is rebooted.

llustracion 57 906372691

4. Vaya a la parte inferior de la pagina “Configuration
(Configuracion)” y haga clic en “Apply (Aplicar)” .
Haga clic en “OK” para confirmar que es necesario
hacer un reinicio. Haga clic en “Reboot PL671
(Reiniciar el Médulo PL671)” para que la
configuracion se instale en el dispositivo.

Configuracion del moédulo PL671
secundario

Installation Type ~
PL671 Function Secondary v Machine Movement Rotational v

Machine Type Loading Machine v

Communication Test

llustracion 58 906372947

1. Configure el ajuste “Installation Type (Tipo de ] ) ) o
instalacién)” . a. Seleccione “Loading Machine (Maquina de
carga)” en el cuadro desplegable de “Machine
Type (Tipo de maquina)” . Oprima el boton
“Update (Actualizar)” para actualizar su
seleccion. Consulte la ilustracion 58.
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Nota: La actualizacion del campo “Machine Type
(Tipo de maquina)” debe ser el primer paso que se
efectla para editar las otras opciones de
“Installation Type (Tipo de instalacion)” .

b. Seleccione “Secondary (Secundario)” en el
cuadro desplegable de “PL671 Function
(Funcion del Médulo PL671)” . Consulte la
ilustracion 58.

c. Seleccione “Rotational (Rotacional)” en el
cuadro desplegable de “Machine Movement
(Movimiento de la maquina)” . Consulte la
ilustracion 58.

Network Settings ~

ETH1

IP Address

Subnet Mask

Not Applicable

| Not Applicable

Default Gateway Not Applicable
MineStar

IP Address Not Applicable
Port Not Applicable

ETHO

IP Address

Subnet Mask

Default Gateway

G407

IP Address

TMAC Port

NMEA Port

192.168.1.2

0.0.0.0

Not Applicable
Not Applicable

Not Applicable

llustracion 59

2. En la seccion “ETHO” , el campo “IP Address
(Direccion IP)” para la comunicacién con el Modulo
PL671 primario se completara automaticamente.

Nota: No podra editar los cuadros de “Network
Settings (Ajustes de red)” .
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GNSS Receiver ~

GNSS Receiver 1 GNSS Receiver 2
Settings Settings
Internal/External Internal/External Internal v

Enter IP address fol
IP Address l Not Applicable IP Address [ 127.0.0.1 communication with the
GNSS receiver
Port I Not Applicable Port l 2047
GNSS Antenna Offset GNSS Antenna Offset
X Offset (m) l Not Applicable X Offset (m) | Configure On Primary
Y Offset (m) l Not Applicable Y Offset (m) I Configure On Primary
Z Offset (m) l Not Applicable Z Offset (m) l Configure On Primary
llustracion 60 906372976

3. Seleccione “Internal (Interno)” en el cuadro
desplegable, en “GNSS Receiver (Receptor de
GNSS)” del ajuste “Internal/External (Interno/

externo)” .

Nota: Todos los demas ajustes seran “Not Applicable
(No corresponde)”, ya que se configuraron en el

Modulo PL671 primario.
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© Configuration updated successfully!

The applied changes have no effect on the system unless
PL671 is rebooted.

llustracion 61

4. Vaya a la parte inferior de la pagina “Configuration
(Configuracion)” y haga clic en “Apply (Aplicar)” .
Haga clic en “OK” para confirmar que es necesario
hacer un reinicio. Haga clic en “Reboot PL671
(Reiniciar el Médulo PL671)” para que la
configuracion se instale en el dispositivo.

Procedimiento de configuracion de
la opcién 2 rotacional con un
Moédulo PL671 y un Médulo MS352

1. Configure un Moédulo PL671 con un Médulo MS352
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Instailation Typs -~

llustracion 62 906372628

a. En la pestaia “Installation Type (Tipo de
instalacioén)” , seleccione “Stand-alone
(Independiente)” en la lista desplegable “PL671
Function (Funcién del Médulo PL671)” .
Consulte la ilustracion 62.

b. En la pestafa “Installation Type (Tipo de
instalacién)” , seleccione “Rotational
(Rotacional)” en la lista desplegable de
“Machine Movement (Movimiento de la
maquina)” . Consulte la ilustracién 62.

c. En la pestaia “Installation Type (Tipo de
instalacién)” , seleccione “Loading Machine
(Maquina de carga)” en la lista desplegable de
“Machine Type (Tipo de maquina)” . Consulte la
ilustracion 62.
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Netwark Selings -

ETH1 ETHDQ
MineStar GADT
llustracion 63 906372631

d. En la pestafa “Network Settings (Ajustes de
red)” de la secciéon “ETH1” , complete los
campos “IP Address (Direccion IP)”, “Subnet
Mask (Mascara de subred)” y “Default Gateway
(Puerta de enlace predeterminada)” especificos
del sitio. Consulte la ilustracion 63.

e. En la pestafa “Network Settings (Ajustes de
red)” de la seccién “MineStar” , complete los
campos “IP Address (Direccion IP)” y “Port
(Puerto)” de la oficina del sitio. Consulte la
ilustracion 63.

f. En la pestafa “Network Settings (Ajustes de
red)” de la seccién “G407” , complete el campo
“IP Address (Direccion IP)” de la pantalla. Ajuste
el campo “TMAC Port (Puerto TMAC)” a “2000”
, Y “NMEA Port (Puerto NMEA)” a “15555” .
Consulte la ilustracion 63.

Nota: La seccion “ETHO” estara sombreada.
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GNSS Receiver ~
GNSS Receiver 1 GNSS Receiver 2
Settings Settings
Internal/External Internal v Internal/External External v
IP Address ‘ 127.0.01 IP Address ‘ 10.232.246.33
Port [ 2047 Port [ 15585
GNSS Antenna Offset GNSS Antenna Offset
X Offset (m) K X Offset (m) [ -1
Y Offset (m) (2 Y Offset (m) \ -2
Z Offset (m) ‘ 3 Z Offset (m) [ -3
llustracion 64 906372685

2. Configure los ajustes del receptor de GNSS como )
Rotational (Rotacional) con un Médulo PL671 y un f. En los campos “GNSS Receiver 2 (Receptor 2
Modulo MS352. de GNSS)”, “GNSS Antenna Offset (Desviacion
de la antena de GNSS)”, complete los campos

. , “X Offset (Desviacion X)”, “Y Offset (Desviacion
a. En los campos “GNSS Receiver 1 (Receptor 1 Y)"y “Z Offset (Desviacion Z)” .

de GNSS)”, “Settings (Ajustes)”, “Internal/
External (Interno/externo)”, seleccione “Internal
(Interno)” en el cuadro desplegable.

b. En los campos “GNSS Receiver 1 (Receptor 1
de GNSS)”, “Settings (Ajustes)” , complete los
campos “IP Address (Direccion IP)” y “Port
(Puerto)” del Médulo PL671.

c. En los campos “GNSS Receiver 1 (Receptor 1
de GNSS)”, “GNSS Antenna Offset (Desviacion
de la antena de GNSS)”, complete los campos
“X Offset (Desviacion X)”, “Y Offset (Desviacion
Y)"y “Z Offset (Desviacién Z)” .

d. En los campos “GNSS Receiver 2 (Receptor 2
de GNSS)”, “Settings (Ajustes)”, “Internal/
External (Interno/externo)” , seleccione
“External (Externo)” en el cuadro desplegable.

e. En los campos “GNSS Receiver 2 (Receptor 2
de GNSS)”, “Settings (Ajustes)” , complete los
campos “IP Address (Direccion IP)” y “Port
(Puerto)” del Médulo MS352.
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© Configuration updated successfully!

The applied changes have no effect on the system unless
PL671 is rebooted.

llustracion 65 906372691

3. Vaya a la parte inferior de la pagina “Configuration
(Configuracion)” y haga clic en “Apply (Aplicar)” .
Haga clic en “OK” para confirmar que es necesario
hacer un reinicio.

Configuracién de la funcion de
baliza del Médulo PL671

Hay dos maneras de configurar la funcién de baliza.
Si la funcién de baliza tiene la opcion WIFI Client
(Cliente WIFI) activada, se permite la conexion del
Modulo PL671 a la infraestructura inaldambrica de los
sitios mediante el uso de su tarjeta de wifi interna y
sin el requisito de una radio del sitio. Si la funcion de
baliza tiene la opcion WIFI Client (Cliente WIFI)
desactivada, se permite el uso del puerto “ETH1”
para configurar la baliza con una radio del sitio.

Efectle los siguientes pasos para configurar la
funcion de baliza.

Installation Type ~

PL671 Function | Beacon | Machine Type Fiatling Machins v

Stand-alone

Primary Communication Test
Secondary

llustracion 66 906307393

1. Seleccione “Beacon (Baliza)” en la lista
desplegable de funciones del Médulo PL671.
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<> Welcome| & Machines
W

Machines Q
E=11
#(  Fixed Plant
w0 Fleets
=-E3  Mobile
#-(] Dragline Classes

Foxy listen
Lhe [Machin)

[Machine

-] Loader Classes TS = T
#-C3 Panel = Quick View - Cat MineStar System Client (Developer MineSta.. = | B Serkasswor ress
%0 Shovel Classes e 2
- Surface Miner Classes | | | SPsANtennaOverride 5
=4 TruckClasses gpsBad false / [ Configuration x §
= PlElte -~
076! Health Truck SreepioesDetemination g (S C | ® Not secure | 10.13.4.36:8000/PA_Configuration.htrm!
=Y V2X Test Truck — =
: " deBlockLastUpdated I
: o ] D R Lo [ HIM205 [} MS352MPGPS [8 PL671 PrimaryV2x &) PLEOTPLE ( Network
#{1 Dozer Unit hasOnboardHardware: tive
w1 Grader Unit Installation Type ~
=2 Light Vehicle Classes heading
=&Y Beacon
® Wioe i Ll il PLG71 Function Beacon v Machine Type
% TrackDril heapedCapacity
w0 Water Truck Classes 5 i
(] Wheel Dozer Classes 5 i Communication Test
idleFuelBurnRate
ignoreForassignment tiue
Beacon Mode Configuration ~
ignorevimsFuelSensor false
etleberkes i MineStar Machine 1D ‘ 1| pn Report Interva
jobCode nul
jobCodeLastUpdated ‘Wed Dec 31 17:00:00 MST| Reverse Signal Input v Instruction MOO: i PR Interval (s
jobCodeRef nul
lastDurationBetweenRefuels
lastFuelLevelUpdateTime \ed Mar 21 10:18:30 MST Network Settings ~
lastFuelstatusUpdateTime null
T ETH1 ETHO
| Copy
Ready IP Address IP Address
Subnet Mask Subnet Mask

llustracion 67 906308186
2. Ingrese la identificacion de la maquina en

MineStar. Para encontrar la identificacion, navegue

a “Contents (Contenido)”, “Pit Link” , “Machine

Finder (Localizador de la maquina)” , “Machine

(Maquina)” , haga clic derecho y seleccione “Quick

View (Vista rapida)” , y desplacese hacia abajo

hasta “ID (ldentificacion)” .

Beacon Mode Configuration ~

MineStar Machine 1D 1 Position Report Interval (s) ‘ Data Mot Available

Reverse Signal Input Unavailable v Minirurm PR Interval (s) ‘ Data Not Available
llustracion 68 906308190

3. Seleccione “Reverse Signal Input (Entrada de
sefial de retroceso)” . Mediante esta seleccién, se
determina si la sefial de retroceso se establece por
suministro de corriente, conexion a tierra o estado
no disponible. Si es necesario, en el sitio se debe
determinar como configurar esta opcion.

70

Nota: En “Position Report Interval (Intervalo de
informe de posicion)”, se determina la frecuencia con
la que se recibe el informe de posicion del dispositivo,
y en “Minimum Position Report Interval (Intervalo de
informe de posicion minima)” , la frecuencia con la
gue se crea una posicion.



4. Continue con “Configuracion de la baliza con la
opcion WIFI Client activada” o “Configuracion de la
baliza con la opcién WIFI Client desactivada”. En la
seccion, se explica coémo configurar la baliza con la
opcién de wifi activada (uso de la tarjeta de wifi
interna) o desactivada (uso de la radio del sitio).
Una vez que se haya completado la configuracion,
haga clic en el botén “Apply (Aplicar)” y, después,
en “Reboot PL671 (Reiniciar el Médulo PL671)” ,
en la parte inferior de la pagina para finalizar la
configuracion.

Configuracion de la baliza con la opcién
WIFI Client activada

Si la funcién de baliza tiene la opcion Wi-Fi client
(Cliente wifi) activada, se permite la conexion del
Médulo PL671 a la infraestructura inalambrica del
sitio mediante el uso de una tarjeta de wifi interna y
sin el requisito de una radio del sitio.

Network Settings ~

ETH1 ETHO

IP Address | Not Applicable IP Address

Subnet Mask [ Not Applicable Subnet Mask

Default Gateway [ hot Applicable Default Gateway

MineStar G407

IP Address | 10.13.46 IP Address

Port | 16020 TMAC Port
NMEA Part

Wi-Fi Client

Wi-Fi Client Enabled IP Address

SSID | IronByrdhine Subnet Mask

Password \ --------- Default Gateway

Security Type WPA2 Personal

Encryption Type

AES

| 192.188.1.1

[ 255,255.255.0

[ 0000

[ Mot Applicable

I Mot Applicable

l Mot Applicable

[ 10.13.49

llustracion 69

Seccion ETH1:
* No se puede editar
Seccion ETHO:
* No se puede editar

Seccién MineStar:

906308201

» |P Address (Direccion IP): ajustar a la direccién IP

de la oficina de MineStar del sitio

» Port (Puerto): ajustar al puerto de la oficina de

MineStar
Secciéon G407



No se puede editar

Seccion WIFI Client (Cliente WIFI):

Ajustar SSID: nombre usado para conectar el
punto de acceso de wifi

Ajustar Password (Contrasefa): contrasefia para
conectarse a la red wifi ingresada en el campo
SSID Field (Campo SSID).

Security Type (Tipo de seguridad): WPA2 es el
Unico tipo de seguridad admitido.

Encryption Type (Tipo de cifrado): AES es el unico
tipo de cifrado admitido

Ajustar IP Address (Direccion IP): direccion
estatica para el adaptador wifi

Ajustar Subnet Mask (Mascara de subred):
mascara de subred que utilizara el adaptador wifi

Default Gateway (Puerta de enlace
predeterminada): es la utilizada por el adaptador
wifi

Configuracion de la baliza con la opcién
WIFI Client desactivada

Si la funcién de baliza tiene la opcion WIFI client
(Cliente WIFI) desactivada, se permite el uso del
puerto “ETH1” para configurar la baliza con una radio
del sitio.
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Network Settings ~

ETH1

IP Address \ 10.13.4.36
Subnet Mask [ 255.255.255.192
Default Gateway [ 10.13.4.1
MineStar

IP Address [10.13.48

Port [ 16020

Wi-Fi Client

Wi-Fi Client Disabled

SSID [ ranByrdhine
Passward | ---------
Security Type WPA2 Personal

Encryption Type

AES

ETHO

IP Address [ 192.188.1.1
Subnet Mask | 256.255,255.0
Default Gateway | 0,000
G407

IP Address l Mot Applicable
TMAC Part [ ot Applicable
NMEA Port \ Not Applicable
IP Address l Mot Applicable
Subnet Mask l Mot Applicable
Default Gateway | Not Applicable

llustracion 70

Seccion ETH1:

IP Address (Direccion IP): ajustar a la direccion IP
de la radio del sitio

Ajustar Subnet Mask (Mascara de subred):
mascara de subred que utilizara la radio del sitio

Default Gateway (Puerta de enlace
predeterminada): es la utilizada por la radio del
sitio

Seccién ETHO:

No se puede editar

Seccién MineStar:

IP Address (Direccion IP): ajustar a la direccion IP
de la oficina de MineStar del sitio

Port (Puerto): ajustar al puerto de la oficina de
MineStar

Seccion G407

No se puede editar

Seccion WIFI Client (Cliente WIFI):

906308196

+ SSID: no se puede editar
» Password (Contrasefia): no se puede editar

» Security Type (Tipo de seguridad): no se puede
editar.

» Encryption Type (Tipo de cifrado): no se puede
editar

» IP Address (Direccion IP): no se puede editar

* Subnet Mask (Mascara de subred): no se puede
editar

» Default Gateway (Puerta de enlace
predeterminada): no se puede editar

Acceso a la configuracién web
después de la configuracion inicial
con la computadora portatil

1. Cambie el ajuste del adaptador LAN para que esté
dentro de la misma gama de configuracion que “IP
Address (Direccion IP)”, “Subnet Mask (Mascara
de subred)’ y “Default (Predeterminado)” del
Moédulo PL671.



Network Settings ~

ETH1

IP Address

Subnet Mask

Default Gateway | 10.13.4.1

MineStar

U Local Area Connection Properties [ %

Networking | Authentication | Sharing |

ine Ne

1 work
e d
Internet Protocol Version 4 (TCP/IPv4) Properties 2/ =

General

T You can get IP settings assigned automatically if your network supports
A this capability. Otherwise, you need to ask your network administrator
for the appropriate IP settings.

() Obtain an IP address automatically
@) Use the following IP address:

“\7-5% 1015 185 4 5
Subnet mask: 285..:255. . 255:..192
] Default gateway: 108.s 138 & i)

Obtain DNS server address automatically

@ Use the following DNS server addresses:

llustracion 71

a. Dentro de “Network and Sharing Center (Centro
de redes y recursos compartidos)” , , seleccione
“Network Connections (Conexiones de red)”,
“Local Area Connection (Conexién de area
local)” , “Properties (Propiedades)” ,
“Networking (Redes)” e “Internet Protocol
(Protocolo de Internet)” .

2. En un navegador web, se recomienda Google

Chrome , ingrese la direccion IP con el puerto.

Instalacion del software de la
pantalla

1. Conecte la PC a la pantalla con el adaptador de
actualizacion y el mazo de cables apropiados.
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906277139
‘FME View Diagnostics Service Utilities Help
> =
J ‘ | © LIk
[ Preferences =X
Product Status Report jrectories | Regional | CBT | SIS
Communications Confirmation ] Show Dialogs ‘ Default Settings
Ethernet Direct Connection - ‘ ( 0K ]
[Intel(R) 82575LM Gigabit Network Connection _~| ‘ Cancel ‘
[ Help
( Advanced...
llustracion 72 g06170088

2. Mediante el Cat ET, acceda a la pantalla a través
de una conexion Ethernet directa e ingrese a
WinFlash.



File Utities Help

= <NoT <NOT -IP-SIN: - Current SIW Part# : - |

r
T4 Flash File: e i i ion Unit5196719.17.12 ‘ L | X

File Description:  No Description

ECWIFile Click For Content Information

Information:

Parameter ECM Values File Values

Application Description <NOT PROGRAMMED> Generic Machine

Component Description <NOT PROGRAMMED> V2X Radio

Software Part Number 519671917

ECM Part Number 483366301 Not Applicable

ECM Serial Number 1608230000110013 Not Applicable

Last Service Tool FTP12345 Not Applicable

Location 1D 0

SIS Name Minestar Proximity Awareness

[Begin Flash | [ Load Product Flash File |

llustracion 73 906170091

3. Seleccione el archivo FL2 apropiado para cargarlo
en la pantalla y comience la actualizacion.

Nota: La actualizacién llevara 10 minutos y la
pantalla se reiniciara varias veces para que se
apliquen los cambios del sistema operativo y de la
aplicacion.

Nota: No acceda a la configuracién de pantalla hasta
después de que la aplicacion de Cat ET indique que
la actualizacion se ha completado.

4. Después de que la actualizacion se haya
completado, cree y cargue los archivos topeconfig.
txt y topewincfg.txt.

a. El archivo topeconfig.txt se cargara en la
carpeta de almacenamiento de las pantallas.

b. El archivo topewincfg.txt se cargara en la
carpeta de configuracion de almacenamiento de
las pantallas.
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Display & MineStar Initial Configuration

rMineStar rDisplay
Ping Q O Dynamic (DHCF
TCP/IP Q
@ Stati
TMAC 0
IP Address: | 192.168.21 .41
IP Address: | {7222 36,103
= Subnet Mask: ‘ 255,255, 24(
Port Number: { 1602C
Default Gateway: v
Save Discard Stop Connection Test
llustracion 74 g06170113

5. Para efectuar la configuracion inicial, ingrese a

MineStar (oficina) y a la informacién de Display
(Pantalla).

a. Ingrese el valor de “IP Address (Direccion IP)”
de MineStar.

b. Ingrese el valor de “Port Number (Nimero de
puerto)”’ de MineStar.

c. Ingrese el valor de “IP Address (Direccién IP)”
para la pantalla

d. Ingrese el valor de “Subnet Mask (Mascara de
subred)” para la pantalla.

e. Ingrese el valor de “Default Gateway (Puerta de
enlace predeterminada)” para la pantalla.

. Después haber ingresado todas las direcciones,
oprima el boton “Save (Guardar)” . De este modo,
se reiniciara la pantalla.

. Una vez que la pantalla se haya reiniciado, oprima
“Start Connection Test (Comenzar prueba de
conexion)” . Si el resultado de la prueba es
“Successful (Exitosa)” , oprima el boton “Save
(Guardar)” . Sila prueba falla, solucione el
desperfecto.



@) 11-18:18[E)

ECM Communication IP addresses Configuration

1P Addresses Configuration for Communication

O Set xIM IP Address ® Set GPS [P Address
xIM GP:

K

A xIM was not detected.

Manually enter the IP address of the
XIM that will be connected to this
Display.

Enter the IP address of GPS that
will be connected to this Display.

IP Address: | 10,45.88.141

43>

Save ’ Discard Vaty
O3S
TTavoer CIimmply L
llustracion 75 g06170124

8. Ajuste la direccién IP para la comunicacion.

a. Si la maquina esta equipada con un xIM,
seleccione el botdn de opcion de “Set xIM IP
Address (Ajustar direccion IP de xIM)” y oprima
“Save (Guardar)” ; la pantalla avanzara a la
préoxima pantalla.

b. Si la maquina utiliza un dispositivo de GPS,
seleccione el boton de “Set GPS IP Address
(Ajustar direccion IP de GPS)” e ingrese la

direccion IP de MS352, si tiene, o del Médulo
PL671 y proporcione las posiciones de GPS
para la pantalla. Oprima “Save (Guardar)’ y la
pantalla avanzara a la proxima pantalla.

Nota: En las maquinas con un MS352, se deben
utilizar las posiciones generadas desde MS352. En
las maquinas con un MS952, se deben utilizar las
posiciones generadas desde el Médulo PL671.

. Complete la pagina “Initialize PL671 (Inicializar
Modulo PL671)":

a. Ingrese el valor de “IP Address (Direccion IP)”
del Médulo PL671 primario.

b. Ajuste el valor de “Application Port (Puerto de la
aplicacion)” a “20000” para una Pantalla “G407”

c. Ajuste el valor de “Server Port (Puerto del
servidor)” a “10001” para el Médulo PL671.
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Initialize PL671

rPL671
Ping 6 1P Address:
TCP/IP 0 Application Port: 20000
TMAC Q Server Port: 10001
‘ Save Discard Start Connection Test
llustracion 76 906277146

10. Oprima el botén “Save (Guardar)” . La pantalla se
puede reiniciar si el archivo que almacena estos
valores se debe sobreescribir.

Proximity Awareness Claves de
configuracion Tope

Nota: Consulte Operacion de sistemas, Cat Fleet
Onboard 5.3 Configuration GuideUENRG6985 para
obtener mas detalles sobre la configuracion.

Proximity Awareness de Proximity
Awareness

+ $ Enable Machine Proximity Detection
+ $ Always Show Proximity Areas
+ $ Machine Avoidance Zone Default Circle Radius

+ $ Machine Body Default Circle Radius

Proximity Awareness de Proximity
Awareness

+ $ Allow Proximity Awareness Alarm Acknowledge
+ $ Allow Proximity Awareness Alarm Mute

+ $ PA Alarm Silence In Neutral
Proximity Awareness de Proximity
Awareness

+ $ Enable Assignment Proximity Detection Filter

+ $ Machine Proximity Detection Filters Number



» $ Machine Proximity Detection Filter
Ejemplo:
» $ Machine Proximity Detection Filters Number =2

» $ Machine Proximity Detection Filter 0 =13 15
(clase de camiodn/clase de cargador)

« $ Machine Proximity Detection Filter 1 =13 17
(clase de camion/clase de pala)

Nota: Las identificaciones de clases (13,15,17)
provienen de machinetype.mwf generado por la
oficina de Fleet.

Niveles de acercamiento recomendados
de Proximity Awareness

+  $ Minimum Zoom Level =300000

* $ No Waypoints Above Zoom =150000
« $ Maximum Zoom Level =10000

« $ Startup Zoom Level =10000

Nota: En las siguientes condiciones, existe la
posibilidad de observar una latencia adicional
mientras la pantalla representa las imagenes.

+ Desplazamiento a mas de 16 km/h (10.0 mph)
* Nivel de acercamiento en 150.000

* Representacion de elementos adicionales como
zonas, puntos de referencia, peligros, etcétera.

Esto no afecta las alarmas o advertencias de los
sucesos de proximidad.

Claves de V2X

+ $ Use V2X Mode (la clave se puede cambiar si el
Modulo PL671 no permite al sistema utilizar el wifi
de Proximity Awareness )

+ $V2X Position Time Interval
» $ Use External Pose (solo rotacional)

« $ Heading Report Interval (solo rotacional)

Tabla 45
Claves de V2X
Tipo Clave Sintaxis Parametro/descripcion Unidades
Claves generales de Pro-
ximity Awareness
(continua)
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(Tabla 45, cont.)

$ Enable Machine Proxi-
mity Detection

Esta clave se utiliza para

activar el modulo de de-

teccién de proximidad de
la maquina.

Ninguno

$ Always Show Proximity
Area

Cuando esta clave esta
presente, la zona de pro-
ximidad del camion esta-

ra siempre visible como
un cuadro rectangular al-

rededor del camion.

Ninguno

$ Machine Avoidance Zo-
ne Default Circle Radius

Esta clave se utiliza para
ajustar el radio del circulo
de evitacion de la maqui-
na que se utiliza de ma-
nera predeterminada en
la deteccion de proximi-
dad cuando no se en-
cuentra la informacion de
evitacion de la maquina.

NUm. entero

Centimetros

Ejemplo: $Machine Body
Default Circle Radius
=200

Alarmas del sistema de
conocimiento de
proximidad

$ Allow Proximity Aware-
ness Alarm Acknowledge

La alarma de Proximity
Awareness se puede
confirmar.

Ninguno

$ Allow Proximity Aware-
ness Alarm Mute

Si las alarmas se silen-
cian manualmente, se si-
lenciara la alarma de
Proximity Awareness.

$ Proximity Alarm Silence
In Neutral

Esta clave silencia la
alarma de Proximity Awa-
reness cuando la marcha

esta en neutral.

Filtro de Proximity
Awareness

$ Enable Assignment Pro-
ximity Detection Filter

Esta clave activa el filtro
para todas las alarmas
que se producen debido
a las interacciones de
Proximity Awareness en-
tre un camioén y la pala
asignada a dicho camion.
Las alarmas de caja so-
bre caja no se suprimen.

$ Machine Proximity De-
tection Filters Number

Esta clave se utiliza para
indicar al sistema cuan-
tas claves de filtros debe
buscar cuando lea el ar-
chivo de configuracion.

NUm. entero

Conteo

Ejemplo: $ Machine Pro-
ximity Detection Filters
Number =5
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(Tabla 45, cont.)

$ Machine Proximity De-
tection Filter

Esta clave se utiliza para
especificar un filtro del
sistema de deteccion de
proximidad de la maqui-
na. Los dos parametros
son las clases de maqui-
nas cuyas interacciones
el médulo de deteccién
de proximidad de la ma-
quina debe filtrar. Los in-
dices de filtro deben
comenzar con 0 y seguir
la progresion aritmética:
0,1,2,3,4
Identificacion 1 de clase
de parametro: identifica-
cion de clase de la ma-
quina (identificacion de
categoria)
Identificacion 2 de clase
de parametro: identifica-
cion de clase de la ma-
quina (identificacion de
categoria)

NUm. entero

Conteo

Ejemplo: $ Machine Pro-
ximity Detection Filter 2
=16 18

Niveles de acercamiento
recomendados de Proxi-
mity Awareness

$ Minimum Zoom Level
(Nivel de zoom minimo)

Consulte la publicaciéon
UENR6985

$ No Waypoints Above
Zoom

Consulte la publicacion
UENRG6985

Nivel de acercamiento
maximo

Consulte la publicacién
UENR6985

Nivel de acercamiento
inicial

Consulte la publicacion
UENRG6985

Claves de V2X

$ Use V2X Mode

Activa la recepcion de
AMP por parte de V2X'y
configura el ajuste para

GPS y xIM
Esta clave anulara el
comportamiento de $ Use
NMEA GPS Input en ca-
so de que haya una confi-
guracion PA_V2X
0 = se activara el ajuste
de xIM
1 = se activara el ajuste
de GPS
2 = se activaran los ajus-
tes de ximy GPS

NUm. entero
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(Tabla 45, cont.)

$ V2X Position Time
Interval

Esta clave especifica la
frecuencia a la que Tope
enviara un mensaje de
posicién a la caja V2X

NUm. entero

Segundos

Ejemplo: $ V2X Position
Time Interval =60
Cada 60 segundos, Tope
enviara un mensaje a la
caja V2X para indicar la
posicién de la maquina.

$ Use External Pose

Utilice esta clave para
usar la orientacion, la ve-
locidad y la posicién
calculadas previamente
(segun el origen de la
maquina y la desviacion
de GPS aplicados) y su-
ministradas por una fuen-
te externa.

$ Heading Report Interval

Utilice esta clave para in-
dicar el cambio minimo
de orientacion de una
maquina con GPS doble
para enviar PR2.

Radianes: predetermina-
do 0,05236

Ejemplo: $ HEading Re-
port Interval = 0.05236
La maquina de GPS do-
ble debe cambiar la
orientacion en 0,05236
radianes para enviar
PR2.
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Proximity Awareness de Proximity
Awareness

Configuracion del supervisor de
MineStar

- Welcome 29 System opt,onsl

Product
Al ~|

Option Sets

FTPbeCommsl

Explorer - Client Zl
Explorer - Supervi:
Explorer - Table Ci

FTP user name |aquila
The default user name to connect to field equipment when using FTP.

Explorer - Web Cli
External Referenc

FTP password [Cold
The default password to connect to field equipment when using FTP,

FUA (Fleet Update
Field Message Ger
Final Roads
Formatting Styles
Fuel & SMU Assist:
Fuel Properties

GIS Server

GPS Coordinate Tr—
Graphical Display
Health Reporting

|Incident Service

Onboard download directory Imir_out
The download directory onboard the machine where we can retrieve the incide

llustracion 77

1. Navegue a “System Options (Opciones del
sistema)” .

a. En la lista de “Product (Producto)”, seleccione
“All (Todos)” .

b. En “Option Sets (Conjuntos de opciones)”,
seleccione “Incident FTP (FTP de incidentes)” .

c. Seleccione “FTP Job (Trabajo de FTP)” .

2. En la pestafia “FTP Job (Trabajo de FTP)”, escriba
“aquila” para “FTP User Name (Nombre de usuario
de FTP)".

3. En la pestafia “FTP Job (Trabajo de FTP)”, escriba
“cold” para “FTP Password (Contrasefia de FTP)” .

Nota: Los datos enviados mediante ftp se dirigen a:
D:\mstarFiles\systems\main\data\Incedentdata.
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Configuracion del cliente MineStar

Nota: Es fundamental asegurarse de que los ajustes
de “Machine Class (Clase de maquina)” sean
correctos para lograr una configuracion apropiada de
Proximity Awareness. Varios de estos elementos son
necesarios para la configuracion del Médulo PL671 ;
a continuacion, hay una referencia de los campos
que se debe actualizar o validar en Fleet MineStar
Office (Oficina de Fleet MineStar). Consulte los
manuales de Fleet MineStar para obtener mas
detalles.



Configuracién de Machine Class

S

File Edit \iew T
OXEHOE Qe | 9@

|5 welcome| = Machines
w

Contents Jobs

Machines
=23
#(] Fixed Plant
#-(] Fleets
={_d Mobile
#-(] Dragline Classes
{_] Loader Classes
{1 Panel
{_] Shovel Classes
() Surface Miner Classes
4 Truck Classes

© 0! V2x Truck
+-{_] Dozer Unit
#-{_1 Grader Unit
=4y Light Vehicle Classes
=N Beacon
® Lv106
#-(]  TrackDrill
w0  water Truck Classes
#-(_] Wheel Dozer Classes

Machines - Cat MineStar System Client (Developer MineStar on Mine!

s Truck Class Editor - Cat MineStar System Client {Developer MineStar on MineStarSQL44) ILE-
Class* V2X Test Truck] Description®  V2x
Manufacturer Machine Type Haul Truck v

Engine \ Payload \ Road l EFH ‘ Shovel } Processor ‘ Tires \ Capabilities : Onboard E Stopped | External Reference | Materials ’ Fuel| Machine Type
Machine Type
Machine Dimensions | General | Body Area| Avoidance Area | 1con | Truck
Machine Length 33 [sft]

Machine Width 14.5 [sft]

Mote: For the type of machine selected, the origin is located on @
the machine centerline at the rear axle. TR |

Machine Origin X Coordinate 9.6 [sft]

Machine Origin ¥ Coordinate 7.5 [sft]

Mote: GPS Antenna Position will only be used for machines with
CMPDJG407 Operator Interfaces.

GPS Antenna X 23.4 [sft]

GPS Antenna ¥ 7.25 [sft] = = —
[[] Use Centre OF Rotation

OF Rotatio

x: 30.87 sft yi |46.78 sft

[ Import il Export | Ve Cancel

Ready main

llustracion 78

Navegue a “Contents (Contenido)” , “Pit Link” ,
“Machine Finder (Localizador de la maquina)”,
“Machine Class (Clase de maquina)” y “Machine Type
(Tipo de maquina)” . Valide la siguiente informacion:

* Dimensiones de la maquina

+ Areade lacaja

« Area de evitacion

Dimensiones de la maquina

En la pestafia “Machine Dimensions (Dimensiones de
la maquina)” , valide o ingrese la siguiente

informacion:
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Q
B .‘?D At H Truck Class Editor - Cat MineStar System Client (Developer MineStar on MineStarSQL44) [=Ta[ x|
g x: sss*  ¥XTestTock Descrigion® V2

#( Dragine Classes Manufacturer

# (] Loader Classes

= | ] =) | T T T T [
#0 panel [Engie [ Road|F] shovel | s Capabiies | onboard| | | | Fuel Type
#C0 Shovel Classes
® 0 SufaceMiner Classd | Machine Type

Machine Type | Haul Truck

.6 ? d“x; El;ises | Machine Dvension | General Body Avea  Avadance Area 1con Truck S Machine Origin Position Information .
- s
=3 Machine Length 335t Machine Category Comenon Machine Origin |
00 Vx Truck :
&) Docertnk Machie iidth 145 (5] Mme . BE
# ) Grader Unit )
=3 Light Vehicle Classe )
=3 Beacon Note: For the type of machine selected, the origin is located on
the machine centerline at the rear axte. 2
® 105
w8 TrackDiil Machine Origi ¥ Coordinate 9.6 [5it] Machine cenkerine at the rear axe
w1 Water Truck Classe: .
©03 wWheelDozer Clssel Machine Origin ¥ Coordinate 75[sit]
Hote: GPS. ion will only be used for
CHPDG407 Operator Interfaces.
GPS Antenna X 2.4t
GPS Antenna ¥ 7.25[st]
[] Use Centre Of Rotation I 7 ikie cerimne o the e ot
o]
olfsit]

X [5.225ft  |y: 21.69sft

i ] [t ] o] [oow ] [ ]

Ready

main g
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* Longitud y ancho de la maquina.
» Coordenadas X e Y del origen de la maquina
+ X/Y de la antena de GPS

Nota: Al pasar el puntero sobre el icono del signo de
interrogacion, obtendra ayuda para determinar la
ubicacion de origen de diferentes tipos de maquinas.

Para obtener ayuda adicional sobre la medicién de la
maquina, consulte la Instruccion especial,
REHS9127, Machine Dimension Measure Up
Procedure for Cat Detect Proximity Awareness.
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Area de la caja

M
(] Dragline Classes Manufacturer Machine Type | Haul Truck
(] Loader Classes :
] Panel Engine|Payload|RoadlEFH!Shovel]oncessorITwes[Capab&velenboardlStopped|ExtelnaI Reference]Materials|FueI Machine Type
(] Shovel Classes :
() Surface Miner Classd Machine Type
N Truck Classes
w1 PlElte
=
00! V2x Truck|
+-(_] Dozer Unit
252 Grader Unit Left | 7.25[sft]
=423  Light Yehicle Classes Back 9.6 [sft] Front | 23.4 [sft]
=3 Beacon Right = 7.25 [sft]
® LV106
+-(  Track Drill
+-(] Water Truck Classes
+-(_] Wheel Dozer Classe:

£ Mobile Class* W2X Test Truck Description®  v2x
g

+

+

+

+

Machine Dimensions I General| Body Area | avoidance Area I Icon 1 Truck

(O Circular Body Area

Radius 16.5 [sft]

Body Polygon

Avoidance Polygon

Xi -2.26 sft

yi 6,73 sft

@& FixedPlant % Truck Class Editor - Cat MineStar System Client {Developer MineStar on MineStarSQL44) M

Import Export Apply I I Save

‘ | Cancel

l

Ready

main

J

llustracion 80

En la pestafia “Body Area (Area de la caja)” , ingrese
las regiones de las areas trasera, izquierda, delantera
y derecha.

Para las maquinas que pivotan en un eje central,
seleccione “Circular Body Area (Area circular de la
caja)” . Ingrese el radio de la maquina.
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Area de evitacion

Machines

i , C FixedPlant S Truck Class Editor - Cat MineStar System Client (Developer MineStar on MineStarSQL44) |;l£-
ij r:zz;z Class* V2X Test Truck Desaiption® [72x
i@ (Draghns Casses Manufacturer Machine Type ' Haul Truck v
+-] Loader Classes =
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+

+

=& Beacon Right 3 [sft]
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(1 TrackDril
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+
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[T Server Proximity Exempt

[ Avoidance Proximity Exempt
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Path Region Scalar

Path Region Extension

mpot | | Export

Ready
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s [sft)
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Apply Save Cancel

main 74

llustracion 81

Es fundamental trabajar con el cliente para definir el
area de evitacion, ya que tendra un efecto directo en
la frecuencia de las alarmas y los incidentes que el
sistema informara. Es posible que el area de
evitacion se deba ajustar varias veces durante el
desarrollo.

Server Proximity Exempt (Exencién de
proximidad del servidor) — Cuando se configura la
maquina (en general, herramienta de carga o
triturador), este ajuste ignorard la zona de evitacion
de una maquina (por lo habitual, un camién) si
Avoidance Proximity Exempt (Exencion de
proximidad de evitacion) esta activada para esa clase
de maquina y no genera un suceso de incidente para
su interaccion.

Avoidance Proximity Exempt (Exencién de
proximidad de evitaciéon) — Cuando se configura la
magquina (por lo habitual, un camioén), este ajuste
ignorara las areas de evitacion de las maquinas (en
general, herramienta de carga o triturador) que tienen
la opcidén Server Proximity Exempt (Exencion de
proximidad de servidor) activada y no generara un
suceso de incidente para sus interacciones.
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Path Region Scalar (Escalar de region de
trayectoria) — Es el valor de tiempo que se utiliza
para ajustar la opcién “Projected Avoidance Zone
(Zona de evitacion proyectada)” segun la velocidad
actual de la maquina.

Extension de la regién de la trayectoria — Es la
distancia que se agrega al area de evitacion en la
direccion de desplazamiento actual de las maquinas.



Configuracién de la maquina

s Machines - Cat MineStar System Client (Developer MineStar on MineStarSQL44) = || =] %<

File Edit View Contents Jobs Tools Displays Reports Actions Help
DXEOE | e’ | o

= = :
‘\/\ 7 Welcomel SR Machines| B Machines

Page Configuration |Default BAT‘
g g ult v A

Q x”

5 6 Health Truck Onboard Hardware

=2y W2X Test Truck
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#-(] Loader Classes
@] Panel Operator E Waypoint | <Last Waypoint from Field> G
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Interface Name Interface URL
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1. Navegue a “Contents (Contenido)”, “Pit Link” ,
“Machine Finder (Localizador de la maquina)”
“Machine (Maquina)” y, por ultimo, “Onboard (A
bordo)” .

2. Verifique que se haya seleccionado la interfaz de
usuario correcta.

3. Verifique que se hayan seleccionado las opciones
correctas de “Configuration (Configuracién)’y
“Custom Configuration (Configuracion del cliente)”

4. Agregue la direccion de “V2x FTP Server (Servidor
FTP de V2x)” (ftp://xxx.xxx.xxx.xxx:21) a la lista de
interfaz.

5. Agregue la direccion de “V2x Comms Interface
(Interfaz de comunicaciones de V2x)” (Tmac://xxx.
XXX.XXX.xxx:10001) a la lista de interfaz.
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Actualizacion inalambrica del
Moédulo PL671 mediante el uso de
Fleet Office

Nota: La actualizacién inalambrica solo se puede
hacer mediante el uso de Fleet Office 5.2 0 mas
reciente. Comuniquese con el respaldo de MineStar
si es necesario efectuar la actualizacién inalambrica
para una version de Fleet Office anterior a 5.2.



Home Share Wiew

-+ @
v B . <« NewVolume (D) » mstarFiles » systerns » main » onboard » DetectV2X on PL671 » baseline v 0‘ ‘ Search baseline P ‘
MNarne - Date modified Type Size
] 5196719-84.f12 4/23/201811:19AM  FL2 File 40,143 KB |
llustracion 83 906309064

1. Copie el archivo “PL671.f12” en la carpeta baseline.

Para acceder a la carpeta baseline, haga clic en
“mstarfiles” , “systems” , “main” , “onboard”,
“Detect V2x on PL671” y “baseline” .

1 Onboard v2X Devices

' welcome|

Machine Office Version : 519671944

Prirnary device version: §196719-44
Secondary device version: §196719-44

Current Version

Primary device version: Unknawn

llustracion 84

2. Abra el cliente Fleet MineStar. Navegue a
“Contents (Contenido)” , “Pit Link” y “Onboard V2x
Devices (Dispositivos V2x a bordo)” . En la pagina
“Onboard V2x Devices (Dispositivos V2x a bordo)”
, seleccione el dispositivo del Médulo PL671
primario que se debe actualizar a una nueva
version y haga clic en “Update (Actualizar)” .
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% Welcome| (=1 Onboard ¥2x Devices | = Field Coms

Machine Office Version : 519671943

Current Version

ice version: Unknown

llustracion 85
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S |
“i v We‘mme‘ 1 Onboard V2X Devices | (1 Field Comms,

Machine Office Version : 519671943

Current Version

Primary d

llustracion 86

3. Durante el proceso de actualizacion, la pagina se

actualizara con las notificaciones de cuando los
archivos estén en los estados “Sending

(Enviando)” o “Activating (Activando)” en el
dispositivo del Modulo PL671 primario.

Luces indicadoras del Modulo
PL671

El Médulo PL671 es un médulo V2x que se utiliza en
los sistemas Cat Detect. El médulo contiene 4 luces

indicadoras LED que indican los siguientes
escenarios:

LED verde

El propdsito del LED verde es indicar cuando la radio
esta ENCENDIDA o APAGADA.

LED verde APAGADO - Indica que la radio no esta
energizada.

LED verde ENCENDIDO - Indica que la radio esta

energizada de manera correcta y esta CONECTADA.

LED verde parpadeante — El LED verde parpadea
cuando se ha detectado una falla que evita que se
ejecute el firmware de aplicacion. Si el LED verde
destella, comuniquese con su distribuidor de
Caterpillar.

906309183
LED naranja - GPS

El propdsito del LED naranja es indicar si se ha
determinado la posicién de GPS.

LED naranja APAGADO - EI LED naranja estara

APAGADO cuando la radio no encuentre una antena
de GPS.

LED naranja ENCENDIDO - La antena de GPS
funciona correctamente, y puede captar suficientes
satélites de GPS para determinar una buena
correccién de ubicacion.

LED naranja parpadeante — El LED naranja destella
de manera constante cuando la antena de GPS
funciona correctamente, sin embargo, no hay
suficientes satélites de GPS que pueden visualizarse
para obtener una buena correccién de ubicacion de
GPS. Si un LED naranja todavia destella,
comuniquese con su distribuidor de Caterpillar .



LED amarillo: comunicaciones DSRC

El propdsito del LED amarillo es indicar que se
intenta hacer una conexién a la red de
comunicaciones a través de la DSCR (Dedicated
Short Range Communications, Comunicaciones
Dedicadas de Corto Alcance). Esto no indica que
haya una sefal adecuada, sino que el hardware
funciona correctamente y que puede establecer una
conexion dado que hay una sefal.

LED amarillo APAGADO - Indica que no hay
comunicaciones DSRC disponibles.

LED amarillo parpadeante — Indica que hay una
falla de DSRC y que el dispositivo no puede llevar a
cabo las comunicaciones.

LED azul - Ethernet

El propésito del LED azul es determinar cuando hay
conexiones presentes de Ethernet.

llustracion 87 g03738018

LED azul APAGADO - Indica que no hay ningun
enlace de Ethernet establecido.

LED azul destellante — El LED azul destella para
indicar que hay actividad de Ethernet.

LED azul ENCENDIDO - EI LED azul se ENCIENDE
cuando el médulo ha establecido un enlace de
Ethernet. Consulte la ilustracion 87.
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