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Informagoes Importantes Sobre Seguranca

A maioria dos acidentes envolvendo a operagao, a manutengao e o reparo dos produtos é causada pela
inobservancia de regras ou precaugdes de seguranga basicas. Muitas vezes, um acidente pode ser
evitado reconhecendo-se antecipadamente as situa¢des potencialmente perigosas. Uma pessoa estar
atento aos possiveis riscos, incluindo fatores humanos que possam afetar a seguranga. Essa pessoa
também deve ter recebido o treinamento necessario e dispor de habilidades e ferramentas para a
execucao adequada dessas fungoes.

A operacgao, a lubrificagdo, a manutencgao e o reparo incorretos deste produto envolvem perigos e
podem resultar em ferimentos ou morte.

Nao opere ou realize nenhuma lubrificagao, manutengao ou reparo nesse produto, até confirmar
que voceé esta autorizado a desempenhar esse trabalho e ler e entender as instrugées de operacao,
lubrificagao, manutengao e reparo.

As precaucbes e adverténcias de seguranca sdo apresentadas neste manual e no produto. Se essas
adverténcias de risco nao forem cumpridas poderao ocorrer ferimentos ou morte do utilizador e de outras
pessoas.

As situagGes de perigo s&o identificadas pelo "Simbolo de Alerta de Seguranga” e seguidas por uma
"Palavra de Alerta” como, por exemplo, "CUIDADO", "PERIGO" e "ATENCAQ". O rétulo do Alerta de
Seguranga "ATENCAOQ" é exibido abaixo.

O significado deste simbolo de adverténcia de seguranca é o seguinte:
Atencao! Esteja Alerta! Sua Seguranga esta em Perigo.

A mensagem que aparece com a adverténcia explicando o perigo pode ser apresentada por escrito ou por
uma ilustragao.

Uma lista incompleta das operagdes que podem causar danos ao produto esta identificada por rétulos
“AVISO” no produto e nesta publicagao.

A Caterpillar ndo pode prever todas as circunstancias que podem envolver possiveis riscos.
Portanto, as adverténcias neste manual e no produto nao sao totalmente abrangentes. Vocé nao
deve utilizar esse produto de forma diferente da indicada neste manual sem, antes, assegurar-se
de que todas as regras e precaugodes de seguranga que se aplicam a operagao do produto em seu
local de uso foram levadas em consideragao, inclusive regras especificas do local e precaugoes
aplicaveis ao local de trabalho. Se for usada uma ferramenta, um procedimento, um método de
trabalho ou uma técnica de operagao que nao seja especificamente recomendada pela Caterpillar,
certifique-se que seja seguro para vocé e para as outras pessoas. Vocé também deve garantir que
esta autorizado a desempenhar esse trabalho e que o produto nido sera danificado ou nao se
tornara inseguro pelos procedimentos de operacao, lubrificagao, manutengao ou reparo que vocé
pretende utilizar.

As informacgdes, especificagdes e ilustragdes contidas nesta publicagdo baseiam-se nas informagdes
disponiveis na época da redagdo do manual. As especificagdes, torques (binarios), pressdes, medi¢des,
ajustes, ilustragdes e outros itens podem mudar a qualquer momento. Essas mudangas podem afetar a
manutencao do produto. Obtenha as informacdes mais completas e atualizadas antes de iniciar qualquer
servigo de manutencao no produto. Os revendedores Cat dispdem das informagdes mais atualizadas

disponiveis.
4\ CUIDADO

Quando forem necessarias pegas de reposig¢ao
para este produto, a Caterpillar recomenda o
uso de pegas de reposigcao Cat.

Nao seguir esta adverténcia pode levar a falhas
prematuras, danos ao produto, lesdes corpo-
rais ou morte.




Nos Estados Unidos, qualquer estabelecimento ou individuo prestador de reparos da preferéncia
do proprietario pode efetuar a manutencgéo, a substituicao ou o reparo dos dispositivos e sistemas
de controle de emissoées.
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Prefacio

Prefacio

Informagodes de Leitura

Este manual deve ser guardado no compartimento
do operador no porta-livros ou na area de
armazenamento de literatura nas costas do banco.

Este manual contém informacdes de seguranga,
instrugdes de funcionamento e recomendacdes de
manutencao.

Algumas fotografias ou ilustragdes desta publicagdo
podem apresentar detalhes ou acessorios diferentes
dos do seu servigo.

O continuo desenvolvimento e melhoria na
concepgao do produto podem ter causado alteragdes
no produto que nao estao contempladas nesta
publicacdo. Leia, estude e guarde este manual com
0 produto.

Quando tiver duvidas relacionadas com o seu
produto ou esta publicagao, contacte o

concessionario Cat para obter as informagdes
disponiveis mais recentes.

Seguranga

A seccao de seguranga enumera as precaugoes de
seguranga basicas. Além disso, esta secgéo
identifica o texto e os locais dos sinais e das
etiquetas de aviso usados na maquina.

Operacgao

A seccao Operagéo serve de referéncia para o novo
operador e de atualizagdo para o operador com
experiéncia. Esta secgao inclui um debate sobre os
medidores, os interruptores, os controlos do produto,
os controlos de acessorios e as informagdes de
programagao.

As fotografias e ilustragdes orientam o operador
pelos procedimentos corretos de verificacao
arranque, funcionamento e paragem do produto

As técnicas operacionais descritas nesta publicagéo
sao basicas. A pericia e as técnicas desenvolvem-se
a medida que o operador conhece o produto e as
suas capacidades.

Manutencao

A seccao de manutengéo € um guia dos cuidados a
ter com o equipamento.
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Secéao de Seguranga
Seguranca
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Secao de Seguranca

07224570

Seguranga
Cédigo SMCS: 7000

Mensagens de segurancga

4\ CUIDADO

Nao utilize esta maquina nem trabalhe nesta sem
antes ler e compreender as instrugées e avisos
constantes nos Manuais de utilizagao e manuten-
¢do. O incumprimento destas instrugdées ou a
néo observagao dos avisos podem causar lesdes
ou morte. Contacte o seu concessionario autori-
zado para obter manuais de substitui¢do. Os cui-
dados adequados sao da sua responsabilidade.

Operacgao
Afaste todos os operadores da maquina e da area.

Retire todos os obstaculos que se encontrem no
percurso da maquina. Esteja atento as perigos (fios,
valas, etc.).

Verifique se todas as janelas estao limpas.
Bloqueie as portas e as janelas.

Se a maquina estiver equipada com espelhos
retrovisores, ajuste-os de acordo com as
especificagbes do Manual de utilizagao e
manutencao.

Verifique se a buzina, o alarme de deslocamento (se
equipado) e todos os outros dispositivos de aviso
estdo a funcionar corretamente.

Prenda bem o cinto de seguranga.

Aqueca o motor e o 6leo hidraulico antes de utilizar a
maquina.

Utilize a maquina apenas quando estiver sentado no
banco.

O cinto de seguranca tem de estar apertado quando
utiliza a maquina. Utilize os comandos apenas com o
motor a funcionar.

Quando utilizar a maquina lentamente numa area
aberta, verifique o funcionamento correto de todos os
controlos e de todos os dispositivos de protegao.
Antes de mover a maquina, assegure que ninguém
ficara em perigo. A maquina pode tombar quando
atravessa valas, cumes ou outras obstrugcoes
inesperadas.

Nao permita a presenga de passageiros na maquina,
a menos que possua os seguintes equipamentos:

« Banco extra
» Cinto de seguranga extra

» Estrutura de protecao contra capotamento
(ROPS)

Anote quaisquer reparagdes necessarias durante o
funcionamento da maquina. Comunique quaisquer
reparagdes necessarias.

Evite condigbes que possam fazer com que a
maquina tombe. A maquina pode tombar quando
trabalha em colinas, margens e terrenos inclinados.
A maquina também pode tombar quando atravessa
valas, cumes ou outras obstrugdes inesperadas.

Evite utilizar a maquina a atravessar uma encosta.
Sempre que possivel, utilize a maquina em sentido
ascendente e em sentido descendente nas encostas.

Mantenha o controlo da maquina.

Nao sobrecarregue a maquina acima da capacidade
da maquina.

Certifique-se de que os engates e dispositivos de
reboque sao adequados.

Nunca transponha um cabo de arame. Nunca

permita que outra pessoa transponha um cabo de
arame.

Antes de manobrar a maquina, certifique-se de que
ndo ha ninguém entre a maquina e o equipamento
de reboque.

Mantenha sempre a estrutura de protegéo contra
capotamento (Rollover Protective Structure - ROPS)
instalada durante o funcionamento da maquina.

Funcionamento numa zona de
explosao

As maquinas equipadas com Detecao de objetos ndo
deve funcionar a 30 m (98.43 ft) de um local de
explosao. Esta adverténcia quanto a zonas de
explos&o ndo anula as exigéncias ou normas
publicadas no “Titulo 30 do Cdédigo de Normas
Federais (CFR, Code of Federal Regulations) dos
Estados Unidos ” . Esta adverténcia ndo permite
desvios face as exigéncias ou normas publicadas no
“Titulo 30 do Cddigo de Normas Federais (CFR,
Code of Federal Regulations) dos Estados Unidos ” .
Cada cliente deve conduzir uma avaliagao de perigo.
Cada cliente deve cumprir todas as exigéncias do
“Titulo 30 do Cédigo de Normas Federais (CFR,
Code of Federal Regulations) dos Estados Unidos”
de modo a garantir a seguranca de armazenamento,
transporte, carregamento e exploséo de explosivos.
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Secao de Informacgdes do Produto
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Secao de Informacoes do
Produto

Informacoes de
identificagcao do produto

07565037

Informacgao do produto
Codigo SMCS: 1000

Nota: Verifique a listagem dos tipos de alocacao de
frequéncias aprovadas por pais em:

https://dealer.cat.com/content/dam/dealer/
/Products/Technology/Mining%20Technology%
20and%20Autonomy/detect/Object%
20Detection%20Approved%20Country%
20Listing%20-%202018-April.pdf

Nota: Ligacao para obter informagdes sobre o Cat
Detect:

https://dealer.cat.com/en/products/technology/

/mining-technology-autonomy/detect.html
O Sistema de detecdo de objetos utiliza 0 464 -7684
Grupo de sensor de detegéo de objetos ou 0
397-2994 Grupo de sensor de detecado de objetos,
dependendo da aplicagéo e dos requisitos
regulamentares regionais. O sistema utiliza um, dois
ou trés sensores na parte traseira da maquina,
dependendo da aplicagao.
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Secao de Informagdes do Produto
Informagao do produto

llustragdo 1 906229146

(1) 397-2994 Grupo de sensor de detegao (2) 464-7684 Grupo de sensor de detegdo
de objetos de objetos
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Secao de Informagdes do Produto
Informacgao do produto

llustragéo 2

(1) 397-2994 Grupo de sensor de detegao
de objetos de objetos

0 464-7684 Grupo de sensor de detegdo de
objetos (2) pode ser identificado pelo revestimento
de cablagem amarelo e por uma ranhura de conector
vermelha. O 397-2994 Grupo de sensor de
detecéo de objetos (1) pode ser identificado pelo
revestimento de cablagem branco e por uma ranhura
de conector amarela.

Informacao do produto relativa ao
464-7684 Grupo de sensor de
detecao de objetos (C5)

O 464-7684 Grupo de sensor de detegdo de
objetos foi desenvolvido para atender aos requisitos
regulamentares dos Estados Unidos e de paises
com regulamentos similares.

Modelo — 6181175

Descrigado — Sensor de banda ultralarga SLR 24
GHz

Transmissao de frequéncia — 23 570 GHz - 25 162
GHz (impulso longo), 23 575 GHz - 25 258 GHz
(impulso curto)

906229151

(2) 464-7684 Grupo de sensor de detegdo

Informacgéao do produto relativa ao
397 -2994 Grupo de sensor de
detecao de objetos (C6)

Aviso da UE aos utilizadores

0 397-2994 Grupo de sensor de detegéo de
objetos foi desenvolvido para atender aos requisitos
regulamentares dos paises membros da Unido
Europeia. O Sensor de detecéo de objetos
(dispositivo de curto alcance - 24GHz) foi construido
de forma que possa ser utilizado na Franga sem
violar os requisitos aplicaveis da Franca relativos a
utilizagao do espectro de radiofrequéncias francés.

Modelo — 6208428

Nota: Para perguntas de ambito regulamentar,

aceda a:
https://www.autoliv.com/pages/RED-DoC.aspx

Descrigao — Dispositivo de curto alcance - Radar
instalado em veiculos de 24 GHz
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Transmissao de frequéncia — 24,05 GHz - 24,25
GHz

Poténcia de transmissao — 20 dBm de pico

Exposi¢do maxima admissivel — Em conformidade
com as normas relativas a 20 cm (7.87 inch) com
uma densidade de poténcia de 0,0010684 W/m?
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Informacoes de
Identificacao
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Declaragao de conformidade
Cdédigo SMCS: 7347

Tabela 1

Declaragéo de conformidade da UE

Diretiva(s) CE

Fabricante

Equipamento de radio
Descrigao/Utilizagao prevista

Artigo 3.2: Norma(s) relativa(s) ao espectro de radiofrequéncias
aplicaveis

Artigo 3.1(b): Norma(s) CEM aplicaveis

Artigo 3.1(a): Padrao(des) de higiene e segurancga aplicada

2014/53/UE
Autoliv ASP, Inc.
26545 American Drive
Southfield, Michigan 48034
Estados Unidos da América
6208428

Dispositivo de curto alcance - Radar instalado em veiculos de 24
GHz

EN 302 288: V2.1.1 (2017-05); EN 303 396 V1.1.1 (2016-12); Rela-
tério de teste n.° 10418-17 V1

Projeto ETSI EN 301 489 1/-3; Vers&o 2.2.0 (2017-03) EN 301 489-
-51, Relatério de teste n.° 17-1-0029401T02a

EN 62368-1; VDE pasta n.°: 5022978-3250-0001, Relatoio de teste

n.° 17-1-0029401T04a

Banda(s) de frequéncia na qual o equipamento de radio funciona 21.650 - 26.650 GHz
Max. 20dBm (24.05 - 24.25 GHz) - 41.3 dBm/MHz (24.25 - 26.65

Poténcia maxima de radiofrequéncia transmitida GHz)

A Herby, Autoliv ASP, Inc . declara que o objeto da declaracao descrito anteriormente esta em conformidade com legislagao de harmoniza-
¢ao relevante da Uni&o (Diretiva 2014/53/UE). O texto integral da declaracédo de conformidade CE estéa disponivel no seguinte enderego da
internet: https://www.autoliv.com/pages/RED-DoC.aspx

O organismo notificado, CETECOM Gmbh, com o nimero de identificagcdo 0680, efetuou a avaliagdo de acordo com o Anexo Il da Diretiva
do Conselho 201/53/UE no ambito da Diretiva relativa a equipamentos de radio e publicou o certificado de exame de tipo CE: R17-0296-01-
-TEC

Esta declaracéo é emitida sob a responsabilidade exclusiva do fabricante.

Py ..
/,‘ ’ / -
’ *'( Ny S A Lol Sy T

Kenneth Zalewski Engmeermg Manager - Engineering/Development
Signed for and on behalf of Autoliv ASP, Inc.
Southfield Michigan, United States of America / 25 October 2017

llustragéo 3 906351289



SPB98838-07

13

Secao de Informagdes do Produto
Conformidade regulamentar

107565036

Conformidade regulamentar
Coédigo SMCS: 7347

Estados Unidos da América

Sensor Autoliv (C5) — Numero de peca: 464-7684
modelo: 6208428 ID FCC: WU8SSRSC6

Este dispositivo esta em conformidade com a Parte
15 das Normas FCC. O funcionamento esta sujeito
as seguintes duas condigdes:

1. Este dispositivo n&o provoca interferéncias
prejudiciais.

2. Este dispositivo deve aceitar qualquer
interferéncia recebida, incluindo interferéncias que
possam provocar um funcionamento indesejado.

AVISO
Alteracdes ou modificagdes ndo aprovadas expres-
samente pela parte responsavel por questdes de
conformidade podem anular a autoridade do utiliza-
dor para utilizar o equipamento.

Sensor Autoliv (C6) — Niumero de peca: 397 -2994
modelo: 618117 FCC ID: WUSMRR25

Este dispositivo esta em conformidade com a Parte
15 das Normas FCC. O funcionamento esta sujeito
as seguintes duas condigdes:

1. Este dispositivo ndo provoca interferéncias
prejudiciais.

2. Este dispositivo deve aceitar qualquer
interferéncia recebida, incluindo interferéncias que
possam provocar um funcionamento indesejado.

AVISO
Alteragdes ou modificacbes ndo aprovadas expres-

samente pela parte responsavel por questbes de
conformidade podem anular a autoridade do utiliza-
dor para utilizar o equipamento.

i07224567
Componentes do sistema
Cédigo SMCS: 7347-0ODS; 7347

O Sistema de detegdo de objetos Cat ® Detect
consiste nos componentes listados em seguida:

* Visor
» Sensores de detegdo de objetos

e Camaras

Visor

Montagem

O monitor ¢ instalado na cabina e colocado numa
area visivel pelo operador.

llustracéo 4 903405915
Visor com ecré tatil

As informagdes seguintes listam as fungdes do visor:

* O monitor monitoriza os dados dos componentes
do sistema.

* O monitor monitoriza o estado dos componentes
do sistema.

» O monitor exibe as informagdes ao operador.

+ O monitor alerta o0 operador sobre objetos e/ou
falhas.

* O monitor fornece uma interface do operador para
controlar o sistema.

O monitor consiste nos componentes seguintes:

* Um ecra tatil capacitivo.
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* Um alarme sonoro.

Sensor de detecao de objetos

llustragdo 5 903406116
Sensor de detegéo de objetos

O sistema utiliza um, dois ou trés sensores de
detegao de objetos de gama média, dependendo da
aplicagédo. As maquinas utilizam sensores instalados
na parte traseira da maquina. Estes sensores podem
ser utilizados para aumentar o reconhecimento de
objetos, dentro da area de cobertura, na parte
traseira das maquinas. Este sensor fornece
informacgdes sobre a proximidade do objeto detetado.

Nota: O sistema pode ser equipado com um Sensor
de detegao de objetos de modelo C5 ou C6. O
sistema pode utilizar até trés sensores, dependendo
da aplicagao.

Nota: O sistema pode utilizar até trés sensores.

Camara

llustragédo 6 901223051
Cémara

A camara fornece ao operador uma vista da parte
traseira da maquina. A camara é utilizada para
identificar objetos na parte traseira da maquina.
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Seccao de funcionamento

Operacéao
Seccao de funcionamento Motoniveladora
Diagrama do sistema
Operacao
1
107224545
~ . \'\ A
Informacgoes gerais 7
Codigo SMCS: 7347; 7347-ODS
Nota: Consulte o seu concessionario Cat local para
obter informacgdes sobre a instalagao e o ajuste das
camaras e dos sensores de detecao de objetos. \ J
\ 2
COL€——
3 \ 4 \
llustragédo 7 g03414646
Configuragao para Motoniveladoras

(1) Visor

(2) Camara traseira

(3) Sensor de detegao de objetos de gama média da parte traseira
esquerda

(4) Sensor de detecao de objetos de gama média da parte traseira
direita
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Pa-carregadora de rodas

Diagrama do sistema

1

N \

2
COL¢t———
3 \
llustragéo 8 903414671
Configuragao para Pas carregadoras de rodas
(1) Visor

(2) Camara traseira
(3) Sensor de detecao de objetos de gama média

Nota: As Pas carregadoras de rodas podem ter até
trés sensores de detegdo de objetos de gama média.

Informagodes do sistema

Sistema traseiro

Nota: O funcionamento deste sistema nao é
necessario para que esta maquina seja utilizada com
seguranga. O operador pode ainda utilizar outros
meios. Utilize os exemplos seguintes para verificar
se a area esta desimpedida ou para fornecer uma
adverténcia antes de mover a maquina: visao direta
(da cabina e do solo), espelhos, localizadores e
buzinas de adverténcia.

AVISO
O Sistema de detecdo de objetos foi desenvolvido

para melhorar o conhecimento do operador sobre as
imediagbes do posto do operador. A utilizagdo deste
sistema nao substitui as precaugdes e os procedi-
mentos basicos de seguranga para utilizar a maqui-
na. Consulte o Manual de utilizagcdo e manutengao
da maquina para obter informagdes adicionais.

O Sistema de detegdo de objetos utiliza sensores de
detecdo de objetos e video para fornecer ao
operador informagdes adicionais sobre a area de
trabalho em redor da maquina. O visor realiza a
interface com os sensores de detecio de objetos
que estao instalados em redor da maquina. Os
sensores de detegao de objetos reduzem os angulos
mortos e aumentam o reconhecimento do perimetro.
O sistema deteta objetos tdo pequenos quanto um
humano adulto que esteja no percurso da maquina.

O reconhecimento de um objeto depende da
composicao do material e da geometria do objeto. O
sistema pode detetar um objeto menor que um
adulto humano em pé. Devido ao numero limitado de
areas de instalagéo dos sensores de detegéo de
objetos na maquina, existem lacunas na cobertura
dos sensores de detegdo de objetos que possam

permitir que o sistema nao detete estes objetos
menores.

As llustragdes seguintes mostram a cobertura
fornecida pelos sensores de detegéo de objetos.
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llustragéo 9
Motoniveladora

902357017

16141210 8 6 4 2 Om

llustragdo 10
Pa-carregadora de rodas

E mais provavel que os objetos entrem nos angulos
mortos da maquina quando esta estiver parada. Para
ajudar a evitar que os objetos entrem despercebidos
num angulo morto, o Sistema de detegao de objetos
comecga a inicializar quando o interruptor de chave
for rodado para a posigdo ON. Apds o sistema ter
inicializado completamente e encontrar-se no estado
ativo, o sistema permanece no estado ativo até a
magquina transitar para uma velocidade de avanco. O
sistema permanece no estado ativo sempre que a
magquina estiver a deslocar-se em marcha-atras.

4\ CUIDADO

Identifique o objeto e a localizagdo do objeto an-
tes de mover a maquina. A inobservancia da ins-
trugao para identificar o objeto e a localizagédo do
objeto antes de mover a maquina pode resultar
em danos no produto, lesdes fisicas ou morte.

902356858

AVISO

As informagdes do Sensor de detecdo de objetos
ndo sao utilizadas para determinar a posi¢do exata
do objeto. Apenas é exibida a area geral do objeto re-
lativa a maquina. O operador deve utilizar a camara
para o quadrante da maquina designado para poder
determinar se o objeto estd no percurso da maquina
e se € necessaria a adogdo de alguma medida
evasiva.

Qualquer indicagéo de zona critica aciona um alarme
sonoro se ocorrer a condigdo seguinte:

» Se o operador tiver engatado a maquina e tentar
mover-se na dire¢ao na qual foi detetado um
objeto. Esta situagcéo apenas se aplica a parte
traseira da maquina.

Efeitos no funcionamento do
sistema

O funcionamento do sistema pode ser afetado por
qualquer um dos fatores seguintes.
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Podem ocorrer lesdes fisicas ou morte no caso
de incumprimento das informagoes seguintes.

As condi¢g6es ambientais, a instalagao e os fato-
res topograficos podem afetar a utilizagao ade-
quada do Sistema de detecdo de objetos
integrado Cat. As informagées seguintes devem
ser tidas em consideracao.

Ambientais — As condig¢des climaticas, tais como
chuva, neve e granizo, podem criar condigbes na
estrada capazes de causar o acumulo de lama na
face do sensor de detegdo de objetos. A humidade
da lama pode reduzir a eficacia da cobertura dos
sensores de detecdo de objetos. A lama absorve a
energia de RF emitida pelos sensores de detecao de
objetos. Limpe a superficie do sensor caso se
verifique o acumulo de lama nos sensores de
detecao de objetos. Consulte a secgao incluida no
Manual de utilizagdo e manutengéo , “Sensor de
detecao de objetos -limpar/inspecionar” para obter
informagdes adicionais sobre como limpar os
sensores.

Nota: Os sensores de detecdo de objetos possuem
diagnésticos de detecéo de bloqueio. Estes
diagnésticos exibem uma mensagem para o
operador por meio do visor quando lama ou outras
substancias obstruem os sensores de detecéo de
objetos. O evento permanece ativo até o sensor ter
sido limpo ou o bloqueio removido.

Instalagao — A instalag&o e/ou o alinhamento
incorretos do suporte do sensor também pode fazer
com que os sensores de detecdo de objetos enviem
alertas desnecessarios para o operador. O sistema
pode detetar falsos objetos devido aos sensores de
detecao de objetos ndo estarem ajustados para o
angulo correto.

Nota: Os suportes podem ficar desalinhados no
decorrer do tempo devido ao impacto e a vibragao
aos quais a maquina esta sujeita durante as
utilizagdes normais. A condigdo dos suportes do
sensor de detecao de objetos deve ser inspecionada
diariamente.

Topograficos — O sistema pode detetar objetos
mesmo que ndo haja objetos presentes. Estas
detegdes podem ocorrer se a classe de uma rodovia,
uma area de carregamento ou uma tubagem pronta
forem suficientemente significativas a ponto de
refletir energia de RF da mesma forma que um
veiculo ou uma berma. E possivel existir um ou mais
alvos falsos quando uma vala em V for utilizada para
o estacionamento da maquina. A vala em V pode
causar uma falsa indicagdo na parte dianteira ou nas
laterais da maquina.

Se um objeto estiver na zona critica, o visor faz
disparar um alerta sonoro e visual.

Qualquer alerta de zona critica aciona um alarme
sonoro se ocorrer uma das condi¢des seguintes:

A\ CUIDADO

Identifique o objeto e a localizagdo do objeto an-
tes de mover a maquina. A inobservancia da ins-
trugdo para identificar o objeto e a localizagao do
objeto antes de mover a maquina pode resultar
em danos no produto, lesdes fisicas ou morte.

AVISO

As informagdes do Sensor de detecdo de objetos
nao sao utilizadas para determinar a posicéo exata
do objeto. Apenas é exibida a area geral do objeto re-
lativa @ maquina. O operador deve utilizar a cAmara
para o quadrante da maquina designado para poder
determinar se o objeto esta no percurso da maquina
e se € necessaria a adogcdo de alguma medida
evasiva.

Poténcia ON/OFF

4\ CUIDADO

A tentativa de utilizar os controlos do ecra do vi-
sor enquanto a maquina estiver em movimento
pode resultar em lesées fisicas ou morte. Nao uti-
lize os controlos do ecra do visor enquanto a ma-
quina estiver em movimento.

A poténcia é fornecida ao sistema quando o
operador roda o interruptor de chave da maquina
para a posicdo ON. E exibido um ecra semelhante ao
da llustracdo 11, apdés15 segundos do arranque da
poténcia.
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Caution
Use of the detection system does not replace the
basic safety precautions and procedures for
machine operation. Refer to the Operation and
Maintenance Manual for additional information.

v Accept

llustragao 11 903406316 llustragédo 12 g03406276

Pressione a tecla “Accept” (Aceitar) para confirmar o

ecra. E exibido um ecrd semelhante aos das
llustragbes 12 e 7 .

llustragdo 13 g03406367
Indicador de estado do sistema

Durante o processo de alimentagao, o visor realiza
um autoteste. Durante o autoteste, o visor assegura
que todos os componentes estdo a comunicar € o
alarme no visor soa momentaneamente. Quando o
autoteste estiver concluido, ocorre o seguinte:

+ O indicador de estado do sistema fica verde.

* As camaras sao ativadas.

» A barra de proximidade fica ativa.
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Nota: Verifigue se o modelo da maquina
apresentado a direita do “Indicador de radar
direcional de zona” corresponde a maquina que esta
a ser utilizada. Se a maquina correta nao for
apresentada, contacte o seu concessionario Cat.
Consulte a llustragéo 7 .

Se o autoteste falhar, o indicador de estado do
sistema fica vermelho, os ecras das camaras ficam

ativos e o ecra do sensor de detecao de objetos é

desativado. Se o autoteste falhar, contacte o seu
concessionario Cat.

07224550

Exibir navegacgao
Cdédigo SMCS: 7347

llustragdo 14 903406762

(1) Vista da camara

(2) Botéo de confirmagéo de alarme
(3) Botéo de linha de referéncia

(4) Botéo do menu do sistema

(5) Indicador de confirmagéo de alarme
(6) Indicador do sistema

(7) Barra do indicador de proximidade
(8) ID do Produto

(9) Indicador direcional de zona

Botoes do visor

Menu do sistema

Botdao do menu do sistema — Utilizado
para aceder ao menu principal do
sistema.

Para tras

Para tras — Utilizado para retornar ao
‘) menu anterior.

Home

Home - Utilizado para retornar ao ecra
/ﬁ\ principal.

Rolar para cima

Rolar para cima — Utilizado para rolar
A para cima nas opg¢odes

OK

OK - Utilizado para bloquear a op¢ao de
OK selegao

Rolar para baixo

Rolar para baixo — Utilizado para rolar
v para baixo nas op¢oes

Botao de linha de referéncia

Botao de linha de referéncia — Alterna a
~3 | linhade referéncia para ligada e
desligada

Modo diurno

Modo diurno — Utilizado para ativar o
# brilho do visor para utilizagdo diurna

Modo noturno

Modo noturno — Utilizado para ativar o
) brilho do visor para utilizacao noturna

Nota: O modo noturno ajusta o visor para a
configuracao de brilho minimo a fim de reduzir a
quantidade de luz emitida durante a utilizagéo
noturna. E possivel ajustar o brilho do modo noturno
para mais ou para menos e este ajuste é lembrado
na préxima vez que a fungdo de modo noturno for
ativada. Quando o ecra retornar ao modo diurno, a
configuragao do brilho ajusta automaticamente o
brilho para 75%. Se necessario, ajuste o brilho
manualmente para as preferéncias de visualizagao
pessoais.
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Aumento de brilho manual

Aumento de brilho manual — Utilizado
para ajustar o brilho manualmente para
&~ um valor superior

Diminuicao de brilho manual

para ajustar o brilho manualmente para

4 Diminuigao de brilho manual — Utilizado
um valor inferior

Botao de brilho

ED: @ : 0: Brightness

llustragao 15 903414760
Exemplo de barra de brilho no modo diurno.

Botao de brilho — Pressione o botao de
brilho momentaneamente para
visualizar a barra deslizante de brilho e
permitir o ajuste manual do brilho do ecra do
visor utilizando as teclas de seta. Pressione e
mantenha o botao de brilho pressionado por 2
segundos para ativar/desativar o modo noturno
do ecra de exibigao.

Confirmagao de alarme

Confirmagao de alarme — O botdo de
& confirmagéao de alarme pode ser
utilizado para silenciar o alarme. Ao
pressionar o botdo de confirmagao de alarme, o
operador confirma a detegdo de um objeto. A
fungao de confirmacgao de alarme esta disponivel
apenas quando o alarme estiver ativo e desliga
automaticamente quando ocorrer uma mudanca
direcional (A/R) ou quando o sistema entrar no
“MODO DE ESPERA” . Se o objeto ainda estiver
presente ou surgir um objeto novo, o sistema soa
o alarme sonoro novamente. O botao de
confirmagao de alarme também cancela todas as
alteragoes efetuadas no ecra de configuragao.

Exibir navegacao

Menu

Display

@ System Information

'i'é. Settings

@) Diagnostics

llustragédo 16 903408324

O botao do menu do sistema é pressionado para
aceder a este menu e os botdes “PARA CIMA” ,
“PARA BAIXO” e “OK” sdo utilizados para aceder
aos submenus. O botao Voltar volta para o menu
anterior. O botdo Home (Inicio) direciona o operador
novamente para o menu principal.

Brilho do ecra

Para navegar para o ecra de ajuste do brilho,

pressione “Menu do sistema” , “Visor” e “Brilho”
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-8- Brightness 8- Brightness

llustragdo 17 903408355 llustragédo 19 903408361
Ecra de modo diurno selecionado Ecra de modo noturno selecionado

07224556

Indicador de proximidade
Codigo SMCS: 7347

llustragdo 18 g03408357 |
Ecra de brilho manual

(10) Botao de ajuste de diminuigdo manual
(11) Botao de ajuste de aumento manual A B C D E F

llustracdo 20 902156210

(A) Nenhum objeto detetado

(B) Objeto detetado na Zona de cuidado 1
(C) Objeto detetado na Zona de cuidado 2
(D) Objeto detetado na Zona de cuidado 3
(E) Objeto detetado na Zona critica

(F) Objeto detetado na Zona de paragem
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Existem cinco niveis de indicagido de proximidade. O
numero e a cor das barras baseiam-se na distancia
de paragem e na velocidade da maquina. O visor
utiliza o ecra e o alarme de adverténcia para notificar
o operador do nivel de adverténcia mais alto que
esta presente.

As areas de proximidade nas maquinas equipadas
com demolidores ou bases funcionam de forma
ligeiramente diferente das maquinas equipadas com
para-choques. As informagdes seguintes explicam o
funcionamento destas zonas.

Motoniveladora

Zona de cuidado 1

Quando a “Zona de cuidado 1” estiver ativa, um
unico segmento amarelo acende no lado esquerdo

do visor. O alarme sonoro n&o esta ativo. Consulte o
cenario (B) na llustragéo 20 .

Quando a maquina estiver parada, o objeto detetado
ficaa 10 m (33 ft) até 20 m (66 ft) de distancia da
parte traseira da maquina.

Zona de cuidado 2

Quando a “Zona de cuidado 2” estiver ativa, dois
segmentos amarelos acendem no lado esquerdo do

visor. O alarme sonoro n&o esta ativo. Consulte o
cenario (C) na llustragdo 20 .

Quando a maquina estiver parada, o objeto detetado
ficaa 8 m (26 ft) até 10 m (33 ft) de distancia da
parte traseira da maquina.

Zona de cuidado 3

Quando a “Zona de cuidado 3” estiver ativa, trés
segmentos amarelos acendem no lado esquerdo do
visor. O alarme sonoro esta ativo. Consulte o cenario
(D) na llustragéo 20 .

Quando a maquina estiver parada, o objeto detetado
ficaa 6 m (20 ft) até 8 m (26 ft) de distancia da parte
traseira da base ou da maquina.

Zona critica com alarme sonoro variavel

Quando a “Zona critica” estiver ativa, quatro
segmentos vermelhos acendem no lado esquerdo do
visor. O alarme sonoro esta ativo. Quanto mais
préximo o objeto estiver, maior sera a frequéncia do
alarme. Consulte o cenario (E) na llustragado 20 .

Quando a maquina estiver parada, o objeto detetado
ficaa4 m (13 ft) até 6 m (20 ft) de distancia da parte
traseira da base ou da maquina.

Zona de paragem com alarme sonoro
constante

Quando a “Zona de paragem” estiver ativa, cinco
segmentos vermelhos acendem no lado esquerdo do

visor. O alarme sonoro esta ativo. O alarme soa
continuamente. Consulte o cenario (F) na llustragéao
20.

Quando a maquina estiver parada, o objeto detetado
ficaa2m (7 ft) até 4 m (13 ft) de distancia da parte
traseira da base.

Pa-carregadora de rodas

Zona de cuidado 1

Quando a “Zona de cuidado 1” estiver ativa, um
unico segmento amarelo acende no lado esquerdo
do visor. O alarme sonoro nao esta ativo. Consulte o
cenario (B) na llustragéao 20 .

Quando a maquina estiver parada, o objeto detetado
ficaa 10 m (33 ft) até 20 m (66 ft) de distancia da
parte traseira do para-choques.

Zona de cuidado 2

Quando a “Zona de cuidado 2” estiver ativa, dois
segmentos amarelos acendem no lado esquerdo do

visor. O alarme sonoro n&o esta ativo. Consulte o
cenario (C) na llustragéo 20 .

Quando a maquina estiver parada, o objeto detetado
ficaa 8 m (26 ft) até 10 m (33 ft) de distancia da
parte traseira do para-choques.

Zona de cuidado 3

Quando a “Zona de cuidado 3” estiver ativa, trés
segmentos amarelos acendem no lado esquerdo do
visor. O alarme sonoro esta ativo. Consulte o cenario
(D) na llustragéo 20 .

Quando a maquina estiver parada, o objeto detetado
ficaa 6 m (20 ft) até 8 m (26 ft) de distancia da parte
traseira do para-choques.

Zona critica com alarme sonoro variavel

Quando a “Zona critica” estiver ativa, quatro
segmentos vermelhos acendem no lado esquerdo do
visor. O alarme sonoro esta ativo. Quanto mais
préximo o objeto estiver, maior sera a frequéncia do
alarme. Consulte o cenario (E) na llustragao 20 .

Quando a maquina estiver parada, o objeto detetado
ficaa 4 m (13 ft) até 6 m (20 ft) de disténcia da parte
traseira do para-choques.
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Zona de paragem com alarme sonoro
constante

Quando a “Zona de paragem” estiver ativa, cinco
segmentos vermelhos acendem no lado esquerdo do
visor. O alarme sonoro esta ativo. O alarme soa

continuamente. Consulte o cenario (F) na llustragao
20.

Quando a maquina estiver parada, o objeto detetado
ficaa2m (7 ft) até 4 m (13 ft) de disténcia da parte
traseira do para-choques.

107224548
Ecra principal
Codigo SMCS: 7347
Estao disponiveis multiplos ecras no visor. Pressione
o botédo “Home” (Inicio) para alterar o ecra principal.

Consulte as informagdes seguintes sobre os ecras e
a fungéo de cada ecra.

Ecras de exibicao

Ecra principal

O ecra principal permite ao operador monitorizar as
operagodes do sistema para auxiliar na detegcéo e na
identificagcao de objetos.

O ecra principal divide-se em trés areas. O ecra
principal permite ao operador realizar as seguintes
tarefas:

* Monitorizar a detegc&o de proximidade do sensor
de detecao de objetos.

¢ Visualizar a vista da camara.

* Monitorizar o estado do sistema.

llustragéo 21 903407812
Ecra principal

(1) Vista da camara
(2) Estado do sistema e adverténcias
(3) Indicador de proximidade

Indicador de proximidade

A B C D E F

llustragdo 22 902156210
Indicadores de proximidade
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O indicador de proximidade visual fornece ao
operador uma visao simplificada das informacdes
fornecidas pelos sensores de detecdo de objetos da
maquina. No caso das Motoniveladoras e Pas
carregadoras de rodas, o indicador visual do sistema
fornece ao operador informagdes visuais sobre a
posicao de objetos detetados sempre que o sistema
estiver ativo e a engrenagem da transmissao estiver

na posicdo MARCHA-ATRAS.

O indicador divide-se em cinco segmentos e fornece
ao operador a posi¢ao bruta dos objetos detetados
em relagdo a maquina.

llustragdo 23 903407879

Quando néo for detetado qualquer objeto, o
segmento inferior fica inteiramente preto (A).
Consultar ilustragéo 23 .

llustragdo 24 903407899

Quando um objeto for detetado na zona de cuidado
de nivel 1, geralmente de 10 m (32.81ft)a12m
(39.37 ft) de distancia em relagdo a maquina na area
de cobertura, o segmento inferior fica amarelo sélido
(B). Consultar ilustragéo 24 .

Nota: O indicador da zona direcional correspondente
também mudou para a cor da barra de proximidade.

llustragéo 25 903407943

Quando um objeto for detetado na zona de cuidado
de nivel 2, geralmente de 8 m (26.25ft)a 10 m
(32.81 ft) de distancia em relagdo a maquina na area
de cobertura, os dois segmentos inferiores ficam
amarelos solidos (C). Consultar ilustracdo 25 .
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llustragdo 26 903407955

Quando um objeto for detetado na zona de cuidado
de nivel 3, geralmente de 6 m (19.69ft)a8 m
(26.25 ft) de distancia em relagdo a maquina na area
de cobertura, os trés segmentos inferiores ficam
amarelos sélidos (D). Consultar ilustragdo 26 .

llustragdo 27 903408010

Quando um objeto for detetado na zona critica,
geralmente de4 m (13.12ft)a6 m (19.69 ft) de
distancia em relagdo a maquina na area de
cobertura, os quatro segmentos inferiores ficam
vermelhos (E). Consultar ilustragéo 27 .

Nota: O indicador da zona direcional correspondente
também mudou para a cor da barra de proximidade.

Nota: Consulte a Tabela 3 na secgao “Alarmes
sonoros” para obter os detalhes do alarme.

llustracédo 28 903408016

Quando um objeto for detetado na zona de paragem,
geralmentede2m (6.56 ft)a4 m (13.12 ft) de
distancia em relagdo a maquina na area de
cobertura, os cinco segmentos sédo exibidos como
uma barra vermelha solida (F). A barra vermelha
solida (F) fica intermitente uma vez por segundo.
Consultar ilustragéo 28 .

Nota: Consulte a Tabela 3 na secgao “Alarmes
sonoros” para obter os detalhes do alarme.

Alarmes sonoros

O sistema produz alarmes sonoros quando se
encontra na zona critica ou de paragem e quando for
selecionada uma velocidade de marcha-atras.
Existem dois Modos de alarme de detegao de
objetos, “Continuous” (Continuo) e “Discrete”
(Discreto) que podem ser selecionados na pagina de
configuragao.

Nota: O alarme soa apenas quando existir um objeto
na direcao de deslocamento e o sistema estiver
ativo. O sistema entra no modo de espera se as
condigbes do modo de espera forem atendidas. No
Modo de espera n&o ocorrem alarmes ou alertas de
proximidade. Para obter informagdes adicionais
sobre alarmes, consulte a Tabela 3 .

Continua

O Sistema de detecdo de objetos produz um alarme
sonoro que inicia na zona de cuidado de nivel 3. A
medida que a distancia do objeto diminui, a
frequéncia do alarme aumenta até ser produzido um

alarme constante quando o objeto entrar na zona de
paragem.
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Tabela 2
Modo de alarme continuo
Engrenagem Detegoes Alarme Ativacao
Marcha-atras Traseiro O alarme sonoro que inicia na Zona de |O alarme continua a soar até que os Sensores

cuidado de nivel 3 e que aumenta a fre- | de detegéo de objetos deixem de detetar um
quéncia até ser produzido um alarme
constante quando o objeto entrar na Zo-| de alarme seja pressionado, o sistema entre
na de paragem.

objeto, o botdo de verificagdo de confirmagéo

no modo de espera, a velocidade em ponto
morto seja selecionada ou uma mudancga de
marcha direcional seja efetuada.

Nota: No caso de Motoniveladoras e Pas
carregadoras de rodas, o sistema esta ativo apenas
na velocidade de marcha-atras.

Discreto

Para a primeira detecéo de zona critica na diregao
de deslocamento, o sistema emite dois alarmes
breves (duragéo de 0,5 segundos com uma pausa de
0,5 segundos) e um alarme constante (1,5
segundos) nas zonas de paragem. Apos a produgao
de um alarme sonoro devido a detegéo na parte
traseira, o sistema NAO produz um alarme sonoro
novamente caso ocorra uma nova detegéo na parte
traseira.

Tabela 3
Modo de alarme discreto
Engrenagem Detegoes Alarme Ativagao
Marcha-atras Traseiro O alarme soa duas vezes por meio| Apos o alarme da Zona de para-

segundo se o objeto for detetado | gem, o alarme sonoro € silenciado
na Zona critica. O alarme soa no- | até que ocorra uma alteragdo de
vamente uma vez durante 1,5 se- | velocidade ou o estado do sistema
gundos se o objeto entrar na Zona sofrer alteragdes.

de paragem.

Nota: No caso de Motoniveladoras e Pas
carregadoras de rodas, o sistema esta ativo apenas
na velocidade de marcha-atras.

Vista da camara

Esta fungdo permite ao operador visualizar objetos
em redor da maquina para auxiliar na identificacao
do objeto. A fungdo da camara é ativada sempre que
o sistema € ligado. A vista da camara esta disponivel
em todos os estados da maquina. A vista da camara
ocupa aproximadamente 90% do ecra principal.

Visor de informagodes e adverténcias do
sistema

Esta parte do ecra principal possui duas fungdes. A
primeira fungéo é informar o operador sobre o estado
do sistema. O estado do sistema pode ser ativo, em
modo de espera ou com falha.

Ativa

llustragdo 29 g03408047
O sistema fica no estado ativo quando a maquina
esta parada ou quando a velocidade de marcha-
-atras é selecionada. Adicionalmente, o sistema
permanece ativo na velocidade de AVANCO desde
que o limiar definido pelo parametro “Modo de
espera de detecgao de objetos” ndo tenha sido
atendido. Enquanto a maquina estiver no estado
ativo, o operador recebe avisos em relagao aos
objetos detetados pelo sistema. Um indicador verde
localizado no ecra do visor indica o estado ativo.
Consultar ilustragédo 29 .
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Nota: O sistema permanece no estado ativo sempre
que a transmissé&o for colocada na velocidade de
MARCHA-ATRAS.

Reserva
988K ~
llustrac&o 30 g03408049

O sistema entra no modo de espera quando a
magquina for colocada na velocidade de avancgo.

Um indicador &mbar localizado no ecré do visor
indica o estado em modo de espera. Consultar
ilustracédo 30 .

Falha do sistema

llustragado 31 903408054

(1) Barra de proximidade destacada a cinzento
(2) Indicador de estado do sistema

O sistema fica no modo de falha do sistema sempre
que uma falha seja detetada num dos sensores de
detecao de objetos, se a comunicagdao com os
controladores da maquina for perdida ou se a tensao
da bateria estiver fora da faixa operacional
especificada, o sistema acusa uma falha. Um
indicador vermelho localizado no visor e um alarme
sonoro ativam por um periodo de dois segundos,
indicando o estado desativado. O video da camara
continua a ser exibido. Consultar ilustragao 31 .

Nota: A barra de proximidade nao fica visivel.

llustragdo 32 903408055

A segunda fungao do visor de informacdes e
adverténcias do sistema é fornecer a indicagao de
diregcao para detegdes e vista da camara.

Os indicadores de zona direcional indicam qual o
sensor de detecao de objetos que detetou um objeto,
dando ao operador uma localizagao geral do objeto
em relagdo a maquina. No caso de Motoniveladoras
e Pas carregadoras de rodas, a zona traseira é a
Unica zona ativa. Além disso, o indicador de zona
direcional muda de cor para alertar o operador sobre
o grau de proximidade do objeto em relagao a
magquina. Consultar ilustragédo 32 .

Nota: As informacdes do sensor de detecdo de
objetos sdo utilizadas para determinar o quadrante
geral de objetos. O operador deve utilizar a cdmara
para o quadrante da maquina designado para poder
determinar se o objeto esta no percurso da maquina
e se é necessaria a adogao de alguma medida.

07224566

Ecra de configuragao
Codigo SMCS: 7347

Nao tente configurar o visor durante o funciona-
mento da maquina. As atividade de configuragao
podem distrair o operador em relagao a tarefa cri-
tica de manter o controlo da maquina, o que pode
resultar em lesdes fisicas ou morte. Restrinja as
atividades de configuragdo para momentos em
que a maquina esteja adequadamente estaciona-
da e num estado seguro.

Pressione o botdo do menu principal para aceder
aos submenus seguintes:

+ Visor
* Informagdes do sistema
» Configuragdes

« Diagnostics (Diagndstico)
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Para editar as configuragdes, o operador deve
primeiramente pressionar o botdo “OK” . Apés entrar
no modo de edi¢ado, é destacado o primeiro
parametro na lista que pode ser configurado. O
parametro tem de estar destacado para poder ser
alterado. Pressione a seta para a esquerda ou a seta
para a direita no botao de setas para alterar o
parametro destacado.

A navegacao entre os parametros é obtida ao
pressionar as partes superior e inferior do botao de
setas. Quaisquer alteragdes efetuadas nos
parametros nao ficam ativas até o operador
pressionar o botao “OK” para sair do modo de
edicdo. Um exemplo do ecra de configuragéo é
exibido na llustragéao 33 .

Menu

Display

() System Information

li'él Settings

@) Diagnostics

llustragdo 33 903408448

A llustragédo 33 mostra a vista que é apresentada no
visor quando o operador acede ao ecra de
configuracgao pela primeira vez. A caixa “Change
Settings” (Alterar configurag¢des) localiza-se no lado
oposto do botao “OK” para indicar a finalidade do
botdo. A caixa “Change Screens” (Alterar ecras)
localiza-se no lado oposto do botdo de tabulacao
para indicar a finalidade do botao.

Configuragao de parametros

A lista de parametros seguinte pode ser configurada
quando aceder ao ecra “Change View” (Alterar vista).

Visor

: Display

Language
-8 Brightness

llustracdo 34 g03408477

O visor consiste na seleg¢édo de idioma e na selecao
de brilho. Consulte a llustragéo 34 .

Informagoes do sistema

- (D System Information

Machine Model 988K
Product ID TWX00099
Software Version 4464866-54
OS Version 1.1D4

SW Release Date Jul 92013

Unit Serial Number 2841G008UM
Hardware P/IN 3732281-02
System Hardware Description Genlll

llustracdo 35 g03408526
Ecra de informacgdes do sistema

As Informacgdes do sistema fornecem as informagoes
seguintes:

* Machine Model (Modelo da maquina)

¢ |D do Produto
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+ Versao do software

* Versdo do SO

» Data de langamento do SW
* Numero de série da unidade
* Hardware N/P

» Descrigao do hardware do sistema

Configuragoes

Menu

Display

@ System Information

?él Settings

i~ Diagnostics

llustragdo 36 903408536
Ecra de selegéo de configuragdes

O ecra de selecao de configuragdes tem duas
selegdes que podem ser selecionadas:

« Escurecimento automatico

¢ Modo de alarme

O “Auto Dim” (Escurecimento automatico) pode ser
ENABLED (Ativado) ou DISABLED (Desativado). O
“Alarm Mode” (Modo de alarme) pode ser ajustado
para ser continuo ou discreto.

Diagnostics (Diagnéstico)

Menu

Display

@ System Information

'i'él Settings

@) Diagnostics

llustragdo 37 g03408552
Ecra de seleg¢ao de diagndsticos

. @9 Diagnostics

Description
Abnormal Signal
Abnormal Signal
Abnormal Signal
Abnormal Signal

Abnormal Signal
Abnormal Signal
Abnormal Signal
Abnormal Signal
Abnormal Signal
Abnormal Signal

L T T O 3

llustracdo 38 g03408558
Pagina de sinal de diagnéstico
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. @ Details

Code: 247-09
SAE CAN open Data Link #1

Abnormal Signal

Communication with rear medium range sensor has been
lost. System disabled until issue is fixed.

Service Hours: 0

Count: 11
Status: Inactive

llustragdo 39 903408581
Ecra de detalhes de diagndstico

Idioma

No ecra do visor, o idioma é uma opgéao. Selecione
“Language” (Idioma) para alterar o idioma. Consultar
ilustracao 34 .

; Language
V English

Frangais

Indonesia

Portugués

Espariol

llustrac&o 40 g03408478
Ecra Idioma

O visor suporta a seguinte lista de idiomas:
* English
» Espanhol

* Portugués

* Indonésio

* Francés

* Aleméo

* Noruegués
» Sueco

* Finlandés

* Neerlandés
* Dinamarqués
+ ltaliano

* Turco

* Russo

» Japonés

+ lIslandés

* Chinés

» Checo

* Hindi

* Mongol

Consultar ilustragéo 40 .

Escurecimento automatico para a visao
de camara

: 94 Settings

&) Auto Dim
AUTO
) Alarm Mode

llustragéo 41 g03408468
Ecra de selecéo de configuracdes
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No ecra de ajuste, selecione “Auto Dim”
(Escurecimento automatico). Consultar ilustragéao 41
. A fungao de escurecimento automatico reduz o
brilho do visor e do video num tergo da configuragao

de brilho atual. Quando o modo noturno estiver
selecionado, o sistema para de fornecendo video e o

ecra completo escurece.

ED: 74 : @ AutoDim

V Enabled
Disabled

llustragdo 42 903408480

O escurecimento automatico pode ser “Enabled”
(Ativado) ou “Disabled” (Desativado). Consultar
ilustracédo 42 .

Modo de alarme de detecao de objetos

ED: §d : «) Alarm Mode

llustracdo 43 g03408469

No ecra de configuragéo, selecione “Alarm Mode”
(Modo de alarme). Consulte a llustragéo 41 . O
paradmetro “Modo de alarme de detecéo de objetos”
configura o modo de alarme sonoro. O modo de
alarme é “Continuous” (Continuo) por predefini¢ao.
O alarme “Discreto” (Discreto) pode ser selecionado
para reduzir a duragao do alarme sonoro.

Nota: Este parametro sé pode ser ajustado quando o
Cat ® Electronic Technician (TE Cat) estiver ligado e
a comunicar com o sistema.

07224547

Ecra de resumo de
diagnésticos
Cédigo SMCS: 7347

Diagnéstico de falhas

Ecra de resumo de diagnoésticos

O ecra de resumo de diagndsticos é distinto do ecra
principal. Pressione o botao de tabulagdo duas vezes
para aceder ao ecra de resumo de diagndsticos.
Pressione o botado de tabulagao novamente para
alterar a vista para o ecra principal. O primeiro ecra
que é apresentado quando acede ao ecra de resumo
de diagnésticos € similar ao da llustragao 45 .
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Menu

Display

'i'él Settings
() Diagnostics

llustragdo 44 903408603
Ecra de selegéo de diagndsticos

. @9 Diagnostics

Description
Abnormal Signal
Abnormal Signal
Abnormal Signal
Abnormal Signal

Abnormal Signal
Abnormal Signal
Abnormal Signal
Abnormal Signal
Abnormal Signal
Abnormal Signal

llustragdo 45 903408601
Pagina de sinal de diagndstico

. @ Details

Code: 247-09
SAE CAN open Data Link #1

Abnormal Signal

Communication with rear medium range sensor has been
lost. System disabled until issue is fixed.

Service Hours: 0

Count: 11
Status: Inactive

llustragdo 46 g03408605
Ecra de detalhes de diagndstico

Estao disponiveis informagdes adicionais sobre cada
codigo ao destacar o cédigo desejado e pressionar o
botao “OK” . Pressione as setas para cima ou para
baixo para destacar o cédigo desejado. Apos
pressionar o botdo “OK” , o ecrd muda para uma
vista mais detalhada do cdédigo selecionado.
Consulte a llustragao 46 .

Os cédigos ativos sao indicados por um “X”
enquanto que os cddigos registados atualmente

inativos sao indicados por um “-” .
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Caédigos de eventos
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Motoniveladora

Tabela 4
Componente Evento Descrigao Causa possivel
A tenséao do sistema esta abaixo do normal. Existe um possi-
Tensao de ali tacso d vel problema com o sistema de carga. O sistema e as adver-
be?sgo ¢ alimentagao da E875 Tenséo abaixo do normal téncias de detecdo de objetos permanecem desativados até
ateria que a tensdo do sistema fique acima do nivel de limiar. Con-
tacte o seu concessionario Caterpillar.
A tenséao do sistema esta acima do normal. Existe um possi-
Tens3o de ali tacso d vel problema com o sistema de carga. O sistema e as adver-
be?sgo € alimentagao da E876 Tenséao acima do normal téncias de detegao de objetos permanecem desativados até
ateria que a tensao do sistema fique acima do nivel de limiar. Con-
tacte o seu concessionario Caterpillar.
O Sensor de detegao de objetos detetou um blogueio. Verifi-
que se ha detritos na caixa que aloja o detetor do Sensor de
Sensor de detecado de obje- . detecéo de objetos. Se houver detritos, remova-os. Limpe a
g Bloqueio detetado pelo sen- . .
tos de gama média da parte E1144 = ; tampa de plastico que se encontra no alojamento do Sensor
- sor de detecao de objetos ~ } .
traseira esquerda de detegéo de objetos para remover lama ou detritos. Um ob-
jeto que estiver na proximidade do Sensor de detegao de ob-
jetos pode também causar este evento.
O Sensor de detegdo de objetos detetou um bloqueio. Verifi-
que se ha detritos na caixa que aloja o Sensor de detecdo de
Sensor de detef,:a_o de obje- Blogueio detetado pelo sen- ob'Jet_os. Se houver detritos, remova-os. Limpe a tampa de
tos de gama média da parte E1145 plastico que se encontra no alojamento do Sensor de dete-

traseira direita

sor de detegao de objetos

¢ao de objetos para remover lama ou detritos. Um objeto que
estiver na proximidade do Sensor de detecao de objetos po-
de também causar este evento.
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Pa-carregadora de rodas

Tabela 5
Componente Evento Descrigao Causa possivel
A tensao do sistema esta abaixo do normal. Existe um possi-
" . ~ vel problema com o sistema de carga. O sistema e as adver-
Tensgo de alimentagao da E875 Tensa abaixo do normal téncias de detegao de objetos permanecem desativados até
bateria que a tensdo do sistema fique acima do nivel de limiar. Con-
tacte o seu concessionario Caterpillar.
A tensao do sistema esta acima do normal. Existe um possi-
. . L vel problema com o sistema de carga. O sistema e as adver-
Tensgo de alimentagao da E876 Tens&o acima do normal téncias de detegao de objetos permanecem desativados até
bateria que a tensao do sistema fique acima do nivel de limiar. Con-
tacte o seu concessionario Caterpillar.
O Sensor de detegéo de objetos detetou um bloqueio. Verifi-
que se ha detritos na caixa que aloja o detetor do Sensor de
Sensor de detegao de obje- Bloqueio detetado pelo detecdo de objetos. Se houver detritos, remova-os. Limpe a
tos de gama média da parte E1143 sensor de detegdo de tampa de plastico que se encontra no alojamento do Sensor
traseira intermédia objetos de detegao de objetos para remover lama ou detritos. Um ob-
jeto que estiver na proximidade do Sensor de detegao de ob-
jetos pode também causar este evento.
O Sensor de detegdo de objetos detetou um bloqueio. Verifi-
que se ha detritos na caixa que aloja o detetor do Sensor de
Sensor de detegdo de obje- Bloqueio detetado pelo detecéo de objetos. Se houver detritos, remova-os. Limpe a
tos de gama média da parte E1144 sensor de detecdo de tampa de plastico que se encontra no alojamento do Sensor
traseira esquerda objetos de detegao de objetos para remover lama ou detritos. Um ob-
jeto que estiver na proximidade do Sensor de detegéo de ob-
jetos pode também causar este evento.
O Sensor de detegéo de objetos detetou um bloqueio. Verifi-
que se ha detritos na caixa que aloja o detetor do Sensor de
Sensor de detegéo de obje- Bloqueio detetado pelo detegdo de objetos. Se houver detritos, remova-os. Limpe a
tos de gama média da parte E1145 sensor de detegéo de tampa de plastico que se encontra no alojamento do Sensor
traseira direita objetos de detegéo de objetos para remover lama ou detritos. Um ob-
jeto que estiver na proximidade do Sensor de detegéo de ob-
jetos pode também causar este evento.
i07224546

Sistema de lavagem
Codigo SMCS: 7347

Informagodes gerais

O sistema de lavagem é utilizado para a limpeza de
detritos da dianteira da cobertura do sensor de
detecao e da camara. O sistema é composto pelos
seguintes componentes:

* Tanque

+ Bombas

* Valvula “E/H”

» Coletor

« Controlos da cabina
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* Bocais
Operagao
llustragdo 47 903426738

Configuragdo de montagem do pedestal

(1) Botao selector
(2) Interruptor de lavagem

1. Selecione o sistema de detegcéo de objetos e a
camara para limpeza.

a. A seta para cima seleciona os lavadores
dianteiros.

b. A seta para baixo seleciona os lavadores
traseiros.

c. A seta para a esquerda seleciona o lavador
esquerdo.

d. A seta para a direita seleciona o lavador direito.

2. Pressione o interruptor de lavagem para limpar o
sistema de detecéo de objetos e a camara.

Nota: A tempo que o sistema demora a pulverizar
pode ser ajustado pelos relés de sincronizagao.
Consulte KENR8668 para ajustar os relés de
sincronizagao.
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Seccao de manutencao

107224549

Planeamento do intervalo de
manutencgao
Codigo SMCS: 7000
Diariamente
‘Ecra-limpar” . ........ ... .. ... ... 39
“‘Camara-limpar” .......... .. ... ... 39
“Sensor de detegéo de objetos - limpar/inspecionar ”

......................................... 40
“Sistema de lavagem - verificar” .............. 41
A cada 500 Horas de Servigo
“Camara - inspecionar/ajustar” ............... 39

“Sensor de detegéo de objetos - inspecionar/ajustar ”
......................................... 41
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07224557

Ecra - limpar
Codigo SMCS: 7347-070

Para manter a visao suficiente, o visor deve ser
inspecionado e/ou limpo no inicio de cada turno.
Utilize um pano humido e macio para limpar o visor.
O monitor tem uma superficie de plastico macia que
¢é facilmente danificada por qualquer material que
seja abrasivo.

A\ CUIDADO

O funcionamento inadequado de uma plataforma
de acesso pode resultar em lesées ou morte. Os
operadores devem realizar as suas tarefas ade-
quadamente e seguir todas as instrugoes e dire-
trizes fornecidas relativas a maquina e a
plataforma de acesso.

07224553

Camara - limpar
Cédigo SMCS: 7348-070

A\ CUIDADO

O funcionamento inadequado de uma plataforma
de acesso pode resultar em lesées ou morte. Os
operadores devem realizar as suas tarefas ade-
quadamente e seguir todas as instrugoes e dire-
trizes fornecidas relativas a maquina e a
plataforma de acesso.

A\ CUIDADO

Assegure que todos os operadores se mantém
afastados do equipamento enquanto estiver a
descé-lo.

Caso nao se mantenham afastados do equipa-
mento enquanto estiver a descé-lo, podem ocor-
rer lesoes fisicas.

Se necessario, utilize um pano humido para limpar o
vidro da camara. A camara € vedada. A camara n&o
¢é afetada pela lavagem com spray de alta presséo.

Para manter uma visao satisfatoria, inspecione e/ou
limpe a lente de cada camara no inicio de cada
turno. A cadmara é equipada com um aquecedor
interno para ajudar a combater os seguintes efeitos:
» Condensagao

* Neve e acumulagao de gelo

Nota: Quando acede as camaras para as limpar,
certifique-se de que respeita os procedimentos de
seguranca relativos ao acesso. Mantenha um
contacto de trés pontas e/ou utilize um arnés
corporal.

Nota: Como opgéao, as camaras podem ser limpas a
partir do nivel de terra ao lavar com um pulverizador
de alta presséo ou um pano humido num cabo.

07224563

Camara - inspecionar/ajustar
Cédigo SMCS: 7348-040; 7348-025

A\ CUIDADO

O funcionamento inadequado de uma plataforma
de acesso pode resultar em les6es ou morte. Os
operadores devem realizar as suas tarefas ade-
quadamente e seguir todas as instrugoes e dire-
trizes fornecidas relativas a maquina e a
plataforma de acesso.

A\ CUIDADO

Assegure que todos os operadores se mantém
afastados do equipamento enquanto estiver a
descé-lo.

Caso nao se mantenham afastados do equipa-
mento enquanto estiver a descé-lo, podem ocor-
rer lesoes fisicas.

Inspecao das vistas das camaras

1. Inspecione as vistas das cAmaras no visor. As
camaras foram originalmente instaladas para
captar uma das seguintes vistas:

a. Dianteira
» Vista parcial da grade do radiador
» Vista parcial das escadas

» Vista de um objeto no solo em frente as
escadas

b. Traseiro

» Vista parcial da parte traseira da caixa de
carga basculante

» Vista parcial da estrutura traseira

» Vista parcial dos pneus
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+ Vista de um objeto no solo 25 m (82 ft) por
tras dos pneus traseiros

c. Lado esquerdo ou direito

+ Vista parcial do canto dianteiro esquerdo
ou direito da caixa de carga basculante

+ Vista parcial do para-lamas dianteiro
esquerdo ou direito

+ Vista parcial do pneu dianteiro esquerdo ou
direito

» Vista de um objeto no solo a direita do
canto dianteiro esquerdo ou direito da
maquina

N

. Se alguma das camaras do sistema n&o captar a
vista conforme pretendido originalmente, as
camaras tém de ser ajustadas. Consulte o seu
concessionario Cat antes de efetuar ajustes em
qualquer uma das camaras.

Nota: Quando acede as camaras para inspeciona-
-las, assegure que respeita os procedimentos de
seguranca relativos ao acesso. Mantenha um
contacto de trés pontas e/ou utilize um arnés
corporal.

07224551

Sensor de detecao de objetos -
limpar/inspecionar

Cdédigo SMCS: 7347-571-ODS

4\ CUIDADO

O funcionamento inadequado de uma plataforma
de acesso pode resultar em les6es ou morte. Os
operadores devem realizar as suas tarefas ade-
quadamente e seguir todas as instrugdes e dire-
trizes fornecidas relativas a maquina e a
plataforma de acesso.

A\ CUIDADO

Assegure que todos os operadores se mantém
afastados do equipamento enquanto estiver a
descé-lo.

Caso nao se mantenham afastados do equipa-
mento enquanto estiver a descé-lo, podem ocor-
rer lesées fisicas.

Inspecione e limpe os sensores de detegao de
objetos no inicio de cada turno. Consulte a lista
seguinte para inspecionar e limpar os sensores de
detecao de objetos.

Nota: Quando acede aos sensores de detegao de
objetos para realizar a limpeza ou inspecéo,
assegure que respeita os procedimentos de
seguranca relativos ao acesso. Mantenha um
contacto de trés pontas e/ou utilize um arnés
corporal.

Inspecao

1. Inspecione os suportes e as tampas dos sensores
de detecgao de objetos.

a. Inspecione as tampas dos sensores de
detecédo de objetos para verificar se estas
apresentam fendas ou danos.

Nota: Substitua a tampa do sistema de detecéo de
objetos quando estiver danificada.

b. Verifique se os parafusos de fixacdo estejam
apertados.

c. Verifique se n&o existem danos no sistema de
detecdo de objetos e nos suportes das
camaras ou nos sensores de detecao de
objetos.

d. Verifique visualmente os angulos das caixas do
sistema de detecao de objetos. Se as caixas do
sistema de detecao de objetos aparentemente
tiverem sido movidas ou saido do alinhamento,
contacte o pessoal de servigo.

llustracdo 48 903342860

(1) Marcas de alinhamento da elevagéo
(2) Marcas de alinhamento do azimute
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2. Verifique se os sensores de detegéo de objetos
apresentam uma quantidade excessiva de lama
ou de outros materiais em seu redor.

Nota: Quando os sensores de detegdo de objetos
estiverem cobertos por lama ou outros detritos, limpe
a tampa do detetor do sistema de detegédo de objetos
e/ou remova os detritos.

3. Inspecione eventuais detritos nos tubos de respiro
na parte inferior das caixas do sistema de detecao
de objetos. Remova quaisquer detritos presentes
nos tubos de respiro.

Instrugoes de limpeza

Se necessario, utilize um pano humido para limpar o
vidro dos sensores de detegdo de objetos. As
tampas dos sensores de detecéo de objetos ndo sao
afetadas por uma lavagem com spray de alta
pressao.

07224576

Sensor de detecao de objetos -
inspecionar/ajustar
Codigo SMCS: 7347-040-ODS; 7347-025-ODS

4\ CUIDADO

O funcionamento inadequado de uma plataforma
de acesso pode resultar em les6es ou morte. Os
operadores devem realizar as suas tarefas ade-
quadamente e seguir todas as instrugoes e dire-
trizes fornecidas relativas a maquina e a
plataforma de acesso.

4\ CUIDADO

Assegure que todos os operadores se mantém
afastados do equipamento enquanto estiver a
descé-lo.

Caso nao se mantenham afastados do equipa-
mento enquanto estiver a descé-lo, podem ocor-
rer lesoes fisicas.

Nota: Limpe os sensores de detegéo de objetos
antes da realizar a inspegéo e o ajuste.

Nota: Quando aceder aos sensores de detecéo de
objetos para realizar a limpeza ou inspecéo,
assegure que respeita os procedimentos de
seguranga relativos ao acesso. Mantenha um
contacto de trés pontas e/ou utilize um arnés
corporal.

Inspecao

1. Inspecione os suportes e as tampas dos sensores
de detegao de objetos.

a. Inspecione as tampas dos sensores de
detecédo de objetos para verificar se estas
apresentam fendas ou danos.

Nota: Substitua a tampa do detector do radar
quando estiver danificada.

b. Verifique se os parafusos de fixacdo estejam
apertados.

c. Verifiqgue se ndo ha danos nos suportes ou nos
sensores de detegéo de objetos.

d. Com a maquina numa superficie plana e
utilizando um nivel digital, verifique se a
elevagao do sensor esta ajustada as
especificagbes originais.

e. Utilizando as marcas de azimute no suporte ou
um transferidor, verifique se o0 azimute esta
ajustado as especificagdes originais.

Referéncia: Consulte a Instrugao especial Cat
Detect Object Detection para obter as
especificagdes de determinados modelos.

f. Se for necessério efetuar ajustes, consulte a
Instrugéo especial Cat Detect, Object Detection
“Calibration Procedure” para obter os ajustes
especificos dos modelos.

07224552

Sistema de lavagem - verificar
Cédigo SMCS: 1439-535-0ODS; 7348-535

Inspecao do sistema de lavagem

Inspecione se o sistema esta a funcionar
corretamente no inicio de cada turno.

A\ CUIDADO

O funcionamento inadequado de uma plataforma
de acesso pode resultar em les6es ou morte. Os
operadores devem realizar as suas tarefas ade-
quadamente e seguir todas as instrugoes e dire-
trizes fornecidas relativas a maquina e a
plataforma de acesso.
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4\ CUIDADO

Assegure que todos os operadores se mantém
afastados do equipamento enquanto estiver a
descé-lo.

Caso nao se mantenham afastados do equipa-
mento enquanto estiver a descé-lo, podem ocor-
rer lesoes fisicas.

A\ CUIDADO

Nao utilize esta maquina nem trabalhe nesta sem
antes ler e compreender as instrugcées e avisos
constantes no Manual de utilizagdo e manuten-
¢do. O incumprimento destas instrugdées ou a
nao observagao dos avisos podem causar lesdes
ou morte. Contacte qualquer concessionario Ca-
terpillar para obter manuais de substituicao. Os
cuidados adequados sao da sua
responsabilidade.

Nota: Quando aceder ao sistema para realizar a
inspecéo, assegure que respeita os procedimentos
de seguranga relativos ao acesso. Mantenha um
contacto de trés pontas e/ou utilize um arnés
corporal.

—

. Verifique se o tanque esta cheio de solvente para
lavagem.

N

. Inspecione eventuais bloqueios nos bocais e
noutros componentes do sistema.

w

. Padrao de aspersédo de lavagem

N

. Presséo do bocal de lavagem

a

. Verifique se ndo ha danos nos componentes do
sistema.

* Mangueiras desgastadas
* Mangueiras com fugas
* Abracgadeiras soltas

Nota: Substitua todas as mangueiras desgastadas/
/com fugas e aperte as abragadeiras soltas.

Limpe manualmente quaisquer acumulagao
excessiva de detritos em redor dos lavadores e
sensores. Ajustar qualquer bocal de lavagem que

nao esteja a limpar os sensores corretamente.
Verifique o caudal do lavador para os bocais, limpe
ou substitua os bocais afetados. Se todos os bocais
estiverem a funcionar mas o caudal estiver baixo,
substitua o filtro entre o tanque e as bombas. Se a
pressao para o sistema estiver aparentemente baixa,
verifique se todas as bombas estao a fornecer
pressao e caudal. Verifique cada bomba
individualmente.
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Informagoes Sobre Produto e Revendedor

Nota: Para localizagbes da placa de identificagdo do produto, consulte a sec¢ao, “Informagdes Sobre Identificagdo
do Produto” no Manual de Operacao e Manutencao.

Data de Entrega:

Informagoes Sobre o Produto

Modelo:

Numero de Identificagdo do Produto:

Numero de Série do Motor:

Numero de Série da Transmissao:50}

Numero de Série do Gerador:

NuUmeros de Série de Acessorios:

Informacgdes Sobre Acessaorios:

Numero do Equipamento do Cliente:

Numero do Equipamento do Revendedor:

Informagoes Sobre o Revendedor

Nome: Filial:
Endereco:
Contato do Revendedor Telefone Horas
Vendas:
Pecas:

Servico:
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