M325D LvH
ara serraria

Manipulador de Materiais
com Rodas

0 Manipulador de Materiais Cat® M325D LMH incorpora
inovacdes para excelente desempenho, eficiéncia e
versatilidade em aplicacgdes de serraria.

Uma maior capacidade de levantamento, melhores tempos de
ciclo e facilidade de operacéo resultam em maior produtividade
e em custos de operacdo mais haixos.

Motor Cat C7 com Tecnologia ACERT™

A Tecnologia ACERT trabalha no ponto de combustdo para
melhorar o desempenho do motor e proporcionar baixas emissdes
de escape para atender as regulamentagdes de emissoes do Tier 3
do EPA dos Estados Unidos/Estagio III da UE, com recursos de
desempenho excepcionais, eficiéncia de combustivel e
confiabilidade comprovada.

Projeto Ambientalmente Responsavel

Além de ajudar a proteger o meio ambiente, 0 motor proporciona baixos
niveis de ruido para o operador e para as pessoas proximas, intervalos
mais longos de troca de filtro e maior eficiéncia de combustivel.

Hidraulica

O sistema hidraulico fornece desempenho eficiente, incomparavel no
setor, projetado para oferecer confiabilidade e excelente facilidade
de controle com o aumento da capacidade de levantamento. O Modo
de Levantamento Pesado maximiza o desempenho de levantamento
e mantém uma excelente estabilidade.

Estruturas Especificas para Aplicacoes
Os componentes estruturais sao os pilares da durabilidade da maquina.

O chassi superior é projetado especificamente para aplicagdes de
movimentacio de toras. Fabricada com acgo de qualidade, esta
maquina pode lidar com cargas de oscilagdo maiores desenvolvidas
com pegas frontais maiores, contrapesos mais pesados e elevadores
de cabine usados na movimentag¢io de materiais.

Facilidade de Manutencao

Para maior segurancga, todos os pontos de manutengio diaria estao
acessiveis. Pontos de lubrificagdo centralizados permitem a facil
lubrificagdo de todos os pontos criticos.

Conforto do Operador

Projetado para facilitar a operagao, a visibilidade e o conforto, o
compartimento do operador permite que o operador se concentre
na produgdo. Com o trabalho de movimentacido de materiais em
mente, essa maquina é equipada com um elevador hidraulico da
cabine de 2,6 m (8 pés 6 pol) para maximizar a visualizacdo de
todos os lados da maquina.

Material Rodante

O material rodante com rodas M325D LMH fornece maxima
rigidez e vida 1til prolongada.

CAT



Especificacoes do Manipulador de Materiais com Rodas
M325D mH para Serraria

Motor Pesos
Modelo do Motor C7 ACERT Cat Peso Operacional - M325D LMH 36.500 Kg 80.470 1b
Poténcia Liquida — ISO 9249 - M325D LMH 152 kW 204 HP Superior 8.750 kg 19.290 b
Cilindrada 7,21 439 pol® Contrapeso — M325D LMH 7.700 kg 16.976 1b
Poténcia Liquida — EEC 80/1269 — 152 kW 204 HP Material Rodante - M325D LMH 13.236 kg 29.180 Ib
M325D LMH
+ Atende aos padrdes equivalentes ao Tier 3 do EPA dos EUA/ Desempenho
Estagio I11 da UE. — -
+ A poténcia liquida anunciada é a poténcia disponivel no volante do For¢a Maxima de Tragdo 158,7kN 35.6771b
motor quando o motor esta equipado com ventilador, filtro de ar,
silenciador e alternador. Reboque
* Nio ¢ preciso reduzir a poténcia do motor em altitudes inferiores
a 3.000 m (9.842,5 pés). Peso maximo do reboque e da carga util ~ 50.000 kg 110.250 1b
Especificacao de Operacao Mecanismo de Oscilacao
Velocidade Maxima de Percurso — 18 km/h 11 mph Torque de Oscilagao 82,2 kNm 60.628 1b-pé
M325D LMH Velocidade de Oscilagao 10,2 rpm
Alcance Maximo — 5,7 m (18 pés 8 pol) 14,38 m 47 pés 2 pol
Alcance Maximo — Carregamento de Toras 12,79 m 42 pés Capacidades de Reabastecimento em Servico
Sistema Hidraulico Tanque de Combustivel 5201 137 gal
Sistema de Arrefecimento 301 7,93 gal
Fluxo Maximo (cada uma de duas bombas) 235 I/min 62 gal/min Oleo do Motor 341 8,98 gal
Pressao Maxima — Implementos 35.000 kPa 5.076 lb/pol? Comando Final (cada) 251 0,66 gal
Pressao Maxima — Percurso 35.000 kPa 5.076 Ib/pol” Sistema Hidraulico (incluindo tanque) 3101 81,9 gal
Pressao Maxima — Oscilagiao 27.500 kPa 7.265 Ib/pol?
Circuito de Rotacao para Fluxo 57 /min 15 gal/min
Maximo da Garra
Circuito de Rotacao para Pressdo 13.789 kPa 2.000 Ib/pol?
Maxima da Garra
Fluxo Maximo da Bomba Auxiliar 159 I/min 42 gal/min
do Gerador
Pressdao Maxima da Bomba Auxiliar 17.237 kPa 2.500 Ib/pol?
do Gerador



Especificacoes do Manipulador de Materiais com Rodas
M325D LmH para Serraria

Dimensoes
Todas as dimensdes sdo aproximadas.

M325D LMH

Comprimento da Langa

9,3 m (30 pés 6 pol)

9,3 m (30 pés 6 pol)

Comprimento do Brago

5,7 m (18 pés 8 pol)

7,1 m (23 pés 4 pol)

-

Altura de Transporte

Sem Brago

3,73 m (12 pés 3 pol)

3,73 m (12 pés 3 pol)

Com Langa e Brago

3,73 m (12 pés 3 pol)

3,73 m (12 pés 3 pol)

Comprimento de Transporte

Sem Brago

12,7 m (41 pés 8 pol)

12,7 m (41 pés 8 pol)

Com Langa e Brago

12,7 m (41 pés 8 pol)

12,7 m (41 pés 8 pol)

Comprimento da Maquina

6,24 m (20 pés 6 pol)

6,24 m (20 pés 6 pol)

Raio de Oscilagdo Traseira

3.080 mm (10 pés 1 pol)

3.080 mm (10 pés 1 pol)

Vao Livre Sobre o Solo do Contrapeso

1.711 mm (5 pés 7 pol)

1.711 mm (5 pés 7 pol)

Altura da Cabine (abaixada)

3.648 mm (12 pés)

3.648 mm (12 pés)

Com FOG (Falling Object Guard, Protegao Contra Queda de Objetos)

3.778 mm (12 pés S pol)

3.778 mm (12 pés S pol)

Altura da Cabine (levantada)

6.242 mm (20 pés 6 pol)

6.242 mm (20 pés 6 pol)

Com FOGS

6.372 mm (20 pés 11 pol)

6.372 mm (20 pés 11 pol)

7 Distancia entre Eixos

3.200 mm (10 pés 6 pol)

3.200 mm (10 pés 6 pol)

8 Largura de Transporte

2.990 mm (9 pés 10 pol)

2.990 mm (9 pés 10 pol)

Pneus Externos

3.020 mm (9 pés 11 pol)

3.020 mm (9 pés 11 pol)

Estabilizadores Externos

3.235 mm (10 pés 7 pol)

3.235 mm (10 pés 7 pol)

Vio Livre Sobre o Solo

270 mm (11 pol)

270 mm (11 pol)

10

Largura com Estabilizadores no Solo

5.240 mm (17 pés 2 pol)

5.240 mm (17 pés 2 pol)

1"

Comprimento do Material Rodante

6.230 mm (20 pés 5 pol)

6.230 mm (20 pés 5 pol)

12

Largura do Corpo

2.990 mm (9 pés 10 pol)

2.990 mm (9 pés 10 pol)

Incluindo os Degraus

3.722 mm (12 pés 3 pol)

3.722 mm (12 pés 3 pol)

Incluindo a Plataforma da Cabine

3.995 mm (13 pés 1 pol)

3.995 mm (13 pés 1 pol)
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Articulagao da Log Loader
com Braco de Apoio

Comprimento da Langa 9,3 m (30 pés 6 pol)
Comprimento do Brago 5,7m (18 pés 8 pol)
1 Alcance Maximo 14,33 m (47 pés)

2 Altura Maxima 16,6 m (54 pés 9 pol)

3 Profundidade Maxima

4,1 m (13 pés 4 pol)

(Acima/Abaixo)
1 Alcance Maximo 12,79 m (42 pés)
2 Altura Maxima 15,38 m (50 pés 6 pol)
3 Profundidade Maxima 4,4 m (14 pés 5 pol)



Especificacoes do Manipulador de Materiais com Rodas
M325D LmH para Serraria

Capacidades de Levantamento da M325D v — Articulacdo da Log Loader: Acima/Abaixo — Garra Nao Instalada

|<—>|_ 6,8 m (22 pés)
4,05m (13 pés) él gl DI : : 1 ll

5.240 mm (17 pés 2 pol) " 2.990 mm (9 pés 10 pol)

3Im/ 45m/ 6m/ 15m/ 9Im/ 105 m/ 12m/
_— 10 pés 15 pés 20 pés 25 pés 30 pés 35 pés 40 pés (—ﬁ
P —N
m
ORI REORE:
135m kg 14.050 10.950 10.000 6,2
45 pés Ib 30.980 24.145 22,050 203
12m kg 10.750 9.650 1.750 84
40 pés Ib 23.704 21.278 17.089 21,6
105m kg 10.150 9.100 8.300 6.750 938
35 pés Ib 22.381 20.066 18.302 14.884 322
9m kg 10.000 8.950 8.100 7.300 6.150 10,9
30 pés Ib 22.050 19.735 17.861 16.097 13.561 358
75m kg 10.300 9.100 8.150 7.250 5.800 1n7
25 pés Ib 22.112 20.066 17.97 15.986 12.789 384
6m kg 10.950 9.450 8.300 7.250 6.150 5.600 12,2
20 pés Ib 2414 20.837 18.302 15.986 13.561 12.348 40
45m kg 12.000 9.950 8.500 7.300 6.100 5.350 12,5
15 pés Ib 26.460 21.940 18.743 16.097 13.451 11.797 L]
3m kg 13.000 10.450 8.650 7.250 5.900 4.850 12,7
10 pés Ib 28.665 23.042 19.073 15.986 13.010 10.694 M,7
1,5m kg 13.600 10.650 8.650 7.050 5.500 4.300 12,7
5 pés Ib 29.988 23.483 19.073 15.545 12.128 9.482 M7
0m kg 10.850 13.400 10.400 8.300 6.600 4.650 3.600 12,4
0pé Ib 23.924 29.547 22.932 18.302 14.553 10.253 7.938 40,7
-1,5m kg 10.400 12.250 9.550 7.500 5.650 2.900
-5 pés Ib 22.932 27.011 21.058 16.538 12.458 6.395
-3m kg 6.300 12.200 10.100 7.900 6.000 3.950
-10 pés Ib 13.892 26.901 221 17.420 13.230 8.7110
-45m kg 6.950 5.350
-15 pés Ib 15.325 11.797
L N
* 1S0 10567

As capacidades marcadas com um asterisco (*) sdo limitadas pela capacidade hidraulica. As capacidades de levantamento estdo em conformidade com a SAE J2518 "Método de Calculo

da Capacidade de Levantamento — Manipuladores de Materiais e de Sucata." As capacidades de levantamento mostradas nao excedem 75% das cargas de tombamento minimas ou 87%

da capacidade hidraulica. A posicdo menos estavel fica acima da lateral. As capacidades de levantamento mostradas ndo devem ser excedidas. O peso da garra, 0 ima e todos os acessorios
de levantamento devem ser subtraidos das capacidades de levantamento acima. As capacidades de levantamento baseiam-se na maquina posicionada sobre uma superficie de apoio

firme e nivelada com as pernas do estabilizador para baixo. O usuério deve estabelecer tolerancias para a condi¢do de trabalho, como solo macio ou irregular. As capacidades aplicam-se
somente a maquina originalmente fabricada e normalmente equipada pelo fabricante. O peso total da maquina é de 35.950 kg (79.260 Ib), equipada com uma langa ou um brago de 12,8 m

(42 pés). 0 peso ndo inclui a garra, o ima ou a ferragem de fixag@o.

Antes de operar a maquina, o operador deve estar perfeitamente familiarizado com o Manual do Operador e 0 Manual de Seguranca Operacional fornecidos pelo fabricante.




Especificacoes do Manipulador de Materiais com Rodas
M325D LmH para Serraria

Capacidades de Levantamento da M325D .vH — Lanca de Movimentacao de Materiais/Braco com Extremidade
de Queda — Garra Nao Instalada

<«——>— 9,3 m (30 pés 6 pol)

5,7 m (18 pés 8 pol)

l< >| l< >|
k 1 k >

5.240 mm (17 pés 2 pol) 2.990 mm (9 pés 10 pol)
45m/ 6 m/ 15m/ 9m/ 10,5 m/ 12 m/ 135m/
— 15 pés 20 pés 25 pés 30 pés 35 pés 40 pés 45 pés g 5 N
m
e @ o @ -
15m kg 7.750 6.350 7
50 pés Ib 17.089 14.002 23
135m kg 9.200 8.000 6.000 5.600 92
45 pés Ib 20.286 17.640 13.230 12.348 30,3
12m kg 10.100 8.900 7.950 5.800 5.200 10,8
40 pés Ib 22271 19.625 17.530 12.789 11.466 354
105m kg 10.350 8.950 7.900 7.100 5.000 12
35 pés Ib 22.822 19.735 17.420 15.656 11.025 39,2
9m kg 10.750 9.150 8.050 7.150 6.450 4.950 12,8
30 pés Ib 23.704 20.176 17.750 15.766 14.222 10915 421
75m kg 14.350 11.400 9.550 8.250 7.250 6.450 4.900 135
25 pés Ib 31.642 25137 21.058 18.191 15.986 14.222 10.805 443
6m kg 16.100 12.300 10.000 8.500 7.350 6.500 5.700 5.000 14
20 pés lb 35.501 27122 22.050 18.743 16.207 14.333 12.569 11.025 45,8
45m kg 17.900 13.150 10.450 8.700 7.450 6.500 5.600 5.100 14,3
15 pés Ib 39.470 28.996 23.042 19.184 16.427 14.333 12.348 11.246 46,8 pol
3m kg 13.600 10.700 8.800 7.450 6.400 5.500 4.900 14,4
10 pés Ib 29.988 23.594 19.404 16.427 14.112 12.128 10.805 47,2
15m kg 10.250 10.600 8.700 7.350 6.250 5.250 4.600 14,4
5 pés Ib 22.601 23.373 19.184 16.207 13.781 11.576 10.143 471
0m kg 3.950 8.550 10.050 8.350 7.000 5.900 4.800 4.250 14,2
0peé Ib 8.710 18.853 22.160 18.412 15.435 13.010 10.584 9.371 46,5
-15m kg 8.550 9.100 7.650 6.400 5.300 4.150 3.850 13,8
-5 pés Ib 18.853 20.066 16.868 14.112 11.687 9.151 8.489 45,3
-3m kg 1.750 6.600 5.550 4.450
-10 pés Ib 17.089 14.553 12.238 9.812
L ] 1
* 1S0 10567 [ ]
*

As capacidades marcadas com um asterisco (*) sdo limitadas pela capacidade hidraulica. As capacidades de levantamento estdo em conformidade com a SAE J2518 "Método de Calculo

da Capacidade de Levantamento — Manipuladores de Materiais e de Sucata." As capacidades de levantamento mostradas ndo excedem 75% das cargas de tombamento minimas ou 87% da
capacidade hidraulica. A posi¢cdo menos estavel fica acima da lateral. As capacidades de levantamento mostradas ndo devem ser excedidas. O peso da garra, o ima e todos os acessorios de
levantamento devem ser subtraidos das capacidades de levantamento acima. As capacidades de levantamento baseiam-se na maquina posicionada sobre uma superficie de apoio firme e
nivelada com as pernas do estabilizador para baixo. O usuério deve estabelecer tolerdncias para a condigao de trabalho, como solo macio ou irregular. As capacidades aplicam-se somente
a maquina originalmente fabricada e normalmente equipada pelo fabricante. O peso total da maquina é de 36.500 kg (80.470 Ib), equipada com uma langa de 9,3 m (30 pés 6 pol) e um brago de
5,7 m (18 pés 8 pol). O peso ndo inclui a garra, o0 ima ou a ferragem de fixagao.

Antes de operar a maquina, o operador deve estar perfeitamente familiarizado com o Manual do Operador e 0 Manual de Seguranca Operacional fornecidos pelo fabricante.



Equipamento Padrao do Manipulador de Materiais com Rodas

Equipamento Padrao

M325D mu para Serraria

0 equipamento padrdo pode variar. Consulte o revendedor Cat para obter detalhes.

SISTEMA ELETRICO

* Alternador de 65 A

* Luz, instalada na caixa do grupo gerador
* Luzes, instaladas na cabine (uma)

* Buzina de adverténcia (frontal)

* Baterias reforgadas

COMPARTIMENTO DO OPERADOR

* Radio AM-FM

* Fonte de alimentagdo de 12 V-7 A para soquete de radio e multiuso
+ Cinzeiro com isqueiro

* Porta-copos

* [luminagéo interna

* Gancho para casaco

» Assento com suspensdo com apoio de cabega

* Fiagao para aquecimento elétrico do assento

* Tapete do piso

* Ventilagdo filtrada positiva (cabine pressurizada)
* Painel de instrumentos e medidores

* Freio de estacionamento

* Protecdo FOGS (Falling Object Guard Structure, Estrutura Protetora
Contra Queda de Objetos)

» Janela da porta corrediga
* Teto solar de policarbonato
* Para-sol para teto solar e para-brisa frontal
* Limpador e lavadores do para-brisa (tipo paralelo)
* Saida alternativa: martelo para quebrar o vidro traseiro
+ Controle automatico de temperatura com ar-condicionado, aquecedor
e desembagador de dois niveis
* Coluna de direcao inclinavel
* Pedais de controle de percurso
* Coluna de dirego inclinavel
* Compartimento de armazenamento com tampa adequada para marmita
» Travamento da alavanca neutra para todos os controles
+ Controles tipo joystick (alavanca de punho) acionados por piloto
e ajustaveis, cada um contendo 3 botoes ligar/desligar e 1 cursor
* Monitor
— Monitor grafico colorido com recurso de exibi¢ao de idiomas
— Informagdes de adverténcia, informagdes de troca de filtro e fluido
— Informagdes sobre as horas de trabalho

— Informagdes da condigdo da maquina, do cddigo de erro e da
configuragido do modo de ferramenta

— Verificagao do nivel do fluido hidraulico, do éleo do motor e do liquido
arrefecedor do motor na partida

* Selecao de modo de levantamento pesado

TREM DE FORCA

» Cat C7 ACERT, partida elétrica de 24 V e aquecedor da entrada de ar

* Atende a0 pacote de emissdes de Tier 3 do EPA (Environmental Protection
Agency, Orgdo de Protegdo Ambiental) dos EUA e Estagio 11l da UE

« Filtros de ar de vedag¢ao radial (330 mm/13 pol) com caracteristica
ciclonica integrada e elemento duplo

* Liquido arrefecedor de vida util prolongada Cat

« Controle automatico de rotagdo do motor com botao
de opgao que retorna para marcha lenta

* Separador de agua na tubulagdo de combustivel
« Silenciador
* Modo de economia de combustivel

MATERIAL RODANTE
* Velocidade do mecanismo transportador
» Controle exclusivo de frenagem da transmissdo de 3 posi¢des

» Comando hidrostatico nas quatro rodas com mudanga de marcha
com a maquina em movimento

* Quatro estabilizadores hidraulicos controlados de forma independente
ou simultanea com coxim flutuante do eixo unico

« Sistema de frenagem totalmente hidraulico
 Limitador de velocidade maxima hidraulico
« Freios a disco internos com 6leo

» Engate do reboque

« Eixo oscilante bloqueavel

* Caixa de ferramentas, lado esquerdo

* Diregdo em duas rodas

* Transmissdo hidrostatica de duas velocidades
* Degraus largos nos dois lados

* Pneus pneumaticos 23.5 R25 XHA2

SISTEMAS HIDRAULICOS
« Circuito hidraulico de abrir-fechar da garra de alta pressao
« Circuitos elétricos e hidraulicos para:
— Valvulas de retengio de abaixamento da langa
— Valvulas de retengdo de abaixamento do brago
— Fungoes da pressdo média (para HCR (Hydraulic Cab Riser,
Elevador Hidraulico da Cabine) e rotagao da garra)

OUTROS EQUIPAMENTOS PADRAO

« Freio de estacionamento de oscilagdo automatica

» Anticongelante

» Auxilios de partida em clima frio

« Elevador da cabine ajustavel hidraulicamente Cat de 2,6 m (8 pés 6 pol)
» Contrapeso para movimentagao de materiais

« Sistema de cimera retrovisora

» Armagao superior reforcada com protegdes finais

» Alarme de percurso

« Circuito de regeneragao da langa e do brago

« Filtro hidraulico separado com tubo de metal reutilizavel para o elemento
filtrante — filtro de 6leo sem queda

« Freio de estacionamento de oscilagdo automatica

» As portas e a cabine travam com o Sistema de Seguranga
de Chave Unica da Cat

« Parede contra fogo entre o compartimento do motor e da bomba
« Sistema de prevencdo contra superaquecimento
* Espelhos (direita do chassi, esquerda da cabine)



Manipulador de Materiais com Rodas M325D LmH para Serraria

0 equipamento opcional pode variar. Consulte o revendedor Cat para obter detalhes.

HA DUAS CONFIGURACOES DE LANCA E BRACO DISPONIVEIS:
« Articulagdo de Movimentagdao de Materiais

— Langa de 8.850 mm (29 pés)

— Brago com Extremidade de Queda de 5,7 m (18 pés 8 pol)
« Articulagio da Log Loader

— Lanca de 6.800 mm (22 pés 4 pol)

— Brago de 4.350 mm (14 pés 3 pol)
« Conjunto de Brago de Apoio nao incluido
* Adequado para configuragdes Butt-N-Top
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