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Opfacalnos¢ dziatalnosci zalezy od wykonywania profili szybko, precyzyjnie i bez poprawek. Technologie Cat®
Connect GRADE stanowia pofaczenie cyfrowych danych projektowych, funkgji prowadzenia maszyny dostepnych
w kabinie i automatycznego sterowania maszyng. Pozwalaja one szybciej uzyskac docelowy profil terenu

i doktadnie wykonac prace przy mniejszej liczbie przejazdéw, co ogranicza koniecznos¢ dokonywania

poprawek i redukuje koszty materiatowe w wielu zastosowaniach.

Bez wzgledu na to, czy operacje prowadzone s3 na zwyklych ptaszczyznach i profilach, czy na ztozonych ksztattach,
technologie GRADE umozliwiaja zwiekszenie wydajnosci nawet o 50%, dzieki czemu mozna wykonac wigcej pracy
w krétszym czasie i przy kosztach nizszych niz kiedykolwiek przedtem. -




PROWADZENIE KABINOWE -
OPERATOR MA PEENA KONTROLE

Dzieki technologiom GRADE cyfrowe dane projektowe sa wyswietlane
w kabinie, zapewniajac operatorom informacje potrzebne do fatwiejszej
i bardziej wydajnej pracy przez caly dzien. Czytelne wyswietlacze
sprawiaja, Ze prowadzenie kabinowe jest bezproblemowe. Dzigki
przesytanym w czasie rzeczywistym danym dotyczacym wymaganego
wybrania/narzutu oraz mapom 3D operatorzy moga szybko oceniac
sytuacje, niezaleznie od tego, czy kopia, spychaja, formuja zbocze,
frezuja czy rozécietajg nawierzchnie.

Technologie GRADE s3 w peni zintegrowane ze sprzetem Cat

i zoptymalizowane do pracy z maszyng i osprzetem. Oznacza to
szybciej reagujacy uktad hydrauliczny i doktadne profile, nawet
na zakretach. Korzystajac z elementéw sterujacych wbudowanych
bezposrednio w kabine i joystickéw, operatorzy moga po prostu
wiaczy¢ automatyke i szybko osiaggnac docelowy profil.

WIEKSZA WYDAJNOSC OPERATOROW

Technologie GRADE zawieraj szereg wbudowanych w maszyne funkgji
zwigkszajacych wydajnosc pracy operatora. Niektdre z nich, takie jak
asystent sekwendji i system automatycznego wspomagania sterowania
lemieszem automatyzuja powtarzalne zadania, zapewniajac bardziej
spojne wyniki. Inne, jak uktad AutoCarry, kieruja konkretnymi funkcjami
narzedzia, dzieki czemu operatorzy moga skoncentrowac sie na
prowadzeniu maszyny. Przez uproszczenie skomplikowanych czynnosci
wyréwnywania i rozsciefania nawierzchni technologie GRADE pomagaja
nowym operatorom w szybkim osiggnieciu oczekiwanej wydajnosci

i sprawiaja, ze doswiadczeni operatorzy pracuja jeszcze szybciej

i bardziej komfortowo.

BEZPIECZENSTWO PRACOWNIKOW
ZDALA OD PRACUJACYCH MASZYN

Operatorzy maja staty dostep do informacji projektowych, co znacznie
ogranicza potrzebe stosowania palikéw i linek. Powoduje to zmniejszenie
liczby 0sob niezbednych na miejscu pracy. Mniejsza lizba geodetow

oraz 0s6b palikujacych i sprawdzajacych profilowanie pracujacych

obok ciezkiego sprzetu ogranicza zagrozenie obrazeniami i pozwala
operatorom poswieci¢ wiecej uwagi obstudze maszyn. Efektem jest
bezpieczniejsze miejsce pracy pozwalajace efektywnie wykonywac
zadania nawet w ekstremalnych warunkach.
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CAT CONNECT
ZARZADZANIE WYDAINOSC BEZPIECZENSTWO ZROWNOWAZONY
FLOTA MASZYN ROZWO)

Cat Connect to potaczenie wyposazenia, technologii oraz ustug, ktére pozwala zwigkszy¢ wydajnosc realizowanych zadar w miejscu pracy.
Niezaleznie od tego, czy uzywasz kilku maszyn, czy tez zarzadzasz duza flota, dealer Cat pomoze Ci dobrac pakiet, ktdry bedzie dostarczat
biezacych informadji o realizowanych zadaniach, pomoze szybciej ukoriczy¢ prace i pozwoli na osiagniecie oczekiwanej efektywnosci.

Do tego zostalismy stworzeni.
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