Manipulador Telescopico

Especificacdes

Motor Velocidades da Transmissao

Modelo Cat®C4.4 ACERT™ Tier 3 Avango 4velocidades

Poténcia Bruta (Basica) 106 kW 142,4 HP Marcha a Ré 3velocidades

Pesos Desempenho da Lanca

Peso Operacional 16.211 kg 35.7401b Lanca para Cima 16 Segundos
o _ Lanca para Baixo 14,8 Segundos

Especificagdes de Operacao Retracao do Telescopio 13,4 Segundos

Capacidade de Carga Nominal 5.443 kg 12.000 Ib Expansdo do Telescopio 17,2 Segundos

Altura Maxima de Levantamento 16,6 m 54,3 pés Ei

Alcance Méaximo a Frente 13m 42,5 pés 1X0S

Nivelamento do Chassi 10°

Velocidade Méaxima de Percurso 29,5km/h 18,3 mph
Capacidade na Altura Maxima

(Estabilizador para Cima) 1.814 kg 4.0001b
Capacidade na Altura Maxima

(Estabilizador para Baixo) 2.268 kg 5.0001b
Capacidade no Alcance Maximo

(Estabilizador para Cima) — —
Capacidade no Alcance Méaximo

(Estabilizador para Baixo) 1.587 kg 3.5001b
Raio de Giro sobre Pneus 43m 14 pés

Sistema Hidraulico

Bomba de pistao axial de deslocamento varidvel com detecgado
de carga

Pressdo de Operacao do Sistema 252 bar 3.650Ib/pol?
Pressdo Hidraulica Auxiliar 207 bar 3.000 Ib/pol?
Fluxo Hidraulico Auxiliar 57 I/min 15 gal/min

na Cabega da Lancga

e Circuito Hidraulico Auxiliar usado para todos os acessorios
equipados com cilindros ou outros componentes hidraulicos.
Composto de vélvulas, controles e tubulagdes hidraulicas.

Capacidades de Reabastecimento em Servigo

Tanque de Combustivel 1441 38 gal

Sistema Hidraulico 2381 63 gal

Pneus

Padrao 400/75-28 Duraforce MT

Opcional 17.5x 25 Cheios de Espuma
400/75-28 Cheios de Espuma
17.5x2512 PR

* Planetario com munh3o instalado, eixos de dire¢do de 55 graus.
* Cilindro de direcao integral.

* Diferencial de grande inclinag&o e patinagem controlada
no eixo dianteiro.

Freios

* Os Freios de Servico sdo freios a disco internos em banho de 6leo
6leo nos eixos dianteiros e traseiros.

¢ Os Freios de Estacionamento sdo mecanicos no eixo dianteiro.
Uma luz no painel indica quando os freios estdo acionados.

Ferramentas de Trabalho

Hidraulico Inclui Inclui

Acoplador IT Sistema Elétrico Sistema Elétrico
Auxiliar Auxiliar

Garfos para Paletes (2) 1.525 mm, (2) 60 pol, 2,36 pol x 6 pol
60 mm x 150 mm
(2) 1.220 mm, (2) 48 pol, 2,36 pol x 5 pol

60 mm x 125 mm

Garfos para
Madeiras

de Construgéo (2) 1.829 mm, (2) 72 pol, 2 pol x 6 pol
50 mm x 150 mm
Garfos para Cubos  (2) 1.220 mm, (2) 48 pol, 2 pol x 2 pol

50 mm x50 mm

Portadores:

Inclinacdo Padrdo  1.270 mm 50 pol

Inclinagdo Ampla  1.829mm 72 pol

Mudanca Lateral ~ 1.220 mm 48 pol

Rotacao Padréao 1.270 mm 50 pol

Rotacdo Ampla 1.829 mm 72 pol

Oscilagao 100°,1.829 mm, 100°,72 pol,
4.536 kg 10.0001b
Capacidade, 2.268kg  Capacidade, 5.0001b
Girado Girado
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Manipulador Telescopico TL1255C

Dimensoes

Todas as dimensdes sdo aproximadas.

2,56 m (101 pol)

Grafico de Carga e Dimensdes

483 mm (19 pol)

~—— 2,56 m (101 pol)

3,66 m (144 pol) g

e 6,33 m (249 pol)

ESTABILIZADORES PARA BAIX0

ESTABILIZADORES PARA CIMA
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IMPORTANTE

As capacidades de levantamento s&o indicadas
com a maquina equipada com portador e garfos
para paletes. A maquina precisa estar nivelada
sobre uma superficie firme com pneus sem danos
e devidamente calibrados. As especificagdes

e a estabilidade da maquina baseiam-se nas
capacidades nominais de levantamento em
angulos e extensoes especificos da lanca.

(Se as especificagdes forem cruciais, converse
sobre a aplicag@o proposta com o seu revendedor.)

146m 134m 121m 109m 97m

NAO ultrapasse as capacidades de carga de
levantamento nominais, uma vez que podera
colocar a maquina em condigdes de funcionamento
instaveis e perigosas.

NAO incline a maquina para frente para determinar
a carga permitida.

Use somente acessorios aprovados com tabelas
de modelo correto de manipulador
de materiais/capacidades de carga exibidas

Para obter informagdes mais completas sobre os produtos Cat, servigos de revendedores e solugdes do setor, visite nosso site www.cat.com

©2012 Caterpillar
Todos os direitos reservados.
Impresso nos EUA.

Os materiais e as especificacdes estdo sujeitos a modificacdes sem aviso prévio. As maquinas ilustradas nas fotos
podem ter equipamentos adicionais. Entre em contato com seu revendedor Cat para ver as opgdes disponiveis.

CAT, CATERPILLAR, SAFETY.CAT.COM, seus respectivos logotipos, “Caterpillar Yellow" e a identidade visual “Power Edge",
assim como a identidade corporativa e de produtos aqui usada, sdo marcas registradas da Caterpillar e ndo podem ser usadas sem permissao.
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na cabina do operador. A OSHA exige que
todos os operadores de empilhadeiras
paraterrenosirregulares sejam treinados
conforme a 0SHA 29 CFR 1910.178 (1).

Devido a inovagao continua dos produtos, as
especificagdes da maquina e/ou alteragdes do
equipamento podem ser feitas sem aviso prévio.
Esta maquina atende ou excede as especificagoes
ANSI/ITSDF B56.6-2005 como originalmente
fabricada para as aplicagdes pretendidas.

APHQ6649-00(05-2012)
(Tradug@o: 08-2012)
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